
M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

Correspondiente a una Patente de Introducción que por un periodo -  

de diez años, para toda España, se so lic ita  a favor de la  razón so 

c ia l JOSI-WERKE JOSEF STEINGASS G.m.b.H. domiciliada en Neu-Isenburg 

(Alemania), por

"UN DISPOSITIVO DE ACOHiAHIEHW AUTri^TICO PARA SEÜI-RmCLQUES"

Este invente se refiere  a un acoplamiento para aemi-remolque y 

constituye una unión articulada de dos ejes, la  cual es amovible -  

y dispuesta entre el semi-remolque y al tractor, articulación en la 

que reposa una v a rilla  o clavija  de acoplamiento, en posición de -  

cierre, contra un contra-apoyo móvil y capaz de ser inmovilizado.

Este invento tiene por objeto permitir la  obtención de un aco­

plamiento automático y sin peligro, y proporcionar por medios sene i  

lío s  un cierto grado de articulación entre tractor y  remolque, tan­

to en una vía de rodamiento plana como en un terreno accidentado.

En particular el acoplamiento debe ser asegurado contra un de­

sacoplamiento eventual desde el momento de la  introducción de la
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clavija  en la  escotadura prevista para su paso un la  placa de aco­

plamiento e .incluso antes de que la  c la v ija  alcance su posición í i  

nal, ya que, ocurre frecuentemente -  cuando se ejecuta un acopla- 

15 miento, por ejemplo, en terreno accidentado o en un espacio reduci 

do, después de la  introducción de la  c lavija  de acoplamiento y an­

tes de que ésta última llegue a su posición final-que fúerzaa de -  

sentido contrario actúen sobre el remolque y de este hecho resulta 

que la  c lavija  vuelva a s a lir  de la escotadura. Por otra parte esto 

20 ocasiona a menudo accidentes entre el personal de servicio.

Además, el cierre y el enolavamiento de seguridad del acopla­

miento deben poder ser ejecutados automáticamente, incluso cuando -  

la  clavija  de acoplamiento presente desgaste en ciertos puntos. En 

 ̂ este último caso, es necesario, igualmente prever una posibilidad -  

25, da regulación o de recuperación del juego coa objeto de poder obte- 

'' ner un acoplamiento cerrado, cualquiera que sea al estado de la  cía 

v ija .

Finalmente, es importante que el esfuerzo de tracción a trans­

mitir por él acoplamiento no pase por un perno da articulación, ya 

30 que este último, en razón de los choques que se presentan, toma su

juego característico después de una corta duración de funcionamiento, 

de forma que la  unión se hace menos firme y aparecen ruidos de choque.

Esta invención tiene igualmente por objeto evitar momentos de -  

torsión importantes que aparecen en el momento de presentarse movl- 

35 mi entos relativos entre el tractor y e l remolque y que a menudo supo

nen rupturas.
Además, él grado de articuloolón alrededor del eje longitudinal 

debe ser regulable en camino llano.

Todas estas ventajas y muchas otras se derivan del hecho de que, 

40 con arreglo a esto invención, el contra-apcyo móvil e inmovilizable -  

para la  clavija  de acoplamiento esté constituido por un cerrojo trans 

versal cargado por un resorte, y  que coopera con un segmento oscilan­

te que obraza la  c la v ija , por medio de superficies en b isel que forman
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cuña en la  posición de cierre , estando situado el eje de giro del 

segmento en el lado de la  escotadura para al paso de la  clavija  en 

que se encuentra un apoyo del cerrojo. Dichas superficies en bisel 

sirven además para afianzar él segmento y él cerrojo en posición -  

de preparación de funcionamiento dél acoplamiento.

Además, se ha previsto que la  unión articulada de dos ejes en 

tre el tractor y él remolque llev e  un eje de oscilación dispuesto 

transversalmente en relación con la  dirección de rodamiento, permi 

tiendo un cierto grado de articulación entre el remolque y él trac 

tor alrededor del eje longitudinal dél vehículo. Hete eje de osci­
lación puede estar constituido por un árbol, en cuyas dos extremi­

dades se han previsto unas cónsolas opuestas para unos paliara dis 

puestos con excentricidad en relación con el .árbol.

Se puede disponer igualmente el eje de oscilación de forma que 

pueda parar los movimientos de oscilación.

Como ejemplo, se ha descrito a continuación y se ha representa

do en él dibujo adjunto distintas formas de realización AéL objeto
*

da esta invención.

La figura -1 -  es una vista en esquema con separación parcial -  

del acoplamiento para semi-remolque.

La figura - 2-  es una sección que sigue la  linea 11-11  del aco­

plamiento de la figura -1 -

Las figuras - 3-  y - 4-  representan en gran escala unos detalles 

dél. acoplamiento en distintas posiciones de servicio.

La figura - 5-  es una vista  en esquema con arreglo o la  línea 

V-V dél acoplamiento representado en la  figura -6¡-.

La figura -6- es una sección horizontal del acoplamiento con -  

arreglo a la  figura VI-VI de la  figura - 5*-.

Las figuras - 7-  y -8- representan dos vistas parciales del acó

plamiento visto en el sentido de avance del vehículo y en distintas 

posiciones de servicio^

75 La figura - 9-  as una vista  parcial de acoplamiento, que muestra
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^  A
el movimiento del eje de oscilación*

La figura - 10-  representa la  elevación la te ra l de otra forma -  

de realización del acoplamiento para semi-remolque.

La figura - 11-  representa una sección con arreglo a la  linea -  

$0 H-XI del acoplamiento conforme a la  figui'a - 10-

SL elemento de acoplamiento fijado a l chasis del tractor esté 

constituido por la  plataforma -1-  que presenta una escotadura -2- 

que se extiende hacia la  parte de detrás y que está destinada para 

él paso de la  clavija  -3— del elemento de acoplamiento fijado en el 

85—  remolque. Debajo de la  plataforma -1 -  esté plvotado el segmento - 4-  

* en el eje -5- y esté provisto de dos patas latera les  -6- y - 7-? una

de.las cuales -6- abraza la  clavija  -3- hasta a llá  de su centro 

con objeto de inmovilizar la  clavija  de acoplamiento introducida en 

la  escotadura -2- en el momento en que se realiza la  otra pata - 7-  

90 y para constituir una garra de arrastre, y está dispuesta de ta l forma 

que se desplaza cerca de la  clavija  cuando gira el segmento - 4- .  3& 
segmento está cargado por un resorte -8- relativamente débil, que le  

mantiene en una de sus posiciones fin ales cuando el acoplamiento está 

en posición de apertura. Además, para inmovilizar el segmento en sus 

95 posiciones extremas) se puede disponer un enganche a resorte o cual­

quier otro dispositivo análogo. El órgano que sirve de seguridad al 

segmento - 4-  en su posición de cierre está constituido por una corre­

dera -9-, la  cual en virtud de la acción de un resorte -10- que se -  

apoya en el punto -11-  contra el elemento de acoplamiento, puede ser 

100 llevada, siguiendo la  dirección -13-* en su posición de desenclava- 

mi en to, bien por un puño de maniobra -12- o por un dispositivo mecá­

nico o hidráulico de mando a distancia. En la  posición de seguridad, 

la  corredera - 9-  se apoya, por un lado contra dos apoyos - 14-  y - 15-  

dispuestos en une y otra porte de la  escotadura -2- y, por otro lado, 

por medio de la  superficie biselada - 16-  contra una superficie corres 

pondiente - 17-  dispuesta sobre el segmento. La corredera va provista 

de dispositivos de cierre para sus dos posiciones extremas? d ispositi
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vos de c ie r r e  r e a l iz a d o s  b a jo  l a  forma de dos muescas - 19-  y  -1 8 -  

en l a s  o v a le s  p en etra , b ien  mediante un mando manual o de cu a lq u ier 

110 o tr a  forma ap ro p iad a , e l  p e s t i l l o  cargado por un r e s o r t e .  La muesca 

-1 9 -  p resen ta  un c ie r to  ju e g o , ea d e c ir ,  que e s más grande que e l -  

„ p e s t i l l o  d estin ad o  a  p en etra r  en l a  misma, de su e rte  que ea p o s ib le

una reg u lac ió n  autom ática de l a  corredera en e l sen tido  d e l c ie r r e .
t

La s u p e r f ic ie  b ise la d a  -1 6 -  de l a  corred era es o bien prolongada ha- 

* 115 d a  d e lan te , b a s ta  su  punta, o b ien  e s té  gubdiv id ida y desacuñada de 

manera que preaen ta una segunda s u p e r f ic ie  b ise la d a  16 s itu a d a  en l a  

p a r te  d e lan te ra , l a  c u a l, cuando l a  corredera p asa  de l a  p o sic ió n  des 

bloqueada a l a  p o s ic ió n  ce rrad a , coopera de t a l  manara con una super­

f i c i e  curva -2 1 -  d e l segmento que l a  corredera s e  p a ra , después de l a  

12o ap ertu ra  d e l p e s t i l l o  -2 0 -  en una p o sic ió n  en l a  cual e s t á  a  punto dé 

funcionam iento.

y EL funcionamiento del acoplamiento que acaba de ser descrito sa¡

rá aclarado con ayuda da la s  figuras - 3-  y - 4- .  3& la  figura -3- la  

c lavija  de acoplamiento 3 se encuentra en la  posición de cierre, y él 

12$ segmento abraza completamente la  c la v ija  por su pata 6. La corredera 

9 se encuentra en la  posición de cierre, *a decir, que reposa, de una 

parte, contra lo s  apoyos - 14-  y  -159 y  que por su superficie biselada 

-1 6 -  está en contacto con la  superficie correspondiente 17 del segmen 

to 4 , que mantiene en esta posición. La inclinación de la s  superficies 

I30 biseladas 16 y 17 es ta l que la  fuerza dirigida en el sentido de la  -  

ilecha 22 es incapaz de desplazar la  corredera 9 en la  posición de a- 

ü o j amiento: ello quiere decir que el di apositivo es de auto-bloqueo. 

Además al c ierre  de fin  de la  posición mencionada anteriormente act&a 

en la  misma dirección. Se puede ver claramente que la s  fuerzas son -  

135 transmitidas desde la  c la v ija , directamente ai al elemento de acopla­

miento pasando por la  pata 6, la corredera 9 y  loa apoyos 14 y  15 sin 

que sea cargado el aje de giro 5 del segmento; para desangachar el -  

acoplamiento, se re tira  la  corredera 9 siguiendo la  dirección de la  -  

áSjP flecha 13, y la  c la v ija  3 se puede a le jar del elemento de acoplamiento

abandonando l a  escotadura 2 m ien tras que b a sc u la  a i segmento 4



Con ayu&a de l a  f ig u r a  -4-* ae  puede d e s c r ib ir  l a  in tro d u cció n  de 

l a  c l a v i j a  de acoplam iento 3 . S i  s e  desea  a c o p la r  e l  remolque a l  t r a c ­

t o r ,  ae  empieza por l i b e r a r  e l  bloqueo de f i n  de p o sic ió n  20 , 18 de l a  

c o rre d e ra , y  e s ta  Ultim a ea deaplazada por e l  r e s o r t e  10 sigu iendo una 

145 d ire c c ió n  opu esta  a  l a  de l a  f le c h a  13, h a s ta  que su  cara  o b licu a  de -  

d e lan te  18a e s t é  ce rca  d e l segmento 4, actuando e s ta  ca ra  conjuntamente 

con l a  cara  c i r c u la r  21 d e l segmento que es g ir a to r io  contra l a  acc ión  

d e l r e s o r t e  8 , en a l sentido  co n trario  de l a s  m an ec illa s d e  un r e lo j  -  

h a sta  que se  produzca un afianzam iento de l a  corredera 9 en razón  d A  

,150 Contacto en tre  l a s  s u p e r f ic ie s  16a y 21 § e llo  q u iere  d e c ir  que l a  co rre  

dera a e  p ara  en e s ta  p o sic ió n  p re p a ra to r ia  p ara  A  acoplam iento. La -  

c l a v i ja  puede ahora s e r  in tro d u cid a  en l a  e sco tad u ra  2 de l a  p ía ta fo r ­

ma h asta  que s e  ponga cerca  l a  p a ta  7  y  l ib e r a  A  segmento de su  p o s i­

ción  da afianzam iento rep re sen tad a , haciendo g i r a r  A  segmento 4 en A  

155 '  sentido  c o n tra r io  a l a s  a g u ja s  da un r  A o j .  Bato es p o s ib le  pues l a  su ­

p e r f ic ie  c ir c u la r  21 desciende carca de 23# de forma que puede se r  l i b e  

ra d a  l a  s u p e r f ic ie  d a  afianzam iento 16a. Cuando A  segmento oontinúa g i  

rendo l a  s u p e r f ic ie  de afianzam iento 16 de l a  corredera 9 que avanza -  

automáticamente, a ta c a  A  ta ló n  d A  segmento 6 de modo que e s te  í&Ltimo 

160 e stá  ya provisionalm en te bloqueado, an te s  de que l a  c l a v i ja  3 haya a l ­

canzado su  p o sic ió n  f i n a l .  B i e s ta  p o sic ió n  ya no son p o s ib le s  A  ro to r  

no de l a  A a v i ja  y A  d A  remolque. Cuando l a  c l a v i j a  3 a lcan za  su poad 

ción  f i n a l ,  l a  co rred era  adopta l a  p o s ic ió n  rep resen tad a  en l a  f ig u r a  3# 

A  p e s t i l l o  20 pen etra  en l a  muesca 19 y  l a  p o A c ió n  de c ie r r e  d A  aco- 

165 p la c ie n te .

Tal como se  puede ver en l a  f ig u r a  2 la  p lataform a 1 g ir a  a pivo­

t e  sobre A  a je  26 por medio de dos so p o rtea  de p a l ia r  24 y  25. Loa so­

p o rte s  de p a l ia r a  24 y  25 están  ap re ta d o s , con in te rp o s ic ió n  de c o jin e s  

de caucho 27a y  b y  28a y  b , en su  c á r te r  29, que e s tá  f i ja d o  sobre  A  

170 c h a s is  d A  v eh ícu lo . EL c á r te r  puede s e r  d iv id id o  y  en r e a l id a d  e s tá  -  

c o n stitu id o  por un A  emento in f e r io r  30 en forma de U y  por d o s A  amentos 

su p e r io re s  31 y  32 , igualm ente en forma de U#r A ch ual, por tusatuniá^ $ ^

- 6 -2 84 921
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b r id a , son s o l id a r io s  d e l e l amento in f e r io r  ap lastan d o  1W  c o jin e s  

de caucho, de manera que e s to s  ú ltim os su fre n  una precom prensión.

L os c o jin e s  son mantenidos en p o sic ió n  dentro de l o s  ¿Lamentos daL 

c á r te r  y  contra ¿L so p o rte  de p a l !e r a  por unos huecos o unos ro d e te s  

13 p r e v is to s  a t a l  e fe c to . Los c o jin e s  puedan igualm ente se r  p ro v is­

t o s  de uno o de v a r io s  v ac iad o s para ad ap tar l a s  propiedades e l á s t i ­

c a s  y  de amortiguamiento en cu a lq u ie r  condición qué pueda presen tarse .)

En l a s  f ig u r a s  5 a  9 s e  ha represen tado o tra  forma de r e a l iz a ­

ción  de un acoplam iento p ara  sem i-rem olque, en l a  que e s tá  montada -  

l a  p lataform a 1 p o r medio de p a l ia r a  34 Aobre un e je ,  b a sc u lan te  u  -  

o s c i la n te  re a liz a d o  b a jo  l a  forma de un á r b o l  35 , que l l e v a  dos juegos 

l a t e r a l e s  38 , l o s  c u a le s , a  su v ez , está** p ro v is to s  de unos gorrones 

de a r t ic u la c ió n  ex cén tr ico s 37 y 38 d ir ig id o s  h ac ia  e l e x te r io r , e s ­

tando a lin ead o s d ich os gorrones so b re  ¿L e je  común 39. E ste  e je  eslgá 

in c lin ad o  en un c ie r to  ángulo sobre e l e je  daL Arbol 35, y lo  mismo 

sucede con l o s  gorron es 37 y  38. E sto s  ú ltim os e stán  d isp u e sto s  en -  

l o s  p a l i e r s  40 y  41, in c lin a d o s de  forma correspon d ien te  y que e stán  

f i ja d o s  so b re  l o s  so p o rte s  de p a l i e r s  42 s o l id a r io s  d e l c h a s is .

S i ,  por ejem plo, e l remolque e je c u ta  en terren o  accidentado un 

movimiento de ro ta c ió n  alrededor daL a je  lo n g itu d in a l d e l vehiouLo, 

e l lo  e s  igualm ente c ie r to  p ara  ¿L movimiento de l a  p lataform a 1 , que 

e s té  unida con e l  c h a s is  deL remolque por l a  c l a v i j a  de acoplam iento, 

que no e s tá  rep resen tad a  en ¿L d ib u jo . A consecuencia de  l a  d is p o s i­

c ión  b a scu lan te  u  o s c i la n t e ,  d e s c r i t a ,  l a  p lataform a 1 o ¿L {árbol 35 

puede, según e s te  movimiento en e l  mismo sen tid o  que ¿L á rb o l 35) -  

e je c u ta r  un movimiento o s c i la n te  a lred ed o r d el e je  lo n g itu d in a l deL 

v eh ícu lo , por l a  ro tac ió n  de l o s  gorronea 37 y 38 en l o s  p a l ie r s  40 

y 41, y  adopta una p o sic ió n  t a l  como e stá  represen tad a por ejemplo -  

en l a  f ig u r a  - 8 - .

A f in  de que e s te  movimiento b a scu lan te  u o s c i la n te  no se a  efec 

t iv o  sin o  cuando e l vehículo  s e  d e sp laza  sobre  un terren o  acc id en ta­

do y  que no tanga lu g a r  cuando el veh ícu lo  s e  d e sp lace  por un camino 

l l a n o ,  ae  preve un d isp o s it iv o  de parada p a r t ic u la r ,  que e s tá  e o n st i



tu ido  poy un b a lan c ín  46 que g ir a  a lred ed o r de un e je  v e r t i c a l  45 H e -  

vado por l a  pB.aca 44 a o l id a r ia  d e l c h a s i s ;  el b a la n c ia  e s tá  un ido, por 

un mando m anual, a  una palan ca 47, que puede s e r  f i j a d a ,  por medio d e l 

d isp o s it iv o  de tr in q u e te  43, en d i s t in t a s  p o sic io n e s so b re  l a  plancha 

"210 con muescas 49* L a s  dos cunas 50 y 51 e stán  acop lad as con é l  b a lan cín  

46 d e s c r i t o ,  por interm edio de l a s  p a lan cas g i r a t o r ia s  52 y 53, permi­

tiendo d  acoplam iento en c ie r to  grado de deslizam ien to  y estando cona 

t i  tu ido por un gorrón  54 f i ja d o  en a l brazo de palanca y  encajado en -  

hendiduras lo n g itu d in a le s  de l a s  p alan cas 52 y  53* L a s  cuñas 50 y 51 -  

215 actúan  conjuntamente con l o s  ju ego s 36 del á r b o l  35, j u ^ o s  que lle v a n  

en l a  reg ión  correspon d ien te  una p a r te  p lana 56. S i  l a s  cuñas 50, 51 -  

' * s e  encuentran d irectam ente por debajo de lo a  ju ego s 36 o de l a s  p a r te s

p lan as 56, e l á rb o l 35 e s t á  bloqueado con tra  todo movimiento o s c i la n t e ,  

como, por ejem plo, se  m uestra en l a s  p o sic io n e s de s e r v ic io  d é l  d isp o -  

220 c s i t iv o  represen tado en l a s  f ig u r a s  5 , 6 y  7 . S i  s e  desea le v a n ta r  e l -  

b loqueo, s e  hace b a sc u la r  l a  palanca 47 de su  p o sic ió n  rep resen tad a  en 

l a  f ig u r a  5 , para l l e v a r l a  a su  o tra  p o s ic ió n  f i n a l ,  y  é l  mando constL 

tuido por é l  b a lan cín  46 y  por l a s  dos p a lan ca s  52 y  53 ac tü a  so b re  -  

l a s  cuñas 50 y  51 p ara  desenganch arlas de lo s  ju ego s 36. Cuando t ie n e  

225 lu g a r  un movimiento d e l remolque alrededor d e l e je  lo n g itu d in a l d e l  -  

v eh ícu lo , é l ¡árbol 35 puede se g u ir , t a l  como s e  ha rep resen tad o , por -  

ejem plo, an l a  p o sic ió n  de se r v ic io  de conformidad con l a s  f ig u r a s  8 -  

y 9 .

230

R* e l  ejemplo de l a s  f ig u r a s  -1 0 -  y - 1 1 - , una de l a s  p la ta fo rm as, 

l a  d e l acoplam iento, e s s o l id a r ia  d e l c h a s i s  57 d e l t r a c to r  cuando l a  

p lataform a 1b, a s i  como l a  c l a v i ja  de acoplam iento 3 a , están  a r t ic u la ­

d as sobre e l c h a s i s  58 d é l remolque a lred ed or de dos e je s  cruzados* 3& 

e je  tra n sv e r sa l  d e l acoplam iento e sté  co n stitu id o  por é l  e je  59, forma 

do por l o s  gorrones de a r t ic u la c ió n  37a y  38a d é l ¡árbol 35a, éL c u a l, 

en e ste  c a so , e s tá  in c lin a d o , EL c h a s is  58 d é l remolque e s tá  a r tic u la d o  

sobre  su s  gorrones por medio de  l a s  chapas 60. EL e je  lo n g itu d in a l del

235
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acoplam i ento ,  que en l a  v i s t a  en pleno de l a  f ig u r a  —11— c o in c id e  con 

a l  e je  lo n g itu d in a l 43 d e l v eh ícu lo , e s tá  co n stitu id o  por a l  e je  o s c i ­

la n te  o por ,61 A rbol 35a ya mencionado, in c lin a d o , y  s e  ha llev ad o  par 

1240 l a  p lataform a 1b de modo que pueda g i r a r .  Cuando a lre d e d o r d e l e je  lo n ­

g itu d in a l 43 ap arece  un movimiento d e  ro ta c ió n  d e l c h a s i s ,  e l e je  59 o s  

o l l a  a lred ed o r d e l e je  43 a conaecaenoia de dicha p o sic ió n  d e s c r i t a .  La 

p o sic ió n  d e s c r i t a  en l a s  f ig u r r s  10 y  11 e s  de alggkn modo l a  in v e rsa  de 

l a a  f ig u r a s  5 a  9 . B t l a  d isp o s ic ió n  de l a s  f ig u r a s  10 y  11 igualm ente 

245 s e  puede p rever un d is p o s it iv o  de bloque correspondí ente p ara  l o s  movi­

mientos o s c i la n t e s ,  pudiendo unos elementos sem ejantes cooperar con l a s  

ramas l a t e r a l e s  acodadas 61 , en l a s  c u a le s  s e  han f i ja d o  l o s  gorrones de ' 

a r t ic u la c ió n  37a y  38a.

Con re fe re n c ia  a l  d isp o s it iv o  del bloqueo p ara  e l e je  o s c i la n te  des 

250 c r i to  con l a s  f ig u r a s  5 a 9 . conviene mencionar que l a s  dos p a lan cas de 

6 afianzam iento 52 y  53 g ir a n  a p iv o te  so b re  l o s  e je s  52a y  53 a , que s e  -  

han f i ja d o  en l a  p laca  de base  44 con un c ie r to  decálado de uno con r e s  

pecto a l  o tro  para un observador que m ira en d ire c c ió n  d e l e je  lo n g itu ­

d in a l d é l v eh ícu lo . A consecuencia da e s ta  d isp o s ic ió n  de l a  tran sm isión  

255 c o n st itu id a  por é l b a lan c ín  46 y  l a s  dos p alan cas 52 y 53 , e l  b a lan cín  -  

unido a l a  palanca de maniobra 47 a tac a  l a s  d o s p a lan cas de afianzam ien­

to  52 y  53 con un brazo de palan ca que e s  más grande, en l a  p o sic ió n  de 

bloqueo re p re se n ta d a ,'q u e  en l a  p o sic ió n  de desbloqueo in d icad a esquemá­

ticam ente en l a  f ig u r a  - 8 -  y  - 9 - .  G rac ia s  a e s ta  tran sm isió n , é l esfuer*- 

260 20 con stan te  e je rc id o  so b re  l a  palanca 47 aumenta cuando ee  desp lazan  -  

l a s  cuñas 50 y  51 en l a  p o sic ió n  de bloqueo.

Debe d e ja r s e  b ien  sentado que l a  p alan ca de co n tro l manual 47 a s i  -  

como l a  tran sm isión  pueden s e r  reg u lad as en cu a lq u ier  p o s ic ió n  interm e­

d ia  que s e  d e se e , de manera que l a s  cuñas 50 y  51 s irv e n  de rodamiento -  

265 a x ia l  para lo s  ju ego s 36 d e l á rb o l 35 y  para que s e  pueda l im it a r  e l mo­

vimiento o s c i la n te .

Lo expuesto puede se r  objeto de m od ificac io n es de d e t a l le  siem pre -  

que l a s  mismas no a lte r e n  n i cambien de un modo e se n c ia l l a s  c a r a c te r i s -
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t i c a s  de la  p a ten te , debiendo entenderse l a  rep re sen tac ió n  d e l plano 

a  t í t u lo  de ejemplo y  s in  alcan ce  l im ita t iv o  alguno#

N O T A

, D e sc r ita  que queda l a  p etan te  de in trod u cción , s e  con sidera que

su  objeto debe de re c a e r  sobre  l a s  s ig u ie n te s

R e i v i n d i c a c i o n e s

27$ PRIMERA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA SEEÜ-REMSLQUn; 

=- ca rac te rizad o  por e l hecho de que en tre  ¿L t r a c to r  y  a l  remolque se  -

e stab le c e  una unión a r t ic u la d a  de dos e je s ,  en l a  cual s e  apoya en po 

a lc ió n  de c ie r r e  una c l a v i j a  de acoplam iento so b re  un contra-apoyo -  

móvil y su sc e p tib le  de se r  inm ovilizado , e l cual e s tá  co n stitu id o  por 

28o un c e rro jo  o corredera t r a n sv e r sa l ,  cargada por un r e s o r t e ,  actuando 

conjuntamente con un segmento que o s c i l a  y  que ab raza  l a  c l a v i j a ,  por 

interm edio de s u p e r f ic ie s  de afianzamiento que ee bloquean en l a  p o s i­

ción de c ie r r e ,  estando situ ad o  el e je  de g ir o  d e l  segmento, en r e la ­

ción  con l a  escotadura en l a  que p a sa  l a  c l a v i j a ,  en a l  mismo lad o  que 

285 l e s  apoyos p re v is to s  p ara  l a  co rred era .

SEGUNDA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA SBLSI-REM3L 

QUES*, c a rac te r iz ad o  por l a  re iv in d ic a c ió n  prim era y porque l a  super­

f i c i e  da afianzam iento  de l a  corredera s i r v e  igualm ente p ara  bloquear 

e s ta  ó lt im a , en una p o sic ió n  i n i c i a l  p ara  l a  operación  de acoplam iento,, 

2$0 pudiendo dicha s u p e r f ic ie  e s t a r  su b d iv id id a  y  l l e v a r ,  por ejem plo, dos 

ó más secc io n e s d e sa la d a s  una con re sp ec to  de l a  o t r a .

TERCERA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA SBMI-REM3L 

QUE?", c a rac te r iz ad o  por l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y porque l a  

s u p e r f ic ie  de afianzam iento d e l segmento a  que se  h ace re fe re n c ia  en 

29$ l a  re iv in d ic a c ió n  prim era, e s té  su b d iv id id a  con e l f i n  de p e rm itir  a -

H  í ia n z a r  en cuña a  l a  co rred era  cuando é s ta  actú a en l a  p o sic ió n  de -
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c ie r r e ,  llevando una su p e r f ic ie  c ir c u la r  ab atid a  o excén tr ica  para -  

a fia n z a r  dicha corredera en su  p o sic ió n  i n i c i a l .

CUARTA: "UN DISPOSITIVO BR ACOH.AMIBTTO AUTOMATICO PARA SEMI-REMN,QUES"'

. 300 caracterizad o  por l a s  re iv in d ic ac io n e s a n te r io ra s  y por que é l segmento 

ya d e s c r i to ,  e sté  p ro v isto  de un órgano de a r r a s t r e  accionado por l a  -
<f.

c l a v i j a ,  para p erm itir  deshacer a l movimiento de afianzam iento que se  

e je rc e  en tre  dicho segmento y l a  corredera a l  r e a l iz a r s e  l a  p o sic ió n  -  

p re p ara to r ia  de e s ta  á l t  ima.

3 305 QUINTA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA S32RI-REM3LQUBS",' 

caracterizad o  por l a s  re iv in d ic ac io n e s  a n te r io re s  y  porque asociado a 

* l a  corredera l l e v a  un tope que lim ita  l a  p o sic ió n  de c ie r r e ,  é l cual -  

e s tá  p ro v isto  de una a r t ic u la c ió n  p ara  p erm itir  a l desplazam iento de -  

* dicha corredera en d ire cc ió n  a l  c ie r r e  d e l acoplam iento.

310 SEXTA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA SEM-EENDLQUES", 

caracterizad o  por l a s  re iv in d ic ac io n e s a n te r io re s  y porque l a  unión a r  

^ t ic u la d a  de l o s  dos e je s ,  según re iv in d ic ac ió n  prim era, comprende un -  

te rc e r  e je  de b ascu lac ión  d isp u esto  tran svarsalm en te  en re la c ió n  con -  

e l  sentido  de marcha d e l v eh ícu lo , y  cuyo e je  de bascu lac ió n  e s t á  cona 

31$ Ü tu id o  por un ¡árbol cuyas dos extremidades llevan unos gorrones de a r  

t ic u la c ió n  excén tr ico s d ir ig id o s  en sen tido  con trario  uno con respecto  

d el o tro .

SEPTIMA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA SEMI-REM3LQUBS" 

ca rac te rizad o  por l a s  re iv in d ic ac io n e s a n te r io r e s , y  porque e l  á rb o l 

320 e l cu a l e stá  a r t ic u la d a  l a  p le t in a  de acoplam iento, es perpendicular a l  

plano de s im e tr ía  d e l véhidMlo, y lo a  gorrones de a r t ic u la c ió n  que están  

a lo jad o s  en un elemento so l id a r io  d e l t r a c to r  están  a lin ead o s sobre un 

e je  en p o sic ió n  in c lin ad a  con re sp ecto  a  dicho plano de s im e tr ía .

OCTAVA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA SEMI-RBKXiQUES", 

325 ca rac terizad o  por l a s  re iv in d ic ac io n e s a n te r io re s , y porque e l  á rb o l -  

que se  mueve en un elemento so lid a r io  d e l t r a c to r ,  e s tá  in clin ad o  con -  

respecto  a l  plano de s im e tr ía  d é l v eh ícu lo , y l o s  gorron es de a r t ic u la ­

c ió n  sobre lo s  c u a le s  e sté  a r t ic u la d a  l a  p le t in a  de acoplam iento, estén  

s itu a d o s en un e je  que es perpendicu lar a l  plano de s im e triq  dél vehicu
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330 l o ,  habiéndose p re v is to  medios adecuados p ara  im pedir lo a  movimientos 

de o sc ila c ió n  d e l e je  o s c i la n te .

NOVENA: "UN DISPOSITIVO DE ACOSAMIENTO AUTOMATICO PARA SRRK-RKMOLQOES"! 

< caracterizad o  por l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y por unas cuñas g i ­

r a t o r i a s  l a s  c u a le s  se  han adaptado p ara  obrar conjuntamente con lo s  -  

135 ju ego s an teriorm ente mencionados, y  cuyas cuñas van f i j a s  a  unas p e lan  

o as de dos brazos l a s  c u a le s  a su  vez e stán  acop lad as a  un d isp o s it iv o  

de mando común, controlado a  mano o de algun a o tra  manara apropiada. 

DECIMA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA SEMI-BEM3KJUES'" 

ca rac terizad o  por l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  porque l a s  p alan - 

-340 c a s  a  que se  hace re fe re n c ia  en re iv in d ic a c ió n  a n te r io r  van acop lad as 

a un b a lan cín ,d e  t a l  forma que e s te  ú ltim o a ta c a  a d ic h a s  p alan cas -  

* con una d esrn u ltip licac ió n  más grande en l a  p o sic ió n  de bloqueo que en 

l a  p o sic ió n  de desbloqueo.

UNDECIMA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA. SEm-REMR 

345  ̂ QUES", c a r a c te i i  zado por l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s  y porque l a s  

cuñas a que se  h ace re fe re n c ia  en re iv in d ic a c ió n  novena, s irv a n  a l  -  

mismo tiempo de rodam ientos a x ia le s  in term edios para e l e je  de bascu- 

la c iú n .

. DUODECIMA: "UN DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO AUTOMATICO PARA SEMI-REM3L 

350 QUES".

T al y  como queda d e sc r ito  en l a  p re se n te  Memoria, que con sta  de 

doce h o ja s  m ecan ografiadas, e s c r i t a s  por una so la  ca ra  y  d e l plano q ie  

unido a  l a  misma s s  acompaña.
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