
D E
I N V E N C I O N

per "PROCEDIMIENTO, CON SU DISPOSITIVO REALIZADOR, PARA DE- 
TECTAR EL DESARREGLO DE UN CUERPO", a favor de la firma fran­
cesa L I P Soeliétie; Anonyme D^Horlogerle, domiciliada en Be- 
sancon^Palente (Doubs).- Francia,.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presante invención se refiere a un procedimiento, con 
su dispositivo realizador, para detectar el desarreglo de un 
cuerpo.

Concierne a esta invención dicho procedimiento tanto pa­
ra la detección como para el control del desarreglo que su­
fre un cuerpo cualquiera, mediante cierro o apertura de un 

circuito eléctrico.
El problema se presenta en la práctica de descubrir el 

desarreglo que sufre un cuerpo a partir de una posición ini­
cial, por ejemplo a partir de una posición de reposo, desa<=- 
rreglo que viene, en cierto modo, a perturbar su primer es­
tado. El empleo de contactores basculantes, tales como los 
cantautoras de mercurio, que abren o cierran un otrouito 

eléctrico según el sentido y el valor de su inclinación y 
que so asocia al cuerpo a controlar, no pueden dar una solu^
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eión satisfactoria a este problema. Setos eontactores no 
funcionan en efecto mas que a condioión de que el cuerpo 

sufra un movimiento basculante compatible con aquel que 
le es propio^ Además, la posición inicial de un tal con- 
tactor no es indiferente; es preciso asegurarse de que es­

ta posición inicial corresponde a la apertura del circuito 
eléctrico, si a lo menos se desea que la detección sea ac­
cionada por cierre de dicho circuito eléctrico, o por su 
cierre en caso contrario.

mi procedimiento, según la presente invención, tiene 
por finalidad evitar estes inconvenientes y se caracteri­
za por consistir en utilizar los desplazas&entos de un ¡or* 
gano móvil por gravedad respecto a conductores ligados al 
precitado circuito con los cuales dicho cuerpo coopera pa­
ra cerrar to abrir) el circuito cuahdo el cuerpo bascula 
un ángulo igual o superior a un ángulo dado o está some­
tido a una impulsión determinada, quedando dicho órgano, 
para una posición de reposo cualquiera del cuerpo o para 
un baseulamiento de este último inferior a o( , en ana po­
sición de equilibrio estable que corresponde a la apertu­
ra to al cierre) del circuito^.

Se ve que el procedimiento no se limita a la detección 
solamente del baseulamiento del cuerpo, sinó que permite 
revelar igualmente las impulsiones, aceleraciones, percu­
siones, etcg que puede sufrir este cuerpo, Por otra parte, 
estando el órgano móvil, para teda posición de reposo del 
cuerpo o para un baseulamiento de este último inferior a 
un ángulo determinado, en una posición de equilibrio esta­

ble correspondiente a un estado predeterminado del oireni- 
to, las condiciones iniciales son siempre las mismas de
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suerte que no hay necesidad de asegurarse al empezar de la 
posición que toma el órgano móvil respecto a los cenduete- 

fes^.$i esta posición ¿e equilibrio estable corresponde a la 
apertura del circuito, por ejemplo, se está seguro de que, 
para toda posición de reposo; el circuito eléctrico est<á= 
abierto^

Según otra caracterí§stioa de la invención, * se prevé va­
rias posiciones de equilibrio estable del órgano móvil, co­
rrespondiendo estas posiciones a un mismo estado del cir­
cuito (por ejemplo al estado abierto), si&náo llevado el cir­
cuito en su otro astado, (por ejemplo cerrado) cuando pasa 

dicho ¡organc móvil desde una posición de equilibrio esta­
ble a otrâ *.

Todavía, según otra característica de la invención, se 
utiliza, de preferencia, un órgano móvil eléctricamente con­
ductor que asegura directamente el cierre del circuito eléc­
trico^

La invención trata igualmente de un dispositivo para la 
puesta en practica del precitado procedimiento y se carac­
teriza principalmente por constar de dos conductores liga­
dos al referido circuito y aislados mutuamente, un ¡órgano 
móvil por gravedad respecto a ios expresados conductores y 
previsto para conectarlos eléctricamente entro sé, y medios 
paro mantener dicho órgano en un cierto número de posicio­
nes de equilibrio establo cuando el cuerpo so encuentra en 
una posición de reposo cualquiera o basadla un ángulo infe­
rior a un ángulo o( determinado*

Según todavía otra característica de la invención, los 
precitados conductores están montados sobre las paredes in­

terioras de una jaula o análogo en cayo interior ae desplaza
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el árgano móvil y estén dispuestos de tal manera que, en ca­
da posición áe equilibrio estable, el árgano móvil está en 
contacto con an eolo cenó actor (o con los dos conductores o 
la vez) mientras que, cuando pasa desde ona posición de equi­

librio establo a otra, dicho órga-no móvil está en contacto 
con los dos conductores a la vez (o con uno solo de ellos)^

La invención trata, en fin, de los aparatos de detección 
o de control equipados aon el precitado dispositivo^

Otras características de la invención se pondrán de mani­
fiesto en la siguiente descripción, dada con referencia a las 
figuras de la adjunta lámina de dibujes, qne ilustran una rea­
lización dal invento a titulo de ejemplo no limitativo,.

En les dibujos:
La fig&'l muestra en corte un dispositivo según la inven­

ción, sapueste el órgano móvil en una posición de equilibrio 
estable;

La íig* 2 es un corte según la linea H-11 de la fig. 1, 
estando snpnesto el órgano móvil en una posición correspon­
diente al paso desde una posición de equilibrio a otra; y 

La fig¡.; 3 es una vista desde encima del dispositivo de la 
figura 1, snpuesta retirada la cubierta.

Según el ejemplo de realización representado en las fi­
guras, consta ai dispositivo de una jaula o cárter 1 de mate­
rial aislante, por ejemplo en materia plástica opaca, tenien­
do interiormente la forma de an alveolo hexagonal^; Cada una 
de las caras de este alveolo está provista do una lamina 
conductora ^ que se extiende a lo largo de la generatriz me­
dia;. Las seis láminas están reunidas en una misma pieza anu­

lar conductora ligadaa su vez a una espiga 4 solidaria do 
la jaula 1*

H  pí' O/ /L!t,
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 ̂ En el fondo del alveolo está prevista una placa conducto­
ra g  constituyendo el contacto central y teniendo la forma de 

ana pirámide convexa de seis caras* teniendo cada nna de es­
tas caras sa línea de mayor pendiente en el plano que pasa por 
la cúspide del alveolo hexagonal, os decir, a igual distancia 
entre dos láminas consecutivas^ Cada oara está inclinada sobre 
la horizontal un ángulo d( que es, bien entendido, función del 
¡ángulo on la o&spice de la pláoa gg Este contacto central g 

esttá ligado a una espiga § Igualmente solidaria de la i aula 1. 
Hha bola esférica g, que puede ser de cobre, latón, acero u 
otro metal cualquiera, está alojada en el interior de la jaula
^  y se desplaza libremente;. Una tapa o cubierta g, de preíerom* 
eia en materia aislante y opaca, está fijada sobre la jaula 1 
áe cualquier manera apropiada, por ejemplo encolada, de mane­
ra de asegurar una estanqueidad perfecta al conjunto,. Esta 

tapa g  está provista de un pió central g  que se prolonga hasta 
la #spido de la placa gg.

Se ve que gracias a la forma alveolar de la pared lateral 
de la jaula i y gracias a la forma piramidal de su fondo, la 
bola g está siempre solicitada, en una posioltón horizontal del 
dispositivo, hacia una posición donde astpá en contacto, do una 
parte, eoñ la placa conductora central^ y, de otra parte, 
con la pared aislante da la jaula, es deair, en una posición 
correspondiente a la apertura del circuito,* Para que la bola 
abandone su posición de equilibrio estable es preciso impri­
mir al dispositivo un baecuiamiento en un ángulo igual a supe­
rior a c( o hacer sufrir a la jaala una aceleración, a una im­
pulsión tal que pueda la bola, per el hecho de su inercia, 

franquear una arista da la pirámide* Cuando franquea una aris­
ta, establece la bola %  contacto entre los conductores 2 y g



y cierra por consiguiente el circuito durante un corto espa­
cio do ti ampo. La impalsión eléctrica que resulta pueda ser 

utilizada pora el mando de un aparato cualquiera, por ejem­
plo un aparato registrador, indicador u otro¡*

Se podría, sin salirse del marco de esta invención, aportar 
numerosas modificaciones al modo de realización descrito^. asé, 
por ejemplo, podría el alveolo tener otra forma que no fuera 
la hexagonal y tener por lo tanto la pirámide un número más o 
menos grande de caras; asimismo, la forma y emplazamiento de 
las láminas g podría ser diferente de los representados, Se 
podría concebir un órgano móvil que so desplazara,no por ro­

dadura como una esfera, siná que podría tener una forma cual­
quiera y deaplazarse por deslizamiento, por ejemplo-* Se podría 
igualmente imaginar un cuerpo móvil que abriría o cerraría el 
circuito indirectamente^

Conviene hacer presente en fin, que el contactor a desa­
rreglo representado está supuesto abriendo el circuito electri­
ce para las posiciones de equilibrio estable de la bola y ce­

rrarlo durante un tiempo muy corte, cuando pasa la bola desde 
una posición de equilibrio estable a otra; buen entendido que 
esta disposición puede ser invertida^.

Queda asimismo bien entendido que la invención no estó en 
manera alguna limitada al modo de ejecución descrito y repre­
sentado, que no ha sido dado fsás que a título do ejemplo^,
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Hecha la descripción del presente invento se hace constar, 
que esta solicitad se acoge a la prioridad da la solicitad da 
patente francesa N* 887,.024, depositada al 5 de Febrero de 
1962, y qna se declaran cono nuevas y de propia invención las 

reivindicaciones siguientes:
l..<* procedimiento, con su dispositivo realizador, para de­

tectar el desarregle de un cuerpo, tanto en le que afecta a 
tal detección como al centre! del referido desarregle, median­
te la apertura e el cierre de un circuito eléctrico, sufiende 
ese desarregle un cuerpo cualquiera, c a r a c t e r i z a ^  
d o per consistir en utilizar les desplazamientos de un árga­
no móvil per gravedad respecte a conductores ligados al pre­
citado circuito con los cuales dicho cuerpo coopera para ce­
rrar (e abrir) el circuito cuando el referido cuerpo bascula 
según un ¡anguio igual o superior a un ¡ángulo o( dado, o estjú 
sometido a una impulsión determinada, permaneciendo el expre­
sado ¡órgano, para una posición de reposo cualquiera del cuer­
po o para un basculamiento de este último, inferior ao( , en 
a lo menos una posición de equilibrio estable y que correspon­
de a la apertura {o al cierre) del circuito..

2.- Procedimiento, según la reivindicación 1, c a r a o -  
t e r i z a d o  porque se prevén varias posiciones de equi­
librio estable del órgano móvil, correspondiendo estas posi­
ciones a un mismo estado del circuito (tal como abiert), sien­
do llevado el oircuito a su otro estado (tal como cerrado), 
cuando el referido órgano móvil pasa desde una posición de 
equilibrio estable a otra,.

á&- Procedimiento, según una de las reivindicaciones 1 o
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c a r a c t e r i z a d o  porque se utiliza de prefe­

rencia un árgano móvil eléctricamente conductor que asegura 
directamente el cierre del circuito electrice^

4.- Procedimiento, según la reivindicación 1, pera cu-
5. ya realización se utiliza tm dispositivo c a r a c t e ­

r i z a d o  por constar de dos conductores ligados al pre­
citado circuito y mutuamente aislados* un órgano móvil por 
gravedad respecto a dichos conductores y previsto para li­
garlos eléctricamente entre si, y medica para mantener el 

10. referido órgano en un cierto número de posiciones de equili­
brio estable cuando el cuerpo se encuentra en una posición 
de reposo cualquiera o bascula un ángulo inferior a un ¡án­
gulo «( determinado^

5¿- Procedimiento, según la reivindicación 4, para cu*
15,. ya realizaaión el precitado dispositivo está c a r a c t e ­

r i z a d o  porque ios referidos conductores están monta­
dos sobra la paredes interiores de una 3aula o análogo en el 
interior da la cual sa desplaza el órgano móvil, y están dis­
puestos de tal manera que, en cada posición de equilibrio 

20¿? estable, el órgano móvil está en contacte con un solo conduc­
tor (o con los dos conductores a la vez} mientras que, cuan­
do pasa desde una posición de equilibrio estable a etra, el 
expresado órgano móvil está en contacte con los dos conduc­
tores to con une solo de ellos);.

25. 6¿- Procedimiento, según una da las reivindicaciones 4 o
5, para cuya realización el precitado dispositivo está c a ­
r a c t e r i z a d o .  porque la referida jaula tiene, de 
preferencia, la forma de un alveolo, tal como un alveolo he­
xagonal, llevando cada cara de dicho alveolo una lámina con- 

50. doctora dispuesta según una generatriz, tal como según la
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generatriz media,.

7.^ Procedimiento, segán una de las reivindicaciones 4 a
6, para coya realización el precitado dispositivo está- c a ­
r a c t e r i z a d o  porque las referidas láminas están Ani­
das a una misma pieza anular ligada a su vez a una espiga o 
análogo solidaria de la expresada jaula,.

&.*= Procedimiento, según una ce les reivindicaciones 4 a
7, para cuya realización el precitado dispositivo está o a - 
r a c t e r i z a d e  porque el fondo de la expresada jaula 
está constituido por ana placa conductora ligada a una segun­
da espiga o análogo.

9,.r Procedimiento, según una de las reivindicaciones 4 a 
O, para cuya realización el precitado dispositivo está c a ­
r a c t e r i z a d o  porque la expresada placa conductora 
tiene forma de una pirámide convexa que tiene un número de 
caras igual al del alveolo, tal como seis caras, pasando la 
línea de máxima pendiente de dichas caras por las cúspides 
del mencionado alveolo.

10.-= Procedimiento, según una de las reivindicaciones 4 a
9, para coya realización el precitado dispositivo esté c a ­
r a c t e r i z a d o  porque el referido órgano móvil esté 
constituido, de preferencia, por una bola metálica de forma 
esférica.

llg* Procedimiento, según una da las reivindicaciones 4 a
10, para cuya realización el precitado dispositivo está c a ­
r a c t e r i z a d o  porque la referida jaula está hecha,
de preferencia, con un material epaco^ aislante.

12¡.̂  Procedimiento, según una de las reivindicaciones 4 a
11, para cuya realización el precitado dispositivo está e a - 

r a c t e r i z a d o  porque la referida jaula astá provista



3

^ %  A

Í
se ana cubierta de cierre igualmente aislante y opaca fijada 
sobre dicha jada de atañera da asegurar la eatanqueidad del 
conjunto^

13̂ ?* Procedimiento, con su dispositivo realizador, para 
detectar al desarreglo de ah cuerpo,.

Según se describe y reivindica en la presente memoria que 
oonsta de áiez hojas foliadas y mecanografiadas por una sola 

cara y de una lámina de dibujos^,
Hadrid, a 4 de Febrero de 1963%
L I P Sicisáfté Anonyme aíHof-logerie.

Pá a¡:,



LiP Socisté 4üonyme BHorlogerie Hoja única
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