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. PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios se solicita o Favor de Etablissements

-Pain‘Bburgeas, Sociedad francess de responsabilidad limitada,

"domiciliada en 331 Avenue Viator Hugo, VALENCE( Drome/Fané&a),

¥ que ha de re};aer_eobre » DISPOSITIVO DZ REGULACION DE TENSION
DE TA CORRE4 DE UN MOTOR ELEQTRICO *.

Memoria descriptivag

El registro de la Paténte de Invencidn gque se solicite
tiene por objeto garesntizar la explotaéién exclusive en todo
el territorio macional y sus posesiones de un dispositivo de
regulacidén de tensidén de la corres de un motor eléetrico, con-
forme se desériﬁe a econtinuacién y se representa gréfiéamente

enles adjuntos dibujos, a titulo de ejemplo.
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Ia presente :mvenclén 3%&41‘ los dispositivo de

regulacidén de tensién de la corres de un motor electrico{ ubi- -

ligables, principalmente, en las mdouinas gepilladoras vaporiza-
dores u otras méquinas textiles, en las éuales una éorrea‘lla-
mada retobadora arrastra, por fricéién, ecepillos dispuestoé-
vertiéalmente. .

~ Se refiere, mds particularmente, a los dispositivos
del tipe en el ctial el motor eléetrico estd sustentado por un
soporte deélizante sobre éorrederashorizontales, de forma gue

pueda hacerse variar la tensidn de la correa que pasa sobre la

.'yolea del drbol del motor, medificando la p031016n del soporte

gie se desliza sobre dlnhas correderas. .

En un modo de realizaoion conocido, el soporte se halla
obligadé & deslizerse sobre sus correderas, enm el sentido
que aumenta la tensién de la correa, por la acbiéq de un contra-
peso montado sobre la extremidad libre de uns palance solidarie
de un arbol gque gira horizontalmente en el soporte y que lleva
dos pifiones engranados, respectivemente, a Ao0s cremallerss
talladas en dichas cofrederas.

Bste dispositivo ¢lésico precenta un cierto nimero de
inéonvenientes, principalmente: el peso del conjqntq es ung
fuente de &iﬁicultadés para la obtencién de un buen desliza-
miento del soporie sobre sus éorrederas; la accibn de la grave-
dzd no es uniforme porque el par, ejercido ﬁor»los contrape-
sos sobre el grbol provisio de los pifiones, varia con la ingli-
naéién de la palan¢a, y por dltimo, la importancia de las
friééiones ¥ las variaéionea antedichas de la aécidn de la gra-—
vedad no permiten una visidan del éoﬁjunto,‘de suerte que no

puede conocerse el valor de la tensidén de la correa.
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Bl objeto de la invenecidn es realizar un dispositivo de
regulacién de tensién de la correa de un motor eléetrico, del
tipo precitado, gque no presente los inconvenientes del .dispo-
sitivo ¢1ési§o ;eéordados mds arriba.

£ este efecto, ségﬁn la invencidn, el soporte desli-
zante sobre las éorrederas horizontales estd prgvisto de me-
dios de blecaje sobre dichas correderas ¥y combrende un plato
mévil destinado a sustentar el motor elétrico y atraer glésfi-
éamente, en.relaciSn g dicho soporte, en el sentido que pro-
voque la tensidén de la correa.

Gracias a esta4disposi§ién partiéular, él peso del
conjunto no crea fuerzas de_friééién importantes entre el so-
porte y las éorrederas, suséeptibles de perjudiéar la finezs
de la ;egulaéién de la tensién de la correa, puesto que ésta
regulaéién se hace por desplazamienxo relativo del plato so-
bre 8l soporte, bajo la aééién de medios eléstiéos que unen
estos dos érganos, mientras que el soéorte permenece irmovil’
sobre las correderas, una vez quc se le ha dado la.gbsicién
éorrespondiente 2 una regulaéién de régimen d eterminado, ;;uai—
quiera que sea esta regulaéién. Adends, lgs'variaciones posibles
del efesto de la gravedad sobre el par que crea la tensién de
la éorrea no 'son ya de temer, puesto que este par no es obte-
nido por la abéidn de un éontrapeso gustentado por una palahca
inclimda. Finaluente, la sensibilidad posible del movimiento
del plato sobre el soporte que permaneée fijo en funéionamienr
to, permité fener a la vista todo el gistema y, por consiguien—
te, dar a la tensiénAdg la corres todo valor de régimen deseado.

Ta invenéién‘tiehe igualmente por objeto modos de rea-

lizacién que éomprendan una, por lo menos, de las caracieris-
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tiéas gsiguientes:

a; El soporte y el plato estén provistoé de medios de
observacidn éonjugadOS, tales éomo una eséaia graduada y un
indice apropiados para dar una indiceidén sobre el valor de la-
tensidn ade la‘éorrea en cada posicién del plato sobre el so-
porte.

b. El plato estd montado pivotante, sobre el soporte,
alrededor de un eje vertiral y,‘preferentemente, estd conce-
bido y preparado de suerte que reciba el motor con su drbol
orientado vertiéalmente.

é. El plato tiene éonfiguraéién gneral,tfiangular Yy -
gira sobre el soporte alrededor de uno de sus véritices, mien-—.
tras qué su lado opuesto, en arco de cireulo éonééntriéqra
dicho vértiée, estd enéajado en poleas de guia éuyos ejes es-
tén fijados sobre el soporte. |

d. Los medios de desplazamienio del soporte sobre las
correderas coiprenden pifiones dentados gue son solidarios de
un arbol de mando rotgtivo sustentado por elléoporte ¥y Qe eg—
tén engranados a cremalleras respecbtivamente solidarias de
dichas éorrederas, mientras que los mediosde Bloéaje deliso—
porte sobre sus é&rrederas estén éonstituidos por mordazas de
uno de dichos pifionesa, y pueden hacerse engranar ﬁor degli-~
zamiento axlal, con mordazas éooperantes solidarias d4l sopor-
te. | ‘

e. El 4rbol que lleva los piﬁones engranados con las
cremalleras estd montado, con ﬁnsibilidad dé deslizamiento,
en elVSOporte ¥ es atraido axialmente por medios eléstiéos,
en el senyido en que embragas las mordazas de blocaje antedi-

chas.
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Te inveneidn se ;qomprendera’. me jor mediante la lec-
tura de la descripéién gue sigue y del exauen de ;os dihgos
edjuntos, los cuales muestran, a titulo de ¢jemplo no limi-
tativo, un modo de rea;izaéién de un dispositivo de regula-
cidn de tensién de -la correa de un motor eléctrico, segin la
invencidn.

En IOS‘Gibujos;

— la figura 1 es una vista en plania de un modo de
realizaéidn del dispositivo de regulaéién de tensidén de éorrea,

- la figuia 2 es una seccidén vertical hecha siguiendo
sensiblemente la linea interrumpida IT-IT de la figura 1,

= la figura 3 es una seécién<vertiéal hecha siguienw-
do la linea IIT-IIT de la figura 1, ¥

- la figura 4 es una seéciSn paréial heéha siguiendo
la linea IV-IV de la figura 2.

E1l dispositivo de regulacién de tensién de la correa
de un motor elégtriéo'representada en los dibujos, épmﬁrende‘
uh soporte- 1, mévil sobre dos correderas horizbﬁtales 2, 3,
éonstituidas,.en este ejemplo, por dos barras cilindriéas.

Sobre el skporte 1, va montado un plato 5 que puede
givvtar alrededor de un eje vertical constituido por un bu—
14n resgaldado 6, fijo sohre dicho soporte. Entre el plato' 5 y
la cara superior del soporte va interpuesia una arandela de
friéoidn 7, por ejemplo, de bronee. El plato pivoténte 5 tie~
ne éonfiguraéién general trmhgular, uno de cuyos vértices es-

t4 montado sobre el pivote 6, mientras gue su lado opuesto

&g curvilineo, en forma de arco de circulo concéntrico con el

pivote 6 y sustentado por dos poleas de guia 11, 12 montadas

sobre la éara superior del soporte 1. El trozo del lado curvi-
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1fneo del plato 5 esté biselsdo como se indice en e ¥ 1as dos

" poleas son poleas de garganta del perfil corraspondlenue. Cada

una de las poleas de gula, tai como la polea 12, .por ejemplo,

‘estd sustentada por un rodamiento a bolas 15 cuyo anillo in—

terior estd fijado sobre un buldén 16 que atraviesa el soporte 1.

Se puede deglazar el soyorte:1 a lo largo de las corre-
deras horigontales 2, 3, porx medio de un volante de mano f8;
solidario de un-drbol de mando 19 que posde dos pifiones dentados
22, 23, respeétivamente'eﬁgranados en dos cremalleras 24, 25 me-
canlzadas en las caras inferiores de las dos co-:ednras, 2, 3.

E1l drbol 19 gira sobre dos cojinetes 27, 28 solidarios del sopor- -
te 1.

‘ El plnon dentado 22.y el volante 18 estdn fijados,

en rotacidn, sobre el arbol 19 por medio de una clavija 31 ¥

son retenidos axialmente por un tornillo 32, mohtado_en la exire~
midad borrespondiente del 4rbol de mandd y bajo la cabeza del

eual se he interpuesto una arandela de gran didmetro exterior
apliceda conira la extremidad exterior del volante 18.

El 4rbol 19 puedc deslizarse axialmente en una cierta mnag-,
nitud permitiendo que las -mordazas de blocaje 35, de gue va pro-
vista la cara exterior'del piﬁoﬁ dentado 23, se desembraguen.de
las mordazas'édoperantes 36.que lleva un manguito 37 fijado sobre :
el cojinete 28 por cuslquier medio cldsico conveniente ( no
representado ). El drbol 19 estd obligedo axialmente en el sen-—
tido que mantlene embragadas las mordazas de blOcaJe antedlohas,
por uedlo de un vesorte espiral 41, una de quas extremidades
se apoya en el fondo 40 de un reba;o 42 del manguito 37, y la
otra extremided contra una arandela 43 fijade sobre la extremidédl

éorrespondieﬁte del drbol de mando 19 mediante un tormillo 44.
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Is dlsp051olén es tal que, cuando las mordazas 35, 36

estan embragadas el pifion dentado 22 estd sensiblemente apoya-—
do contra le cara correspondiente del cojinete 27.
En la posicidn representada er. el dibujo, el drbol

de mando 19 estd por tanto inmovilizado en rotacién por las

mordazas 35 del pifion 23 embragadas en las mordagzas 36 del

manguito 37. El spporte 1 estd, por tanto, agarrotedo sobre
las corredefas. » ~ ’ .

Para desplazarlo basta, primeramente, ejeréer ung brac-
cidén sobre ei volante 18 de suerte que;se.desembraguen las mor~-
dazas de blocaje 35,36 y luego hacer girar digho volante en el
sentido correspondiente &l sentido en el caal se desse des—
plazar el soporte 1 sobre sus correderas horizontales 2, 3.

En el dibujo, no se ha represnnuado é1 motor eldetrieo,
pero se ha repregentado la brida arular 5% perforsda por cua-
tro orificios 52 para la fijacidn de la placa lateral éorresf
pondiente del motor eléctrico cuyo drbol estaré, por consi-
guiente, dispuesto ver%icalmente y'éﬁyo eje geométriéo coin-
éidiré éon el pungo O ( figura 1). Se ha indi;ado en 54, con
linea punteadsz, la perlferla de uﬁa polea s0bre la cual ra~-
sa una correa 55 euya tehs1on ge trata de regular,

Te tensidn de la correa se mantiene por un disposi-

tivo eléstiﬁo designado, en su conjunto, por 58 y que tiende

e hacer oseilar el plato 5 en el sent;do de la fleéha £1,

‘es decir, hacia la izquierda en la figura 1.

El dispositivo eldstico 58 estd comstituvido por un

resorte helicoidal 61, una de cuyas extremidades se apoya sobre.

una tuerca 62 roscada a un vdstago 63 y cuya otra extremidad
se apoya contre une arandela 64 encajada en un orificio de

un brazo 65 fijado enbima del soporie 1 éorAmedio de los tor-
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nillos 66,67. Una extremidad del véstago &3 se desliza en el

brazo 69, mientras que .su otra extremidad estd articulads sobre

un pivote 68 roscado sobre.la extrenidad correspondiente del lado
eurvilineo 1a del plato pivolante 5.

Puede observarse la tensibn de la sorreéa por medio de
una graduacidn, tal'comg la T1, que se extienda a lo labgo de la
arista curvilinea 1a del plato pivotante 5 y un indice 72 gra-
bado sobre la ecars superior del soporte 1 frente a dicha gra-
duzcidn. '

El fﬁnéidnamiento del dispositi&o eg el sighiente;

En 1la pOgiéién representads en el dibujo, ol indicador 72
se encuentra frente al trazo 50 de la graduacién y el soporte
1 estd immovilizado sobre sus éorrederas por medio de las mor-
dazas 35, 36 couo se explic més arriba. Por el comtrario, ell
plato givotanté 5 estd obligado por el sistema eldstico 58 a
pivotar en el sentido de la flecha £7 y, consecuentemente, a dar
& la correa 55 una tensién correspondiente & la tensidn del re-
sorse 61. Dada la sensibilidad del montaje, es decir, del mo-~
vimiente pivotante posgible del plato 5 sobre el soporte 1, se
éomprende que la tensidn de la corres serd mantenida de una
maners muy sensible al valor de régimen eséogido pars esta re-
gulaeidn.

. Si se deses modificar la tensién de la correa, basta
liberar el soporte 1, e jerciendo una traccidn sobre el volante
18, como Qe ha dicho mds arridba, y hacer giray dicho volante
en el sentido conveniente , de suerte gue, bajo el efecto dei
dispositivo eldstico 58, el plato 5 pivote y.haga enfrentar |

el trazo deseado de la gresduacidn 31 éon el indicador T2 del

soporie 1; cmando se ha conseguido este resultado, se nivela el

volante 18 y el resorte 41 asegura, por consiguiente, el‘bloéaje

del drbol de mando 19 del soporte sobre sus correderas.
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'El dispositivo gquedsghsi listo para funcionar sobre la
base del nuevo va;or de regulacidén @e la tensién de 1g éorrea.

Se puede cémodamente_escalonar el>dispositivo despla-~
zando la tuerca 62 sobre el vdstago fileteado 63 en el momento
de reéalizar los ensayos de tensién de la correa.

‘Queda bien enténdido que la invencién no se limite
al modo de fealizacién descrivo y representado gue se ha dado
a titulo de ejgmplo; pueden aportarse mumerosas modificaéiones
segin las aplicaéiones proprestas, sin desbordar por ello el

marco de la invencién.

NOTA DE REIVINDIGACIONES

Se reivindica como propio y nmevo a favor Etablissements
Pain-Bourgeas, Sociedad francess de responsabilidad limitada,

con domicilio en 331 Avenue Victor Hugo, VALBNCE ( Drbme/Fran—

cia), lo especificado en las siguientes reivindicaciones:

PRIMERZA. - Dispositivo de regulacion de ténsién de la carresg

* de un motor eldetrico, del tipo en el cual el motor eléetrico

estd sustentadc por un soporte deslizante sobre correderas
horjzontales, de suerte que se pueda hacer variar la tensidn

de la correa que pasa sobre la polea del drbol del motor mo~
dificando la posioidn'del soporte en sus ¢orrederas, éaracteriza—
do en que el soporte deslizante sobre las corredsras horizon-
tales eété provisto de medios de blocaje sobre diches Qérre-
deras y lleva un pleto mdévil, destinsdo 2 sustentar el motor
eléetrico, que estd atraldo eldsticamente, respecto a dicho
soporte, en &l sentido que provoque la tensidn de la correa,
previéndose para el citado dispositivo de iegulacién de tensién

diversos modos de realizacidn que comprenderdn una o varias

3
)
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de las caracleristicas especificadas er las reivindicaéiones
subsiguientes..

SECUNDA.—- Dispositivo de regulacidén de tensidén de la correa
de uﬂ motor eléetrico, caraéterizado en que el soporte y el
phto comprenden medios de observacién conjugados, tales como
ung escala graduada y un {ndice, propios para dar una in-
dicacién sobre el valor de la tensidn de la corree para cada
pdsicién del plato sobre el soporte.

TERCERA. - Dispogitivo de regulacién de tensién de la correas
de un motor eldetrico, @racterizado en que el plaﬁﬁ estd
montedo, con posibilidad de giro, sobre el soporte, alrededor

de un eje vertical y, rreferntemente; estd concebido ¥y

‘arreglado de forma gue reciba el motor con su &rbol orientado

verticalmente, ) .

CUARTE, - Dispositivo de regulacién de tensibn de la correa

de un motor eléetrico, caracterizado en que el plato es de
forma general tmangular y oscila sobre el soporte alrededor de
uno de sus'vértices, nmisntras gue su lado opuesto,. en arco

de ecireulo concéntrico a dicho vértice, estd eﬁéajado en poless
de guia cuyos e¢jes se hallan fijados sobre el soporte.

QUINTA. - Dispositive de regulacidn de tensidn de la corres

de un motor eléetrico, caracterizado en que los medios de
desplazamiento del soporte sobre las correderas comprenden
pifiones dentados solidarios de un &rbol de mando rotativo que
lleva el soﬁorte 7 que se hallan engranados con cremalleras
respectivemente solidarias de dichas correderas, mientras que
los medios de blocaje del.soporte sobre las correderas estdn ..
constituidos por mordazas previstas en uneo de dichos pifiones

¥ aque pueden hacerse embragar, por deslizemiento axial,



1D

R o, d

284 82¢
con mordazas cooperantes solidarias del soporie.
SEXTA.- Dispositivo de regulacidn de tehsién de la correa de
un motor eléetrico, carscterizado en que el drbol que lleva
los pifiones engranados con las cremalleras estd montado con
posibilidad de deslizemiento en el soporte y es atraido axial-
menie por medios elésticos,len el sentido en q&e enbraga las
merdagas de bloéaje éntediéhas.
SEPTIMA.- DISPOSITIVO DE REGULACION DE TENSION DE LA CORREA
DE UN MOTOR ELECTRICO .

Tal y como.se déja desérito en la memoria prededente

que consta d§ once hojas foliadas y meéanografiadé.s POr wna

$0la de sus caras vy tres hojas de planos.

Madrid, 2 de Febrepo de 1963

P.A. de Etabligsements Pain-Bourgeas

Vigtor Gil Vega
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