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MEMORIA DESCRIPTIVA

_ Ia presente patente de introduccidn tiene por objeto
-segﬁﬁ Se indica en su enunciado- unos perfeccionamientes
introducidos en la construccién de los aparatos grabado-
res-reproductores de sonidoes, concretamente en los apara-
tos grabadores-reproductores que funciohan 2 base de c¢in-
ta magnetofonlca._

- Resultado de la aplicacidn de los indicados perfeccio-
pamientos es 1a obtencién de un aparato sumamente simplifi-
cado, que puede ser ofrecido al piblico & un precio muy re-

ducido, alcanzando temafio y peso minimo, y funcionendo en

forme absoliitamente auténome , g bege de le corriente
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suministrada por una pila o bater{a de piles -preferente-
mente de une pila de 1'5 V- de tipo normel, existente en |
el mercado. Al propio tiempo, la extraordinedia simplici-
dad mecénica del aparato convierte al mismo en éumamente
robustd, quedando reducidas & un verdadero mfnimo las po-
sibidpdedes de averfas B

Por lo demds, la esencilidad y principales caracterfs-
ticaes y ventajas de los perfeccionamientos que se trata de
registrar, serdn mes fécilmente comprensibles a la vista de
losg dibujos adjuntos, en los que se ha representado un e~
jemplo concreto de aplicacidn préctice de los mispos. En
lo sucesivo, la explicacidn se referird, pues, a estos di~-
bujos, bien entendido que -como se comprende y es 16gigo,
dada su finalidad exclusivamente ilustrativa y aclaratoria,-
en ninglin caso cebréd conferir & los mismos el menor carace
ter limijativdﬁ'

En estos dibujos: ,

La figura 1 es un esquema mostrando la disposicién de
los pfinoipales elementos del aparéto, electromotor y platos
poftabobinasﬁ‘ _ . N

La figura 2 es un esquema demostrativo de las .dos posi-
ciones extremas que puede adoptar el motor, con respecto &
los expresados platos. 5 ,

Ias figuras 3 y 4 son sendas vistas, lateral y en perse

pecti%a, respectivamente, mostrando la forme de montaje del

- motore

ILa figura 5 es una vista frontal de la pieza que deter-
mina la posiciéq adoptada por el electromotor. .

Ia figurs 6 es una vista esquemitios en planta del sis-
tema regulador de la velocidad de avance de la cintal

Y, finalmente, la figurs % es una vista en detalle del
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interruptor automftico mediante el que se lleva a cabo
aquella regulacién,

Refiriéndonos; pues, 2 estos dibujos, y de acuerdo con

los perfecciomemientos que se trata de registrar:

Ia primera caracteristica esencial del aparato cons-
titufdo de acuerdo con los dichos perfeccionamientoé o8~
triba en que la tracciéa no se ejerce sobre la cinta meg- -
netofénica, sind directamente sobre los tambores de arro-
1lado de la miéma. Ello significa un grave inconveniente,
cual es el de que la velocidad de grabacidn no es uniforme
puesto que depende de la lgﬁgituﬂ de cinta arrollada sobre
el tambor arrastrado; Ahora bien, como:sea que la reproduc-
cién se efectus exactamente en las mismas condiciones, este
inconveniente desaparece, a condicidn -naturalmente- de que -
se‘utilice el mismovaparato, 0 por lo menos un aparato de
ané}ogas ca;acteristicas, para grabar y para reproducif;
Este inconveniente, por otra parte, queda lergamente com-
pensado por le simplificacidn mecdnica que representa, y
puede ser subsanado en gran parte por medio de un mecanis-
mo regulador de la velocidad de avence de la cinta, del tipo
que se describird mas adelante’s

De(acusrdo_con lo enunciado en el pérrafo anterior, y
segin los perfeccionamientos que se preconizan, el aparato
comprende simplemente dos platos 1;2, dispuestos para girar
libremente con respecto & correspondientes ejes verticales
3-4, fijos & un chasis 5, constitufdo por la plataforma ge-
nera; de soporte del.conjunto, Entre estos platos y sus ejes
de giro que podrd establecerse un sistema de fremo y roce
suave éue mantenge la tensidn de la cinta, tanto si el arro-
llemiento se efectua en un sentido comb en el otrd} Los cubos .

6~7 de estos platos, finalmente, segin es normal se hallardn
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queo de los correspondientes tambores o bobinas de arrolla~
miento de la cinta,

El electromotor 10 se halla fijado por medio de una co-
rrespondiente brida 11 a un soporte 12, libremente articu-
lado & rétula universal por una extremidad a un véstage ver-
tical 13, fijo el chasis 5. Ia otra extremidad de este so-
porte conforma una horquilla 14, que envuelve & une pieza
15, solidaria de un eje horizontal 16, cuya pieza comporta
dos salientes laterales extremos lf—l%‘ contra los que ha-
cen tope las ramas de la -horquilla diche. La extremidad
del eje 16 sobresale al exterior y comport; conveniente=
mente soliderizado un botén o palanca de meniobra 18 a -
través de ls que results posible provocar las expresadas
oscilaciones. Normalmente se dispondré edemds un sistema
eldstico de blogueo, que actuard por ejemplo sobre la pie-
za 15, immovilizdndola en sus posiciones lfmite de oscila~
cién y en la posicibn central '

El eje 19 del motor atraviesa librémente el soporte 12
y el chésis 5 por correspondientes orificios 20-21 y compor-
ta en su extremidad libre dos poleas 22-23, de distintos
didmetros. Esta extremidad del eje 19 queda situada entre
dos correspondientes poleas periféricas 24-25, previstas
en los platoes 1-2. El conjunto se calcula de manera que en
una posicidn en giro de la pieza 15, el saliente 17 de la
misma actus sobre la horquille 14, obligando a bescular al
electromotor, hasta una posicién en la que la polea 22 -de
mayor difmetro, ataca la polea 24, arrdstrandola y confi~
riéndols una velocidad de rotacién relativeamente elevads que
corresponde al rearrolledo o rebgbinadé de la cinta reprodu-

cida o grabada. En la posicidn central de la pieza 15, el
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goporte 12 queda abendonado a la accidn del muelle 26, que
actue sobre el mismo, elevdndolo verticalmente en esta po=-
sicidn, la polea 22 se apoya contra la parte inferior de

un reborde sobresaliente 27 previsto en la polea 25 del

' plato 2, bloguedhdolo e immovilizéndolo con toda seguri-

ded. Finalmente, en la otra posicién extremas de la pie-
za 15; el saliente 17' actua sobre la horquilla 14, obli-

gendo a bascular al electromotor hasta que la polea 22, de

‘diémetro reducido, ataca & la polea 24 del plato 2, impri-

nidndole una velocidad de rotacidn.consecuentemente redu-
cida que corresponderé & la grabacién y reproduceidny

Se conprende que sin grandes dificultades es posible
coordinar el mando que actus sobre el electromotor, de-
terminandb.la posicién adoptade por el mimmo, con los
mendos que gobiernan el circuito electrdnico del apara-
to, tanto en lo que respecta & las cabezas de grabacién
¥ reproduccidn, como en lo que afecta al altavoz y al cir—
cuito electrfies.de alimentacidn del electromotor. Esta
coordinacién puede realizarse tanto en vistas a eliminar
érganos de maniobra, simplificando el manejo del aparato,
como & relacionar entre si estos 6rganos, evitando o por
lo menos reduclendo la posibilidad de que se efectuen fal-
ses maniobrag. ' _ )

Finalmente, de acuerdo éon los perfeccionamientbs que
ge préconizan,Ase prevé un_sistemg‘de_regulgcién'de‘1a Vo=
locidad de avance de la cinta magnetofénica. Este mecenis-
mo se halla esencialmente cqnstituido por una polea O ro=
dillo 28 que es arrastrado y oblizado a girar por la cin-
ta magnetofénica 29, que‘en su camino entre las dos bobinas
se -aplica sobre el mismo. Este rodillo 28 es solidario de

un pifidn dentado 30, de radio relativamente grande, que

" engrans con un pifidn 31 de pequefio didmetro, que e§ por
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tanto, obligado & girar a una velocidad angular elevada.

Este pifidn 31 es solidario’ de un dispositlvovaccionado por
la fuerza centrifuge, que abre el cirouito de alimentacién
del elecfromotor cada vez que la velocidad de avanée de la
cinta magnetoféniqa sobrepasa el 1limite preestablécido.Es—
te digpositivo puede, por ejemplo, hallarse constituido por
un blogue de material aislante 32 solidario del sje 33 del
pifidn 31, ¥ & wno de cuyos bordes se halla fijado el con-
tacto 34; a este mismo bprde se halla sblidarizado por una
extremidad el fleje.eléstieo}35 que en su extremidad libre
comporta elvcontacto 36Adispuesto rara aplicarse contra el
contacto 34, cerrando el circuito de alimentacién del-hotor;
al fleje 35, por Wltimo, se halla solidarizado un contrape—
so 37, que aumenta el wvalor de la fuerza centrifuga engenp |
drada por la rotacidn del congunto, tendlendo a separar los
contactos 34 y 36. El movimiento de avance de la cinta de-
terﬁinané, pues, en definitive, a través del grupo de enéra—
najes multiplicador de la velocidad de giro que héﬂquedado.
descrito, el movimiento de giro del dispositivd déuconecta~
dor automdtico. Mientras;ia velocidad de avance de la cin-

ta no sobrepase un determinado limite, la tendencia elds-

‘tica del fleje 35 mantendrd aplicados los contactos 34 y

36, cerrando el circuito de alimentacién del electromotor;.
si esta velocidad sumenta progresivamente, llegaré un momen-
to en que la fuerza centrifuga vencerd la resistencia elés-
tica del fleje 35 separando los contactos 34 y 36y abrien;
do, por tanto, el expresado circuito de allmentacion, con
1o que se parard el motor y decrecerd répidamente la veloci-
dad del conjunto, cerrdndose otra vez el expresado circuitoﬁ
Resta yeo Unicemente hacer constar de una manera general
y espresa que, como se comprende y es 18gico, en la realize=

cidn préetica de los perfeccionamientos que han quedado ex-
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puestos cabrd introducir todas aquellas adiciones y modifica-

ciones de detalle que no afecten a 1o que comstituye la esen-

cialided del registro que se solicitay
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SE RELVINDICA:- =~ °
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"1 - Perfeccionamientos en la construccién de aparatos
grabadoreééreproductores de sonidos, de acuerdo con los cua-

les, los dos platos a los que se fijan las bobinas de arro-

1lamiento de la cinta‘magnetofGnica, comportan sendas poleas

de friccidén periféricas, entre las que queda dispuesto el
eje del tnico electromotor con que cuenta el aparato, cuyo
eje comporta solidarizadas a su extremidad libre dos poleas
de distintos difmetros, respectivamente dispuestas para ata~
car directamente una u otra de las poleas de frinccién di-
chas, segin sea la posicidn en cada caso adoptada por el
motor, dejando sl aparato en disposicidn de efectuar el re-
bobinado rdpido de la cinta, o las operaciones de grabacidn
o reproduccidn, rggpectivamentéﬁ | 4

2 - Perfecéionamientos, de acuerdo con los cuales, el '
électromofor.réferido en la reivindicacidn precedente se
halla montado sobre un soporte que por una extremidad se
halla fijado con posibilidad de oscilar libremente a rdtu-
la universal a un véstago fijo a la plataforma soporte del

conjunto, y por la extremidad opuesta conforma una horqui-

1la entre cuyas ramas queda dispuesta una pieza solidéria

de un eje horizontal gobernable desde el exterior, cuya
pieza puede adoptar dos posiciones extremas, en las que
empuja una u otra de las ramas de la horquilla obligando
al electromotor a adoptar una u otra de las. posiciones anga-—

lizadas en la reivindicacién anterior, o una posicién central

'que corresponde a la posicién de reposo del aparatci
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- 3 - Perfeccionsmientos, de acuerdo con los cuales, en
la posicidn centrél de la pleza referida en la reivindica-
cién precedente, el soporte del electromotor gqueda abando-
nado & ls accidn de une correspondiente fuerze eldstica,
que le obliga a ascender hasta que la polea de mayor dié-'
metro, solidaria del eje de aguél, queda apoyada bajo una
pestafia periférice prevista en una de les poleas periféri-
cas de los platos referidos en la reﬁvindicacién primera,
bloguedndolos
) 4 - Perfeccionamientos, de acue;do con los cuales, se
prevé un mecanismo que regula la velocidad de avance de
la cinta, constitufdo por un rodille impulsa@o‘a girar por

esta Ultima, cuyos movimientos, & través de un tren de en-

.granajes multiplicador de la velocided de giro, se trans-

miten a una pieza de materia aislante que comporta un in-

terruptor, eldsticamente obligado & la posicién de cierre,
de cuya posicidn puede ser apartado por la fuerza centri=- .
fuga desarrollada en el movimiento de rotacidn de la indi-

cada pieza, halldndose este interruptor intercalado en se-

rie sobre el cireuito eléetrico de aliméntacién del~eiectro-

motor referido en la reivindicacidn primera, de forma que
los excesos de velocidad'que se produzecan en el movimiento
de avance de la cinta determinardn la apertura del indiecado
circuito y consiguiente detencidn del elecgromotor que en
definitiva determina el movimiento de todo el conjunto?d

5 - Perfeccionamientos en la construccién de aparatos
grabadores-reproductores de sonidos,

Consta la presente Memoria Des-

eriptive de ocho hojas mecanografiadas,
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