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‘ MFMORIA DESCRIPTIVA

gque se pregents pers unir a la solicitud
de

PATENTE DE INVENCION

formulada el 2§ de Enero de 1.963, com el ndm. 284.588:
en '
ES8PAfA
por VEINTE afios

& nombre de PRINCE-SMITH & STELLS LIMITED, emttdad britd-

nice, estadlecida en P.0. Box 14, Keighley, Yorkshire,
Inglaterra, poz;: . | ,

ui¥ APARATO PARA DESCUBRIR Y CORREGIR IRREGULARIDADES DB
GRUBS0 DE UNA CINTA TEXTIL"

El invento estd relacionedo con eparatos pare de-
tactar y corregir irregularidsdes de eapegor de una cinta
toxtil, siendo tal aparato del tipe conccide que compren-
de un mecaniano de egtiraje de la cinte controlado por le
gceiln de un relé de almacensje do sefial que responde &
lag irregularidades de egpesor de ls cinta percibidas por
] &etecfor ggoclado con ¢l mecanigmo de eatiraie, wm
elemento posicionador que responde & las gefigles emitidas
por el detector y qus actia sobre dicho relé condiciamado .

en une centidad proparcionsl a dichas sefinles, cooperando
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con dicho reld para ser movido con &ste haste una magni-
tud que depende de su condicionamiento por el elemez-xto
posicionador, un dispositivo de variacibn de velocidad
dispusgto para ser regulado por el elemento transmisor
proporeionalmerte al desplazamiento del dltimo por el re-
1é, y una conexiin operativa entre el elemento conducido
del dispoeitive de variacibn de velocidad y o1 mecenigmo
estirador paré_z regularizar el egpesor de cinta por varia~
cién del gredd de estiraje introducido por el mecaniamo
de egtiraje.

Una de las formas més simples y exactax de dQdispo
sitivo de variscién de velocidad que hen sido propusstas
pare este propdsito es la disposicién bien conocids de
dog polees: cbnicas dispuestas opuestemente conectades por
une corre& trangversal, pero con o.bjeto de restringir el
temafio de este meceanismo ha gido necesario uasr poleas
gque tienen una gran velocidad superficiel y de ldz;gitud
relativamente corta, consecuertemente con un éngulo céni-
¢ muy- inclinado por lo que la corres estd forzada a res—
balar disgonalmente a través de las poleas, particularmen
te cuando se muevé & gran velocidad.

Ea wn ¢bjeto de este Invento proporcionar mejoras
en el mecanigmo que conecta el dfspositivo de va.ria:cié;r
de velocidad can €1 mecenigmo de egtiraje, proporcicrando
dia:tas ventajas camo las degcritas despuds.

El invento por consigufente proporciona, en apa~
ratog del tipo sntedicho, una unidad de engrenajes dife-~
renciel, medics que acoplen el engrenaje de entrada de .
dicha unidad eon el elememto de accionamiento del dispo-
sitive de variaeidn de velocidad y medios que acoplan el
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elemento conducido del mismo com ol engra::{aje de salida
de dicha unided, y medios que conectan dicho engranaje de

_salida con el mecanigmo de egtiraje de’ tal modo que el

gredo de estiraje introducido em la. cinta se varie propor.
cionalmente & las varigciones enm las velocidades relati=-
vag de dichos engransjea de en trada y selida.

La menera en que el invento puede ser llevado s

cabo gse dageribe después con mayor detalle en referemcis

& su apiicaci&n en un aparato del tipo mencionado y come-.
trufdo. segin las Memorias Descriptives de Patente britdni
cas Mms. 656135, 710957, T11501 y 767296 y operande en

conjuncién con wna peinadora de estambre, pera el propdsi

te del presente invenio tal aparato se modifieca ex la si-. ..

guiente forma.

El apareto se ilusgtre on log dibujog adjuntos en
ques

ls figure 1 «s un disgrame esquemdtico que mues-

tra diversas partes del aparato y su relmeci¥n,

Ta figura 2 es un alzsdo el mecaniemo awtomftico’
corrector del gruesc de cinta,

Lo figura 3 es un alzado de diclia mecenismo tal
camo se vé desde el lado izquierdo de la Pigura 2,

La figura 4 ea un alzado de diche mecanismo tal
como se vé desde el lado derecho de 1z figura 2,

| y la figara 5 eg wne vista parcialmemte en gec-

cién de una forma alternmative de le unided de engranaje
d4 ferencial. '
' La peinadora a la éue el aparato del presénte ine-
vento- se eplica incluye log rodilles estiradores fronteles

10, 11, los rodillos estiredores trageros: de los que solo

284588
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ge muegtre uno en 12, y los husillos de avence convencio-
nales que se uéan pare accionar los peines (no represants
{305), los husillos de avance lento gque se designan por los
ntmeros 13, 13, y los husillos de avance rdpido por los
nimeros 14, 14, El accionemiento de la peinadora convenien
temer te movido por un motor eléctrico, 16, se aplica a
través de los engremajes Na. 161, 162, 163, 164, 165, a wn

eje de contramercha, 17, que estd montado en alineamiento

~axfal con el eje de accionamiento del peine, 18. Un tren

de engranajes que incluye los elementos 19, 20, 21, 22,
23, 24 conecta dicho eje de contremercha 17 oon el ejo
del rodillo de estiraje frontel 25 pare proporcionar a ég
te una velocidad constante. Los rodillos 10, 11 estén co-
nectedos a travds de los engrenajes 26, ﬁ_y 28. Los en-
granajes de cadenas: y dientes 29, 30, 31 conectan dicho
eje de contramarchg 17 con un eje 32 que lleva la rueda
central 33 de una unidad convencional de engranaje dife
rencial. Dicha rueds cemtral 33 estd acoplada con un en-—
granaje recto 34 que engrena con un pifibn 35 en el eje de-
Iz polea cénica de accionamfento 36 del dispositivo de va
riscidn de velocidad 36, 3;7. El oje de la poles clmnica
conducida 37 de dicho dispositivo de variacién de veloei-'
dad lleve un piﬁén 38 que eﬁgrana con ung rueds recta anu
lar 39 sobre el portador de la ruede planetarias 40 de la
unidad de engranaje diferemcial y el engranaje de salide
41, acclonado diferemciglmente por la rotacidén de dicho
portedor 40 y por la rueda central 33, estd conectada por’
un tren de engramajes 42, 43, 44, 45, 46 y 47 con el eje
18. de sccionamiento del peine del quas el rodillo tragerc

12 del aparato estirador deriva su movimfento a través de
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los engransjes cénicos 48, 49, un sin-fin (no repregente~
do) en ol eje 50, una corona pare sin-fin 51 ¥ los engra=
najes 52, 53, 54, El eje 50, y un eje similar 55 que eg

~ accionado por el eje 18 a travéds de los engranajes céni-

cos 56, 57, sirven para accionar log husillos de avance
13, 14 del peine en la forme conocidae

' Iag variaciones de la posicién media de la horgui
1la-gufa 58 de la correa de accionemiento 59 de la poles

- coniaa herd que la polea cénica conducids 37 ¥ el porte-

dor 40 del engrenaje planetario &iren a diferente veloci-
dad de log engranejes compusstos de a trada 33, 34, asocisg

. dom con la polea de accionamiento 36, modificando asi,

bien por edicién o por sustraccién, 1a velocidad del sc-
cionamiento del'r_odi:!.lo tragero 12 y del eje 18 de gecio-
namiento del peine en relacidn con la velocidad del accio
nemiento de los rodillos franiales 10, 1l.

Leg: fluctuaciones en egpegor de la cinta que pase
a través de ls caja de estiraje se miden por los rodillos
detectores: 60 y 61, entre cuya distancie de mgarre la cin
ta es alimentada en su camino hacia el rodillo estirador

 tragero 12. El rodille 60 es capaz de moverse acercéndose

y alejéndoge del rodillo 61 de acwerdo con las variacioe
nes ingtenténeas en el espesor de la cints, y tal movie
miento.es impartido sl elemento posicionador del mecanis-
mo de rueda. de varilles del relé mogtrado en la esquina -
izquierda de asbajo de la figura 1l y en ma'yor detalle y a
mayor escala en las figuras: 2, 3 y 4. ) ’ '
Dicho rodillo 60 estd montedo en forma giratoria
sobre un brazo 62 de una palaenca acodeda 62, 63, que pivo

ta en 64 sobre un soporte 65, y cuyo brazo 63 tieme uns

, f\r:v
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ek‘censién hacia ebajo 631 que lleve un rodille que estd
montado sobre' un perno ajustable 66, Dicho rodillo coope-
ra ¢om una superficie de leva inclinada 671 que forma una
perte de una pieza con la palenca 67 que pivota en 68 so-
bre un goporte fijo 69. la rueda de varillas 70, en la
que lee: varillas individuales estén maercadas por los nime
ros 701, 701, estd montada para girar alrededor de un eje
702, y lag posiciomes axieles de las varillas en relacidn
con una 1fnea cantral de referemcia estd determinada por
un par de placas guia de forma espiral 71 y 72, dispues-
tas; opuestamente, cuyos bordes cuedrantes estén respecti-
vemente dispuestos: pare .epoyarse contra los extremos
opuestos de lag varilles de reld 701, siendo el espaciado
de las placas guia 71, 72 suficientemente ancho para per—
mitirlas recibir entre ellas: las varillas desplazadas 701
¥y guigrlas por comtacto deslizemnte com sus extremos hacia
wne posicidn en relsciln con dicha 1fnea central de refe-
rencie del cemino del relé que estd determinada por el de
tector de egpesor de cinta 60, 61. Dichas placas ;71, 72

eatén respectivemente montadas sobre pivotes 73, 74 sopor

tados por un soporte fijo 75 y sus extremos opusstos es-
tén dispuestos para spoyarse contra topes 76, 76 sobre
una piezs de agerre rigide 77 que egtd suspendida de un
brazo 78 (fig. 2) que pIvots gobre un extremo aupérior de

" de 1la palanca 67. Une biela paralela 79 conectade en 80 a .

un cade 781 del brazo T8 ¥ em 81 & un contrapesc 82 monta
;io, sobre el anteriormente mencionado pivote 68 que oblige
e.;l. brazo 78 a permanecer en una boaicién vertical con reg
pecto & Ia actitud de la palenca 67.

asi, el movimiexto angular de %25 glﬁefxg (fflg@gl
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respueste & 1os movimientos del rodilloc 60 alejéndose y
acercéndose gl rodille 6 es efectivo, haciendo oscilar
las placas gufa 71, 72 alrededor de sus pivotes, pars eje
cutar lag tareas dualeg de centralizer lss varillas de re
14 700 y de volver a posicionarlas de acuerdo com las va-
riacionea de espesor ds cinta, en contraste conl_los aparg
tog conocidos en gque dichag tareas han sidc ejecutadas en
dos distintas etapas en el camino de las varillas de relé;
le sengibilidad del presente aparatc es superior a la de

" loz mecenigmog eonocidos.

Otre distincién entre el presents aparato mejors-

~do y los desarrollados en las enteriores memorias descrip

tivas de patente, a que nos hemos referide antes aqui, se
encuentra en el hecho de que mieniras el mecanismo de canm
bio de correa ge actia en los Ultimos por un solo plato
transmisor que funciona en conjuncidn con solo un extremo
de cads ung de lag varillas de reié, la disposicide que
se muestre en log dibujos sdjunios emplea dos de tales
platos transmisores 83 y 84, uneo coopergndo con las vari-
1las 701 en wn extremo de las mismas y el otro cooperando
con lag varillas en el .ctro extremo, dichog platom 83, 84
eatén montasdos por juntas esféricas 85, 86 sobre los ex~
tremog opuestos de un bé.-la;nc:fn comin ogcilante 87 que eg-
t& soportadc en su punto medio por un cojinete universal
88 portada por un pexrnc 89 cepaz de moverse de punta
acercéndose ¢ slojéndaze de la rueda de varillas 70. Una
pelence 90 conectade operativemente con diche belmmein 87
estd dispuests pera tranmitir el movimfento del misme,
el ser influenciado por la coopersciln de los platos 83,
84 con las varillas 701, a travds de una biela 91 a la - |

284588
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horquilla de cam'bj_.o. de correa 58, paera reguler la rela-
cidn de accionamfento de corres entre log tambores 36, 37
en 1a forma conoqida. ‘

' El movimiento del perno 89 estd controlado por wn
melle 92 que eatd comprimido entre la cabeze de dicho
perno y un tope fijo 93, siendo tal la disposicidn que se
evite cuslquier tendencis de etasco del irensmisor debido
a un exceso de desplegado de les varillas de relé 701,
puesto que los dos platos 83, 84 son capaces de oscilar
alrededor de sug pivotes univérsales regpectivog fuerg de
faae, .

Como se veré en la fig. 1 la rueda de varillas

70 eg accionade por el eje 18 de accionemionto del peine
a través del tren de engranajes 94, 95, 96, 97, el eje 98,
eI gin-fin 99, une corone para sin-fin (no representada)
que engrena con dicho sin-fin 99, y los engranes 100, 101,
El migmo eje 98 se usa para trananiti: el movinlento rotg
torio del rodillo detector de fomdo 61 o través de log en
granajeg 102, 103.

 Ia figura 5 muégtra una forma alternativa de la
unidad de engranaje diferencisl en que el acoplamiento de
cono y correa 36, 37 ¥ 59 estd sujeto a z0lo una fraccibn
dé la carga de acclonamiento total. En este caso sl éja
de entrada 32 tiene fija sobre el una rueda central Gome
puesta que comprende los engrenajes 331, 332. EI engrane-
je 331 transmite ol movimiento al tamﬁor eénico Qe accio-

’némientp 36 a travis del. pifién 351, misntras que el engra

néje 332 éengrane con Iag ruedas planetarisas 3321, 3322
nontadas sobre el portador de rueda plenetaria 3323 gque

estéd loco sobre dicho eje 32. Loco gobre § éugo {le a
! 3
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ruede centrel campueste 331, 332 hay un anillo 120 que
tiene (a} un engranajfe recto exterior 1201 que engrana
con el pifién 381 sobre el eje del tambor cénice conducido.
3:7-, ¥ (b) un engrenaje recto interior 1202 que engrens
¢on lag ruedes planetariaes 3321, 3322. El portadar de
rueda planetarie 3323 es de una pieza con el pifion de gse~
lida 421 que acciona la rueds de cadena 45 a través de
log engranajes 43 y 44. lag relaciones de losg diversog
trenes de angrané.jas son tales_que log tambores 36, 3T ¥y
I= correa 59 tramemiten solo una parte de la carga de sc-
cfonemiento total, puesto éue el accionamiento de salide
del portador 3323 ‘se derivg ds ambos rueda central 331 y
anfllo 120 | |

Introduciendo la unidad de engrangje diferencial
en el accicnamiento mecénico por el que el mecenismo de
arrastre es fegulado por el dispositivo de variacidn de
velocided, 1lege 8 ger posible conseguir una reduccidm
gustancial en el é&ngulo cénico de los tambores cénicos:
gin sacrificar el campo de velocidades ;11 incrementar _J‘.‘a
longitud de 1os tembores. AdemAs, el grado de sjuste del
digpositivo de variscién de velocidad pueds ser incremen-
tado sin aumentar el desgasfl:'e' ni le cerge sobre log ele-
mentos de transmisiln y la articulacién o;;erativa conecta
da & log mismos. ;

La presente solicitud que corresponde a la presen
tede en la Gran Bretafig, ¢l 29 de Enero de 1962, bajo el
nimero 3.314, se acoge & los beneficiog del articulo 51
del vigente Estatuto sobre Eropledsd Indugtrial,

s- 284588
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Los puntosg: de :anenci6n propia y nueva que se pre
sentan pé.ra que seen objeto de esta solicitud de Patente
de Invemcién en Espafia, por VEINTE afiog, son log siguien-
teg:

1.~ Un aparato para descubrir y corregir irreguls
ridades de grueso de_una ¢inta textil, que comprende wn
mecanlsmo- de egtiramiento de la cinta, medios para medir
les variaciones de grueso de una cinta tratade por dicho
mecanismo de estiraje, un relé de acumulacién de seffales,
un elemento de ajuste qué regponde a las sefiales emitidas
por dichos medios medidores y eficaz para acondicionar di
cho relé en una megnitud proporcionsl a dichas: sefiales, .
un elemento transmisor que coopera con dicho reld de mene
ra que sea movido por &1 en una media que depende de su
acondicionaniento por el elemento de ajuste, un diaposit_i
vo de velocidad verisble dispuesto para ser ajustado por
dicho elemento transmisor preparcionelmentie el desylaza~
miento de) Wltimo, une unidad de engranaje diferencial,

- medios que engranan la rueda de entrads de dichs unidad con

el elemento impulsor del digpositivo de velocidad varie—

ble y mediog que engrenan su elemento movido con la ruedam

de saii.da. de dicha unidad, y medios que conectan dichsa
rueda de galide con el mecaniemo estirador de +tal maners

que el grado de egtiraje introducido en dicha cinte ge va

"rie proporcionalmente & las variaciones en lag velocidades

relativag de dichas ruedas de entradas y de sgalida.
2.— Un aparato segin el punto 1, en el cusl la
unid4d de engranaje diferencial comprende un drbol § en-

2 R458
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trada, una rueda cemtral fije sobre dichc drbol de entra-
da, una rueda cilf{ndrice agregade a dicha rueda centrsl y
que engrana con una rueda del elemento impulsor del dispo
sitivo de velocidad variable, un portasatélites que pusde
girar en torno de dicho 4rbol, wna rueda cilindrica sobre
dicho portasatdlites que engrene con una rueda del elemen
to movido de la unided de velocided varisble, ruedes: saté
lites en dicho portssatélites que engranan con la rueds
central y con une rueds de selida loca sobre dicho érbol,
y ung ruede agregada a dicha rueda de salida paras transmi
tir el eccionamiento resultente al mecanismo estirador.

3~ Un gparato segin el punto 1, ex el cual la
unidad de bengranaje diferencial comprende un &rbol de en-
treda, e rueds cemtral fijada gobre dicho érbol de en~
trada, una rueds cilindrics agregeds a dicha rueda cen-
tral y que engrena con una rueda del elememto impulsor
del dispoasitivo de velocidad variable, un anillo loco 30~
bre el Arbol de entrads, una rueda cilindrica externa so~
bre' dicho anillo que engrana con una rueda del elemento
impulsedo del diaspositive de velocidad variable, un porta
satélites que puede girar en torno del 4rbol de entrade,
ruedas satélites sobre dicho portasatélites que emgremen
con una rueda cilindrica interna sobre diche anille y con
la rueda central, y una rueda de salida agregada a dicho
portasatélites pare transmitir el accionamiento resultan—
te al mecanimmo estirador, o

4.~ Th aparato ssgin cualquiera de los puntos an-
teriores, en el cusl el dispogitivo de velocidad variable
comprends poleas. cnicas: dispuestes: de manera opuesta y
conectadas por una correa desplazable.

284588
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5= Un aparatO'.se:gﬁn el punto 1, en el cual el re
1¢ acunuledor de sefiales comprende wna rueda que 1lave un
tren periférico de verilles exialmente corredizas destina
dag a desplazamiento individuel por un elememto de ajuste
de mesnera que sobresalgern méds alld de una posicidn cen-
tral de referencia en una magnitud proporcional a las se-
fisles de un detector sensible a las variaciones de gruse 8o
de la cinta tratada, en el cual el elemento de ajuste in-
cluyé un per de rlecas de gufe opuestas de forma de cus-
drante en espiral espaciadas para recibir entre ellas las
varillas de rueda de relé desplazadag y para gular a és-
t;;_s: por conté.cto con sus extremos hacia una posicidn rels
tiva respecto a dicha referencia como se determine por d_:!_.
chas sefisles. _ '

6o= Un aparato segin el punto 5, en el cual di-
chae placas: de gufa en el cual dichas: placas de guia es-

tén montadas en pivotes junto a log puntos én los cuales

‘reciden las varillas desplazadas y acopladas rigidemente

en gus extremos opuestos por una biele conectada por wn
sigtema articulado operado por el detector de menera que
pueds oscilar gracias & este ¥ltimo en torna de sus res—
pectivos pivotes a un ladc uw otro de lax posicién de refe-
rencia. v |

7.~ Un eperato segin el punto 1, en el cuel el re
1§ de acumulecifn de sefiales comprende une rueds que lle-
vae wn tren periférico de varillag exialmente desplazables
destinadas a desplazemiento individual regspecto de une po
gicifn cen tral. de referencia y en el cual el elemento

trenspisor comprende dos placas dispusegtas para cooperar

.A con log extremos regpectivog de las §1§E§ggo dde

-12 -
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chas. places montades con libertad de movimiento universal
gobre extremqs: op‘kﬁstos. de una biela basculante comin so-
portada en un punte Intermedio en un s‘bportevxmiveraal de
urn retenedor capaz de movimfento hacia ¢ desde la rueda

de reld, estando dicho retenedor enlazado mecénioemexrte

- eon ol miembro de ajuste del digpositivo de velocidad va-
. riable.

8.= U :apéram pers descubrir y cerregir irregula
ridades de grussc de wna cinte textil.

Tal y camo se he déseri,to én la Memoria que ante-
ceds, representado en los cinc.o'. dibujog que se gcompafisn
y para los fines que se hen especificado.

Egta Merorie consta de trece hajas escritas a mé~

quina por una sola cara.

uedrid, 94 ABR. 1963
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