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"PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS ESTIRADORES
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~ Los mecanismos estiradores son lastrados por dife-

rentes clases de instalaciones. Segin es conocido, se entien-

de por instalacidn lestradors para mecanismos estiradores,
los brazos lastradores o brazos soportadores, palancas de

pesas, ganchos de traccidn etc., pere la carga o sujecidn

de rodillos superiores, correillas, jaulas para correillas, |

rodillce de paso etc., en mecanismos estiradores.

El objeto del invenfo es mejorar estas instalacio-|
nes de cargs o de sujecidn,

Han llegadc a conccerse instelaciones lastradoras,
en las que todos los rodillos superiores estén suspendidos
en un brazo de carga ¢ soportador. Una gran parte de estos
brazos lastradores estd suspendida detrds giratorismente en

unrdrbol paralelo a los rodillos inferiores, y delante o tame

bien en el centro estd bloqueada generalmente por un cierre
similar a un cierre de bayoneta 0 2 un bloque que passa del
punto muerto. Es posible la descarga central de tales bra-
zos lastradores a excepcidén de une presidén residual reduci~
da necesaria, pero con el inconveniente de que ademss de la
degscarga de loé rodiiios de presidn de salida, que tienen

predominantemente ia méxima carga, tembien se deslastran el

mismo tiempo los otros rodillos superiores, es decir tambien

* los elementos del mecanismo estiredor, que controlan el tiro

de entrada de la cinta de fibrag en el mecanismo estirador
¥y el proceso de estiramiento. A1 volver a hilar la mdquina

esto conducia a lugares gruesos en el hilo o a roturas de
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- 0idn deseads sobre los rodillos superiores. Ademds los &rbo-

hilo, Los drganos de control de estiramiento tembien se han

establecido en parte separadamente en los mecanismos estira—i

dores. Pero esto tiene el inconveniente que al introducir la|

cinta de fibras, estas pertes tienen que levantarse separeda
mente a~man6. v

'Recientemente hallan utilizacidn brazos lastrado-
res que estan constitgidos libremente soportados y, estando
suspendidos en un drbol en la entrada del mecanismo estira- ;
dor, estdn bloqueados alli. En esta disposicidn atmca la fuer-
za mAxima, la fuerza para lastrar el rodillo de presidn de
salida, en ol brazo de palenca mds largo. Esto es muy desfa-
vorable oonstructivamente, porque por ello es necesario un
gran momento de resistencia del brazo lastrador y ademds se

requiere una construccidn muy robusta de los elementos. que

sostienen al brazo lastredor libremente soportado en la posi.

les, cojinetes y estampas en que estén sujetos los brazos
con sus lugares de blogue, tlenen que estar ejecutados muy
fuertes y por ello de un modo muy costoso. De ello resulia
que tales brazos lastradores tienen determinados l{mites en
el valor de su presidn de carga y en la magnitud del campo

de estiramiento.

Otras instalaciones lestradoras en mecanismos esti-
radores se limitan a que solamente el rodillo de presidn de

salida se lastre por presién adicional. Los otros rodillos

superiores estdn situados lastrados por suumpropic peso con
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' estiramiento, centralmente regulable, segin el invento, se

propone, disponer el r0di110 de presgidn de entrada de modo

| hacia delante.

sus espiges en sus guias laterales, es decir que al introdu-

cir cintas de fibras, estos rodillos superiores tienen que
ser levantados sucesivamente.

1
|
|
i
I

Segin el invento, se propone sujetar conjuntamente:

en un braze lastrador, conocido en si, el rodillo de presién
de entrada y los elementos superiores para el control de las
fibras, por ejemplo rodillos de paso, correillas superiores i
etc., pero la cargs del rodillo de presidén de salida se efec~

tda separadamente, de manera conocida, por palencas de pesas

¢ por lastre de muellse, o magndtica, o neumdtice o hidrdulica

mente y en ulterior desarrollo de la idea del invento se cons
truye de modo centralmente lastrable y deslastrable.

En mecanismos estiradores con amplitud de campo de

desplazable sin escélonamiento en el brezo lastrador. En ul-
terior perfeccionamiento del invento ewm ventajbso que el bra=-
z0 de traccidn para el rodillo de presién de salida esté eje-
cutado de modo articulado y engranable por debajo del punto

de contacto con el rodillo de presién de salida, de modo que

el rodillo de presidén de salida, sin ser molesiado por el brai
go lastrador, por las correillas superiores o por los rodillos

de paso, pueda ser extraido hacia arriba o inclinafamente

La ejeéucién del mecanismo estirador, propuesta se-~

gin el invento, tiene ventajas especiales al hilar mechas tor
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cidas de lana o de fibras quimicas. Por el empleo siempre ma-

yor de preparaciones inglesas pera fibras quimicas, por lo

que ants todo se alcanza una buena cohesidn en la mecha, al

mismo tiempo se hacen mayores las resistencias de estiramien-

t0, es decir que tiene que trabajarse con mayores presiones,

ante todo en la salida del mecanismo estirador, Un brazo las-

trador por ejemplo, libremente soportado, por lo tanto, solo

serd utilizable limitadamente, aunque solo sea porque el des<

lastremiento del cilindro de salide, necesario en las mayores
presiones, solemente es posible con gran complicacidn. Ademds
exige la mecha torcida una amplitud de campo de estiramiento
esencialmente mayor en comperacidén con mecha abierta con
igual longitud #le fibra, ya que las fibras, como ya se ha mey
cionado arriba,estén unidas entre si mucho méé intimemente.

Las figuras 1 a 8 representan ejemplos de ejecu=
cidn segin el invento. | |

La fik, 1 muestra un mecanismo estirador de doble
correilla con los tres pares de rodillos I1, II2, III3, El
rodillo de presidn de salida 1 se sostiene separademente en
el brazo de traccidén 4. ILa carga del rodillo de presidn de
salide 1 se éfectﬁa a través del brazo, el varillaje 5 y la
palanca 6, por el peso %. Para la descarga central estd
prevista la excéntrica 44. El lastrado comin de los rodillos

superiores 2 y 3 y de lé jaula 2' se hace por el brazo las-

trador 8 por medio de lﬁs muelles 9 y 10. El brazo lastrador

8 estd dispuesto oscilaﬁlemente en el 4rbol 11, El mismo se

T
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" bloguea por -la excéntrica 12 y la barra de traceidn 13, que
esta articulada en el 4rbol 14, en la p031016n de trabajo,
" rodillo de pr9316n de salida 1 se sostiene separadamente en

- 0 hidrdulico existente'én el tubo 20 eldstico. La presidn es
: varlable por 1nsyalaclones conocidas {compresor, vdlvulas.
Los rodillos superlores 2y 3y la jaula 2' se sostienen con-—

- juntemeate en un brazo lagtrador 21 conocido, libremente so-

. apretado f{jamente sobre el drbol 22.

| con un tubo de presién'26. La.presién en el tubo de presidn

y se sostiene en la posicidn desconectada por un trinquete
15 que engrana en una muesce 16. |
La flg. 2 muestra un mecanismo estlrador de doble

correilla con los tres pares de rodillos I1, II2, III3,. E1

un brazo de tracoién 4y que, por el varlllaje 17, estrzbo 18

y empujador 19, se lastra por un medlo.de preslon neumgtico

portadc, blogueable en posicién de trabajo y en posicidn ele-
vada, que ocasiona la presidn sobre los muelles 9 y 10 sobre.

los rddillos superiores 2 y 3. El brazo. lastrador 21 estd

La»fig.-3 muestra un mecanismo estirador de doble
correilla, en que la carga del rodilio de presién de salida
1 se efectia ahélogamente y tembien de modo independiente co-
mo envel'ejemplo dé ejecucidn 2. Ia carga sobre 1os rodillos
superiores 2 y 3 se efectda por medio de muelles 9 y 10, que
estdn sostenidos en el brazo lastrador 23. Ia carga del bra-
z0 lastrador 23 a éu vez, que es giratorio alfededor del dr-

bol 24, se efectia por medio de_un empujador 25 gue coopera
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- de paso, en el que el conirol de fibras se efectia entre co-

- Tum.
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26 se produce neumdtica o hidrdulicamente. Una variacidn en

la presidn , por ejemplo, para el deslastrado tempofal, es po-
sible,poriuna vdlvula regﬁlﬁdora de_presidn;'Para levantar |
el'brazo lastrador 23 puede hacerse.oscilar hacia avrds el
empu jador 25. ?ara la fijacidn de una determinads posicidn
de trabajo del brazo laétrador_23 estd previsto un tornillo
de ajuste 27, .

La fig. 4 muestra un mecgnismé.estirador de doble
correilla, cuya jaula de-corréillas superiores se aplica por
peso propio sobre 1la cofreilla inferior.29. La correilla su-
perior 130 se lastra'mediante'rodilldé dé paso 31 y 32 adicio-
nalmente desde dentro, Ia jaula 28 de correilla superior,
con los rodil;os 2,‘31 v 32'y les correillas superiores 30 y
el fodillo séperior de entrada 3, estdn sujetos conjuntamen-—
te en el brezo lastrador 33. El bloquec del brazo lastrador
33 en posicidn de trabajo, respectivamente la posicién sleve-
dé, se efectia por muescas 34 y 35 en la palanca 36, en la
qué engrane un perno 37. Para él seguro de la respectiva po-
sicidn, presiona un muelle 38 contra la palanca 36, El brazo
de traccidn 4, que ocasiona separadamente la carge del rodi-
1lo dé éreéién de salide 1; se halla bajo la accidn de un
muelle de treccidn 39,

La fig. 5 muestra un mecanismo estirador de tiro

rreillas inferiores 29 ¥ rodillos de paso 40, que estén sos-

tenidos en una jaula 41. La jaunla 41, con los rodillos de pa-

80 40 y el rodillo supérior &e entrada 3, estdn sujetos con-
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melle de traccién 39. Pars el deslastrado central estd pre-

| vista en el brazo de traccién 4, una polea 43, contra la cual

| presién de salida del pr;mer-grado, y‘ﬁel_rodlllo,supgrior :

de salida 1, se efectda separademente por medic de genchos

en un mecanismo estirador con brazo lastrador. El rodillo de

25

ientrada 59 estd apoyado en un caballete de cojinete 60, que

28 483

Juntamente en un brazo lastrador 42, que, de manera conocida,
estd llbremente soportado y es blogueable en 1a posioi&n eleJ

vada., La carga del rodillo de pre51on de sallda 1l se efectﬁa

1ndepend1entementa por el brazo de traocidn 4 mediante el

presiona una excéntrica 44 gl deslastgadof.

Ia fig., 6 miestra ﬁn'mepanismo estirador escalona-
do, en el que los rbdillos superiofes de correilla§~2 y 48,
las jaulas 46 y 47 y las correillas superiores 50_y75l y el
rodillo superior de entradas 49 estéh sujetoe en un braéo las-
trador comin 45, El bloqueo en poéiéidn'de trabajo sé efec-
tda por un bloqueo de paso de punto muerto 52. La carge del

redillo superlor 3y que en primera linea sirve de rodillo de

| de traccién 53 y 54, tuercas de borde estriado 55 y 56 y mue-

1les de presidn 57 y 58.

" Ta carga de las jaules 2', 46 y 47 segin las figu-
ras 1-4 y 6, éuede efectuarse en la lenglieta, ademds de he-
cerse por peso propio,vtambien por ofros medios, por ejemplo
por un muelle 90, '

Le fig, 7 representa un par de rodillos de entrada

‘il tiene hacia abaao una prolongacién 61 con un taladro roscado
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por el que pease un husillo roscado 62 que, por las ruedas

_lastrador 74 estd levantado, el tornillo 76 cuida que el ro-
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31110 de presién de entrada no caiga con su soporte; la balles-

.fijado en la parte superior 78. Para que la parte superior 7

P e Sy
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63 y 64 al girer e érbol 65 ocasiona un corrimiento del cam
ballete de cojinete 60 sobre la parte éupérior 66ide la es- |
tempa. Para la reduccidn de la friccidn estén previstos agu-
jas %5.'E1 radillo de presién de eﬁtrada 67 con‘sﬁ eje 68 se
soétieneﬁ‘entre las prélongaciones 69 del caballete devcoji-

neté 60 ¥y por ello al variar 1a‘posicién del rodille de entre-~

da 59 se lleve al mismo tiempo ocorrespondientemente e la nue-

ve posicidn. Este proceso se efectda bajo presidn del muellr
70, que se apoya por medio del manguito 71, de la regleta 72

y del cojinete T3 contra el brazo lastrador T4. Si el brazo

ta 77 impide un corrimiento automitico del brazo lastrador 74.
La fig. 8 muestra un brazo de traccidn especial.

Bl brazo de traccidn 4 estd provisto de una parte superior

78, en Que sujeta el rodillc de presién dé salida 1y qﬁe

puede girar alrededor de un perno 79, que estd sujeto fijamen-

te por toenillos 80 en el brazo de traccién 4. E1 perno 79

tiene un teladro 81, en gie engrana una corredera 82 con espi-

ga 83 y por ollo detiene la parte superior 78 en una determis

. del muelle 84, que se apoya contra el capuchdn 85, que esta

nada posicién.la corredera se halla bajo la accidn de presiéf

no pueda osciler demasiado hacla adelente, la misma estd prod

vista de un saliente de tope 86, que en estado abkerto se
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- riores indiwiduales con correillas superiores, que alcancen
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aplice contra la superficie 87,

Para la emtraccidn del rodillo de presidn de sali—i
da 1, se levanta el brazo de traccidn 4 en ol gancho 89 y se |
retira el botén 88 y por»ello la §ofredera 82. La parte supei
rior 78 oscila hacia delante y deja por ello libre al rodille
de présiéh de salida 1. ' - |

La disposicidn de las correillas superiores e infed

riores puede elégirse.de tal modo que cooperen correilllas su-r

¢ con correillas inferiores, que por lo menos alcancen sobre

dos lugares de hilado, © bien que cooperen correillas infe-

por lo menos sobre dos lugares de hilado. Ademds, las correi-
1las superiores y/o inferiores pueden estar constituidas de
tal modo que alcancen por lo menos sobre dos lugares de hila-

do.

oSSR n oo mafsm===22=nno==
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_guientes relv1ndlcaclones.

" superiores paré el control de lag fibras , pqr ejemplo rodi-

- llos de tiro de pasoy cbrreillas éupéribres ¥ jaulas supe- .

ra el control de fibra y/o la carga del rodillo de presién
nera conocida.

1 y 23 caracterlzados porque el rodillo de pre516n de entra-

- 110"'

-e_ Em E e mEmEm===

‘la preéénte pétente de invencidn comprende las 8i-

1.- Perfe001onamlentos en mecanismos estlradores

con ingtalacidn de carga o de sujecidn, caracterizados por- '

que la cerga o la sujecién del rodillo;o de los rodillos de

presidén de entrada respectivamente y de los demds elementos

riores, se efectia conjuntamente por un brazo lastrador o

sujetador mediante peso, fuerze de muelle o megnética, pre-

sidn neumética 0 hidréulica, mientfas que el rodillo de sali

da estd lastrado 1ndemendlentemente por pesos fuerza de mue-
lle 0 magnetica, pre31on neumgtica o hldraulica.- ’

2.~ Perfecclonamlentos segun.la re1v1ndlcaclon 1,
caracterizados porqne el brazo de carga o sujecidn para el

rodillo de pre31on de entrada ¥y los elemntos superiores pa—
de salida es coneétable'y descénectable centralmente de ma-

Je= Perf9001onamien$os segin las reivindicaciones

da en el Brazo de carga o suaeeion es gjustable sin escalo-

namiento y conjuntamente con el rodillo de entrada por un:

|

érgano sujetador, que se apoya mediante cojinetes de roda-
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Acarga o sujecién y asegurado pér un elemento de apriete, por'

. ejemplo muelle, conbre un corrimiento automdtico, en lo que

. clerre em forma de horquilla al eje del rodillo de presidn

-1 a 3, caracterizados po:que’el brazo de traccidn para el ro=

" dillo de presién-de selida est4 prowisto de una parte supe-

namiento, por ejemplo, por'uha corredera sometida a la accidn|

- 1las inferiores individuales o que por lo menos alcanzan so-.

! bre dos lugares de hilado.

- 12.- .
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miento o por medio de zapatas deslizantes contra el brazo de

'

el Srgano sujetador, los ejes o los cojinetes del rodillo de
présiénltienen edemds prolongaciones hacia abajo, que rodean '
percialmente al'rodilio de entrdda en una direccidn aproximaj
damente perpendicuiar e las direcciones de movimiento del ro-
dillo defentrada,fo bien el caballete de apoyo para. el rodi-

1lo de entrada tiene una prolongacidén hacia arriba, que en-

de entrada. ‘ .

. 4,~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones

rior oscilable, qué es bloqueable en 1a posicidn de funcio-

de un muelle, que engrana con un perno fijo en el brazo de
traeccidn.

Se~= Perfecclonamlentos segin las re1v1ndlcaclones
la 4, caracterlzados porque la correilla superior y la co-
rreilla inferior estdn coordinades entre sf de tal modo que

unas correillas superiores individuales cooperan con correi-

6.~ Perfeccionamientos segun las reivindioaoiones

la 4, caracterizados porque las correillas superlores e in-
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feriores estdn coordinadas entre s{ de tal modo que correi-
llas inferiores ihdividuales cooperan por 1o menos con co- |
rrelllas superzores que alcanzan como nfnimo sobre dos luga~-

res de hilado,.

' 7.- Perfeccionamiento seagfn les reivindicaciones

1 a4, caracterizadas porgue las correillas sﬁperioresfy/b

lo menos dos lugares de hilado,

8.~ Perfeccionemientos en mecanismos estiradores

con instelacidn de carga o de sujecidn..

Segin se descmibe y/rei¥indica en la presente me-
moria deécriptiva y se ilustya conl los dibujos que a la mis-
ma se aeoﬁpaﬁén‘ A | |

Censta‘ééta memoria de firece hojaé foliadas y es-

critas & méquina por una sola ce a.

— o - A e mm e s e M sm ae e = e mm e
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inferiores‘estén constituidas de tal modo que slcanzan sobre
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