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" “Perfeéeionamientqs en los transportadores*.
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Memnoria desecripti § a ;
Este invento se refiere a los transportadores_llaf
nadps‘de piso, del tipo en que se hacen circular vagoheias

de ruedas por un piso u otra superficie mediante una cade-

ng 2in £in movida, disﬁueata debajo del piso, estando las
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vagonetas provistas de pernos o wvarillas éolgantes que
atraviesan uns ranura ¢ canal del piso o superficie para
ser enganchadosa por ufiag o resaltos de la cadena sin £in,
En los transportadores de este tipo, ha sido ne-
cesario hasta abora, para invertir el sentido de marcha

de lge vagonetas, hacerlas seguir una curva de radio ree-

lativamente grande, =z fin ae asegurar una circulscidn sua-

ve y continua., Esto requiere forzosamente mucho egpacio,
¥ un objeto del invento es desarrollar mediocs que permitan
invertir el sentido de circulacidn de las vagonetas de
cargs sin hacerlss pasar por arcos ¢ curvas de granm radio.

Para que'el invento pueda ser bien comprendido
¥y facilmente llevado a la préctice, se describe = conti-
nuaﬁ;én con mds detalle, referido a los dibujos adjuntos,
en los cuales indican; '

La figura 1, un esquema que ilustra el tipo de
transportador a que se refiere el invento,

La figure 2, una planta de una instalacidn en la
que pueds invertirse la direccidn de avance de las vagone-
tas. . |

Le figura 3, una planta de una instalacidn en la
gue. puede invertirse una 0 varias veces la direccidn de
avance de las vagonetas. ' A

La figura 4, & mayor escala, ciertos elementos
del equipo combrendido en la instalacidn de la figura 3.

En larfigura 1 se designe por =10~ ung vagonets,
que descansa sobre un piso =-11=-, por el cual puede ser re-
molcada o propulsada. Como puede apreciarse,‘la vagoneta
~10- esta provista de dos pernos o barras -12-, -13-, una

detrag y otra delante, las cuales sgtraviesan una ranura o



10

15

20

25

30

canal abierta en el suelo. Una de las barras, en estu

cago la ~12-, puede constituir un perno de arrastre, de

talea dimensiones que.cuando la wagoneta ge halla adecua-

damente situsda réspecto a la ranurs del piso, la atra-
viesa y se engancha de manera conocida en un trinquete o
resalto ~14- dispuesto on una cadena sin fin movida -15-,
dispuesta debajo del piso. Ia cadena ~15-, que puede ser
de cualguier tipo de los empleados usualmente en los trang
portadores de esta clase, lleva de menera conocida unos
trinquetes o resaltos impulsores ascendsntes convenienta—
mente diastanciagdos, con cada uﬁo de los cuales puede en~
gancharse el parno colgante de una vagoneta, para estable-
cer un acoplamiento de arréstre entre la cadena ¥y cada va-
goneta. El segundo perno de las wvagonetas, en este caso
el perno o barra -13~, es de tales dimensiones que, si
blen entra en la ranura o cenal del piso, su extremo in-
ferior no llega a los trinquetes o resalfos de lz cadens.
El permo -13~ sirve, pues, simplemente de guia y no inter-
viene en la transmisién del movimiento de la cadena movids
& la vagoneta. En la forma de realizacidn representada,
la vagoneta -10=, por el-extremo que lleva el perno -13~-,
presenta un plano inclinado -16- que entra en accidn cuan-
do se acercan dos vagonetas, para levantar el perno de

arragtre =12*- Qe lg gsiguiente vagoneta de modo que no se

‘ enganche con los trinquetes o resaltos de la cadena =15-.

En una zona en que convenge invertir el sentido
de avance de las vagonetas, se hara seguir a la cadena
=-15-, como muestra la figura 2, un trayecto curvo, de modo
que gire 1802, en tantc que los tramos externo y de retor-

no de la cadena se disponen paralelos y a disfanciﬁ igual
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al doble del radio del trayecto curve. Para que la cade~
ng ciroule libremente siguiendo ia curva, s preiefible
situar & lo largo ds éstg‘varias poleas locas de guis
-16-, & fin de proporcionar a ia cadena elementos conduc—
tores laterales practicemente exentos dé'friccién. Tam=
bién es posible guiar la cadens por medio de una rueds o
elemento terminasl similar, gue gire alrededor de un eje
substancialmente vertical. Dispuesto verticalmente por
encima del trayecto curvo deﬂla caden& hay uaa ranura o'
canal similar -17- en el piso, la cual comunica por sus
extremos opuestos con las raguras -18-, -19- dispuestas
por encima de los tremos externo y de retorno de la cade-
na. Ademds de la ranura curva -17-, las ranuras -18,19-
de encima de los tramos externo ¥y de retorno de la cadena
se contimian en unas prolongsciones -18%,19'~ respectivas,
curvadas en forma. coavergente adecuada, de modo que for-
men una ranura ¢ canal comin -20- en un punto alineado con
el centro de la renura curva -17-, & una distancia del

mismo eorrespondiente'a la‘distancia gue media entre el

' permo ds mrrastre -12-y el perno de guia -13~- de cada va-

goneta. Vietas en planta como en la figura 2, las preclon-~

gationes de las ranuras -18,19~ describen aproximadamente

D.naY. 4
En la regién del empalme en gque un extremo de la

ranura curva -17- comunica con 1la ranura -18- dispuesta

por encima del tremo externo de la cadena, se dispone una

‘agaja oscllante -21-, provista de un resorte —-22-, la cual

puede pasar de una‘posibién(fepresentada en la figura 2),
donde impide el acceso del perno de guia -13- de cualquier

vagoneta & la ranura curva -17~, a otra posicién en la que
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desvia el perno de arrastre -12- de cualquier vagoneta

a la ranura ourva -17-, o viceversa. Con preferencia, la
aguja -21- se hace funcionar sutomdticamente al pasar una
vagoneta, ¥y para ello estd provista d4e unos brazos de ac-
cionamiento -23,24-, quja.funcién se desoribe mds adelante.
En el empalme de las dos prolongaciénes -18',19% de las
ranuras, donde confluyen en una sola canal comin -20=, se
dispone también una sguje -25~ provista de un resorte,
que normalmente la empuja & la posicidén que muestra la fi-
gura 3. ' ' '
El aparato, segun’queds descrito, funciona del
nodo siguiente:

Supéngase que una vagoneta se aproxima al punto

de inversidén resefindo. ¥l perno de gufa -13- estard si-

tuado en el extremo anterior de la vagoneta, y el perno
de arrsstre -12- en el posterior. In este momento, la agu-

ja -21- de le entrada a lz ranurs curva -17- estard en su

. primera posicidn, donde impide gque entre el segundo perno,

Al acercarse la vagoneta al punto de inversidén, su perno
de gufa -13- seguird avanzando hasta rebagar el mencionado
empalme por la prolongacidn -18'- de la renura -18-, pexo

en un punto determinade entrard en contacto con un brazo

-23- acoplado 2 la sguja =21-, ¥ la moverd a la segunda

posicibn, en le cual desvia el perno de arrastre -12- a la
repurs curva <17-, donde smeguira el trayscto de la cadena
wotriz ~15-, DLa disposicidn es tal que, después de mover
la aguja hasta sobrepasar su ﬁqsici6n central inactiva,

gu recorte =22~ la haré'ééltar & la gegunda posicidn., 4si
el perno de guils -13— seguird avanzando por la prolonga-

cidn ~18'- de la renura -18-, mientras gue el perno de aTBg
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tre -12- geguird a la cadena -15- por su treyecto curvo,
TLa disposicidn es tal que, después de un movimiento pre-
fijado del perno de arrastre -12- por la curva, este per-
no entra en contacto con el segundo brezo -24- dg la =gu-
ja =21~, ¥ la hace volver & su posicidn inicial, quedando
dispuesta para funcionar con la vagoneta siguiente. Ané-
logamente la aguja =-21- se disparard cuando vuelva a pasar
su posicidn central inactiva. Cuando el perno de arras-

tre ~12- se aproxime al punto medio de su trayecto curve,

el perno de guia -13- desviard la aguja -25-, venciendo

la accidén de su resorte —26-, y entrari en el empslme de
lss prolongaciones -18%,19'~ de las ranuras o canales.

En el punte medio del trayecto curvo del perno de arras-
tre -12-, el pernoc de guia =13- se hallard en ls ranura
comin -20~; y cuando el perns de arrastre rebase diche pup
to hacia la ranura -19- de encima del tramo de retorno de
la cadens, el perno de guia -13- avenzard hasta penctrar

en la prolongacién -19*- de dicha ranura, porque el resor-

te =26~ habrd vuelto la aguja =25 2 su posicidn inicial,

representada en la figura 2. ?in&lmente, ¢l perno de =xras
tre ~12- entrari en la ranura -19- de ancima del tramo de
retorno de lag cadena -15-,'3 el perno de guia 1o seguird
por este trayecto. En consecuencia, se¢ invierte el senti-
do de avanoe de la vagoneta sin darle la vuelta. Se ob-

servard que cuando la vagoneta avangs por el tramo de re-

torno de la cadena, el perno de arrastre -12- estd en el

8xtremo anterior de la ﬁisma, Y el perno de guia =13~ en
el extremo posterior. ]
. Para invertir de nuevo cualquier vagoneta después

de llegar al otro extremo del recorride del transportador,
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se utilizard una disposicién como la representada en le
figura 3. En este cago, la csdena -15~ gigue un trgyecto
parecido a’una Y, ¥ se practica en el'piso unavranura o -

canal similar —-27-.- El perno de arrastre -12-, situado

 como queda dicho en ¢l extremo anterior de la vagoneta,

seguird por la ranura -27- desde la seccién -19-, para re-

gresar a la seccién primitiVa--la- de la ranura del piso.

" Para guiar el perno de guia -13=, se disponen analogamen-

| te en el suelo ranuras que confluyen en uns prolongacidn

comun =30~, en 1{nes con el punto de inversidn X de la

. cadeng -15~., En el empalme de las remuras -28,-29- hay

una aguja -31-, similar a la agnja -25- ya mencionada; pre
vista de un resorte -32-, gue nomalments la mahtieﬁe en
la posicidn representada en las fizuras 3 y 4.

En el expalme de lg ranura -28= con lz ranura
-19- hay otra aguja -33- similar a la -21- de la figurz 2,
con un regorte -34~ asociado. Igual que la agujas ~21-, la
aguja -33-Aest§ provista de brazos de accionamiento -35-,
-36-. '
'~ Cuando la vagoneta se acerca al segundo puntd de
inversién, la aguja -33- se halla en la posicidn indicada
en lag figuras 3 ¥ 4. |

El perno de arrastre -12-, que esté entonces en
el extremo anterior de la vagoneta, enganchado & un trin-
quete o resalto de la cedena =15-, seguira el trayecto de
dsta, y al pasar por el empalme Gon lg ranura -28-, toce-
ra el brazo =35 de la aguja -33~. haciendole saltar ¢ su
segunda posicidn, en le que desvia el perno de guia -13-

& la renura =-28-. Al paser el perno -13- por la ranure

=28~y toca el segundo brazo -36- de la aguja -33~, la hace
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volver a su posicidn inicial. Cuando el perno ds arras-

tre -12- se acerca al punto X, el perno de gufa -13- des-

‘¥ia la agujas -31- venciendo la accidn de su resorte, ¥y

entra en la prolongacidn comin =-30-; entonces, la sguja
=31~ salta de nuevo & su posicicn inicial. Al pasar el
perno de arrastre -12- por la inflexidén X y seguir por el
tramo de ranura4-2§-, que conduce a la ranura principal
~18~, se invertird el sentidc de avance de la vegonetas
el perno de guia ~13~ entrari en la ranura =-29-, y volve-
r4 por dltimo a la renura principal -18-., Tras esta se-
gunds inversidén del sentido. de avance‘de la vagoneta, el
perno de guia -13- estard de nuevo en el extremo. anterior

de 1a'misma, ¥ el perno de arrastre -12- en el posterior,

R o0 T A
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Se reimindica como objeto de esta patenter .
1.~ Pe?ieccionamientoa en los transportadores
ael tipo descrito caracterizados porgus cada vagoneta
lleva dos pernos o barras colgantes una delante de otrz,
una de las cuales gtraviess la Tanura o canal del piso
o superficie, para ser enganchado por uno de los trinque-
teg 0 resaltos impulsores de la cadens, mientras que el
otro es de menor longitud, de mgnera que sungue penetra
en la citeda ramura, no llege a los citados tringuetes
o resaltos, -y sirve solo de gufs para evitar el movi-
miento anguler imprevisto de la vagoneta alrededor del
eie-del perno © barra que prende en la éadenas '
2.~ Perfeccionamientos en les trangportadores

segin la reivindicacidn 1 caracterizados porque en cual-
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guier punto donde haya de invertirse el sentide de avan~
¢ce de las vagonetas, ge hace pasar la cadena por uﬁ,tra-
yecto eurvo de unos 1802, de modo que el tramo de retor-
no desde la zona de invarsién.es’esencialmente paralelo al
tramo exterior que se dirige a esta zonzj; f en el piso o
superficie de la zona de invgrsién sé dispone un sistena
secundario de ranura o canal, de tal modo; respacto al re-
corrido de la cadena, que cuando una vagoneta entra en la
zona de inversidn, el primer pernoc o elemento similar mep
cionado continua por el trayecto de la cadené, mientras

gue el segundo sigue con la ranﬁra secundaria pars que la

vagoneta, durante su paso por la zona de inversidn, se

desvie laterslmente de la ranura de aceeso a la retorno,

invirtiendo as{ el sentido de su avance sin movimiento
anguiar apreciable de la propia vagoneta.

3)- Perfeccionamientos en losttransportadores:
éegﬁn 1a reivindicacidn 2, carzcterizados porque el sis-
tema secundario de ranuras estd configurado aproximadamente
en Y, y los brazos convergentesfconétituyen dos ranuras
gue comunican con la ranura principal correspondiente al
tramo éxterior de 15 cadena y con la ranura prineipal co-
rrespondient e al tramo de retorno de la misma, respectiva
mente, mientras que el pie de la Y £bfma una ranura coﬁ 1s
que comunican las otras dos ¥y quUe e& paralela a las dos
principales y equidistante:&b ellag.

4,~ Pérfeccionamientos en losg transportadores
segin la reivindicacidn 3, caraoferizédos porgque en el em~
pelme entre la ranura principai correspondiente al tramo

exterior de la cadena y la ranura correspondiente del
sistema secundario, se dispone una aguja destinada a des-

7

viar el segundo perno o barrs sl sistems secundario, o el
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primer perno o barra al trayecto de la cadena, segun que
este se halle en ol extremo anterior o en el posterior de
la vagoneta, '

‘ 5.« Perfeccionamientos en ios traﬂaportadores
segin 1a reivindicacién 4 caracterizados porque la aguja
tiens dos brazos o resaltos relativamente meparados en

éngulo, uno destinado a entrar en contacto con unc de los

. pernos o barras, para mover la aguja desde una posicidn

inicial & una segunda posicidn, mientras que el oiro bra-
zo puede entrar em contacto con el otro pernc o barra pa-
ra hacer volver la aguja = su pesicidn inieial después de
cada operscidn, |

, 6.~ DPerfeccionamientos en los transportadores
segin la reivindicacidn 5, caracterizados porgue la agu~
ja lleva un resorte que la hace saltar a uns ﬁ otra po-
sicidn al rebasar un punto central neutro.

Te- ©Perfeccionamientos en los trangportadores

segun cualguiera-de las reivindicacionss 3 4 6 caracte-
rizados porque en el empalme de las ranuras gue forman

raspectivamenta log bragos y el pie de la Y, se diSponé

' una aguja pravista de un resorte, y que puede moverse en

'el senfido conveniente por la aceidn del segundo perno
0 elemento similar. ) |

8+~ Perfeccionamientos en los traASportadores
del tipo resefiado caracterizados porgue cada vagoneta
lleva dos pernos o bérras colgantes unc delsante de~otro;
unc de los cuales prende en uno de los itringuetes o re-
saltos de ia cadena, y el otro sigue 1ia ranura del piso

o de otra'superficie sin llegar a los trinquetes o resal-

.tos mencionados; mieniras que en cualquier puntoc en que

.
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haya de invertirse el sentido de avance de las vagonetas
la cadena sigue un trayecto curve de unos 1802 disponién-
dose éubetancialmentg paralelos entre si los tramos ex~.
terior y de retorno de la cadena; de manera qus cuando
wna vagonets gse dirige a un pumto de inversidn, el primer
perno o equivalente sigue el trayecto de la cadena, en
tanto que el segundo sigue por una prolongacidén de las
ranuras del piso o superficie para invertir el semtido
de avance de la vagdnéta,-en virtud de un desplazamiento

lateral progreszvo de la misma, y sin hacerla describir

‘wn movimiento angular apreciabla.

9.-- Perfeccionamientos en 1los transportadores.
Esta memoria consta de onos paginas escritas por

una sola cara.
BARCELORA, 17 deo Bnero de 1.963

P.A.
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