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Ia presente invencidn se refiere & un conjunte de
dispositivoes que conmstituyen un mando de ascensor, te-
niendo por fin un conjunto normalizedo de dispositivos
de. mando que comprende un minimum de piezas para insta=—
lar & 1o large de la via de la cabina del ascensors otro
fin de la invencidn es una sencilla 1légica de mando que
no debe tener en cuenta los datos locales del ascensor,
de modo gve los distintos dispositivda del conjunto pue—
den ser fabricados en serie para formar perte, como eJ_.e--
mentos invariebles o variables s0lo en sus partes acceso~
rias, de cuaslquier ascensor. }

1 mando de ascensor segln la invencidn comprende
unoe detectores de paso de la cabine de ascensor y detec=
tores de fin de carrera. que preceden los pisos extremos.
Ios detectores de paso son sensibles & elementos de refo-
rencia. Uno de los detectores suministra sefiales de mando
durante el pz.so de los elsmentos de referencia que marcan
los puntos donde tienen que ser accionados los disposj.ti-
vos de parada ¢e la cabina descendente. Otro de los detec—
tores suministrs seifiales de nmando durente el paso de los
elementos de referencis gque marcan 1los puntos donde tiew
nen que ser acciommdos los dispositivos de parada de le
cabina ascendente. Un dispositive de control auxiliar su-

- ministra, por piso, tres sefinless auxiliares que caracte-

rizan respectivemente 12 powmicidn de l& cabina en la gona
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situada. encime del punto donde tisne gque ser accionado
el disgpositivo de parada de la cabina descendeants, la
posicién de la cabina en la zona situsda debajo del pun-—
to donde tiene que ser accionado el dispositivo de pare~
da. de la cabina ascendente y la posicidn de la cabina en-—
tre los dos puniv s anteriormente mencionados. El dispo-
sitivo de control auxiliar puede ser accionads directa~-
mente Dpor las gediales de mande suministradas por los de~—
tectores de paso y los detectorss de fin de cerrera, asi
como por uns sgefial suministrads por el motor de elevacidn,
que indica él sentido de la marche. Segin otra veriente,
ol dispositivo de control puede ser accionado por las se-
flales significativas que aparecen a la salida de dos con-
tadores, siendo accionadé uno de ellos por la serial gue
indica el sentido de la marcha y por las sefiales suminis-—
tradas por el detector ssnsible a los elementos de refe—
reucis que marcan los puntos donde tienen que ser accio—
nados los dispositivos de parada de ls cabiﬁa agoendente,
y acclionado el otro de los dos contadores por la seiirl gue
indica el sentido de la marcha y por las sefiales suminis-
tradas por el detector sensible a los elementos de refe-—
rencia que marcan los puntog donde tienen gque ser accio-
nados los dispositivos de parada de la cebine descendente.
3l mando de ascensor puede comprendsr varios dispe-
sitivos auxiliares de coantrol, cada uno de los cuales coope-~
& con detectores de la cabina asecendents y de la cabina
descendente: ¥u tal caso, las sefisles auxiliarses g apa=-
recen & la ealida G ceda wno de estos Gispositivos son
introduvcidas en circuvltos de coincidencia, dbnde g€ pro-

ducen sefiales de mando més matizadas, para permitir el man-~
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do de una velocidad més elevada cuando la distancia
entre ol piso de selida ¥y el piso de destino ss bastan~
te grande,

Se explica a continuacibén la invencidn con referen-—
cia a tres ejemplos de ejecucidn de los mandos y refi-
riéndose 2 esquemas representados en el adjunto dibujo.

Ta descripcidn siguiente se refiere s6lo a los elae=
mentos esencizles del mendo segin la invencidén, habién-
dose suprimido toda alusidn & dispositivos de contral
y de blogueo, pare. hacer nés clare ¥y comprensible la ex-
pasicibn. Para el especialista es fécil incorporar al
esquensa Qe principio descrito a continuacidén los cir-
cuitos de mando que aseguran, por ejemple, la prioridad
de. una llemada de cabine con respecto 2 una llamads de
piso, los blogueos mandados por h&s‘puertas, el reenvio
automético de la cabina hacia un piso que tenge priori-
dad, le distincidn de las llamedas de piso en 1llemades
paia la carrera ascendente ¢ la carrera. descendente, las
prioridades para ellmando mediante llaves de prioridad,
etc.

Tampoco se extenderd la descripcibén e los matices
del mando de movimiento, por sjemplo 3 los mediocs utilie-
zados pera obtener una disminucidn de velocided segin
une ley determineda, etc.

En la Pigurs 1, una cabina de ascensor 30 se des-
plaza en uma jeula de asgcensor para servir varios pisos,
nunerados en este cuso de 1 & 5. En esta jaula, estén
fijadas dos series de elementos de referencia 12 a.14 y
22.a 24, una de eatas series en los puntos donde fianen

gue ser accionados los dispositivos de parada de la ca-
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binse ascendente, y la otra de estas series en los puntos
donde tienen que gser accionados los dispositivos de para—
da de la -cabina descendente. Hstos elementos de referen~
cia pusden ser, -por ejemplo, unas plaquetas de metal ferro
megndtico. Los elementos 12 a 14 actlan sobre un detector
de paso 10, solidario de 12 cabina 30. Los elementos de
referencia 22 a 24 acthan sobre un detector de paso 20,su~-
jeto a un punto de la capina distinto del detector 10.

La disposicidn relativa de los detsctores y de los
elementos de referencis puede realizarse también de otra
nengras Por ejemplo, los detectores pueden encontrarse en
la selae de mhquines y los elementos de referencie pueden
estar sujetos a un ceble o une venda solidaria de la ca=-
bina. Cuando un detector de pasc 10 o 20 pasa delante de
un elemento ds referencia, se origine en el detector un
impulso. Los impulsos procedentes del detector de paso 10,
sensible & los elementos de referencia 12 a 14 de la cabi-
na ascendente, son introducidos en un primer coantador que
suministra les seiiales significativas de sslida. ley 222_.
Los impulsos procedentes del detector de paso 20, sensi-
ble a los elementos de referencia 22 a2 24 de la cabina Res~
cendente, son introducidos en un segundo contador gue sumi~

nistra las sefinles significativas de salide 221, 2., Los

22
dos contadores operan alternativemente en régimen de "adi-
¢ibn" o en régimen de "sustraccidn', segin une sefiel sumi~—
nistrada en funcidn del sentido de rotacidn del motor de
elevacidn de la cabina, no representado.

. Los emplazamientos de los elementos de referencia son
determinados, una vez para siempre, durante la instalacidn.

Para. obtener un movimiento del ascensor gue responda & las
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exigenciass de los usos comerciales, el mando de parada
tiene que intervenir en un momento en que 12 cabine se
encuentra e velocidad de régimen. Si la cebina, durante
su desplagemiento entre los pisos mée préximos, no s2lcan—
zara une velocidad préximez a la de régimen, el dispositi-
vo de perade provocariu el frenado demasiado pronto; con
la consecuencia de gue la capina tenderia o parzarss antes
de slcenzar el piso siguiente y tendria que realizar una
parte importante de su desplazamiento a la velocidad, muy
Ienta, de aproximscidn.

Deda la separacidn en elementos de referancia para la
oabina agecendente y elementos de referencis para la cabie
na descendente, el montaje de estos glementos es insensi-
ble a eventusles atravesamientos entre los elementos de
referencia para la subida y los elementos de refarencis
para al dsgcenso. Por ejemplo, en la Figura 1 el elemento
dé.referéncia 22 para el descenso de la capina haciz el
piso 2 se encuentra encima del elemento de referencia 13
para la subida de la cebina hacie el piso 3, mieniras que,
por ol contrerio, el elemento de referencia 23 pars el des-
censo de la cabina hacis el piso 3 s encuentra debajo del
slemento de referencie 14 pare la subida de le cabina haw-

cia el piso 4. Si no se empleara més que un sdlo detector

de paso y una sole serie de elementos de referencla, no

gso podria utilizar le misma légice de mando pera las pa-
rades en los pisos 2y 3 y 4, ya gue habria que tener en
cuenta el cruganiento de los elementos de referencia.

‘BEn el presente ejemplo, se han elegido a propdsito 5
pisos para mostrar uno de los aspectos particulares y venta~

josos de la variante que utilize contadores. Se podris creer
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que, pare 5 pisos, se necesitasen contedores binarios gue
permitiesen contar cuande menos hasta 5, es decir hasta 8,
bero ello no eg necesario, bastande en efecto servirse de
contadores que permitan contar hasta 4, es decir el nfme-
ro de los pisos menos uvno. Asi, por ejemplo para 33 pisos,
86 puede emplear un contador que peymita contar hasta 32.
Sé obtiene este resultado gracias al hecho de que la pa-
rada del movimiento de descenso en el piso mhs bajo no es
mandada por sefianles cerivadas de los contadores, sino por
wn detector de fin de carrera &l, y asimismo sl movimien-—
t0 ascendenté al piso més alto es mandado por un detector
de fin de carrera 15. Estos dos detectores de fin de ca=-
rrera mandan la parada de la cabina sunque los contadores
de pisos estuvieran descompuestos, por ejemplo, & conse—
cuencia de un defecto de registro de un impulso de recuen~

to. Las sefiales de Fin de carrera son utilizadas no sdlo

" pare el mando de parada del movimisnto de la cabina, sino

tambidn para el control y la rectificacidn eventual de las
indicaciones de los coutadores. 1al posiviliaad de recti-
ficacidn estd desecrita, por ejemplo, para los contadores
mencionados en otra Patente depositada. el 2910-624 Adver=-
timos que este control puede tener lugar a cada extreno

de la carrera de la cabina, mientras que de costumbre es
realizado en uno de los extremos solamente.

11 212 las sefiales significativas

de salida del contador accionado por el detector 10, sensi-

Se han indicado‘con Z

ble 2 los elementos de referencia 12 a 14, con 25 Zéa lag.
geflales elgnificativas del contador accionado por el detec~
tor.ZO sensible a los elementos de referencia 22 a 24, con

Nl el enganche del detector de fin de carrera 21 y con N5
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el enganche del detector de fin de carrera 15. llediante
sgtas sefiales significativas le, 212’ Zal, 222’ Hi y ES’
se crean en un dispositive auxiliar tres series de sefia=~
les anxiliares Hl’ 57 H3, 34; B2,‘BB, 34, 35;y Né, W,
Ng4» por ejemplo de la sigulente manere:
t L]
B, =‘le 212
3 1
B4 = B3 +-311 Z12
1]
B5 = N5
Hy =25 2y
| ]
H3 - H4_+ 221 Zéz
74 '+
HpmHy ¥y 2y
H =5
Na 3-‘Hé 35

-
Ny = Hy B}

Ny = H} BE |

Estag sefiales auxiliares aparecen en 11 salidas dig-
tintas del dispositivo de control auxiliar. '

lag ecuaciones anteriores son ecuaciones 1ldégicas en |
le notacidén del Algebrs de Boole. Todos 1los tirminos de
estas ecuaciones son tensiones negatives, por ejemplo
-12 V, o lu tensidn cero. Se describe, por ejemplo en
1a Patente francess n®. 587.827, cémo hay que conectar
elementos légicos para realizar esquemes de mando que
obedezcan a estas ecuaciones. Las ecvaciones siguientes,
por Etra parte, pusden estar representedas por 1los ele-
menitos 18gicos de la Pstente francess no. 587.827.

Asi defihidas, las sefiales auxilisres H,, Hy» H3, Eﬁ

caracterizan 1a posicidn de la cabina en las zonas situse

das respectivamente encime del debtector ds fin de carrera
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21 y de los elementos de refersncia 22, 23, 24 y las se-

fiales auxilisres 32’ 33, :B4, 335

de la cebina dn las zonas situadas respectivemente debajo

caracterizan la posicidn

de los elesmentos de referencia 12, 13, 14 y del detector
de fin de carrer= 15, y las sefinles auxiliares N, H, N3,
N, Ny caracterizan 1a posicidn de le cabina en las zones

gitvadas respe_c—tivamente debajo de 21, entre 1l2. y 22, en—

tre 13y 23, entre 14 y 24 y encima de 25. Si las zonas

donde estasg sefiales N,, Nz, NB, N4, Ns, 32,’ 33, B4, BS,H4,
hy, By Hy no son nulag, estln representadas esquemiticaw—
mente por lineas en el cuadro sigmbptico del dibujo.

Las sefiales augiliares-ul, Ha, H3, H4, 35, :84, BB' 132
asi como L N'3, N 4 elaboredas en un dispositivo de contrel
auxiliar, son introducidas en un dispositivo memorisador de
llamadas, en un dispositiv'o de mando de parada. y en un dis-
positivo de mando de puesta. en marcha del motor. El prin~
cipio del dispositivo de memorizacibén de llamada puede es=

tar caracterizado por las férmulas fundamentales sigulentes:

i Bt TR Y

1§ . y ¢ , -
lfaﬂﬁa K2. + N.Z IE-Z + A KZ & A Ma
4 4 ¢ ) 1 4
My=Ny K, & Fj M, & A' K, & k' My
[ ) . 3 ] L t
MyaNy K, & N M &K' K 4 4' N
¥.sH X 4 H H
> 55 5 5
En estas formulas, ml, Ma, M3, H4, m5 son las sefiales.
de memorizacidn de llemada. Ias sefiales Ky K, Ky Ky Eg

son les sefiales de llamada procedentes de los botones pul—

sedores. 4 es la sefizl de parada, Ny, N, N,, N4, N5 son

las seflales auxiliares anteriores. Estas fommulas quieren

decir que ls llamada introducida por una sefial K K, K3,

K.y K‘,). quede registrada mientras la cabina no se encuentre
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en la zone ITl, N‘Z, NB’ N4o Ns del piso seleccionado por
la llamads, o miertras no aparezca sefial de parade A.

Ie sefial de parada aparece cuando hay coincidencia
entre la llemads del piso memorizado y el registro de la
posicidn de le cebina en el luger de dicho piso.

A=N, M, + N M+ F M,

2 373 4
Tas sefiales de mando peara los dos sentiGos de movi-

mie nto del motor de elevacidn son definidas como sigues
= 3 | . B . T .
Iy = I K QI5 3 ﬂ'4 B, Uy B, & M B,)
. L .
Iy = I:i Ni CBTl + E'Iz Ez 4 ]}T3 H3 + hI4 H4)

En estas férmulas, Ll es el mando de la subida y 1.2

es el mando del descenso. L! ea la sefial que anuncia la

1

ausencia Gel movimiento de sukida y L', es la sefial que

2

~anvncia la ausencia del movimiento de descenso. ustas

férmulas quieren decir gque el movimiento de la cabina
hecie arrida (o hacia abajo) es mandado cuando el movi-
miento inverso no tieﬁe lygar, cuando la cabina no se en-
cuentra en el piso méa alto (o més bajo), cuando una lla-
mada hacia uno dg losg pisos es registra@a en una de lag
memoriags de llamada .y si la ‘cabina se encuentra en la
zone debajo (o encima) de dicho piso.

#1 ejemplo siguiente es un ¢jemplo més general, en
el cval no se hacen intervenir contadores. Las seficle s
de control auxillares estén indicadas por las mismas fe-
ferenciase. Con un indice b que puede adoptar los valo=-
res 1, 2, 3 ¢ee 2, signific.andb 1 el piso mhs bajo, 2
el pisSo siguiente y asi segnido, haste %, el piso més
altos -

Lag gefinales de control auxilieres son:

-~ Bn, que caracterize la posicidn de la cabina en
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la zonz situeda debajo del punto dounde tiene que
ser accionado el dispositivo de parsde. de la co-—
bina ascendente pare el piso n3 ]

- Hn, que caracteriza la posicidn Ge le cabina en la
zona situada encima del punto donde tiene que éer
accionado el dispositive de parade de l2 cabina

descsndente para el piso nj ‘
— Fn, gue caracteriza la posicibén de la cabinz en
las proximidedes del piso n, entre los dos puatos

anteriormente mencionsdos.

Las sefiales de mando suministradas por los detecto-

res de paso, por los detectores de fin de'oarrera.y por
el motor son:

- - Im, lag sefinles de mando gue aparecen durante el

raso de los elsmentos de referencia que marecan los
puntos donde tienen que ser accionados los dispo-
sitivoa de parasda de le cabina ascendente;

- Id, las sefiales de mando qus aparecen durante el
paso de los elementos de referencia que marcan 1los
puntos donde deben ser acoionados los dispositivos
de pareda de la cabina descendente; |

~H,;, la sefial de fin de carrera en ¢l piso mas bajo;

- Hy, le sefial de fin de carrera en el piso més altoj

- S es una sefial que eparece duranie la subida de le
cabinaj

-~ S' es la sefial inversa de §, que aparece durante el
descensgo de la cabina.

Todas estas sefiales son introducidas en un mando 1d—

glco establecido por ejemplo mediante elementos como los

descritos en la Patente francesa nk. 587,827, dispusstos
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de modo que realizen las funciones ldégicas siguientes:

"I S3B _, B +I, SH

n«!-'IHn*H;xB;l"
I SH + I gt

Bn. .I S H .1.1Nn'FI B, + 8" B -l‘H;anl‘I‘z¥-Ni
Hy BIdSN 11711 + IdHn4-SH &H‘H R’i&mz

las ftres. geﬁalas auxiliares Nn N Hn son utiligedes

- Inege de la misma manera que antes, para servir de base

pers el establecimiento de sefiales de memorizacién de
llemade, etc.

Ta invencién puede aplicarse también cuando la ca=—
bine no alcanza 1a velocided de rdgimen durante los des—
plazemientos entre los pisos whs préximos. Bn este caco,
basgta prever unz velocidad de régimen auxiliar relati-
vemente pequefie, que se alcanzarf slempre, e instaler
dog series auxiliares de' elementos de referencis y un
par de detsctores de paso suxiliares., Hay que prever en-
tonces un dispesitive de discriminacién pars permitir
seleccionar entre el régimen prinecipal de sran velooi-
dad y el régimen suxilisr de pequefia velodidad.

Se obtiene asi una primera serie de seflales de con-
trol esuxiliares B, H; § ¥ une segunda serie de sefieles
de control auxiliares Bﬁn H&n y F2,. Cuando se cotbinan
estas sefiales segln el wodelo By B2y = By By MR =
Bopt Fp 98, = Hpp By H =H _yH W =1, ) gran
velocidad es elegide antométicamente cuando ls disten—-
cia eatre el piso de smlida y el piso de destino es su-
ficientemente grahde..

BEn la Figura 2, una csbina de ascensor sirve los
pisos I, II, III, IV, ¥ V. En la cabina se encuentran

dos detectores de paso 40 y 50 que cooperan con los ele-—
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mentos de referencia 41, 42, 43, 44, y 52, 53, 54, 5%
se encuentran en los puntos dende tlenen que ser eng
chados los dispositivos de parada durante ol régimen de
pequefia velocidad de la cabina y otros dos detectores
de paso, 60 y 70, que cooperan con los elementos de re—
fereacia 61, 62, 63, 64 y 72, 73, 74, 75, se encuentran
en los puntos donde tienen que ser enganchado los dis-
positivos de parada durante el régimen de "gran veloci-
dad". Los elementos de referencia 41, 42, 43, 44 y 61
62, 63, 64 marcan los puntos donde tiene que ser engan—
chado el dispositivo de pafada»de la cabina descenden-
te, misntras que los otros elementos de referencia mar—
can los puntos donde tiene gue ser enganchado el dispo=-
sitivo de 1la cabina ascendente. En el esquema gréfico
sinfptico & le derecho del dibujo estln representadias
las funciones Hh B, Rh, H9 BQ Ne
binaciones Hnu th N B B

Las placas de re;erencia estén dispuestas 8 dis-

e 881 como sus com~

tancias suficlentes para obtener la parada de la cabi-~
ne de manera progresiva, partisndo de la velocidad de
réginen "gran velocidad®, sin gue la ocabina tenga gue
moverse en régimen de “pequeRia velocidad®. Sin embargo,
no hay inconvenienie alguno en que 12 cabina sea devuel-
ta 8 la yelocidad de régimen "peguefia velocidad", si le
distancia entre el piso de salida ¥y sl piso de destino
e demasiado pequefia pare que la cebina pueda eslcangar,
arrancando con un mando de “gran velocigad®™, la velo—
cidad de régimen correspondiente y encontrar el mando

de "pegueiia Velocidad®, entes de haber alcanzado dicha

peqﬁeﬁa walocidad o despubés de superarle de poco solamente.
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Ios puntos de invencidén propia y nueva que se pre-

sentan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn
en Hgpafia, por viente afios, son los s;guientes:
lkw-‘Perfecéionamientos en los mandos de ascenso—
Tes gue compreﬁden detectores de paso de la capina de
agscensor y detectores de fin de carrera en logs extre-—
mos de 1a via de 1a cabina, siendo sensibles los detec-
tores de paso a elementos de referencia, caracterizados
por el hecho de que : uno . de:los detectores suministra
sefiales de mando durante el paso de los elementos de re-
ferencia que marcan los puntos donde tienen que ser ac-
clonados los dispositivos de parade de la cabina des-
cendente; otro de los detactores suminietra sefiales de
mando durante el paso de los elementos de referonciz que
marcan 1os puntos donde tienen que ser accionados los
dispositivos de parada de la cabine ascendente; un dis-
positivo de control suxiliar suministra por piso tres
sefiales auxiliares. que caracterizan respectivemente la
posicibén de la cabine en la zone situada encime del pun—

%o donde tiene que ser accionado el dispoaitivo de para—

da de la oabins descendente, la posicidn de la cebina

en la zona situada debajo del punto donde tiene que ser
accionado el dispositivo de pareda de la ocebina ascen-
dente' y la. posicién de la cobine entre los dos puntos
anteriormente mencionados, siendo sccionade dicho dis—
positivo de control auxiliar por las sefiales de mando

suminigtradas por los detectores de paso y los detecto=

.res de fin de:carrera, asl como por una sefial, suminis-

trada por el motor de elevacidn, que indice el sentido
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22 ,- Perfeccionamientos seghn el punto 12, carac-

de marchs.

terizados por sl hecho de guwe el dispositivo de control
s accionado por lag sefiales significativas que apare-
cen & la salida de dos contadores, uno acéionado por
la gefial que indica el sentido de marcha y por las se-
fiales suministrsdas por el detector sensible a los ele-
mentos de referencia que marcan los puntos donde tisnen
que ser acclonados los dispositivos de parada de la ca-
Bina-ascendente; Yy &l otro de los dos contadores accio~
nado por la sefial que ingice el sentido de marche ¥ por
lés.seﬁales suministrades por el detector sensible a los
slementos de referencié que marcan los puntocs donde tie-
nen que ser accionados los'dispositivos de parada de 1ls
cabina deascendente. A

32 4= Perfeccionanientos en los mendos de ascensores,
caracterizadoy por comprender verios dispositiﬁbs auxi-
liares que cooperan ceda uno con detectores de lg cabi-
ne ascendente y de la cabina descendente, siendo intro-
ducidas lag ssfiales suxiliares gne aparecen a la salida
de ceda uno de dichos digpositivos én circuitos_de coin-
cidencia donde son producidas unas seﬁales~de nando mAs :
metizedas, para permitir mandar una velocidad mds sleva-
de cuvando la distancic entre el piso de salida y el‘piso
de destino es bvastante grande. ‘

42 .~ UVPERVECCIONAMIUNTOS EN LOS MAIIDOS DE ASCIIISO~
RES™, todo tel y conforme se describe en la presents

Memorie, la cual conste. de 414 lineas y a titulo de ejem—
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plo se representa en el aﬁjﬁnto aibujoe

Medrid,” 2 ENE. 443
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