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MEMORIA DESCRIPTIVA
El objeto de la presente solicitud de Modelo de - 

Utilidad, lo constituyen "MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS ME 
CANISMOS ELECTROMECANICOS ACCIONADOHES DE MUÑECOS", que 
aportan esenciales características de novedad sobre los 
sistemas conocidos en este campo y utilizados para este 
mismo fin.

Tratando de encontrar mecanismos de muñecos, que
lleven incorporados un elemento portapilas que alimente
a su voz a los mecanismos reproductores de sonidos, meca
nismos vibratorios y a su vez que dichos mecanismos se -
pongan en funcionamiento bajo determinadas circunstancias
y se paren automáticamente cuando cesen dichas circuns—
tancias, se ha llevado a efecto la investigación perti—
nente, proyectando y realizando el objeto del enunciado,
cuyas notas características se comentarán a continuación.

* *
Las mejoras introducidas en estos mecanisiífóq,.se - 

consiguen en varios campos de aplicación siendo estos —  
realizados en loa mecanismos interruptores de producción 
del llanto del muñeco, así como el mecanismo de eíactos 
vibratorios en el mismo. El primer mecanismo se bás&'.en 
un interruptor accionado por contrapeso, estando éí.'mis- 
mo formado por una carcasa a la que se encuentran unidos 
los terminales del mismo, saliendo a su vez de estos los 
muelles de torsión o escobillas que van a descansar so­
bre un eje central o rotor sobre el que ejercen una lige 
ra presión. Este eje central posee en una porción de su 
periferia una lámina conductora o delga, que será la en­
cargada de realizar el contacto entre los muelles de tor 
sien o escobillas, cerrando así de esta manera el circuí
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to eléctrico al que va el mismo conectado. Este movimieno- **
to del eje central portador de la delga, se consigue de­
bido a que el mismo lleva unido un contrapeso mediante el 
cual por efecto gravitatorio se consigue que este perma­
nezca en la posición más baja del mismo, logrando de esta 
manera la apertura o cierre del mencionado interruptor - 
cuando la muñeca permanece en posición horizontal o ver­
tical respectivamente. La caja del interruptor ae encuen 
tra unida al cuerpo de la muñeca por medio de un apéndi­
ce que se sujetará a un caequillo preferentemente de for 
ma cilindrica, que será el encargado de unir la cabeza - 
al cuerpo del muñeco.

Un segundo interruptor es el de la boca, que está 
formado por un cuerpo principal, siendo este el encarga­
do de realizar la unión a la boca del muñeco, y déi &ual 
parten las dos laminillas contactaras del citado inte---
rruptor. El cuerpo central del interruptor posee tía'tjri-* * *
ficio por el cual se introduce el chupete u otro elemen­
to aislante el cual mediante la separación de dic&as^la- 
minillas, permite la apertura del interruptor. Diqhah la
minillas conductoras sugen de extremos opuestos d<yl;quer

. . *  *  * * *

po central, y mediante un doblez convergente de la?s*mis- 
mas y posterior separación logran realizar el citado in­
terruptor.

Otro de los mecanismos accionadores del muñeco es 
el de simulación del movimiento de temblar, el cual está 
formado por un micromotor sujeto en una carcasa, a la —  
cual se une otra hermética, donde va a terminar el eje - 
de salida del motor que lleva dispuesto en su extremo un 
contrapeso descentrado que al moverse provoca unas vibra



ciones que ae transmiten al cuerpo del muñeco, causando 
la sensación de temblado del mismo.

Un último mecanismo es el constituido por el re­
productor de sonido, siendo de los normales utilizados en 
juguetería, constituido principalmente por un motor elec 
trico que imprime un determinado número de revoluciones 
a una polea portadora de un disco de grabación, en el —  
cual mediante una aguja reproductora se encarga de trans 
formar en vibraciones la grabación del disco, siendo un 
fono o membrana el encargado de amplificar las vibracio­
nes de la aguja y emitir los sonidos que se percibirán.

El esquema eléctrico del interconexionado utiliza
do en un serie—paralelo, donde las pilas eléctricas o —
fuente de alimentación, se conectan en paralelo a los —

+  *  +dos motores de los mecanismos, el vibratorio y e*̂ ..*rbpro— 
ductor de sonidos, siendo los interruptores los que se - 
conectan en serie entre las pilas y los motores de'los - 
mecanismos.

Todos loa mecanismos interiores se encuentran ais_ 
lados entre sí merced a que el interior del cuer&o.*bstá 
constituido por un material esponjoso de relleno,*rp§ubier

- A * *
to por una funda de tejido que le da la forma exterior y

* * *  *

de la cual emergen las cuatro extremidades del muñeco.
Pero la descripción detallada que sigue se referí 

rá a las figuras adjuntas en las que a título de ejemplo 
y sin carácter limitativo alguno se ha representado una 
forma preferida de realización.

La figura 1 representa una vista superior en plan 
ta del interruptor basculante rotativo mejorado, en posi. 
ción de circuito abierto.
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La figura 2, el mismo interruptor en el cual el - 
conectar ha efectuado un giro de 90a con lo que la delga 

' cierra el circuito eléctrico.
La figura 3, muestra una sección de la cabeza del 

5. muñeco con la localización de los dos interruptores, el
de la boca y el rotativo.

La figura 4, representa una sección del cajetín - 
que aloja en su interior el mecanismo vibrador.

La figura 5, el acoplamiento del mecanismo repro- 
10. ductor de sonidos con el cuerpo portador de las pilas —

eléctricas.
La figura 6, muestra una sección del cuerpo del - 

muñeco con la disposición en el mismo de los distintos - 
mecanismos.

15. La figura 7, representa el esquema electrice**de -
conexionado de los distintos mecanismos así corno el de -
los interruptores. :. *+ *<.*

La mencionada figura 1 representa el mecanismo in
terruptor, en posición abierta, que será la mantenida —

20. cuando el muñeco se encuentra incorporado, en dicha*figu
**.* "

ra se representa en la posición 1 la carcasa exterior del
* * * 

a t * *

interruptor, que lleva incorporados los terminales.de co* * * **** + * *nexión, posición 4, teniendo estos terminalesUnidos en 
el interior unos muelles de torsión o escobillas, posi—  

25. ción 5, que ejercen presión sobre el rotor, posición 7 ,
este rotor posee una lámina o delga, posición 6, que efec 
táa la apertura o cierre del circuito. En el extremo —  
opuesto a la delga, el citado rotor posee un contrapeso, 
posición 3y Que permite accionar el interruptor por la - 

30. acción gravitatoria, en esta figura el interruptor se en



cuentra en posición abierto, no permitiendo el paso de - 
corriente y por tanto realizando la desconexión del cir­
cuito.

La figura 2 representa el mismo mecanismo girado 
903 respecto a la figura 1, y cuando el muñeco se encuen 
tra acostado, con lo cual por efecto del contrapeso, po­
sición 3, se efectuará el cierre del circuito eléctrico 
por medio de la delga, posición 6, que pone en contacto 
los terminales, posición 4, unidos a los resortes o escô  
billas, posición 5.

^a figura 3 representa la sección de la cabeza del 
muñeco, con la localisación interna de l-<s dus interrup­
tores, el de la boca y el rotativo. En dicha figura la -
posición 1 representa la carcasa del interruptor rotati-, * *vo. En la posición 2, figura representado el brazo'.de*.su
jeción del mismo al cuerpo del muñeco, a través de un —  
caequillo preferentemente de forma cilindrica,-y cüyálmi 
aión es la de unir la cabeza al cuerpo de la muñeca. La 
posición 3t representa el contrapese móvil que pergiAAQ - 
efectuar el cierre o apertura del circuito eléctrico."*—' w *
eléctrico, estando en la posición 4 representados 3<3p*.—

* a * *
terminales de unión al circuito eléctrico exterior,* ***'** *

El interruptor de boca está constituido por un —  
cuerpo principal posición 8, al cual se le unen dos lámi 
ñas de contacto metálicas lfexibles, posición 9, que —  
efectúan la unión al cuerpo en su zona extrema y median­
te un doblado convergente de las citadas láminas y poste 
rior separación de su zona de unión l^gra realizar el —  
contacto, estas láminas se separan entre si permitiendo 
la apertura del circuito por la introducción de algún ob



jeto alelante por el interior de la boca.
La figura 4 representa una sección del cajetín, - 

alojando el mismo en su interior el mecanismo vibrador, 
dicho mecanismo está formado por una carcasa constituida 
por dos cuerpos, uno de ellos para el alojamiento del mi 
cromotor eléctrico, posición 12, y el otro, posición 11, 
se encuentra hermético y será donde irá alojada la salida 
del eje motor, que posee unido en su extremo un contrape 
so descentrado, posición 13, el cual al efectuar el giro 
provoca en la carcasa unas vibraciones que se transmiten 
al cuerpo del muñeco, simulando la acción de temblar.

La figura 5 muestra el acoplamiento del mecanismo 
reproductor de sonidos con el cuerpo portador de las pi­
las eléctricas, estando en la posición 14 representado el 
mecanismo reproductor de sonido, constituido pr^neipalmen 
te por un motor eléctrico que realiza el giro de un disco
de grabación, en el cual se dispone de una agujaf.lectora

: -o reproductora encargada de transmitir las vibraciones -
dal disco a una membrana cuya misión es la de amplificar
estas vibraciobes y emitir los sonidos a percibir,,.este

* * *mecanismo se une al cuerpo portapilas, posición 1̂ */ que-
t * *

dando ambos así configurados como un solo cuerpo;*'*
*  * *  *La figura 6 muestra una sección del cuerp&'dál mu 

ñeco, con la disposición eh el mismo de los distintos me 
canismos. En la cabeza figuran los dos interruptores el 
de la boca y el rotativo, el de boca representado por —  
las posiciones 8 y 9, y el interruptor rotativo por las 
posiciones 1 y 3. ^n la posición 10, está representado - 
aímismo el caequillo de fijación del interruptor rotati­
vo y de unión entre cabeza y cuerpo del muñeco.
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Rn la posición 15 se representa el cuerpo portapi 
las, estando asimismo representado en la posición 14 el 
mecanismo reproductor de sonido, en el cual la membrana 
reproductora de sonido se dispone en dirección hacia la 
aona delantera o pecho del muñeco.

^n la posición 11 y 12, se representa el equipo - 
simulador de la sensación de temblar, dicho mecanismo se 
encuentra separado de el de la voz y portapilas, para —  
evitar los ruidos parasitos producidos por las vibracio­
nes producidas por el mecanismo de temblar, por lo que - 
el mismo se ha dispuesto optativamente en la zona inferior 
del cuerpo del muñeco.

Todos estos mecanismos se encuentran aislados en­
tre sí por medio de un material esponjoso de relleno, - 
recubierto exteriormente por una funda de tejido qué'^e 
da forma, y proporciona un tacto agradable. De este cuer
po así formado, emergen las cuatro extremidades de3¡.iB.aSe. *.* ""
co.

La figura 7 representa el esquema eléctrico de.co..... —
nexionado de los meoanismos, así oomo el de los intergup

* t * *tores, siendo estos mecanismos el de simulación del.sonit *****A * * *do y el vibrador, posiciones 12 y 14, que van intencnne-* A **+* *xionados en paralelo, estando los interruptores, posicio, 
nes 1 y 9, ambos conectados en serie con las pilas, posi 
ción 15, por lo cual para lograr el funcionamiento de am 
bos mecanismos, tendrán que estar ambos cerrados, consi­
guiéndose el funcionamiento conjunto de estos mecanismos 
a la vez.

Descrito suficientemente el objeto de la presente 
solicitud de Modelo de Utilidad, se hace constar que den



tro de su esencilidad, ae podrán introducir múltiples va 
riaciones de detalle igualmente protegidas, que podrán - 
afectar al conjunto o a sus partes, pudiendo ser cuales­
quiera los componentes elegidos y los medios para la —  
realización del sistema, o cualesquiera otras modifica­
ciones.

N O T A

Hecha la descripción del presente invento lo que
se declara como no divulgado ni practicado en España com-

*  *  *
+  *  *prende las reivindicaciones siguientes;

1.- Mejoras introducidas en los mecanismos electro
,mecánicos accionadores de muñecos, caracterizados*pur la

disposición de un interruptor rotativo, firmado por una
carcasa exterior a la que se unen los terminales Hftário
res, que llevan dispuestos unos muelles de torsio:t.*a*es-

* *  * *cotillas que realizan su apoyo sobre un rotor, qu^.&dsee 
una delga en una zona de su perímetro exterior, qüp.'gea- 
liza el contacto de las citadas escobillas, estando di—  
cho rotor accionado por medio de un contrapeso que por - 
efecto gravitatorio efectúa el giro del rotor conectando 
o desconectando el interruptor por un giro del mismo apr<3 
ximadamente 90S así mismo este interruptor se unirá por 
medio de un vástag. que posee la carcasa a un casquillo 
preferentemente de forma cilindrica que realiza la unión 
entre la cabeza y el cuerpo.
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2. - Mejoras introducidas en los mecanismos según 
la reivindicación 1, caracterizados porque el mecanismo 
ihterruptor de boca esta formado por un cuerpo principal 
hueco al que se unen dos laminas conductoras que conver­
gen y a partir de esa unión entre sí divergen, lográndo­
se la desconexión por medio de la introducción por la —  
bica de un objeto aislante, que logre la separación de - 
estas láminas conductoras.

3. - Mejoras introducidas en los mecanismos según 
las reivindicaciones 1 y 3* caracterizados porque el me­
canismo vibrador está formado mediante dos carcasas uni­
das, teniendo la primera dispuesto un micromotor eléctri 
co que posee su eje de salida hacia la segunda carcasa -
hermética y en cuyo eje de salida se dispone un contrape* * *
so descentrado, el cual al efectuar el giro debido*á 'este
descentramiento, produce unas vibraciones en el cuerpo 4, *. **del muñeco, imitando la sensación de tiritar. .*..*

4. - Mejoras introducidas en los mecanismos según 
las reivindicaciones 1 a 3, caracterizados en que "las* mo 
tores de los mecanismos se conectan en paralelo eirtge-sí 
con las pilas o fuente de alimentación, y entre aMbp^'mo

w * * *tores y las pilas se conectan en serie los dos inHegrpp- 
tores, el de boca y el rotativo.

5. - Mejoras introducidas en los mecanismos según 
las reivindicaciones 1 a 4, caracterizados en que el me­
canismo de vibración se dispone separado de el de la voz 
evitando de esta manera los ruidos parasitos.

6. - MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS MECANISMOS ELEC­
TROMECANICOS ACCIOHADORES DE MUÑECOS.

Según se describe y reivindica en la presente Me-
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moría que consta de 11 hojas foliadas y mecanografiadas 
por una sola cara y de 3 láminas de dibujos.

Madrid, a 6 Febrero de 1985 

BERENGUER HERMANOS, S.A.

JAIME ¡SERN CUYÁSf.ft
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