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EXTRACTO DEL MODELO. -

Comprende este modeto una ptataforma de e)evación, desti­

nada a recib ir cadencia)mente una pita de !aminas, y cuya p!ataforma 

de forma intermit ente, asciende una attura predeterminada, permi —

5. -  tiendo con eüo que un grupo de )as táminas situadas en posición supe­

rior, queden a )a a)tura de un empujador iatera), que verifica e) des- 

píazamiento horizonta) de dicho grupo, cada vez que !a pi)a de )aminas 

se detiene ante ó), siendo imputsado este grupo de iáminas sobre un - 

rodi))o inferior motriz, incapaz por sf mismo de verificar su arrastre, 

10. -  a no ser que un segundo rodi))o de movimiento joco, descienda aprisio­

nando contra e) primero e! grupo de )aminas a arrastrar, acción que
e e a

. . *

también se verifica  a) unísono con e) movimiento coordinado restante, 

hasta que se agota !a pi)a de )aminas, en cuyo caso se verifica ei des 

censo de )a p)ataforma para comenzar nuevamente e) cic)o.

!§ .=  APLiCACiON. -a—  a s e e s

En i a a) i mentación de grupos de iáminas para proc^sós^
*..

PíSURA PREFERENTE: .* *.* *.

La
. * * * 
* * * *. * *
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3 .-

10. -

!5.

20. -

MEMOR1A DESCRiRTiVA. -

Como su enunc!ado índica, )a presente memoria concierne 

a ia descripción de un aparato eievador, que sirve para aiimentar -  

grupos de i aminas, como pueden ser de pape), cartón, meta! i cas, —

etc.

Este eievador tiene )a capacidad de seieccionar grupos de

hojas, de manera que cada vez suministra uno de estos grupos.

Es natura!, que ei citado eievador podrá reguiarse en cuan­

to a! grueso de) paquete que cada vez seiecciona y trasiada en cada -  

acción eievadora.

Rara entender bien ei funcionamiento de este aparato eieva-
e e e * * *

dor, se adjuntan una serie de figuras que describen ios diferentes pa 

sos que se siguen para obtener ei resuitado objeto de protección.

Figura 1- ** Se dispone dei aparato eievador, compietamente 

vacío. Junto a é) se tiene ia piia de iáminas -4-, dispuestas 3 ser in­

troducidas en e! eievador seieccionador, para que comienqe.'áu funcio
**.*

*  *  *  */ namiento. * \ *
*  *  *  *

* *  *  *

Figura 23 -  Por empuje según (A ) ia piia de iám iñ^ 44- pasa 

a i a posición según -4a-, que ya se encuentra sobre i a piataforma - 

de! eievador.

Debe advertirse que ias iáminas en cuestión, pueden Negar 

a) eievador, sobre un bastidor o paieí o simpiemente apoyadas sobre 

ios rodiiios de i a base de ai i mentación.

Figura 33 -  E! eievador comienza a funcionar y sirve para

25.- eievar ia carga siguiendo ei sentido (B).



La eievación es de una determinada magnitud, que precisa 

mente se ajusta a! grueso de! paquete que se ha de seieccionar.

En !a eievación ei conjunto de hojas o ¡aminas toma ¡a pos^ 

ción -4b-.

Sobre ia plataforma de carga, aparece e! nuevo grupo - i 2-. 

Figura 45 -  Una vez efectuada ia eievación que según (B) se 

ha seña!ado anteriormente, de forma automática comienza ei movimien 

to de! empujador -10- que siguiendo ia dirección {C) y mediante ei — 

e i emento propiamente de empuje - 11-, despiaza ei grupo de ¡aminas 

u hojas - i4- de! modo que se representa en esta figura.

Dicho grupo de hojas -14- por ¡a acción dei empuje (C) se -
e * * 

e * *
.  *  *  *des!iza sobre e! rodiiio - 6-, que esta girando continuamente, pero -  

por desiizamiento no verifica ei arrastre, en tanto no recibp presión 

dei rodiiio superior -7-.

En ei momento de iiegar ei bioque -14- a ia posicióo.d^ esta

.. **.
figura, dicho rodiiio -7- no toma contacto con ei bioque de ¡átpjMas -

e *  a a
-14-. Es por este motivo que no hay arrastre en base a! rodil ió -6- a

e s * *
* * -

pesar de que gira. ** * *

Figura 55 -  En base a! ciiindro neumático o hidráuiico -0- se 

mueve según (D) ia poiea (7) hasta aicanzar ia posición -13- que es — 

cuando presiona sobre e) bioque -14-,

Por esta presión de ¡a poiea -13-, entonces ya entra en acción 

ei arrastre de ¡a poiea - 6-  determinado e) despiazamiento según (F ) -  

dei paquete -14-,

Simuitaneamente e! empujador -11- retrocede según (E) hasta
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5. -

10. -

15.-

20.-

tomar !a posición inicia! que se observaba en !as figuras 15, 23 y

33.

De esta manera está en disposición de un nuevo empuje, -  

de una nueva setecciór de un btoque de hojas. Eüo se producirá en 

e) momento oportuno.

Figura 63 -  La acción de arrastre de !a po!ea - 6-  continua. 

E) bioque -14a- se ha individuatizado y sigue !a trayectoria 

(F ) para una apücación concreta.

En tanto eso ocurre, ei eievador vuelve a funcionar.

Hace una nueva etevación según (B ') y )o hace en una de— 

terminada magnitud, ta! y como se ha dicho anteriormente, magnitud
a e e. *se *

que se corresponde con e) grueso de! b!oque que se ha de seteccio—

nar con su individuatización. *.

!gua!mente !a po!ea -7- por movimiento (G) asciende.

Figura 73 -  De nuevo e! empujador -11- vue!ve a.qipyp rse

* * *
según !a dirección (C ).  ^

*  *  e e
Hace !a separación de un nuevo btoque de !ámtnas'*-*í*5-.

e e e e 
*  *  *

Dicho nuevo btoque, vue)ve a pasar sobre e! rodt!1o*-6-, 

pero no hay arrastre en tanto no se vue!va a reproducir e! descenso 

de! citado rodiüo -7-.

Cuando e! descenso se obtenga, voiverá a repetirse e! cic!o 

ya expticado anteriormente.

E! btoque que ha ascendido, vuetve a verse disminuido y que 

da según -4d-.

25. - Los cictos se repetirán, hasta que ttegue e! momento en que
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10. -

15.-

20. -

el u!timo btoque sobre la plataforma etevadora -2- haya desaparee^ 

do de ésta por empuje de -11

En ese momento ¡a citada plataforma elevadora -2 - hace — 

funcionar a un fina! de carrera -24- y hace que e! conjunto de i a p!a- 

taforma descienda, para ocupar !a posición que se advierte en !a figu 

ra 15.

La nueva carga -12- sera desp! azada y de nuevo comenzará

¡a repetición de todos ios cic!os anteriormente seña)ades.

No es necesario decir, que todos !os movimientos y consi—

guientes paradas, se harán de forma automática y convenientemente

programada de antemano, de acuerdo a i a finaiidad que se qqipra con
.  .  *"

seguir con e! etevador seieccionador de grupos de hojas.

Figura 85 -  Se muestra en a!zado ei conjunto de! §1e\?ador,
a * **

para mostrar fundamenta!mente e! modo como se produce )a e!eva— 

ción . ***^*

Esta se consigue de! siguiente modo;
* **.
*.* * * +  *

w * e * 
a *  *

Se trata de un motor reductor -16- que se pondrá en'rftovi —* * * * * S *
miento de acuerdo con un determinado automatismo. *

Ei giro de su poiea y mediante transmisión adecuada, trans­

mite e) giro a !a po)ea -17-.

E) g iro  se trasmite a !a potea -19-.

En !os mismos ejes de !as citadas po!eas -17- y -19- se en­

cuentran otras poieas de cadena que se entazan con ías dos poteas !n

25. -

feriores - 21-, mediante !as cadenas - 20-.

Una de ¡as ramas de dichas cadenas (en cada bajada) se en



cuentra unida en -25- a !a ptataforma.

5. -

10. -

i 3. -

20. -

25.-

De este modo, todo giro de ta potea -16- determina un mo­

vimiento de ascenso o descenso de )a plataforma -2-.

Figura 93 -  Vista en planta de la plataforma -2 - de eleva­

ción, que va dotada de unos rodillos que facilitan los desplazamientos.

En esta vista se señala también ¡a relación de la plataforma 

con ei bastidor genera! - 1-  de! e!evador y con tas poteas - 21-  conduc 

toras de tas cadenas de etevación de dicha ptataforma.

Comentando ahora estos dibujos, seguidamente se efectuará 

una descripción de cada uno de !os etementos que Integran esta uni­

dad etevadora de seteccíón e individuaüzaclón de grupos de támlnas.+ + +
* * *.

1. -  Bastidor genera! de! e!evador.

2. -  Ptataforma de etevación, sobre ta que se deppsUa e! pa- 

quete fundamenta!, que !uego ha de ir  separándose en totes de deterrm 

nada a! tura.

3. -  Base sobre !a que descansan tas nuevas carga^i***
* * i *

4. -  Conjunto de támlnas que han de ser IntroducidasJén et
.  *  *  *  
a e e a

etevador, con ta finalidad de hacer !a clasificación o setegciórt por 

a! turas o gruesos de paquete.

4a. -  Posición det conjunto-4- una vez introducido en et ete 

vador y ser depositado sobre ta ptataforma -2-.

4b. -  Posición que toma et conjunto -4a-una vez que se ha - 

etevado ta ptataforma - 2- ta attura que corresponde a! grupo que se 

ha de empujar cada vez -14-.

4c. -  Grupo de hojas después de ta segunda ascensión.



4d. -  Grupo de hojas que queda después de haber quitado

10. -

15.=

20. -

dos grupos de hojas.

5. -  Motor reductor que mueve !a polea -6- que hace el - 

arrastre de los conjuntos de hojas que se van retirando mediante el 

elevador.

6. -  Polea motriz, para desplazar cada grupo de hojas que 

se selecciona.

Esta polea solamente hará el arrastre en el momento que 

la polea descienda y presione sobre el grupo de hojas.

7. -  Polea loca que descender'a por la acción hidráulica o

neumática de -6-.' El descenso será para presionar sobre el,grupo de
.  .

. .  *
hojas que ha de desplazarse y de este modo, la polea -6-  arrastra al 

conjunto. *. .

8. -  Dispositivo de accionamiento hidra&tico o neumático -

para accionar el posible desplazamiento de la polea -7-. ....*.

.  * * ,
9. -  Lugar por donde sale el paquete separado d#l.^pnjunto.

a * * s

10. -  Dispositivo de accionamiento hidráulico o neumático -
e * * ** w e

para accionar el empujador - !  1 ..........

11. -  Empujador de un conjunto de láminas que se encuentran 

en la parte superior del conjunto que est'a sobre )a plataforma de) — 

elevador. Este empujador, en realidad selecciona el bloque a separar, 

por simple empuje, que presenta a! mismo sobre la polea - 6-  que ha­

ce el desplazamiento final.

25.-

12. -  Conjunto de hojas o láminas que se dispone sobre la - 

mesa de alimentación -3-, para introducirlo en el elevador, sobre la



5. -

10. -

15. -

20. -

plataforma -2-.

13. -  Rodltto que ya presiona sobre e! bloque a desplazar.

Es e! resultado de que e! rodltto en cuestión pase de )a po­

sición -7- a la -13-.

14. -  Primer bloque que se separa primero por empuje de 

11- y después por traslación entre ¡os rodUlos -6- motriz y -13-

de presión.

15. -  Segundo bloque que se separa.

16. -  Motor reductor de accionamiento de etevaclón o deseen 

so de ¡a p¡ataforma -2-.

Su po!ea actúa sobre ¡a po!ea -17- y e! eje correspondiente.
.  .  *. .  *

17. -  Po¡ea que pasa e¡ movimiento mediante ¡a cadena -18-

a !a polea -19-. *. *.
# *  *

También representa ¡a polea parate)a que hace que mediante

la cadena -20-  hace descender e¡ movimiento hasta ¡a potea [Qferior

-21-.' * * .* * W
a * a a

18. -  Cadena de paso de movimiento horlzonta! de ta*j3Qtj6a -
a a a a

—17— a ¡a —19—. ** * *

19. -  Potea que pasa et movimiento de ta cadena hacia ta par 

te inferior de la potea -21-.

20. -  Cadenas que bajan et movimiento a tas poteas -21-.

21. -  Poteas Inferiores.

22. -  Sucesivos contactos que son contactados por et d!spos!_

25. -

tivo -23- de ta ptataforma, que hace que ta etevaclón se haga de tramo 

en tramo, según e! grueso de tos btoques que han de ser separados.
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23. -  Dispositivo de contacto en ia piataforma que controia 

ios paros intermedios de ia piataforma.

24. -  interruptores de fina) de recorrido de! eievador, me­

jo r  de i a piataforma eievadora.

g.  ̂ 25. -  Unión a ia piataforma de ias cadenas -20- con ei fin

de hacer e! arrastre de eievación.

26. -  Rodiiios en ia piataforma de eievación, faciiitan ia - 

coiocación de ias cargas sobre !a piataforma de eievación -2-.

Se comprenderá faciimente, después de observar ios dibu- 

10. -  jos y ia descripción precedente que i a actúa! concepción proporciona

una construcción senciüa y efectiva, susceptibie de poder ser iieva-
e * *

s e *

da a ia práctica con gran faciiidad, asegurando ia obtención*de una

manufactura reiativamente barata.'

Se reitera, que en e! objeto que constituye e! actúa! Modeio

15. -  serán susceptibies de introducirse todas aqueiias modificaciones de -
*****

detaiie que ias circunstancias y ia práctica pudieran aconsejar?.siem-
* * * *

pre y cuando que con ias variantes que se introduzcan, no se cambie,* * * *
* * * *

aitere o modifique, ia esenciaiidad de) invento descrito. ^  / I

N O T A

20. -  Se deciara como de propiedad y novedad para todo ei terri­

torio españo!, e) contenido de ias siguientes:
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10. -

15.-

20. -

13.'- Elevador seleccionador de grupos de hojas, que — 

esencialmente se caracteriza por comprender un bastidor estructu­

ra!, que posee una plataforma móvil en sentido vertical, destinada 

a recibir cadencia!mente, cuando está en posición Inferior, una pila 

de láminas de cualquier naturaleza y cuya plataforma, actuada mecá­

nicamente, asciende de forma intermitente, una altura predetermina, 

da, parándose momentáneamente después, permitiendo con ello que 

el grupo de láminas situadas en posición superior, quede a la altura 

de un empujador lateral.

23.'- Elevador seleccionador de grupos de hojas, según —
+ +  *

* \
apartado anterior, que esencialmente se caracteriza porqué e! despla

zamiento vertical intermitente de la plataforma, se verifica debido a
* * .* * *

la acción de un motor-reductor, que actúa a través de, facultativameri

te, cadenas, de trasmisión y poleas adecuadas, aúna pareja.de, fa—

cu Ilativamente, cadenas verticales de arrastre, que circulq^^ntre -
* *  *  *

parejas de poleas superior e inferiormente dispuestas, y que^están an
* +  e *

*  e '
c! adas a 1 a propi a p! ataf orma. * * * *

33. -  Elevador seleccionador de grupos de hojas, según apar̂  

tados anteriores, que esencialmente se caracteriza porque el empuja—

dor latera! ante el que se sitúa el grupo de láminas dispuestas en posi­

ción superior en la pila de ellas, verifica un desplazamiento horizontal 

cada vez que la plataforma se detiene ante él, en movimiento coordinado, 

desplazando dicho grupo en sentido latera! y retornando seguidamente 

a su posición de reposo, antes de que la plataforma verifique un nuevo25. -



movimiento de ascenso.

43. -  Etevador seteccionador de grupos de hojas, según

apartados anteriores, que esencia)mente se caracteriza porque e)

despiazamiento tetera! de cada grupo de ¡aminas, a través de !a —

acción de) empujador )atera), se verifica sobre un rodiüo incapaz

por si mismo, a pesar de ser motriz, de verificar e) arrastre de) -

grupo, necesitando para e))o !a acción comp!ementaría de un rodiüo

superior, )oco, capaz de e jercer una acción de presión descendente

y cuyo rodiüo ioco baja a) unísono con e) desptazamiento de) grupo de

)aminas y asciende )uego de) mismo modo.

53. -  E!evador seieccionadorr de grupos de hojas, jsegún -
* + * ̂  ̂ *

apartados anteriores, que esenciaimente se caracteriza porque cuan 

do e) úüimo grupo e de téminas, ha sido evacuado de !a ptatáfprma,
s * a

a través de) empujador iatera), se verifica e) descenso tota) de !a -

misma, a )a posición inferior de carga, a través de) mismo tneeanismo
* **.* * .

mecánico que )a ha ido eievando intermitentemente, con )o cuai'^ueda -' as#a a a
dispuesta !a citada p)ataferma para recibir una nueva pita delamjnás,-

* * *
* *  * *

y se inicia nuevamente e! e!c)o.

63. -  ELEVADOR SELECCtONADOR DE GRUPOS DE HOJAS. 

Todo eüo conforme se describe y reivindica en !a presente -
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memoria que consta de TRECE hojas, escritas a máquina por una 

soia de sus caras y dibujos que ia üustran.

Madrid, 6 de Febrero de i. 965
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