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PATENTE
DE
INTRODUCCIOGN

s fevor de Don Ulrico WALCHHUTTER , de nacionalidad asustria-
ca residente en Milén(Italia), Viale Monte Nero, 6 por
"MAQUINA PARA LA SELECCION AUTOMATICA DE LOSETAS®,

MEMORIA DESCRIPTIVA

Es sebido que las losetas, ﬁaldosas y esimilares
deepués de su cocido definitivo sufren una operacion de
seleccidn y e separen, segin la seleccidn efectusds, sien-

_ do tal seleccidn dependiente de le coloracidn tomada des-
5. pués del cocido, de la perfecéién del prenssdd y de la
integridad de las mismas losetas, por lo gque es neceearic
dividirles en varics grupos de seleccion, por ejemplo, se=

leccidn Ia-Ila=IIIa=IVa ¥ por fin es necesario eliminar
las excesivemente deteriorades, que se descartan. Haata

10. ghora este operacidn se he venido realizado a mano por el
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personal pertinente, el cuel, edemds de establecer el

destino de les losetas que se hacen pasar frente 8 el,
cada vez debe transporter manuslmente estas losetas a
lss diversas cajas de embalaje.

e Esta operacién resulta, por tanto, muy lenta,
pesada y costedosa, Dado el elevado nimerc de producci6n
que se efectus en una fibrica de loaetaé, précticamente
cerca de la mitad del personal y del tiempo debe emplear-
se en las operaciones de seleccion y embaleje de las lo=

10. setss.

La presente invencidén remedis tsles inconve-
nientes en cuanto gue se refiere a unas méquina capaz de
efectuar la seleccidn y reparticidn autometica de lae
losetas con intervencidn de personsl muy reducido y con una .

15. velocidad muy superior a la que pueden aleanzar manuslmen-
te vérias personeas.La méquina a lo més tiene necesidsd de
uns persone pare decidir el tipo de seleccidn de las lo-
setas, que pmsan delante de la misma sobre una cinta trans- .
, portedors, y para ceda seleocidn decidide, diche persons

0, . debe ten sélo pulsar un botdén correspondiente situado én

un tablero, mientras la miquin# procede sutomdticaments

& memorizer esta seleocién, & avanzar las losetas escogi-
das y repartirlas segin la seleccidn efectusda.

' ‘ Bgta méquina ge compone en primer lugar de uns
25, cinta tramsportadora principal, conectads a un transpore

tador de slimentacidn de las lometess, y doteds de avences
intermitentes de igual longitud odtenidos por un disposi-

tivo cepez de conducir dicha cinta segin ls intermitencis
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deseada y capaz por tanto de hacer avanzer las losetas
sobre diche cinta, uné & une, ¢on un dlstanciamiento
mutuo preesteblecido. le méguina comporte asimismo un
punto de estaeionéﬁignto en el que una persona adecuada
gracias e un sistema de iluminscidn verifics les lose-
tas una e una y decide la seleccion mediente el acciona-
miento de un pulsador respectivo.

Més allé de este punto de establecimiento, el
transportaedor principal se cruze con otras cuatro cintas
transportadores mecunderias, en nimero igual a los gru~
pos de seleccidn, cada una destinade a la conduceidn de
losetas de una sole seleccién, ¥ en correspondlencia con
cads cruce esté'pveviato un dispositivo electromagnético
mendado por un circuito eldctrico de seleccidn, cuyo dis=
positivo desvia, haciendo caer sobre las respectives cin-
tas trensportadoras, las loset;s correspondientes a le
seleccién de esta cinta, cuando las citedes losetes pa-
san delante de ésta.

En vez de una persona encargada, para la selec-
cién de les losetas puede estar previeto un dispositivo
electronico de comparacién éapgz de comyarér losetas pae~
trdn con las losetas individuales que pesan una & una en
el punto de estacionamiento dispuesto pers le seleccidn.

Le miquine estd completada con un circuito eléc-
trice que sdemés de recibir el cohtrol, sea de personal
o del dispositivo electrdnico de comparacidn, es capsz de
memorizar estos controles y hacer funcionar en el momento

oportuno los dispositivos electromagnéticos que desvian
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las soletas = las respectivas cintas transportadoras cor-

rreepon&ientee e le seleccidn efectuada, controlar el
evence intermitente de la cinte principal e interrumpir

el funcionamiento'de le méquine por una superposicidn o

-acwmlacién de lae losetas sobre el" transportador, o cusndo

el personal no interviene en el teblero para causar el
avance de la cints tramsportadors principal. ElL objeto

de ls invencidn, a puro t{tulo de ejemplo no limiteti-

' vo de ejecucidn, esté representadc en los dibvujos edjun=-

tos, en los ques '

la figura'l es una viste en planta parcisl de
la méquina} R h

‘ la figura 2‘e5,una viste en perspectiva, con

los drgenos distanciados, del dispositivo que permite
el distenciamiento de las losetas y el avance intermiten-
te de la cinta transportadora; ,

la figura 3 es une vista en pérspeotiva de un
punto de cruce entre le Einta transportedors principel y
una de les cintas a lss que se desvian les losetas de una
seleccidn particular;

la figura 4 es una vista'en:planta del.dispo-
gitivo de la figura 2 |

la figura 5 es una seccion por un plano verti-
cals

le figura 6 ez una viste en perspectiva, par-

cialmente seccionada, del dispositivo de seleccidn utili-
zado en el circuito eléctrico de control de la maguine;

lg figura 7-8 son does partes del esquema Sepa-

radas para la comodided de disefio.
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Como se muestra en la figura-ly le méqhina pa-

ra ls seleccidn y reparticidn de las losetas, objeto de
la invencidn, esta compuesta principalmente por uns cin-
ta transportadora principal-ly alimenteds por un transporta-
5 dor-2-dotado de mbvimiento continuo y constitufdo por va-
| riass cintaes consecutivas 2+, 2**', etec. La cinta prineipal
1 empieza en un dispoeifivo -3- que, oportunamente man-
dado, imprime 8 dichs cinte un aianoe intermitente y que
detiene lss losetas alimentadas por el transpo:tador 2
10. haciéndolas pasar sobre la cinta principal -l1- & disten-
eclgs perfeotamente iguales, siendo iguanl el paso entre una
loseta y otra al avance 1ntermitente de 1a cinta principal
-1-. La cints principal -l- esté interceptada en un pun-
t0 de estacionamiento en el gue una persona éncargads =4-,
15, grecias a una capa de iluminscidn <5- puede observer fécile
| mente las losaetas ~6- gque avénzan ¥y se detienen sucesive-
mente delante de la misma a fin de poder establecer a que se=
lecoidn destinar oada loeeta,Delante de la citads persons
-4=- 8e encuentre un tablero -ﬂ- con tantos pulaaﬂores eomo
20, selecciones se han previsto.pars las losetas, y ademés otro
pere laes que se descarten.
Con la cinta principsl cruzan anos transporta-
dores parslelos I« II°® = III® - IVC® etc., en nimero igual
a las selecciones previstas pare las losetas, y distancis-
25, dos entre si una distancia igual al paso de distanciamien-
to enfre les losetas. Sobre cads punto de cruce entre
las citadas cintes y la cinte trensportadora principal

estd previato un dispositivo expulsor ~f8« que estd contro-
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lado electromegnéticemente y & tiempo determinedo de modo
que actien sdlo cusndo’ delante del mismo se presenta la
loseta destinade & la seleccidn correspondiente a la cin-
ta sobre la que estd dispuesto, y actia de forme gue ha-
ce omer dicha loseta de la cinte principsl sobre ls cin-
ta transportadora de cruce. _

Las cintes I°- II°- TIII° - IVO etc., estdn do-
tadas de movimiento continuo y llegan hesta un puesto de

embalaje o envese de las losetas directamente o a través

de otros cruces eventuales.

: Haciendo referencis a las figures =24 y =5- el
dispoéitivo -3~ en el que inicia la cinta principal -1-
consta de un érbol -9- dotado de rotacidn intermitente sb-
bre el cusl estén caladas dos poleas laterales =10=10+ pars
conducir la cinte principel =l-, mientras dos poleas inter-
mediss ~ll-ll'= Tuedan locas para garantizar la rotecién
continua del transportador -2-. La rotacidn intermitente
del &rbdl =9- se obtiene, por ejemplé, mediante una crus
de malta -12- celada sobre ¢l mismo y puesta en movimien-
to por la doble manivels fija sobre un segundo &rbol -14-
giratorio a intermitencies de 180 © cade vez, de modo que
8 cada rotacidn de la doble manivels =l3=, la cruz de malts
y con ella el &rbol -9, efectiia un cuerto de vuelta, y las
poless =10~ y «10'~- sufren un movimiento igual, inducien-
do la cints «l- & un movimiento intermitente,

Fijado & la doble manivela =13- esta dispuesto
un doble sector =13'w« destinado a bloquearse con los sr-

cos -12'- de ls cruz de melta oade ves que ésta se detiene
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de modo que este doble sector constituye como wn £reno
pera la orue de melte impidiendo que ésta contimde gi-
rendo por inercis después del impulso.
El mendo intermitente del arbol -l4- esta
5. proporcionado por un motor eléetrico -15- el cual esta
dotado de movimiento qonfinuo y transmite el movimiento
8 dicho érbol -14= sdlo cuando se embrega embrague elec-
tromegnético -16- que permite la tr#nsmisién al arbol =l4-
' mediante un tren de engranajegide reduccion ~17-.La seguri-
10, ded de que le transmisién al &rbol -14- tenga lugar sSlo
durante media vuelta de este ¥ltimo la proporciona un
doble contacto CG que se desliza sobre una leva <18« gue
lleva 6l érbol -14-, la cusl esté doteda de dos cavidades
diametralmente opuestas qie permiten le aspertura del di-
15 ‘cho contacto CG cade veZ que se presentan frente a su
pulsedor.
| El Erbol -l4=- prolonge hacia atréds pars soste-
ner dos levas -19-20- destinedes a controlsr los respec-
tivos contactos eléctricoe X e Y, de lo8 gque Se hable-
20. ré seguidémente.
Sobre el arbol -14 estén tembién montadas corre-
derss varias leves, por ejemplo en ntmero de dos, «2l=y
-22=, la@s cuasles estin enchavetadss sobre el arbol, de
modo que aunque pueden desplazarse a 1o largo de éste, gi-
25, ran rfgidamante con dicho &rbol de modo. que cada una efectir
también rotaciones intermitentes de 180° . Estas levas es-
tén dotadas de dos arsvos contrapuestos sobresalientes y

. lo8 arcos de una son mds sallentes, por ejemplo el doble
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de los ercos salientes de la otra, a2 fin de efectusr
control para el distanclamiento de losetes de diferen-
tes tamafios.Estas levas son rigides entre s{ para ser es-
ponténeamente deaplﬁzaﬂas por una leve «23=- que actia sobre
unos rodillos de empuje =24 y «25-, de modo que estas.
levag pueden ser llevadas sucesivomente bajo un rodillo
de deslizemiento ~26= de uns leva -27- solicitada elds—
ticamente y cslads a la extremided sibre un arbol -29-, de
nodo que por cads rotecidn de la leva de 180 °, esta leva
ée‘levanta Yy desciende, y por consiguiente provocan uns
cierts rotecidn engular en un sentido y en otro del ér-
bol -29-. S

Una leva ~30- esté previeta para levantar el
rodillo -26- de las levas -21- o0 -22- cuando éstes deben
ser (esplazadas.’

- Sobre el &rbol =29 se encuentra calado el vés-

’ tago de wna hofquilla =31~ de tres dientes que presentan la

extremidad libre ligeramente leventede 2 fin de quedar a
nivel con lae correas de la cinte principsl «l- cuando
laes leves ~-21- o0 =22~ eleven la palance =27-, y descien-
den bajo eéte nivel cuando tel palanoca desclende a causa
de le rotacidn de las- citedas levas. | |

El ascenso y el descenso de la horquillas =31~ es
naturslmente dapendiente de la rotacidn del &rvol -9- gue
causa el movimiento intermitente de la cinta =l=. Por con=-
siguiente, cuando las losetas llevedas por el slimentador
-2~ llegan a la c¢inta principel -l-, quedan detenides por
la horquillé «31=, la cuel permite el paso, una a una, cada
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vez que desciende.Un par de rodilles -32- montados sobre
el mismo eje sostenido por dos brazos -33= y -34-, gira-
torios slrededor de un pernc ~35e« y solicitados hacis
abajo mediante un resorte -36-, son levantsdos por un
brazo «37- sollidario de la horqu;lla mnientras, cuando la
horquilla desciende, el resorte los reclams hacia sbajo
obligdndolos a presionar contra las losetas pasantes &

fin de garantizer s la losete, libersde simultdneamen-

te de la horquilla, avanzar sin resbalamiento con la

cinfa -l-; BEsta operacidn se répite para cada loseta la
cual se hace avanzar a un tiempo y distancis aétermina-
dos de la loseta contigua. Las losetas que @e han hecho
avanzer contindan su recorrido intermitente sobre la .
cinta «l=-, ¥y con le misma intermitencia se presentan de-
lante del operario -4~ que decide su seleccion y & las
cintas secundarias I% IT% IIT° - IV° gobre las que
deben ser desviadas. ,

| Heciendo referencie & les figuras -1-2—-3-, el
dispositivo que al principic de cads cinta de transporte
cawsa 1la desciacidn de las iosetas, estd constitufdo por
un brago =38~ sobre cuya extremidad estd previsto un pe=

80 =39-, y que Se apoys sobre la extremidad -~40- del ni-
cleo de un electroimén =41- el cual estd.fijado sobre un

travesafio wilZ- como.para todos los dispoaitivos dispues-

tos al principio de cada una de las cintas transportsdoras,

El brazo -38- oscila, mediante un manguito —~43~ sobre un
eje —44-, solidario también del traveseflo -42-, teniendo
lugar la oscilacidn rigidamente con el estribo -45- en

cuya extrenidad comporta una placa -46- que se encuentra
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a nivel de las losetas -6- que avanzan gobre la cinta
~l-. 4sf, 8l excitarse el electroimin -4l- ¥ descenger el
nfclec.-40- por gravedad se mueve el brazo =38- hacia aba-
jo tembién, causando el desplazamiento hacia adelante del
5e estribo-45-, y por lo tanto de la place -46-, la cusl des-
plaza la loseta =6~ en cantidad sufiente para impedir el
apoyo & ésta de la correa de la cinta -l- mis cercana a
la placa citeda, causando la cafda de la loseta sobre el
traneportador inferior, con una inclinacidn inicial como

10. " se muestra en 1{nea a trazos. La cinta tramsportadors, en
rotacidn eontinua,provocaré; por corrimiento, la cafda
complete de la loseta_enoima del mismo y por tanto su
trensporte en la direccidn de la flecha F, para llevar-
la a une estacidn de apilsdo o embalaje.

15. Haciendo ahors referencia s la figura =2-, sobre
el conjunto formado por la cinta transportadora =2-, es-
té previsto un contacto eléctrico —47- cuyo pulsador lle-
ga un poco por encima de la misma ointa transportadora

por la que es desplazedo cada vez que una loseta pasa por

20, encima y actis de forma que interrupe la alimentacidn de
las losetas cuando el mismo permanece desviado al cabo de
ciertq tiempo, esto es, cuando e ha acumulado un cierto

' némero de losetas delante del dispositivo -3-, o bien cuando
el operario =4= no ha utilizado el tablero =7 durante

25.

un c¢iexrto tiempo.
' El esquema electrico que sirve para el control
de la maquina selectora objeto de la invencidn, estd re-

presentade en las figuras ~6=T=8-,
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La figura -7- es el esquema eléctrico que sir-

ve para el control de los motores eléctricos y para su
mando, mientras que la figura -8- es el esquema eléotrico
adaptado al mando de los dispositivos electroﬁagnéticos
54 " que csusan la desviecidn de las losetes de 1a cints trans-
' portadora principsl a las diversas c¢intas de seleccidn.
La figura =6- es la representacidn resl del
selector empleado para elegir las diversas selecciones.
El esaquemas de la figura -7- es conectable & la
10, red I de alimentaciénmedi'ante’ g‘gtermptor general IL.
En dicho exyuema son visibles el motor eléctrico =15- que
‘forma parfe del dispositivo -3- de distanciamientosde las
losetas como 2e ha mostrado en la figura =le, el motor
eléctrico «15'= no representado en la figura -l- y que

15. sirve para alimenter la parte terminal dé la cinta trans-
portedora <2« y el motor -15'!'-, representado en la fi=-
gure =l-, el cual estd dispuesto en el principio de la
cinta transportadors =2- y sirve ,ppars mahtener en movi-
miento la parte inicial de esta cinta. '

20, Ia puesta en marcha de estos motores tiene lu-
gar mediante el accionamiento del pulsador PM el cual,
excitando el telerruptor SC, causa la puesta en marcha
inmediata de los motores -15= y -15'<, En serie con el
pulsador FM se encuentra también el pulsador de paro PA

25. que normalmente se encuentra cerrado y que sirve para de-
sexcitar SC. Con la excitacidn de SC, se provoca el cie-
rre del contacto SCL dispuesto detrds del transformador TRL..

El contacto SCL cierra el circuito del telerruptor A?, po-
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niendo por tanto en movimiento los motores «15'e= y -15¢'-
que ponen en movimiento le ¢inta -2« e inician el sumi-
nistro de lss losetas. El motor =15= no tiene ningin efec-
to sobre la cinte principsl =le porque el embrague ~16-
(fig. 5) se encuentre desacoplada.

Mediante un segundo transformsdor TR2 y preci-

‘samente del primario de dicho tramsformador, & través de

un rectificador Ral provisto de un condensador suavizador
C3 es alimentado el circuito de una valvulas de descarga
V1. Sobre este circuito esta dispuesto el contacto =47=-,
mostrado tembién en le figura -2-, el ousl, a cada paso
de una l&éeta le cinta -2- es desviado, permitiendo la
carga de un condensador C4, cuyo tlempo de carga puede
ser regiilado miiente una resistencies variable Pl.Bste

. condensador, al final de la carga, provoca la descarga

en la vélvule V1 y por lo tanto la excitacidn de un rele-

vedor RPy el cual ebre el contacto RF1 dispussto sobre el
circulto del telerruptor AP. Con le apertura del contacto .
RPl se desexcita”e; telerruptor AP, deteniendo el motor
-15'~, Pero st la desviacién del contscto =47- es Bols-
mente momentanea o sea debida & un paso normel de las lo=
setas por un tiempo inferior al tiempo de carga del conden-
sador C4, no tiene luger 1a descargs de la valvula V1 y
por tanto no se excita el relevador RP y en consecuencia
no tiene lugar el parc del motor ~15''-.

Regulendo la resistencis BY es posible establecer
el tiempo de carga del condensador C4 un boco superior al

tiempo necesario para una loseta para mentener desviado al
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contacto =47= en su marcha normsl .Este tiempo puede es=

tablecerse de forma que sea, por ejemplo, el doble del

tiempo necesario para el paso de una loseta.En consecuen=

cla, si las lometas pasan regularmente sobre el contacto
~47=, en modo que lo desvian temporalemante para volver-
1o a la posicidn inicial, no tiene lugar ninguna interrup-
¢idn, pero si las losetas se acumulan delante del dispo-
sitivo =3=, el condensador tiene el tiempo necesario para’
cargarse y provocar la descarga de la vélvula VI.

El transformador TR2 alimenta también el circui-
%o de mando ¥y eeleccién de los grupos de losetas, mostra-
do en la figure 8. En el caso del circuito considerado se
han previsto cuatro selecciones de losetas més descarte
pero el mismo circuito no sufriré variacidn si se aumenta
o disminuye el nimero de grupos de seleccidn, excepto en
lo que se refiere & la disposicion del tablero de control
Yy a la memoria del selector. Como se muestra en dicho cir-
cuito, estén previstos en el tablero cuatro pulsadores ce=
da uno de los cuales acciona unos dobles contactos y preci-
samente con el contacto Ia se cierra.también el contacto
Ial, con el contacto Ila se qierra simulténeamente el con-
tacto IIal, etc., mientras que &l pulsador de descarte co~
rresponde un pulsador simple dispuesto en paralelo con los
eontactos fal—IIaZ, etc., El selector de este circuito de
mendo como se muestra tembién en le figura -8=, estd dota-
do se seis memoriss -A-B-C-D-E-F- més un plano de slimenta-
¢idn G; estas memorias no se han representado todes en el

eaquema eléctrico de le figura -8- para comodided de disefio,
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pero todss son indénticas eutre s{. Este tipo de selec-
tor es ya conocido y en el caso presente cada memoris es-—
ta dotada de diez contactoe tocmdos individual y sucesivamen=
te por un cursor movido por un drbol central que cads vez
es desplazado en un angulo igusl a la disfancia angular
entre su contacto y el miguiente, medimte un electroimin
de cabeza SL. El cursor de uns memoria esté defasado un
contacto de la sucesive.El plano G de slimentacidn estd
tembién dotado de Giez contactos que estén conectados eléc-
tricamente mediante un diseco conductor Gi, el cual esta
dotado de dos muescas diametreimente opuestas, y sirve para
llevar a cero las memoriass que han funcionado anteriormente
pare prepararlas pars una nueva seleccidn. _

Como 5e muestra en la figuras «8-, el accionamien-
to de uno de los pulsadores del teblero.-7T-s que no sea
el pulsador de descarte, provoca simultaneemente la ex-
citacién de uno de los relevadores RS1-RS2, ete. por per-
te de los contactos Ia-IIa, etc. y la excitacidn del rele-.
vador suxiliar RAU por parte de uno de los contsctos Iale
IIal, etc.El relevador RAU se autoalimenta cerrando el pro-
pio contacto RAUL y cerrando el contacto RAUZ, produce la
excitacidn del reievador Rav. Este relevador al ser exci-

tedo abre el contacto Ravl, eliminando la resistencia de

_ comprensacion R3 y cierra los dos contactos Rav2 excitando

1a bobine FR del embrague electromagnético del motor -15-
¥y por conetguiente es puesto en movimiento el arbol~ld-
(fig.2) y, a través de ls doble manivela «13= y le cruz de
malte «12« es movido un cuanto de vuelta el &rbol ~9= que



Se

10.

15.

20.

25.

- 15-

1
284391

produce un avance a la cinta principal =l-. Apenas en-

pieza a moverse el motor, la leva -18~ dispuesta sobre

el érbol =l4- abre el contacto CG2 desconectato BAU y
cierra el contacto CGl, autoalimentando Rav.CGl yCG2 per-
manecen desplezados por una media vuelta de la leva -18-
al término de la cual vuelven & la posicidn de reposo de-
sexcitando Rav ¥y por consiguiente desexitando le bobina
FR del embrague -16-, frenando la rotacidn del citado
arbol «l4-. Con la rotacién del erbol -l4- son tembién
movidos los contactos X e Y y precisamente el contacto
X se clerra excitando la bobina SL del selector y excitande
también el relevador RDS el cual se autoalimenta mediante
el contacto RDS1 y cierra el contacto BDS2 predisponiende
a 1a excitacién los relevadores DS1 -DS2-DS3-etc. que de-
berén ser mandados por el selector.

El contacto Y se abre al final de la media vuel=
ta del #rbol ~l4- 0 sea cuando ya se ban realizado el aven~
ce de la cints principal -l- y la exeitacidn de uno de los

relevadores de expulsidn de los que Se hablara seguidamen-

te. Do igusl forma, ls spertura del contacto Y provoca le

dexcitacidn del relevador RDS y la sperturs simitdnea de
los contaectos RDS1 y RISz, '

Estas mismas operaciones tienen tembién lugar
con el cierre de contacto V de descarte el cual, sin embar-
20 no actda sobre el circuito del selector y sirve tambidn
pars hacer mover un clerto espacio la cinta principal‘él-,
haciendo sin embmrgo, dar un salto al selector, el cual

aéi cuenta los avances de la cinta principal.
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Aei, la loseta descartada puede ser lleveda

mis alld de las cintas transportedoras y descargads sl
montdn de descarte por ls misma cints principel.

Los relevedoresRS1-RS2, etc. cuando son excite-
dos por los respectivos contactos Ia -lla etc., queden pre-
parados para la seleccion.Pars mayor claridad de esposi-
¢idn se ha hecho referencia a las operaciones que tienen
lugar relaxivagente de una misma seleccidn, por ejemplo la
segunde, y con el consiguiente c;erro del contacto Ila y la
excitacidn de RS2, Cade relevador Re mueve tantos contactos
dispuestos en el circuito de seleccidn, cada contacto egtan-
do a su vez conectado con la_posicién de cerc de cade me=
moria del selector. Por ejemplo, el relevador RS2 cierra
los contactps RS21 perteneciente a2 la memorie A, RS22 per-
teneciente o la memoria B...., BS26 perteneciente g la
memoria F.

| Estos contactos quedan prepgradqs para ls excie-
tacidn de los relevadores corresponiientes RA2-RB2-RC2-...
RF2 peroc en realidad 8dlo es excitedo el relevador desmuel
plenc o memoria en el que el cursor de contacto se encuen-
tra sobre el contacto 0, en este cado la memorias F, y por -
consiguiente se excita solamente RF2.El relevador RF2 se au-
toalimenta at:avés del propio contacto>f2 y cierra el cone-
tacto RF2 correspondiente al contacto -2- de lm memoris F.
Por consiguiente, cuando el selector, & causa de los saltos
sucesivos debidoe a les sucesivas maniobras de los pulsado-
res de selecoidn lleva el cursor de la memoria F sobre el
contacto =2-, estando cerrado Rf2 se excita el relevador

DS2, gracias tambien al hecho de que estd cerrado RDS2, y
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por coneiguiente ee clerra el contacto De2 que excita lm
bobina E2 del dispositivo de desviacion correspondiente

al segundo grupo de seleccidn.

Debe notarse especialmente como unm loseta es

5. _ escogide mediante el accionesmiento del pulsador corres-
pondiente a la selgccién realizada, en el momento en que
ésa pasa delante de la estacidn selectora y como, con el
accionamiento del pulsador, el circuito del selector queds
dispuesto @o forma que mantiene en la memoria la seleccidn

0. realizada y da tiempo a la loseta de lleger a la cinta
transportadora correspondiente o su seleccidn mediante las
desplazamientos suceaivos de la ointa principal, esto es,
en €l intervalo de tiempo que sigue s le seleccion de las
losetas que en el tiempo pesan delante del operario. Natural

15. mente la desviacion de las losetas sobre las cintas trane-
portadoras de seleccidn puede también tener lugar simuligw
neamente pars dos losetas, por ejempid,-las del segundo
y o1 tercer grupo de seleccidén que llgan simu) ténesmente

delante,de los dispositivoe @electoree correspondientes.

20
. El ejemplo hecho para la seleccidn del segando
grupo se repite de forme idéntica, naturalmente pera
cuslquier otro grupc de seleccidn.
El plano G de alimentacidn gira oonjuntaménte
25, con los cursores de las diversas memorias del selec-

tor y lss muescas del disco metalico descubren los contac-
tosn qA-S_CAD etc., gue alimenta las memories A-BaC-D- etec.,
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que alimenta las memoriss A-BC~D- etc.Por consiguiente
cade vez gque esias mucscas descubren los contactos co-
rrespondientes a la alimentacidén de una memoria particu-
lar éstos desexcitan el relevador de aquella memoria que
estd excitado, en nuestro csso RF2 preparando la memoria
que ya hays funcionado pera recibir un nuewo mando de
seleccidn.

En lugar del tsblero -5- ¥ del operario dedica-
do a la maniobra del qismo, puede esteblecerse un dispo-
sitivo automdtico de selaecién, cosa ya conoclda, el cual
actia sobre los contactos dobles Ia =IIa -IIIa etc., se-
leccionando lass losetas por comperacidén con losetas patrdn,
especialmente en el caso de losetas widriadas o esmaltadas
én las que la seleccidn se efectia principalmente tomando
como base el color de la propia loseta. Este dispositivo
e8 tan sensible que puede realizer la seleccion de laslo-
setes de forma mucho mis precise que un opersrio, siendo
muy sensible & lo2 diversos matices de un mismo color, que
pueden ser debidas al cocido de las losetas. Por ejemplo,
con este dispositivo los grupos de seleccion pueden aumen-
tar hasta un mimero de diez.

Ia maguine selectora, objeto de la invencion, pue-
de también ser utilizada en paralelo con otras mdquinas si-
milares 3-por ejemplo, pueden emplearse dos maquinas en e ra-
lelo funcionando indepeg@ientemente una de la otra, pero
cuyas c¢intas transportadoras de los diversos grupos de selec-
c4i6n lleguen a uns misma estacion de embalaje o de envase.

De este modo, el circuito eléetrico de mendo puwde reunirse
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en un solo conjunto y emplearse una alimentacion oot
La invencidn, naturalemente, puede sufrir todas
aquellas variantes o transformaciones que sean neceseries
para la realizaoidn préotica’que se encuentran s disposi-
cidn del técnico, sin apartarse del espiritu de la in-

vencion.

FOTA

Se reivindice como objeto de la presente pa-
tente de introduccidn:=

1. Méquina pare la seleccidn sutomdtica de
losetes, y a su subdivieidn en diversos grupos de selec-
ci&n, caraéterizada por el hechd de comportar uma cinte
transportadors principal~dotéda de avance intermitente a
espacios igusles entre s{, recibiendo le cinta citade el
movimiento intermitentes mediante un dispositivo situado
en el principio de la cinta mencionsdo y conectado a una
cinta transportadora de alimentacidn de las losetas dota-

da de movimiento continuo, una estecidn de control delan-

te de la que son llevadss sucesivsmente lss losetas median-

te la cite cinta principel, y en le que se efectéa la se-
leccidn de estas losetas, varims cintas transportadores,
tantas como sean los grupos de seleccidn que se guieran
realizar, cruzadas con la ¢inta principal y cada una de

las cuales estd destinada & desviar de la cinta princi-
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pal solo las losetas de un determinado grupo e seleccion

mediante dispositivos electromagnéticos que permiten la
desvigcidn de las losetas a la cinte que les corresponde
cuando éssas quedsn situadas delante de dicho dispositi-
vo, estando completada la mﬁquina con una seleccidn de
desocarte que puede ser efectuads por ls misms cints prin-
cipal. '

2.Miquina para seleceidn automdtica de losetes,
segiin le reivindicacidn 1, caracterizada por el hecho de
que el dispositivo, que causa a la cinta principel un gvan-
ce intermitante, menda las poless de esta cinta pars gi-
rar intermitentemente segin dngulos sucesivos que hacen
avanzer dicha cinté tramos iguales entre une loseta y 1la
eiguiente, de modo que lzs losetas se hacen avenzer por
espacios y distancies igusles; un Organo apropisdo que se
interrone entre las ¢orreas de la ¢inta principal sirve
perg detener las losetas traidas por la cints de suminis-
tro y hacerless passr, mediante su descenso, una & une, con
la debids intermitencis y sincronizedas con el movimiento
intermitente de la cinte transportadora sirviendo dos rodi-
llo8s controlados por el movimiento del citedo 6rgano, pa=-
ra comprimir cada loseta, que cada veZ, es liberadas por
el citado drgano de freno por su avence, de modo que el
avance, (e modo que el avance de lag losetas tiene lugser .
8in deslizemientos sobre la cinta principal.

3« Maguina para la seleccidn automética de

losetes, segin las reivindiceciones 1 y 2 en ls que el

.dispositivo de mando de la cints principal y de distancie-

mientos de las lometss comprende un motor eléetrico que
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acoiona el dispositivo citado mediente interposicidn de

un embrague electromagnético el cusl es execitado cada

vez gque 8¢ mueve uno de los contactos de la estacién se-

.lectora de las losetas o sea cade vez que Se mueven 108

contactos eléctrices conectados a ®stos pulsedores, per-
maneciendo acoplado este embrague 8élo el tiempo necesg-
rio para hacer girer un &rbol mandado por el mismo un
éngulo de un valor determinado, ya tal gque transmite el
arbol de 1e8 poleas de la cinta principel una rotacidn
intermitente del &ngulo prescrito estando dispuestas sobre

- el arbol mandado por el thrague electromagnético unas

levas desplazables rigidas entre ellas y dotadas de
diversas perfiles cada una de lss cuales 88 spropiades pars
mander el Organo de paro y distanciamiento de las losetas,
dependiendo de las dimensiones de estes Ultimas.

4. Mequins para seleccion sutomdtica de lose-
tes, segun la reivindicacidn 1, caracterizada por el he-
cho de que la seleccion delas losetas tiene lugar por
paro sucesivo gue 1as‘citadas losetas delante de la esta-

cidn selectora , delante de la que un operario, con la

' eventual ayuda de un sistems de iluminacion, decide el

destino de las losetas y reparte sus selecciones mediante
el accionamiento de pulsadorea, cada uno de los cuales

se refiere a un grupo particuler de seleccidn y al des-
carte, mandedo los citados pulsadores el avance de la cin-
ta principal y un selector, que mediante memories apropia-
das almacena el mando impreso mediante el pulsador selec=-
tor y produce la puesta éen marcha del disposiftivo de des=
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viacidn correspondiente a ung seleccidn particular, sdlo
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cuando una loseta respectiva de aquella seleccidn llega
del mismo, a fin de hacer desviar esta loseta de la cin=-
ta principal s la cinta transportadora que recoge todas
lss losetas de una sola seleccidn.

5. Méquina para seleccidn automatica de lose-
tas, segin la reivindicacidn 1, caracterizada porgue sc-
bre el transportador de alimentacidn, en proximidad del
dispositivo de mando de la cinta principel de ls méquina
eatd previsto un contacto destinado a sctuar, con efec-
to retardado, sowre el motor .principal de la cinta de
alimentacidn y & ser movido por las losetas alimentadas
por el transportador citado, todo de modo que esto causma
la apertura del circuito de este motor cuando las lose-
tas permanecen encima del memo mds alld de cierto tiempo,

por ejemplo en el caso de que las losetas se acumulen de-

Jlante del disposiitivo de mando de la ¢inta principal, o

de ataséamiénto de las misnmas.

6. Maquina pare selecoidén automidtica de lose-
tas, segin la reivindicacion 1, caracterizada por el hew
cho de gue el circuito eléctrico estéd concebido de tal
forma que cualquiera que see el pulsador de seleccidn que
se acclone, 0 cualquiers que sea el mando de un dispositi-
vo automdtico de seleccidn, los contactos eléotricos mo-
vidos por tales pulsadores o tales mandos actian todos,
singularmente en el sentido de éxcitar el embrague elec-
tromagnético del motor que mueve el dispositivo de mando

de la cinta principal, de excitar la bobina de mando de
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lo8 saltos sucesivos del selector y conectar & los cir-

. cultos del selector los relevedores que controlan los

dispositivos de desviacidn de las losetas de la cinta
principel a les cintes secundarias de seleccidn.

7. Mdquine para la seleccidn automdtica de
losetas. |

La presente invencidn consta de veintitrés ho-
jas foliedas escritas a méquine por una sola cara.

Barcelona, 15 de enero de 1963

ALCHEUTTER
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