-y

s
?

ne/

PATENTE DE INVENRNCION

a favor de
MASCHINENFABRIK BERMATINGEN OHG - de nacionalidad alemana -
domiciliada en BERMATINGEN/BADEN (Alemania)

por:

. » Méquina arrastrada por tractor, para segar, fresar, arar

y otras labores agricolas ”

1000 ===~
Memoria Descriptiva

El invento se refiere a una miquina para segar, fre-

sar, arar, etc., para plantaciones, arrastrada por tractor,
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con una o mds herramientas que oscilan en oposicién a ﬁp
resorte al tropezar en un obstdculo, especialmente érbo-.
les, arbustos o cepas, y en la cual una palanca sensible,
al oscilar por efecto del chogue contra el obstdculo, cie-
rra un acoplamiento o embrague entre el eje de fuerza del
tractor y el eje de un tambor, Que arrolla un drgano de
traceidn en forma de cable sujeto por un extremo,haciendo
girar as{ el brazo oscilaﬁte de la herramienta,

Se ha comprobado que tal dispositivo, modificado
de manera adecuada, permite numerosas labores agricolas,
y especialmente facilita el laboreo en los viiiedos, En
este caso, por ser escasa la distancia entre las lineas
de plantas, la oscilacidn debe producirse en ue espacig
mfnimo, y en la direccidn de avance, para gue la herra-
mienta, por ejemplo, una reja de arado, conserve su orien-
tacidn de trabajo al cambiar de posicién.'

| Esto se comnsigue configurando el brazo oscilante

portador del acoplamiento entre la palanca sensible y el
eje del tambor segin la disposicidn de un'paralelogramo '
articulado. Convieme digponer el paralelogramo en un ?i—
rante lateral del chasis, con el extremo delantero apo-
yado en um ocarril portador de la palanca sensible y de la
herramienta, de manera que el tambor lo haga oscilar hacia
el chasis; o

Para que la palanca sensible responda con facili-
dad, ésta no actda directeamente sobre el acoplamiento, si-
nd por mediacidn de varias palancas que proporcionan la
relacidn de transmisidn deseada. A fin de perfeccionar la
transmisién de fuerza entre el tambor de arrollamiento y

el extremo oscilante del paralelogramo, el cable de trac-



10

15

20

25

30

D T
) Ccd

” ; &
Do UL

Con objeto de lograr una construccidn mds compacta
para casos en que se disponga de poco espacio, y poder
realizar, especialmente en vifiedos de poca distancia entre
1fneas, un laboreo mecdnico intensivo, incluso entre las
distintas cepas, sin lastimarlas cor las herramientas, en
ung variante del invento se disponen una o varias herra-
mientas, unidas por tfansmiéi6n de cadena, con engranajel
argular y acoplamiento, sobre un carril en el extremo li-
bre del paraleldgramo, y tanto el acoplamiento como las

herremientas se accionan desde ol £rbol de fuerza del trac-

_tor por mediacidn de um acoplamiento cardan.

Al enclavar el acoplamiento mediante la palanca
sensible, el paralelogramo oscila con la herramienta y

el acoplamiento hacia dentro, en direccién al chasis. Di-

cha palanca puede estar montada en el bastidor del veh{-

cglo; y el acoplamiento actua por traccién de cable, de
modo gue con uma relacidn de transmisidn adecuada el me-
canismo responde fécilmente;

Las herramientas se accionan ventajosamente por
medio de un engranaje angular y por cadema, comn un sen-
tido de rotacidn que facilite su oscilacidn en el senti-
do de retroceso y permite utilizar asf{ um resorte de reac-
cidn nds ddvil, | ’.

‘ Er los dibujos~§e represertan unos ejemplos de
realizacidn del imverto. . '

Ia fige 1, es uma proyeccién horizomtal esquemd-
tica de una mdquina provista de una reja oscilamte en le
direccidn de avance y de tres rejas fijaé. |

La figs 2, es un detslle de la figura 1, a mayor
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escala. _
La fig. 3, es una proyeccidn horizomtal anéloga‘
a la figura 1, de una mgquina prov}sté de Srganos impul-
sores para herramientas giratorisas. ‘
Ia fig. 4, es una elevacidn lateral correspon-
diente a la figura 3. '
La fig. 5, una seccidn trensversal del acopla-
miento con el eje del tambor de arrollamiento. ‘
La figs 6, muestra las piezas separadas del aco=
plamiento, o
| La fig. 7, reprecenta el eje del tambor, visto
er seccidn parcial. .
La fige é, es una proyecciém horizontal esquemé-
tica de une variante de ejecucidn. '
La fig. 9, es una elevacidn lateral, a mayor es-.
calas |
‘ La fig. 10, es una vista posterior por la 1fnea
III-III de le figura 8, a mayor escala.

Esta miquina compremde un chasis -l-, con uns

: rqeda 751- oscilante en todas direcclones y provista de

un soporte ajustable en altura para variar la profundi-
dad Qe ;a labor, y que puede engancharse mediante fxrga-
oS ~50-, por ejémplo, al elevador hid;éulico de un
tractor, presentando spbrg un travesafio -537 lqs puntos
f1jos de articulacidm ~54-55- de dos lados ~56-57- de
un parglelogramo articulado. Los puntos de giro‘méyiles
458~59-'de los mismos descansan sobre un carril -GO;,
que mediante uma comsola -61- sus?egtg el acoplamiento
-8~ com el tembor de arrollamiento -9-, Ademds, el ca-

rril -60- sirve para soportar la herramienta oscilante, y,
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exr su caso, su hmecanismo de girc. En la forma de eje-
cucién dg la figura 1, la herramienta prevista es una
reja -62-» El chasis lleva ademéé, distribufdas de
acue;do'cop lg_applitud del dispositivo, las rejas fi-
jas -63-, ~64-, -65-. .

‘ ‘E1 paralelqgrgmo’f56- se'prolonga por su punto
fiio de aiticulac@6n1-54-, y estd prolongacidn es atraf-
da hacis un tope -67- por medio de un potente resorte
de reaccidn -66-., La fuerza de traccidn del resorte
-66~ se pﬁede regulgr,con ayuda de un tornillo: =68~ pre-
visto en el chasis -l-. | )

En el ejemplo de realizacidg, 1aAherramienta‘-62-
que avanzg entre las bilgxas de'érboles,‘en‘la direcoiég
que imdica la f;egha -69~-, oscila tan pronto como la pa-
lanca sensible -7- tropieza con un 4rbol, un arbusto o
cualquier otro obstdculo, ladedndose un poco en sentido
antihorario. Ia pelanca sensible -7- va momtada girato- '
ria en wna prolohgaci6n =70~ del carril -§0—,Ven -T1-,

y estd unide por mediacidn de las bielas -72-, =73~ con
una_pa;anca angular -74-,‘sglidaria del casquillo filetes-
do ~1B- del acoplamiento ~8=o

_41‘9§rrar el_aéoplamiento -é—, el tambor de arro;
llamiento ~9- montado en el mismo, y medianteAun(caple de
traceidn -10~, hage qscilar el para1e16grago f56-57- has-
ta que su carril =60=- tropieza en el tope ~75~ 'del cha-
sis -1-. Para aumentar la velocidad de la oscilaciéa,
el cableA-lo-, constituido preferib}emente por uma cinta
de tejido pldstico, se hace pasar por una polea =76~ fi-
jada en el c@as@s, Un extrego‘de esta cinta atraviesa

una rendija ~77- del tambor -9-, y forma una vaima que se
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mientras el otro extremo se fija al carril -60~ del para-
leldgramo -56-57-. o

La palanca sensible -7- retrocede tan prgntq como
salva el obstdculo, por la accidn de un’regorte ~3%5= ugi-
do por un extremo & la palanca acodada ~T4- del acopla-
niento -8-, ¥ por elvotrg a un extremo de un éngulq -§O—
fijado sobre la consola‘-6lf ¥y cuyo extremo‘libre}-8l—
sirve de tope al brazo -T4a- de’lg palanca acodada -T4—.

51 la palanca semsible -7- f{ropieza cerca de su
punto de giro -71- y a gran velocidad con’ugvobstéculo,’
puede suceder‘que el'resorte de reacciﬁn ~33= no sea ca~
paz de gbrir el acoplamiento, al menos con la rapidez ne-
cesarié. ‘Entqnces se abre gl gcoplamiento al tropezar
el brazo -T4a- con un tope —84- digpuésto en el chasis
-1-, tan pronto como el carril =60- del paralelégramo cho-
ca contra el tope te;mihal ~75- del propio chasis;

La polea —-27- del acoplamiento —8- es accionada

-a través de una corres por un engranaje -86- y una trans-

misién angular -87-, desde el 4rbol de fuerza del trac-
tor. |

Cuando se utilizan herramientas giratorias, como
azadas, fresas o guadaﬁas,:son accioradas asfmismo desde
1= transmisiénuangulgr 87~ 'Los sopoxtes de las herra-
nientas fijas -88—89- (figgse 3 y 4) estdn fijados al
travesafio -557, y el de la herramienta oscilante -90-,
en el carril -69- Qel paralel6gramo, efectudndose siempre
el accionamiento por me@io de poleas y correas. La he-
rramienta oscilante -90- se acciong por interposicidn de
una polea -91-, a fin de aumentar el espacio lateral 1li~

bree
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-12-, sujeta con tornillos -13- sobre la consola -61- del
parglelégramo. La brida -12- presenta una rosca egterior
-17-, & la que se rosca un casquillo fileteado -18- al
cuallse fija la palagcg‘angular =74-, =-T4a-, acgplaga a
la palance sensible ~7- mediante las bié}ag -T2y -T3-«

Al tropezar la palanca sensible -7- con un obsté-

culo, retrocedé, y el casquillo -18- gira un poco, con

19 que se clerra él acopiamiento de la polea. Este mecanis-
mo consta de dos mitgdes -21- y -22-, entrg lgs cualeslse
dispone un disco -23%-, ILa mitad inferior -21- del aco-
plamiento descansa sobre un cojipete axil =24= alojado
en un rebajado del casquillo -18-. La perforacidn de la
mitad inferior -21- dél acoplgmignto tiene una ranura. -25-,
en la que encaja una chaveta ~26- dellfambor de arrolla-
niento -9«. o

La mitad superior -22- del acoplamiento estd alo-
jada en un rebajado de una ﬁolea -27- para correa, y fi-
jeda & la misma con tornillos. Esta polea -27- esta ac-
cionada en forma‘continua~por el tractor mediante una co-
rrea trapezoidal. Tieme dos rodamientos de bolas —29-50-,
que sirven al extremo superior del eje del tambor -1l6-. ‘

‘Si.al pasar junto a un drbol gire un poco el cas-
quillo -18- por la accidn de la palanca sensible -7-, es-
to basta pars cerra; el acoplamiento -21-25-, y el mpvi-
miento de 1avpolea -27- se fransmite al tambor de arro-
llamiento -9-.

En conséouencia, el extremo libre del'oablé de
traﬁcién -10- sujeto al tambor -9- se arrolla sobre éste

y mueve el paraleldgramo a.su posicidn interna, hasta que
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1a palanca sensible -7- salva el obstdculo, tuerce asi

el casquillo -lé- y sueltz de nuevo el acoplamiento ~21-
-23-. El tambor -9- se separa de la polea, y el poten-
té resorte de reacciéﬁ -66~- puede restituir entonces el'
paraleldgramo -56- con gran rapidez a su posicidn exter-
na, donde la pro;ongaoién del mismo tropieza com el topg..

Para'ajgstar el acoplamiento se emplea un torni-
1llo sin fin -94-, que sobresale @e la cubierta eilindrica‘
-3§- ¥ engrana con unos dientes 595- previstos en la peri-
feria del manguité fileteado —lé;. ‘

En el ejgmpio de realizacidn de las figuras 8 a
10, el chasis -1- lleva en su extremo delantero dos Tue-
Qas f103-104— rigidamente mgntgdas'mediante unos muiiones
~100- en unos soportes -10l-, -102- en forma de U, pero

de altura regulable, y en el extremo posterior lleva una

_rueda o una cuchilla de disco =-105=-, con oscilacidn late-

ral y ajustable también en altura. ‘

En el travesafio anterior -106- del chasis —l—‘es-
tdm dispuestos los puntos fijos de articulacidn -54-,-55-
de los dos lados del paralelﬁgrgmgs -56-, -57-. Tos pun=~
tos méviles de articulacidn -58-,-59~ estdn dispﬁestos ha-
cia atrds con relacidn al sentido de avance, sobre un tra-

vesafio =107« gque lleva también los soportes -108-,-109- de

las dos herramientas giratorias -110-,-111-, por ejemplo,

cuchillas segadoras, fresas, etc., acopladas mediante una
transmisidn de cadena -112-. Por encima de la herramien-

ta exterior -lll- se dispone una llanta protectora -~113-

guarnecida de goma.

Sobre el tiravesafio ~107-, por encima de la herra-

mienta interior ~110-, se dispone ademds una transmisidn
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angular -87-, accionada a través de un acoplamiento de

cardan -114-, por el &rbol de fuerza del tractor. Este

engranaje reduce al mismo tiempo el nimero de revolucio=-

nes entre el cardan y las herramientas -110-, -111-, muy
inferior. o

Por encima del engranaje angular -87- se halla'
sitnado el acoplamiento -8-, horizontal. Su poleg -é7-
estd continuamente accionade mediante una correa -115-
desde una polea -116- dispuesta entre el gcoplamiento '
de cardan -114- y la trensmisidn angular -87-. El aco-
plamiento se cierra al oscilar la palanca sensible —7-,'.
situada en este caso en la parte anterior del chasis -1-,
por mediacidn de un cable de traccidn -119- que pasa por
wnas poleas de reenvio -117-, -118f~y que estd fijado en
forma reajustable al casquillo -18- del acoplamiento -8-
por medio &e una rosca o de una chaveta -120-. El momen-
to del cierre del acoplamiento se ajusta mediante el tor-
nillo sin fin -94-. El cable de traceidn -10- proceden—
te del tembor -9- pasa, como en la forma de realizacién
precedente, alrededor dg una polea de reenyio ~76~ monta-
da en un apoyo lateral -121- del bastidor -1-, al que se
fija también el extremo libre -122- del cable -10-.

El modo de funcionar el acoplemiento ~8- concuer;.
da con gl del ejemplo.gnterior; Al cerrarse el acopla-
niento -8—? e} tgmbpr —9- y el cable -10- mueven el para-

1e1dgremo ~56-, ~57- con el travesafio -107~ y los elemen-

tos fijados en éste hacia el interior del chasis (hacia la

' izquierda, fig. 8); hasta tropezar con el larguero izquier- -

do -123- o0 con un tope previsto en el mismo, de manera que

la herramienta exterior -111- se separa del obsticulo.
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las herramientas -110-, -111- se produce también por
medio del resorte de reaccidn -66-, cuya fuerza de trac-

¢idn puede ajustarse con ayuda del tornillo -68-.

Se reivindica como objeto de esta patente:
1.~ Mdquina arrastrada por tractor, para segar, fre-
sar, arar y otras labores agricolas, provista al menos de

una herramienta que oscila, en oposicidn a un resorte, al

tropezar contra un obsta’culo, como un arbol, un arbustoe o

una cepa, y en la cual una palanca sensible, que oscila

al encontrar el obsticulo, cierra un acoplamiento entre

" la toma de fuerza del tractor y un tambor sobre el que se

arrolla un drgano de traccidn sujeto por un extremo, ha-
ciendo oscilar el brazo oscilante que sostiene la herra-
mienta; caracterizada porque el brazo oscilante que so-
porta el acoplamiento (8), la palanca sensible (7) y el
tambor de arrollamiento (9), esta constituido por un para-
leldgramo articulado (55,57).

2.- Mdquina segin la reivindicacién 1, caracte-
rizada porgque uno de 1qs extremos de los lados del para-
leldgramo (56,57) va montado fijo sobre un travesafio (53)
del chasis (1), mientras que su extremo situado en la di-
reccidn de avance descansa sobre otro travesafio (60) que
lleva la palanca sensible (7) y la herramieata (62,90), de
tal manera que esta dltima oscila hacia el interior del
chasis por'la accidn del tambor de arrollamiento (9);

3.~ Mdquina segfn la reivindicacidn 1, caracteri-



10

15

20

25

30

-1 -
284353

zada porque el extremo libre (58,59) de los lados del

paraleldgramo (56,57) se articula a un travesafio (107)
que 1lleva el acoplamiento (8) que responde a la palan-
ca sensible (7) y al menos una herramienta (110,111), y
el acoplamiento y la hérramienta son accionados desde
el drbol de fuerza del tractor por mediacidén de un aco-
plamiento Qe cardan (114).

4.~ Mdguina seglin las reivindicaciones 1 y 3,
caracterizada porque al cerrar el acoplamiento (8) por
medio de la palancé sensible (7), el paraleldgramo (56,
57) oscila hacia el interior del chasis (1) con la he-~
rramienta (110,111) y el acoplamiento (8).

5.~ Maquina segin las reivindicaciones 1 y 2,
cgracterizada porque la palanca sensible (7) va montada‘
sobre una prolongacidn (70) del travesaiio (60), y accio-
na mediante bielas (72,75) el acoplamiento (8’.

6.~ Mdquina segin las reivindicacionmes 1, 3 y 4,
caractérizada porque la palanca sensible (7) va montaqa
en el chasis (1), y cierra el apoplamiento (8) por me-~
diacidn de un cable de traccidn.

7.~ Mdquina segin las reivindicaciones 1 a 4,
cacracterizada porque las herramientas (110,111) estan
accionadas por mediscidn de una transmisidn angular (87)
y de una transmisidn de cadena (112) en tal sentido que
facilita su oscilacidn a la posicién de reposo;

8+~ Mdquina segln las reivindicaciones 1, 3 ¥ 4,
caracterizada porque el acoplamiento (8) se hace funcio-
nzr desde el acoplamiento de cardan (114) por medio de

una transmisidn de correa (115).

9.~ Mdquina segin las reivindicaciones 1 a 8, ca-
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racterizada porque el cable de traccidn (10) accionado
por el tambor de arrollamiento (9), pasa por una polea

de reenvio (76) montada en el chasis para hacer oscilar

el paralelégramo (56,57) !

10.- Mdquina segin las reivindicaciones 1 a 9,
caracterizada porque el casquillo provisto de rosca (18?
del acoplamiento (8) puede ajustarse para regular el mo-
mento de cierre del acoplamiento, por medio de un torni-
110 sin Tin (94,95).

11,- K4quina segin las reivindicaciones 1 a 10,

‘caracterizade porque las herramientas de trabajo (62,90

o 110,111) se disponen intercambiables.
12.- Mdquina arrastrada por tractor, para segar,
fresar, arar y otras labores agricolas.

Esta memoria consta de doce pdginas escritas por

wia sola carae

BARCELONA, 4 & e :
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