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PATENTE DE INVENCION

que por veinte affios se solicita a favor de MACHINES
BOURGEAS-PAIN, Sociedad Andnima Francese, domiciliada en
Yalence (Drbme) Eranéia, Rue Eranklin,'&’que ha de recaer

sobre " TENSOR DE HILOS PARA MAQUINAS TEXTIIES ™

o o st i g

et ded m— - o s

Memoria descriptive

El registro de la Patente de Invenéién que se 5011»
cita tiene por objeto garantizar la expiotacién-exclusiva
en todo el territorio naéional y sus posesioneé‘de un_ten;
sor de hilgs pars mdquinas textiles, conforme se describe

a continmacibh y se representa gréfiéamente en el adjunto

dibujo, a titulo dé e jemplo.
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Ta invencidn se refiere a itensores de hilos para mé~

quinas textiles, tales como, por e jemplo, maréos de urdidor,

devanadera?, canillerss, urdidores, méquinas de torsién ne—

"gativa, eté.

) En la mayofia de los dispositivos tensores de hilos
éonocidos, el hilo pasa sobre dos cilindros de.fTenaQo de
posicidn rggulgbie a la partide, pero que permaneéen fijos
durante el funcionsmiento de la mdquina, estando guiédo el
hilo por lo menos hacia abajo de los bilindros de frenado,
por una polea u drgano andlogo de guia sometido a la accién
de un éontrapeso regulable.

| Con tales dispositivos, es dificil regular la «.
tensibn del hilo'éuando 1a méquina;esté en marcha y, de
todas maneras, es necesario efectuar éata regulaéién indi-
vidualmenie, a mano, para éada tensor de hilo, de suerte
que, pars regular todos los tensores de ung mismag mé@uina,
es necesario emplear un tiempo relativamente importante.

Ia finslidad de la inveneién es realizar un disposi-

tivo tensor de hilo que, no solamente asegure una:regulaéién
automdtica de la tensidn del hilo.a un valor constante prede—

terminado, sino que permita también modificar el valor de

'esta tengidn en todo momento deseadc durante la marcha de

la médquina, sea por medios de mando manual, sea por medios au-
toﬁétibés, en f&néidn.del tiempo o de un prograua predetermina
do do, por ejemplo en:relaéi&n al didmetro de las bobinas
de hilo en formacién sobre la méquina, y por dltimo, que per—
mite asegurar uha'regulacién simultdnea de todos los ten-
sores de una misma mdquina, a partir de un solo dérganc o=
mén de regulacidn.

£ este afecto, segin la invencidn, el dispositivo
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de regulaclén de tensilm de hilo comprende un drgano taotor con

ung pplea atraida elasticamente contra‘el-hilo con ung fuexr-—
za 6onstante, de preferencia regulable, y un sistema de re-
gulacién de tensién de hilo controlado por dicho 6rgano‘tac—~
tor, de tal forma que, segin que la tensidn del hild tienda a
ore cer o & dismimir, la polea tactora sea imﬁulsada, eh un

sentido por el hilo, o en el sentido opuesto, por sus mediocs

~§1és$iéos de atraccidh, N actue sobre el sistema de regula—

616n de'tensiﬁn del hilo, en el sentido de una disminucién

0 de un avmento, respectivamente, para compensar las varia—

‘ciones nacientes de tensién.

" Gracias a ésxa estrubtura, y dado que es el Srgano
tactor el que actua sobre el sistens de regulzcibn de «ensxdn
ae Rilo para compensar las variaciones eventuales de tensiénm,
ge’ comprende que se~obtenga una regulacién de tensidn may
flax;ﬁleﬁ ¥ muy éfiéazuy que sea posible efectuar una modi~—
ficacién .del valor de 1la teﬁsién de hilo, simplemente hacien—
do variar la tens%dn_ejeréida poxr el»érgano tactor sobre el
hilo. o

'Ta inveneidén tiene igualmente por objeto modos de
realizaéién‘que éomgrenden; Qor 10 menos uns de las carac-
toristicas 51gn1entes.

— a. El sistema de regulaclén de tens16n del kilo

eatd constituido por dos e;lindros paralelos de frenado ale~

‘rededor de los cuales pasa el hilo formando una "S$%, estan-

do dichos éilindros nantenidos por un sopé:te que gira alre-
dedor de un eje paralelo a los e¢jes de los cilindros de fre-
nado y que‘¢sté conectado al érgano tactor.

- b. Los 6rgancs de regulacidn de la tensién del hilo

estdn constituidos por dos diséos entre los cuales pesan
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log hilos, estando dlchOS dlscos atraldos el uno hacia el otro
por el érganc tactor, mediante una-congxlén que compren&e

un resorte cuya contraccién determina el ghbado de ajuste de
los diséos_éontre el hilo.

- &; El sistema tactor éomprende dos poleas montadas
sobre. un brezo pivotante en su centro, coaxialmente al siste—
ma de regulaéién de ‘tensifn del hilo.

- d+ Los eilindros de frenado estd mentenidos porwn
50porte que girs éoaxialmente al brazo que llevs las dos
polegs tactoras, en sentido 1nvers0 a éste Y preferentemenxe,
en ung relacidn de velocidad més grande que la unidad, espe-
cielmente del érden de 2/1. ‘

-e, Ia bonexién.entre el brazo porta-polea tactora
¥ el soporte porta-cilindros de frenado estd constituido por
dos ruedas dentadasirespectivauente solidarias de dicho bra-
z20 ¥ de dicho SOporte,ihalléndose estas dos ruedas engraﬁahas
con una rueda dentada éomén, intermediaria, cuyo eje estd fijo.
_ - f. Bl brazo porta-polea tactors y el soporte porta-
éilindros detﬂrenadO'estén unidos por uns éonexién que éempren-
de dos botones respeétivamente solidarios de los grboles coaxia-
les de dicho brazo y de dicho soporte ¥y unidos en dos puntos
pPor una palanéa pi&otante interme&iaria, distante del eje de
giro de este dltimo én longitudes respeétivamente p@poréionﬁ-
les a las veloéidades angulares del brazo y del soporte. .

-~ g. Los dos diseos del dispositivo tensor esidnres-
pectivamente, unidos axialmente a dos &rboles coaxiales méviles
el uno en relacién al otro, a la vez axialmente y en rotaciédn,
llevandqluno de estos dos 4rboles ei hr&ezo pi#otante de sopore
te de la polea taétora; mientras que el otro estd inmdvil en

rotacién; una unién por leva asegura el deslizamiento red@tivo
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de los dos drboles bajo el efecto del pivotamiento del dr-
BoX que lleva 1lg polesn tactora.

~ h. Ia polea taetora es atraida contra ¢l hilo por
un digpositivo elactromagnético tal eomo, por ejemplo, un
motor eléctrico del tipo llamado "motor-par:

- i. Bl dispositivo electro-magnético comprende un

equipo giratorio gue es solidario del brazo provisto de la

-polea tactora y que lleva dos masas magnétiéés fijas, se-

paradas angularmepte de tzl forma qﬁe, cuando la superfiéie
del entrehierro entre dos masas enfrentadas disminuye, la
superflcle del entrehlerro entre las otras dos masas enfren—-
tadas aumenta, siendo dos de las caras enlrentadas de la
misma polaridad, mientras que lag otras dos son de polari-
déd difereﬁte, é fin de que el par suministrado por el
aquipo mévil sea sensiblemeﬂté &onétante, cualquiera que sea
su posiéién angular.

- j. Bl cireuito de alimentaéi&n del dispositivo
elecﬁroqmagnético de aplicaéidn de la polea tactora contra
&l hilo, eété_c0100ado bajo el control de un eperato tal co-
mo un rgﬁstato, qﬁe éOmprende un elemahto mévil unido a un _
érgeno éuyos,@gsplazamientos estén ligados al valor del aia-
metro de-la bobina de hilo en formacién.

Ta invencién se comprenderd mejor con la lectura de

la descripéién que sigue y el exemen de -los dibujos adjuntos

que muestran, a titulo de ejemplos, no limitativos, algunos

modos de realizaciﬁn de la inyencién.'

En los dibujost '

- la figursa 1. es una seébiGn axial heéha siguiendo la
Iineé I&Ifde la figura 2, de un dispositivo de fegulaéi&n

de tensién de hilo segin la invencidn,
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-.la figura 2 es una vista éorrespondiente en planta,
— lg figura 3 es une seéciénvparbial'transversal hecha
sigﬁ;endo la linea III-TII de la figura 1.

- la figura 4 es una seééién transversal hebba si—

guiendo la linea IV-IV de la figura 1,

~ la figurs 5 es una vista en planta, andloga a la
de la figure 2, mostrando los érganos en otra posicién,

- 1a figura 6 es una seccién axial de una pi‘i_.mera
variante del modo de realizacién de las figurast a 5 ,

- la figura T es una secéién'paréial hecha siguiendo
la linea VIT-VII de la figura 6
| - la figura 8 es una seccién axial de una gegunda
variente, | ‘

- la figura 9 es una seccién transversal parcial hecha
slgulendo la linee IX-IX de la figura 8,

- la figura 10 es uns vista andloga a la de 1a flgura
9 mostrando los érgenos en otra posicién,

_-'la figure 11 es una secéién axial de otro modo de
real;gaeién siguiéndd la lines XI-XI de la figuara 12,

— la figufa 12 muestra, & mayor escala, ur detalle
de la figura 11. . » .

- las flgaras 13y 14; son secciones hechas,respectl—
vamente. siguiendo las lineas XIII—XIII y XIV—KIV de la figura
12, .

— la figura 15 es una vista en planta correépondienie
a la figura 11, '

| - la figura 16 es una vista andloga a la de la figura
15 mostrando los drganos en otra posiéidn, &

- la figura 17 es un e squema eléétrﬁéé de una ins- -

talacién de control de una serie de dispositivos tensores, se~

gun la invencién, montados en una maqplna textil.
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Bl tensor de hilo representado en la figura 1 com-—
prende uns caja 1§ en la cual estdn montados dos 4rboles ver-

_ ticales éaxialesw a saber: un drbol interior 2 y un drbol

exterior tubular 3‘qpe soportan, respeétivamente, en su
extremidad aupérior, un soporte 4 que sustenta dos cilindros
de frenado 5, 6 y un brago 7 éue sustents dos poleas tactoras
yde guia 8 y 9 (ueasé también la figura 2).

Tos dos cilindros de frenado 5 y 6 tienen sus ¢jes
paraielos al eje 2 y estén fijédos rigidamente sobre el sopor-
e 4, 68 decir, que no giran sobre si mismo. Las dos poleas
8 y 9 son ggiaas,de gargantg ¥ astdn montadas,rpor el con~—
trario, con posibilidad de rotacién sobre los ejes 11 ¥y 12,
respectivemente fijados sobre'lgs dos extre.idades del bra-
zo 7. Este dltimo estd fijadoc sobre el 4rbol tubular 3 por

medio del tornillo de presidén 14 que atraviesa un cubo 15

solidsric de diého brago.

:El hile 20, cuya tensién se desea regular, pasa en el
sentido de la:flecha £i, primeramente sobre la poles de guia
rebeptora 8 ,';uego sobre los d40s cilindros de frenado 5 y 6
formando una *s* y, por @ltimo, sobre la polea de guia de
galida 9. o

El brazo pivotante 7 que sustenta las poleas taétoras,
v €l soporte 4, que sustenta los cgilindros de frenado, estdn
unidos en rotacidén por un sistema multipliéador que comprepde
una corona 22 dentada interiormente y una rueda 23 dentada
exteriormente, respectivamente solidarias del &rbol tubular
3 porta—poleas y el érﬁol interior 2 porta—cilindros de free ?
nado, estando la corona dentada interiormente 22 y la rueda

dentada exteriormente 23 ambas engranadas con una rueda den-

- tada intermediaria 24, montada loca sobre un eje 25, soli-

dario del fondo-de la caja . Bl diametro primitivo de la
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?carona dentads 22 es, en este e jemplo, sen81blemenue el . .

doble del didmetro de la rueda dentada 23, de suerte que el

desplazamiento angular del s oporte de los ¢ilindros de fre-—

. nado es aproximadamente el doble que el desplazemiento an—

gular del soporte de las poleas taétoras y de sentido éontra~
rio. . ‘ '

El soporte T de las poieas tactoras es obligado a
pivotar en el sentido de la fecha £2, (Pigura 2) y, en
éonsecuenéia, el soporte de los éilindros de frenado es
obligado a girar en el sentido-invénao, con una ampli%ud;y
una velocidad angular dobles, bajo la ageidn de un dispositi-
vo gque, en esie éjemplb; es del tipo electro-magnético,

éomprendiendo un rotor designado en su éonjunto por 28 y

un egtator de31gnado en su conjunto por 29.

El rotor 28, fijado sobre el 4rbol tubular 3, com—
prende dos masas polares iy 32 destinadas a cooperar, res—
peétivamente, con dos mases pdlares 33, 34 del estator.
£ fin de que la re;uétanéia total del entrehiexrro, entre_él

rotor y el estator, permanezca sensiblemente constante,

'se ha dado a las dos masas del estator una separacién an-

gular conveniente diferente de la de las masas del Potor.
Be esta forms, cuahdo uno de los dos entrehierros disminu-
ye en superficile, el otro aumenta, lo que permite éonser?arA
un par sensiblemente constanté, tenisendo cuidedo de dar a
dos de lap masas goiares'enfrentadas, por ejemplo las ma-—
gas 31 del rbtqr ¥ 33 del estator, una polaridad del mismo
signo, por ejemplo, unaigolaridad norte, mientras que se
de a las dos caras enfrentadas de las otras dos masas 32

y 34, pﬁlaridades'de slgno éontrario, g fin de que dos
masas 32 y 34, polaridades de ggno contrario, & fin de que
dos masas se rebhaben.mientras gue las obtras dos masas se

atraen y que su aceibn conjugada ses, conse cuentemente, en
el mismo sentldo, es decir, en el ejemplo, el sentido. de
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la flecha £2 .
Se. ha representedo esqpemétiéamente, eh la figura 1,
el ciréuito eléctrico de egéitaéién de las masas polares del
rotor y del estator. Ta corriente eﬁt;a en la éaja 1 pof un
éonductor 41 ¥ pasa sucesivamenie, g la bobina 42 de ls masa
polar 33 del estator, a una escobilla 43 fijada é la cubierte
10 de la caja mediante una pileza aislante 44, por el contacto
de la escobilla 43 sobre un anillo conductor 45 montado sobre
un tubo: alslante 46 fijado sobre el &rbol tuhder 3, un con—
ductor 47, 1a bobing 48 de la masa polar 31 del rotor, la bobz—‘
na 49 de la masa polar 32 del rotor, otro anillo conductor 51,
una escobilla 52 y la bobina 53 de la masa polar 34 del e sta—
tor, para salir, finaluente, de la caja por un conductor 54.
El funéionamiento del dispositivo es el’siguiente:
Se supone en el aparato estd actualmente en régimen

de funclonamlento estable; el hilo 20 presenta por tanto una

‘tensién que equilibra la fuerza con la cual las poleas tacto-

ras y de guia 8 y 9, asi 6omo los cilindroa de frenado 5y 6
estdn apliocados oonfra el hilo, bajo la accibén del par constamn—
te suministrado por el disQoéitivo electro-mgnd tico. -

Si, por una razdn cualquiera, la tensidén del hilo
scusa una tendencia por ejemple & dismimuir, el soporte 7T de
Ias poleas tactoras pivotard en el sentido de la flecha iz,
bajo la accidn del par predomimante del dispositivo electro-
sagnético, de suerte que los cilindros de frenado 5 y 6 pi~
éotarén juntos en el séntido inverso de la flecha f£2 y que,
en consecuencia, el arco de enrollemiento del hilo sobre dichos
cilindros de freﬁado aumenta; de shi resulta un eumento de 1g

fensién del hilo, que tiende'a haéer xetroéeder las poleas
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tactoras 8y 9 en la cuantia en gue hablan avanzado baje la
accién.de le predomlnanCIa del par motor del disgpositivoe
electrommegnétieo . '

En el caso contrario, es decir, si la ten916n del

hllo tiende a aumentar, las poleas tactoras serdn impulsa~

das en el sentido inverso al de la flecha f2 y, por consi-

suiente, los cilindros de frenado pivotardn en el sentido de
diche fleoha provocando una disminucién de la longitud del
arco de friccién del hilo sobre dichos cilindros, 1o que
tendrd por ‘efecto disminuir le tensidn del hilo y proyoéarAla
wuelta de los eguipos pivotantes a su posicidn de régimen
astable.

En le figura 2 se ha representado los equipos mﬁ-
viles en una posicidn medis, ¥ en la figura 5 en una posicién
éprresﬁondiente a la tensién méxima del hilo,

Ia mgltipiicabidn de la gmplitud del movimiento y de
1a velocidad de las poleas faétoras enrelacién a los giliﬁ—
dros de ‘frenmsdo da al aparato una gran sensibilidad, un
breve tiempo de respuesta y'unaAcompensaéién répide de las
variaciones de tensi§n para los desplazamiento débiles angula--
res de las poleassﬁaéforas, 1o quefevita golpeos perturbadores
y_admenta éonsiderablemente el éaméo de regulaci6n del apa—
rato. _ ' ' _
Pare regular ls tensién del_hilo al valor deseado bas—
ta regular la intensidad de .la corriente en el disnositivo
eleétro—mégnetiéo al valor correspoﬁdiente al par neéesario
para aplicar las poleas tactoras bontra el hilc‘éon la
fuerga correapondiente. |

E1l modq §e realizacidén répresentado en las figuras

6 y T se asemeja al modo de realizacidén de las figuras 1 a 5
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y los mismos érgancs han sido designados por las mismas ci-

fras de referencia; difiere esencialmente, tan solo, por el

hecho de que el dispositive multiplicador, en lugar de es-

“tar éonstituido‘por engranajes rectos, estd constituido por

engranajes cércos.

El brago 7, que soporta las poleas taétoras, es so—
lidario de una rueda dentada céniéa 71, engranada a una rue-—
da cénica intermediaria 62, montada loca sobre un &rbol .63
sustentado por un soporte 64 fijo sobre la éubierta 10 de 1a
éaja,'estando la propias.rueda dentada ééniég 62 engranada
el nismo tiempo con una rueda dentada 66, cuyo didmetro pri-
Bitivo es sensiblemente la mitad del didmetro primitivo de
la rueda dentada cdnice 61. En este modo de realizécidn, el
pifién c6nico 66 presenta un basemento 67 que soporta direc-
tamente los dos cilindrog de fremado 5, 6. Bste pifion y su
ﬁasamento giran locos sdbfe el érbol 2 que, en este caso es
direétamenﬁe soliéario del rotor 28 y gira en la caja ¥y sﬁ
éubierta, no existiendo ya en esta variénte el érbol tudbulsr
del modo de realizacién preéeéente.

Un carter 68 protege el reductor de engranajes.

Este dispositivo funcions, evidentemente, de la mis-

ma danera que el dispositivo descrifo con referencia a las

. figuras 1 a 5 .

El modo de realizacidn representado en las figuras
8 a 10 se diferencia igualmente.del‘modo de realizacién de las
figuras 1 & 9, Unicamente, por la estructura del meéanismo
multipliéador que, en lugar de estar bajo la forma de engra—
najes, se presenta bajo la forma de palancas articuladas las
unas sobre las dtras. El drigol intérior 2 que soporta los ¢i~-

lindros de frenado en su extremidad superior es solidario,
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en su extremidad inferior, de una menilla 71, mientras que la

extremidad inferior del 4rbol tubular 3, que soporta las poleas

_ tactoras, estd provisto de una manilla 72, sensiblemente de 1la

misma longitud que la manilla 71, halldndose ambas manillas,
sensiblemente, diametralmente cpuestas en la posicidn media de
régulaéikn‘del disgositiva. El botén T3 de la manills T1. estd
encajado en una escotadura T4 praétiéada en la extremidad libre
de una pglapca.75 {v€anse también las'figuras 9 ¥y 10) que pi-
vota, por su etra extremidad, sobre un eje 76 solidario &el
fondo de la cmja 1. El botén 78 de-ia manilla 72 estd alojado
ée una manera andloge &n une escotadura 79 practicada en la pa-
lénéa 75; a una distanéia dél_eje T6, sénsiblemeﬁie igual a la
mitad de la distaneia entre la eséotadura T4 Y'diéhg_eje.

Asi, todo desplazamiento angular .de la pglanba inter-
nediarié 75 éorresponde a un desplazamiento’angular de lg ma-
nilla 71, que es sénsiplemenie igual.al doble del desplgzamiento
angular de 1a manilla 72. Se vuelve a enéoht:gr, pues, la mis—

ma relaceidn de multipliéaéién entre el éoporte porta-poleas

,taéﬁoras y el soporie porta-éilindros de frenado que hemos visto

en los modos de realizacibn descritos mas arriba. Por ragones de

. ejecucidn, se ha previsto en la palanéa 75 una escotadurs 81.

éuyo centro se halla sobre el eje T4 ¥ que permite al eje 2,
pasar a trévés de d;cné palahéa en todas las posiciones angula-
res de ésta Hltima. }

En el modo de realizacién representado en las figuraé
11 a 16, el dispositivo de soporte de las poleas tactbras es
el mismo que en el modo dg realizaﬁién de les figuras 1 a 5;
pero el sistena de regulacign de tensidn.del hilé, en lugar

de presentarse bajo la forma de dos éilindros de frenado, se

presenta bajo la forma de dos discos 91, 92'apliéados eldsti-

eamente el uno contra el otro, con una fuerza regulable.
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Mo repetimos aqui lo dicho sobre el montaje de las
poleas ta&taras ni sobre la forma en la cual €stas son obli-

gadas contra el mismo por el par del sistema eleétro-mégnetioo.

El disco inferior 91 de tensidén del hilo estd enfile—
do libremente sobre un eje interior 93,‘montad§ dentro del
aje .tﬁ‘oular 3 que soporta las poleas tagtoras. Ia extremidad
inferior del eje interior 93 és_té atravesada por un pasadoR
94 &uyas extremidades pueden deslizarse en dos: “mortajés lon-~-
gitudinzles 95, 9% praéticadas_en un éubo 97 provisto de
ung proléngaéién cilindriéa 98 enmangada a presidén en un -
orificio 99, praétiéado en el fondo de la eaja 1. El eje in-
terior 93 puede, por lo tanto, desligarse vertiéalmente, pero
no puede girar sobre si ﬁismo. _

Ta extremidad suéerior del eje. 93 estd fileﬁeada v
lleva un botén moleteado de regulaciéfx 101, por medio del
cugl se puede domprimir més 0 menos un regorte 102, una de
éuya.s extremidades se apoya conira la extremidad inferior
de dicho botég mientras que la bt;a extremidad lo hace contra
una araniela 103 que descansa sobre la éima del diséo supe -
rioi‘gz de regulacidn de tensién del hilo.

Ta gara enular del final de la extremidad inferior
del eje tubulaf 3 éaté cortads en forma de leva 105, de forma

que, éuando se haée-pivotar este eje sobre si mismo, obliga

" al eje ir‘xt'eriormg‘_"} a desééndérmedi’ante el efecto de la

presidn eﬁeréida_pur dicha leva contra el pasador 94 solida-
rio del eje inﬁeriqr. | ' '

El eje tubb.lar exterior 3 es retenido axialﬁen’se por
el anillo 46 qﬁe topa contra la cara inferior de la cubierta

de la caja 1.

El hilo 20, éuya tensidén se desea regular, esguiado
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-entre las dos poleas tactoras y aprunldo entre los dos dis~

cos 91, 92.

E1l funcionamiento de este dispositivo es andlogo al
de los modos de realizscidn descritos més arriba; se diferen-
cie ¥nicamente por el héc?fa de que el aumento de tensidén dél
hilo, en lugar de producirse bajo el efeé‘ao de un aumento de
la longitud del arcoc de enrollamiento del hilo sobre lés cilin-

-

dros de frenade, se ob’tiene por un aumento de la presién de
los dos dlscos 91,92 bajo el efecto del descenso del eJe “
93 que produce una compresién un poco més fuerte del resorte
102 de empuje del disco superior contra el diseo inferior..
Este movimiento de desc;enso del eje corresponde & un
movimiento pivotante del equipo de las poleas tactoras enel
sentido de la flecha £2 (figura 15), éor’r_espondiente a una
tendencis de reduccin inicial de la tensién del hilo. Esta
reduc'éidn de tensibn se encontrard, por tanto, compensada
por un aumento correspondiente debido al aumento de la fuerza
de apriete de ics dos discos.
Cuanto mds se apriete el botdén molefeado 101, en
la parte superior del‘ap_arato,ma'.s se amaen:ta la presién
del resorte, y, por consiguiente, la tensién del hilo, .en- .
régimen estable. : | .
Ta figurs 16 muestra la posi-ciéﬁ relativa de los
érganos para una regulaéién de tensién-sensibleﬁente nédxing.
Tos eparatos tales como se han descrito mds arri-
I?a, bajo diversas formas, se prestan muy bien a la regula-
cién simultdnes y a dis_t_ani;ia, de la tensién de los hilos en

todas las zonss de, uns mdquina textil, tal como, por ejem-—

‘plo, unz mdquina de husas, en funé_idn del tiempo, o segin

éualquier norms deseada. Asf, por e jemplo, sobre la figura 17 -
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L be mostrado un cierto ndmero de dispositivos 111 -de regula-

ci6n de tensién del hilo provistos por ejemple de un siste-

ma electro~magnéti¢o de maniobra del género descrito mds arri-

ba, estando todos estos sistemas alimentados en paralelo

por un ci;“‘cuiiizo eléctrico que comprende los elementos esen-
ciales siguiehtes: une lines de alimentaeiéﬁ 1%2 de Eorriente
alterna, un interruptor gsneral 113, cortacircuitoé 114, un
transfonmadcr 115, un corrector 116, un reéstato de regula-
cin inicial 117 ¥ un reéstato 118 de regulacién automatlca

de la'aen816n del hilo, en respuesta a un sistema 121, un;do a
wm 6rgano 122 cuyos aesplazamientos estédn ligados sl dlé— '
metro de pada bobina de hileo en formaclén.‘De ests manera,

la regulaéidn dé 1z tensidn del hilo se haée gimulténeamente

gobre todos los husos, en funcién del didmetro de 1la bobina

en curso de formacién. )
4si, por ejemplo, se han representado dos poleas-taé*
toras, especialmente por razones de simetria y, sobre todo,
de eguilibrio, pero podria bastar simplementie la polea de
salida. | A 4 '

Se sobreentiende que el redstato 128 puede ser reem—
plazadoApor'cualquier otros dispositivo que permiia hacer
variar la tensién de las bornas de los paratos; por e jemplo, .
dispesitivo insertado en el cireuito alternativo antesvdel

corrector 116, transformsdor o,guto-transformador de tomss

miltiples, inductancia de micleo regulable, y, de una manera

general, todo medio que permita actnar sobre la intensided de
la corriente, simultdneamente, én itodos los apratos en ser-
vieio montados en uns mdquina o en una parte de una miquina.

£ titulo de ejemplo pueden darse los datos numéricos

. siguientes en un aparatd econstruido pamuna bobinadoras
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. Veloecidad del motor de la bobinadora: 5.500 r.p.m.

Didmetro medio de'la bobina reéeptora: 40 mm.

Velocidad del husog 460 r.p.m.

W"locidad media de recogida: 60 m. por minuto.

Véi&en: 60 golpes por min,

Carreras 78 mm. _

Cruzamiento, 1,25 espirss pbr cm.

Veloéidad media de entrega:  (ff = 40 mn.): 460 r.p.m., variable.
Velocidad medig del mobor de mahdo de entrega: 1.500 r.p.m.,

variable.

_Longitud de recorrido del hilo entre el punto de entrega y la

Bobina receptora ( zna de ensayo}: 700 mm.

T iempo de paso del hilo en la zona de ensayo: 8/10 segundos-
Tiempo de paso del-hilo en el tensor (encontrdndose dste en
posicidén de abertura. media ): 8/100 segundos.

Didmetro de los cilindros de frenado: 9 mm.

Angulo de desplazmiento total de las poleas tactoras: 45°
Angulo de"desplazamiento total de los éilindrés de.frenado:90°
Longitud suplementaria del hilo cogido entre brazos en la po-
siéién de frenado cerrado en relacién al frenado abierto: 404
Hilo uttlizado para ensayos: algédén Nn 28/2 retoreido a

500 vueltas por m. -

Queda bien entendido que la invencidén no se limita
azlos modos de real}zaéién deséritos ¥ representedos, los cué—
leé hén sido dados a titnlo de ejemplo, pudiéndose aportar |
a ellos numerosas modificaciones sin rebasar el marco de 1la

invencidn., L.

NoTA DE REIVINDICACIONES

Se reivindiea como de propia y nueva invencidn a.

favor de Machines Bburgeas~§ain,VSociedad gnénima Francessa,
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domlclllada en Valence (Dere) Eranc1a, Rue Franklin, lo
especlflcado en las siguientes reivindicaciones:
PRIMERL. - Tensor de hilo para mdquinas textiles, caracteri-
zado en dug comprgnde un érgano tactor éon.una polea obli-

gada elasticamente contra el hilo cbn ung fuerzq constante,

 preferentemente regulable, y un -sistena de regulacién de

tensidn'de hilo controlado por dicho 4rgano tactor, de tal

.suerte gue, segin que la. tenmsidén,del hilo tienda a aumentar

¢ 2 disminnir, la pqleé taétora sea impulsada en un sentido
por el hilo! o en el sentido opuesto por sus medios eldsti-

cos de soliéitaéién y'actue.sob:e el sistema de negulaciéﬁ

de tensidn del hilo respectivaménte'en el sentido de una
disminueidn o de un aumento, para éompehsar las varisciones
naclentes de tensiénm, prev1éndose para el citado tensor dl—
versos modos de reallzaclén que comprenderdn una o varlas de
las caracteristicas especificadas en las reivindicaciones
subsiguientes. | ;

SEGUNDA. = Tensér de hllo para méqulnas textlles a que se refie-
re la relv1ndicac16n primera, caracterlzado en que el siste-
ma de regulacidn de tensién del hilo estd éonstituido por

dos éilindros‘paralqlos"ée frenado alredédor de los cuaies
pasa el hilo en *S*, estando dichos eilindros sustentados

por un soporte que gira alrededor de un eje paralelo a los ejés
de los cilindros de frenado y que estd conectado al érgano
tactor. '

TERCERA.- Tensor @é hilo para mdquinas textiles a que se re-

fiere la reivindicacidén primers, ocaracterizado en que los

brganos de regulacién de la tensidn del hilo estan consti-

tuidos por dos discos entre los cualeé,pasan los hilos, sien-

do dichos discos obligados uno hacia el otro por el érgano
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‘tactor, mediante una conexién que comprende un resvrﬁe“@aya

opresién determina el grado d e apriete de los discos contra
el hilo. .

CUARTA.- Tensor de hilo para méqpinas'textiles a que se
refiere la reivindicacidn primera;.baraéterizado'en que el
sistema téctgr 66mprende dos poleas montadas sobre un bra-
§d giratorio en su éentro'éoaxialﬁenfe al sistema de regula-—

éién de tensidn del hilo.

-QUINTA.~ Tensor de hilo para mdquinas textiles 4 que se

réfiere la reivindicacién primera, éaracterizado en gque los’
cilindros de frenado estdn sustentados por un soporte que
giré coaxialmente al brazo qﬁe soporta las dos poleas-tactoras,
en sent;do inverso de éste y, preferentemenﬁe, en.uﬁa:relaéién
de velqéidad mayor que la unidad, p:ihéigalmente del drden |
de 2/1: -

SEXTA.- Tensor de hilo para mdquinas textiles & que se
refiere la reivindicacién primera, caraecterizedo en que la
conexibn entre el brazo porta-polea tactora y el soporte por-
fa—cilindras de frenado esté éonstituida por dos ruedas den-
tadas, respeétivamentg solidariss de diého bggzo y de dichos
soportes, hallénﬁose estas dos ruedas engranadas éon una
rueda dentadafcomdn~intermeaiarié cuyo sje estd fijo.
SEI;TIM'A:'— Tensor de hilo pr;;.ra ndquings textiles a que se re-
f1ere la reivindicacidn primera, caracterizado en que el
brazo porta-polea tactora y el soporte porta—clllndros de

frenado estén conectados con una unién que comprende dos

manillas, respectivawente golidarims de los drboles coaxiales

de dicho brazo y de-diého soporte ¥y cone&tadas en dos pun-

tos de una. palanca gzratorla intermediaria, distantes del
eae de giro de este ultlmo en longitudes respectlvamence
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OCTAVA.~ Tensor de hilo para miquinas textiles.gu.gue se re-
fiere la reivindicacién primeré, carééterizado en que.los

dos diséqs-del digpositivo tensor por discos estén respecti-
wanente éone?tadqs axislments a dos &rboles éqaxiales névi-
ies»el uno respé&to al otro, a le vez axialmente ¥y en rotaeién,
nanteniendo uno de eétbs dos 4rboles el brazo giratorio de
soporte de la poles tzpctora, mientras que el otro estd immo-
vil en rotacidén; una conexién por leva asegura el d eslizamien-
to relativo de los dos drboles bajo el efecto del giro del dr-
bol que sustenta la polea téétora. ,

NOVENA .- Tensor de hilo pare méquinas textiles'a que se re-
fiere la zeivindicacién primera, éaraéterizaﬂo en qué la po-

lea tactora es atraide contra el hilo por un dispositivo elee~

"tro-magnétiéo tal comoc por e jemplo, un motor eléctrico del

tipb 1lamado ™ motor paxr ™. _

DECIMA.- Tensor de hilo péra mdquinas textiles a que ée re-
fiere la reivindicacién primera, caracterizado en gque.el dis-
pogtivo elebt:o-magnétibo éomprendq un equipo giratorio que
es solidario del brazo provisto con la polea tactora y que

sustqnta dos masas mégnetiéas mnéviles delante de dos masas magnétii

cas fijas separades angularmente, de tal forma que, cuando la -
auperfiéie del entrehierro entre dos masas enfrentadas dismi-
nuye, la superficie del entrehierro de las otras 4os masas
enfrentadas aumenta, siendo dos de las caras enfrentadas de la
misma polaridad, mientras que las otras dos son de polaridades
aiferentes, a fin de’ que el par suministrado por el equipo
movil sea sensiblemente éonstante, éualqpiera que sea su po=-

sicién angular.
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DRDECIMA.~ Tensor de hilc para méqplnas texilles a que se

gpf@ame la relvmnd1q§clon primers, caraeter;zado en que el
éiréuito de alimenﬁabién.del disposiiivo electro—ﬁagnético

de aplicacion de la'golea‘tacﬁnxa;éontﬁa«el hilo estd e0lo~

cado bajo el consrol de un aparavo tal como un raéstato;

éomprendiendo un elemento mévil conectado & un érgano éuyos
&ésplazamientos*estén l@gados‘al valor del didmetro de la
Bobina de hilo en formacién. A
DUODECTMA. .- ™ TENSOR DE HILO PARA MAQUINA TEXTILES "

Tal ¥ como se deja descrito en-la memoria preéedente

que consta de veinte ho;as.foliadas y mecanografladas por une

sola de sus caras y‘sels hojas de planos.

Madrid, 19 de Enero 1.963

P. 4. de Machines Bourgess-Frin
Tictor €il Yega '
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