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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para anir a la  so lic itu d

de
PATENTE DE INTRODUCCION

formulada e l 18 de enero de 1963, con e l  Num. 284.273

en
E S P A Ñ A  

por DIEZ años
a nombre de BRIQUETERIE DE BKEUIL, entidad francesa, esta 

b lecid a  en 140 Boulevard Haussmacn, P arís, Francia, por: 
"UN APARATO DE MANIPULACION PARA PRODUCTOS PERFORADOS"

El presente invento se re fie re  a lo s  aparatos 
de manipulación para productos perforados ta les come es­
pecialmente la d r illo s  huecos, la d r illo s  de anclaje perfo­

rados, boved illas, embalajes perforados, y se re fie re  más 
particularmente a un d isp ositivo  de manipulación que per 
mite a s ir  productos de la  clase de lo s  que se han indica 
do más arriba directamente en camiones o vagones por ejem 
p ío , para transportarlos por medio de grúas y otros d is­
p ositivos de la  misma clase a l lugar de la  u tiliza c ió n .
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Se conocen ya actualmente d ispositivos de ma­

nipulación que incluyen una especie de tenedor cuyos 
diferentes dientes son susceptibles de ser in troduci­
dos en vacíos dejados entre lo s  productos a manipular, 

exigiendo además estos d isp ositivos e l  empleo de f l e ­
jes  que rodean dichos productos para segurar su cohesión 

durante la  manipulación. Estos d isp ositivos existentes 

requieren grandes precauciones para la  fija c ió n  de lo s  
f le je s ; además, no permiten coger más que apilamientos 
que tengan un tamaño bien determinado; finalm ente, las 
operaciones, especialmente la  fija c ió n  de lo s  f le je s , 
exigen un tiempo considerable.

E l presente invento tiene por objeto supri­
mir estos inconvenientes y perm itir especialmente la  
manipulación sin  que sea indispensable rodear lo s  pro­
ductos por medio de f le je s , lo  que permite naturalmente
M-íeCe <** A v Jb JL JL U & SA  <y t4JH€A Ja& yJLV LSF** vcMttCJEe vV

mayores.
Se obtiene este resultado conforme a l presen­

te invento por medio de una placa de apoyo, que llev a  
en su parte in fe r io r  m últiples dedos susceptibles de 
ser regulados en separación unos oon relación  a otros, 
así como en dirección  la te ra l o v ertica l por encima del 
plano perpendicular a la  placa de apoyo, estando desti 
nada esta  última a ser elevada por un cable u otro d is­
p ositivo  de la  misma clase; estos dedos tienen a sí tres 
grados de lib erta d : translación , rotación  en un plano 
horizontal y en un plano v e r tica l, pero hacia arriba so­
lamente, con atracción perpendicularmente a l plano de 
la  placa de apoyo.
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Para u tiliza r  ta l d isp ositivo, lo s  ob jetos ' 
huecos a elevar se dispondrán sobre la  plataforma de un 
camión, por ejemplo, o cualquier otro soporte, en mon- 

% tonas formados por elementos yuxtapuestos y superpues-
í 5 tos que tienen casi siempre e l  grosor de un solo  objeto,

pero que pueden tener en ciertos casos a l grosor de dos 

objetos o incluso más, y lo s  dedos serán introducidos 
individualmente en las perforaciones de lo s  objetos a 
elevar de la  h ilera  in fe r io r , efectuándose entonces la  

-{0 elevación del conjunto de la  placa de apoyo, de los  de­
dos, y de lo s  objetos a trasladar llevados por lo s  de­
dos y que se apoyan sobre la  placa de apoyo, por medio 
de un cable o de cualquier otro d iepositivo apropiado.

De preferencia, la  unión de la  placa de apoyo 
15 y del cable u otro órgano de accionamiento se hará por 

medio de un diapoaitivo que tendrá por e fecto , durante 
la  elevaoión, haoer basoular la  placa de apoyo ligera ­
mente hacia atrás por e l  lado opuesto a lo s  dedos, de 
ta l mamara que loa objetos apilados tengan tendencia 

20 por gravedad a apoyarse contra dicha placa de apoyo.
Además, de preferencia, se preverá un dispo­

s itiv o  e lá stico , por ejemplo de resorte, destinado a 
ser enganchado a l órgano de transporte (por ejemplo gan 
oho de grúa) y que soporta solo e l aparato de amnipula 

25 ción cuando éste está suspendido sin  lleva r ninguna car 
< ga, estando este d ispositivo por lo  demás fuera de ac­

ción  una vez que e l aparato de manipulación soporta su 
carga, estando enganchado entoncea directamente dicho 
aparato a l órgano de transporte.

30 Por lo  demás, para fa c ilita r  la  introducción



 ̂ 5

10

15

20

25
e

z

30

da lo s  dedos, éstos tendrán de preferencia, confórme 
a l invento, lo s  extremos redondeados y no tendrán to ­
dos la  misma longitud.

Otros objetos y características del invento 

aparecerán en e l  curso de la  descripción que sigue re­
la tiv a  a lo s  dibujos adjuntos que representan esquemá­

ticamente, a t itu lo  de ejemplos no lim ita tiv os, d ife ­

rentes modos de rea lización  particulares del invento:
La figura  1 es una v ista  de frente esquemáti­

ca de un d isp ositivo  conforme a l invento y

la  figura  2 es una v ista  la tera l correspon­
diente.

Las figuras 3 y 4 son esquemas destinados a 
mostrar e l  funcionamiento del conjunto durante la  eleva 
ción  del d isp ositivo .

Las figuras 5, 6 y 7 son alzados parcialmen­
te en corte , a mayor escala, del sistema de dedos con 
tres grados de libertad  susceptibles de ser u tilizado 
en e l d isp ositivo  conforme a l invento.

Las figuras 8 , 9 y 10 representan igualmente 
a mayor escala diferentes sistemas de enganche del con- 
junto del d isp ositivo .

Las figuras 11 y 12 son esquemas que muestran 
la  d isposición  de lo s  dedos de longitud variable en e l 
mismo d isp ositivo .

La figura 13 es una v is ta  de conjunto por de­
lante de una variante del d isp ositivo de la  figura  1.

La figura  14 es una v ista  la tera l correspcn
diente.

La figura  15 es un corte a mayor escala dado
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*9
por la  lin ea  111-111 de la  figura  13*

Las figuras 16, 17 y 18 representan diferen­
tes variantes de lo s  dedos y portadedos del aparato de 
manipulación.

La figu ra  19 representa un d eta lle .
En lae figuras 1 y 2, e l  d isp ositivo  de maní 

pulación tiene una placa de apoyo o respaldo 1, cons­

titu id o  por un marco formado por montantes de p e r fil 

apropiado (h ierro en U, en T, tubos, e t c .)  reforzado 
por tirantes 2 y  que lle v a , llegado e l  caso, un enreja 

do o un d isp ositivo  equivalente no representado y pro­

v is to  lateralmente de montantes v ertica les  3 y 3 ' que 
tienen elementos 4, 4 ',  5, 5 'susceptib les de d eslizar 

se en lo s  montantes horizontales del chasis para en­

sanchar o estrechar e l  marco en e l  sentido de la s f l e ­
chas según e l  tamaño del apilamiento a elevar, que de­

pende a su vez de la  anchura de lo s  camiones o vagones 
sobre lo s  cuales están dispuestos estos apilam ientos.

En su parte in fe r io r , e l marco 1 tiene un 
elemento ríg id o  6 destinado a soportar lo s  dedos 7 cu­
ya d istribu ción  es regulable sobre e l  elemento 6 y cu­
ya d irección  la te ra l o v e r tica l es igualmente regula­
b le , no podiendo bascular sin  embargo estes dedos por 
debajo del plano perpendicular a l plano del panel 1 

que pasa por e l elemento 6 . Este resultado puede ser 
obtenido de diversas maneras, como se ha representado 
especialmente en las figuras 5, 6 y 7.

En la  figura 5, e l  elemento 6 tiene en cor­
te la  forma representada en lo s  dibujos; cada dede amo 
v ib le  7 , que tiene sensiblemente la  forma representada
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llev a  en su parte posterior una escuadra 8 , 8 ' uno de 

cuyos brazos se introduce detrás de una banda de caucho 
o una banda m etálica que forma resorte 9 , de ta l mane­
ra que se pueden desplazar los  dedos 7 haciendo d e s li­
zar e l  brazo de la  escuadra 8 en la  ranura 10 que se en 

cuentra e l elemento 6 y la  banda 9* Por lo  demás, e l 
dedo 7 lleva  en su parte posterior una su p erficie  de 

apoyo 11 destinada a aplicarse contra la  su p erficie  12 

del elemento 6 y se apoya en su parte in fe r io r  13 con­
tra  la  superficie 14 del elemento 6 .

Se observa de esta manera que e l  dedo, no solo  

puede trasladarse a lo  largo del elemento 6 , sino que 
puede bascular alrededor del pivote 8 en diferentes án­
gulos, o hacia arriba, actuando sobre e l  elemento anta­

gonista 9 . Sin embargo, no puede bascular hacia abajo, 
por e l hecho de que las superficies 11 y 13 se apoyan 
sobre la  su perficie 12 y 14 del elemento 6 .

En la  figura 6 , e l  dedo 7, que tiene prácti­
camente la  misma forma que en la  figura precedente, pue­
de trasladarse a lo  largo de un vástago deslizadera 15 

que atraviesa una hendidura 16 de este dedo. E l elemen­
to  6 U eva entonces en su parte posterior una hendidu­
ra 17 para e l paso del dedo y un resorte h e lico id a l 18 

tiende a atraer constantemente a l dedo hacia e l  in te­
r io r  de la  hendidura 17, apoyándose por una parte sobre 
e l  vástago deslizadera 15 y, por otra parte, sobre una 
espiga 19 del dedo. Aquí todavía e l  dedo tiene la  po­
s ib ilid a d  de deslizarse a lo  largo del vástago 15 y 
de pivotar lateralmente gracias a la  holgura dejada por 
la  hendidura 16 y de bascular hacia arriba alrededor

2 8 4 2 7 3
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del vastago 1$. Sin embargo, como en e l caso precéden 

te , no puede evidentemente bascular hacia abajo, están 
do impedido de hacerlo por lo s  topes 12 y 14 del sopor 

' te 6 . Es e l mismo peso del dedo e l que tiende a l l e -
' $ vario a la  posición  representada.

En e l ejemplo de la  jíb a ra  7 y lo s  dedos pus*** 

den igualmente deslizarse sobre un vastago análogo a l 

vastago 16 del caso precedente, pero de un diámetro 

mayor, pero son mantenidos sobre este bástago por un 

10 resorte 20 que tiene por ejemplo la  forma representada 

o cualquier otra d isposición  de la  misma cla se , que per 
mite hacer correr e l  dedo a lo  largo d el vastago de 
una manera e lá stica , impidiendo unos topes como en e l 

caso precedente que e l dedo bascule hacia abajo.

1$ Igualmente se puede su stitu ir  e l  elemente 6

por un simple tubo que se hace trabajar a torsión , en­

ganchándose e l  dedo en una escuadra soldada en la  parte 
a lta  del tubo.

Se describirán ahora lo s  órganos que permi- 
20 ten la  basculación del conjunto del d isp ositivo  con re 

la ción  a estos órganos de enganche; estos órganos de 
basculación funcionan simplemente por desplazamiento 
del órgano de enganche con relación  a l elemento del d is 
p ositiv o  a l cual está fija d o . La d isp osición  más sen- 

25 c i l la  ha sido representada esquemáticamente en las fig u  
ras 2 y 10.

En estas figu ras, 21 designa un vastago in d i  
nado que forma cuerpo con e l elemento central 22 del 
marco 1. Sobre este vastago puede deslizarse un ojete 

30 de enganche 23 que permite engancharlo a l gancho 24 del
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* 3
cable 25 de la  grúa o cualquier otro d isp ositivo  que 

permita elevar e l  conjunto.
Un resorte de compresión 27 está montado en­

tre e l  elemento 23 y una chaveta 28 cuya posición  pue­
de ser regulada en e l vastago 21 en diversos lugares, 

como puede verse en e l d ibu jo.
Para fa c ilit a r  e l  deslizam iento del órgano 

23 sobre e l  vastago 21 se puede prever por lo  demás en 

29 una roldada de rodamiento.
Con 30 se designan dos cables la tera les f i ­

jados a un resorte 32 unido a l elemento 23.
He aquí cómo funcionan e l  d isp ositivo  que aca 

ba de ser d escrito :
Cuando e l d isp ositivo  de manipulación está 

va cío , e l marco 22 está v e r tica l como se representa en 
la  figu ra  2. Se llev a  e l conjunto a l n iv e l del a p i la - - 

miento a levantar. Este apilam iento, dispuesto por ejem 
p ío sobre camiones, podrá estar formado de productos 
huecos puestos lado a lado según una anchura determina­
da y agrupados en varias alturas pero que no tienen más 
que e l  grosor de un solo  producto. Se introducen enton 
oes lo s  diferentes dedos 7 en loa  agujeros de la  h ile ­
ra in fe r io r , lo  que no ofrece ninguna d ificu lta d  y pue­
de hacerse rápidamente gracias a la  m ovilidad de lo s  de 
dos a lo  largo de su soporte 6 , dado que se pueden orien 
tar lateralmente y hacia arriba. Esta introducción de 
loe  diferentes dedos en lo s  agujeros de lo s  la d r illo s  
está  fa c ilita d o  por lo  demás por e l hecho de que estos 
dedos pueden, conforme a l invento, no tener todos la  

misma longitud, sino por e l  contrario tener longitudes

W á ' . -  -
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d iferen tes, como se representa en lo s  esquemas de las 

figuras 11 y 12.

Estando asi lo s  dedos introducidos en las per 
foraciones de lo s  productos, se comienza aelevar lig e rg  

mente e l  gancho 24 por e l  cable 25. Bajo e l  e fecto  de 

la  carga que es elevada ahora, e l  o je te  23 se desliza  

a lo  largo del vastago 21 comprimiendo e l resorte 27. 

Este desplazamiento del punto de enganche en e l  vasta­

go 21 tiene por objeto hacer bascular ligeramente ha­

c ia  atrás e l  conjunto del d isp ositivo  y  de su carga co 

mo se representaen la  figu ra  4. Al mismo tiempo, los  
cables 30, que a l comienzo de la  operación estaban f io  

jo s , se ponen rigidosapretando lateralmente e l  a p ila - 

miento y dándole por consiguiente una c ie rta  cohesión. 

Este apilam iento, por e l  hecho de la  baeculación del 
d isp ositivo  de soporte tiende a apoyarse contra la  pa­

red del marco 1 y e l conjunto puede ser entonces trans 
portado sin  riesgo de caída de lo s  elementos del a p i-

P/w  Tf! d a m ín *  Ha TMiada m an.J L c M ü ív J U t V v *  Jh vJh  J L v  O V  C U  aíMSH?^

pero en la  práctica  esto no es en modo alguno indispon 
sable, la  cohesión del apilamiento a elevar por medio 
de un zunchado, pero que puede ser efectuado sin  todas 
las precauciones considerables que se estaba obligado 

a aportar hasta ahora.
Haciendo referencia  a las figuras 13 y 14, 

e l  respaldo está constitu ido sensillamente por una bg 
rra  v e rtica l 40 de sección  en forma de I , a la  cual es 

tá  fija d a  en su parte in fe r io r  la  parte media de una 
barra o viga tubular horizontal 41, destinada a llev a r 

lo s  dedos. Sobre este conjunto está montado un marco

-  9 -



de ce lo s ía  42 reforzado por elementos 43 y 44. En su 

parte superior, la  barra 40 está prolongada hacia ade­
lante (figu ra  14) por una barra ligeramente inclinada

cuya parte in fe r io r  45 constituye un camino de rodadu 
* $ ra para una roldana 46 destinada a ser enganchada por 

una brida 47 en e l gancho de un aparato de elevación 
(nc representado). La parte superior de la  brida está 

situada a una c ie rta  distancia por encima de la  parte 

superior del elemento 45 por razones que serán expues- 
10 tas después.

En esta  parte superior de la  brida está  f i ja ­

do un resorte de láminas 49 por medio de pernos 50, por 
ejem plo. Los extremos de este resorte de laminas pue­

den estar prolongados por elementos regulables en poa i- 

1$ ción  51*51 ' ,  destinados a hacer variar la  amplitud de 
acción del resorte . Estos elementos prolongadoss han 
sido representados en la  figu ra  1, en trazos continuos 
en posición  metida, y en punteado en posición  desplega­
da. En lo s  extremos de estos brazos 51*51* están f i j a -  

20 dos lo s  extremos superiores de lo s  cables 52*52' (igual 
mente representados en dos posicion es, en trazos con ti­
nuos y en punteado) cuyos extremos in feriores 53*53 ' es 
tan fija d o s  a su vez a loa  extremos de la  barra 41, o a 

lo s  extremos de elementos deslizantes 54,54 ' que, enca- 
25 jados en lo s  extremos de la  barra 41 y susceptible de 

ser fija d o s  a l l í  en posición , constituyen prolongacio- 
nes de esta barra para perm itir adaptar e l  conjunto a 
fardos más o menos ¡grandes. La fuerza del resorte 49 
es ta l que cuando e l conjunto del aparato, v a cio , está  

30 suspendido del órgano de soporte, e l  marco 40,41 es l i e
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vado únicamente por dicho resorte por medio de los ca­
bles 52,52 ', estando entonces la  roldana 46 separada 
de su superficie de rodamiento 45, posición a la  iz ­
quierda y en trazos continuos en la  figura 2, En cam­
b io , cuando e l marco lleva  su carga, y por e l hecho de 
su flex ib ilid a d , e l resorte 49 se deforma y la  roldana 
46 viene entonces directamente en contacto con la  su­
p erficie  de apoyo 45, siendo cogida entonces enteramen 
fe la  carga por dicha roldana y su superficie de apoyo 
(posición  a la  derecha de la  figura 2, estando repre­
sentados los  cables de soporte en punteado).

He aquí e l funcionamiento de este d isp ositi­
vo:

Cuando e l aparato da manipulación está suspen 
dido de los  ganchos de una grúa, por ejemplo, y es l le ­
vado a l n ivel del apilamiento de la d rillo s  a cargar, no 
es ya necesario maniobrar e l  cable de la  grúa de mane­
ra que los dedos estén exactamente a l n ivel de los  agg 
jaros de los  la d rillos  in feriores, de manera que la  ma­
niobra de la  grúa es sim plificada por este hecho. Bas­
ta en efecto llevar dichos dedos casi a l nivel de estos 
agujeros y, de preferencia, ligeramente por encima. Es­
tando suspendido entonceB e l aparato por e l resorte 49, 
se encuentra de hecho en la  posición izquierda de la  
figura 2, es decir, que la  roldana 46 no se apoya sobre 
suárampa de rodadura 45 y se encuentra a una cierta  dis 
tancia por debajo. Basta entonces que e l obrero, con 
e l  pie por ejemplo, haga una ligera presión hacia abajo 
sobre e l marco para que éste baje en contra de la  fuer­
za reducida del resorte 49, lo  que permite llevar loa

-  11
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dedos fácilmente a l n ivel de lo s  agujeros de los  la d ri­
llo s  e in troducirlos a l l í  fácilm ente.

rato cargado, s i se eleva de nuevo e l cable de la  grúa, 
e l resorte 49 cede, y la  roldana 46 llega  en contacto 
con su rampa 45 y se desliza a lo  largo de ésta por e l 
hecho de su inclinación , de manera que e l resorte v ie­

ne a ocupar la  posición  49" (figura 2 ). Al continuar 
la  tracción  del cable, e l aparato que llev a  su carga es 
elevado por medio de la  roldana 46 y tiende a bascular 
hacia atrás. Pero a l mismo tiempo, e l resorte tiende a 
adoptar su posición  de tensión y sus extremos se aproxi 
man, de manera que lo s  dos cables 52- 52 ' vienen a apre­
tar lateralmente la  carga de la d r illo s  aumentando su 

cohesión y, por consiguiente, la  seguridad de funciona­
miento del sistema.

En la  figura  15 se ve que la  viga central 41 
puede estar constituida por un perfilado en I  soldado 
por su parte in fe r io r  a l tubo 41.A este último esta f i ­
jado además un larguero en forma de T invertida 54, so­
bre e l  cual es susceptible de deslizarse cada uno de los  
dedos 55 que llevan en su parte superior, a este e fecto , 
piezas 56 cuya superficie in terior está curvada. Las 
dimensiones de estas piezas con relación  a la  barra en 
T 54 son ta les que lo s  dedos pueden, no solo  deslizarse 
sobre esta barra 54, sino igualmente tomar un lig ero  p i- 
votamiento a derecha e izquierda, así como una bascula- 
clón hacia arriba, tendiendo sin  embargo la  forma curva­
da de lo s  elementos 56 a lleva rlos a la  posición repre­
sentada. Estos dedos vienen a aplicarse por lo  demás por

Estando así lo s  dedos introducidos en e l  apa-
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su parte posterior contra una barra plana 57.
En e l modo de realización de la  figura 16, 

e l dedo 57 tiene una ranura 58 en la  cual se introduce 
una lámina de resorte 59 fija d a  por un sistema de tor­
n illo s  60 a la  barra in ferior del aparato 61; Una pla­
ca de apoyo 75 reparte e l aprieto de los  to m illo s  so­
bre la  lámina. Con 62 se designa e l apoyo in ferior del 
dedo que puede asi deslizarse, como en lo s  casos prece­
dentes, a lo  largo de la  lámina de resorte y tomar los 
movimientos de basculadón lim itados, laterales y vertí 
ca les.

En la  figura 17, e l dedo 57 está suspendido 
de un elemento 63 que tiene dos vastagos de resorte uni 
dos por una parte central y que llevan en sus extremos 
partes curvadas 64 que le  permiten engancharse a un re 

borde 65 llevado por la  viga 41, impidiendo una barra 
adicional 66 a los órganos de suspensión 64 soltarse del 
reborde 65. El conjunto del pie y de sus soportes pue­
de deslizarse entonces a lo  largo del borde 65, dando 
e l elemento 63 las facilidades de pivotamiento en e l 
plano horizontal. Por lo  demás, en su parte posterior, 
como en los casos precedentes, e l dedo viene a aplicar­
se en 67 contra un elemento 68.

El modo de realización de la. figura 18 es 
análogo a l precedente, sino es porque e l elemento 63 es­
tá sustituido por un órgano curvado 68 que engancha e l 
dedo sobre un reborde igualmente curvado 69 llevado por 
la  viga 41.

Por lo  demás, la  viga 41 puede ser fija d a  de 
manera amovible al vastago 40 por medio de un sistema de
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chavetas, per ejem plo, lo  que pe im ite pasar rápidamen­

te de un formato de carga a otro sin  a lterar todos lo s  
dedos.

Por otra parte, como se ha representado en la  
figu ra  19, se puede prever un d isp ositivo  en forma de 

peine 70 , susceptible de ser fija d o  sobre la  viga 41 por 

medio de órgano de fija c ió n  71 y que tiene muescas 72 

en la s cuales pueden estar dispuestos lo s  dedos, lo  que 
permite regular y conservar luego la  separación de lo s  
dedos cuando se trata de cargamentos sim ilares.

Finalmente, la  longitud de lo s  dedos puede ser 
elegida de manera que cojan , no so lo  un único grosor de 
la d r illo s , sino incluso dos o tres , llegado e l  caso.

Naturalmente, se podrán aportar numerosas mo­

d ifica cion es , sin  s a lir  del ámbito del presente inven­
to .

En particu lar, e l  sistema de basculación po­
drá no tener resorte (véase figura  8 ) .  En este caso, e l 
gancho 24 se engancha en la  posición  33 (aparato vacío) 
ó 34 (aparato en carga).

Se podrá prever igualmente un d isp ositivo  ar­
ticu lado 35-36 unido por un resorte de tracción  37, que 
atrae e l brazo 36 cerca del brazo 35 en posición  de va­
c ío .

Finalmente, se ha indicado en la  figu ra  13 que 
lo s  cables 52, 52 ' ,  que pueden ser de simples alambres 
galvanizados de diámetro corriente y que sirven de hecho 
de guías la tera les pueden ser fija d o s  por sus partes su­
periores a carros prolongadores 51.

Conforme a l invento, se podrá prever igualmente .

264273
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f i ja r  lo s  extremos in feriores de estas guias la tera les, 

no ya directamente a lo s  extremos de la  barra 41 o de 
lo s  carros deslizantes 54, 54 ' ,  sino a prolongadores ana 

logos a lo s  prolongadores deslizantes 51 de longitud re 
gu lable.

N O T A

Los puntos de invención propia, pero no nue­

va, practicada n i divulgada en España, que se presentan 

para que sean objeto de esta so lic itu d  de Patente de 
Introducción, por DIEZ años, son lo s  sigu ientes:

1 . -  Un aparato de manipulación para produc­
tos perforados, ta les como la d r illo s  huecos, placas per 
foradas, bovedillas y sim ilares, constitu ido por una 
placa de apoyo que llev a  en su parte in fe r io r  m últiples 
dedos susceptibles de ser regulados en separación unos 
con respecto a otros a si como, en d irección  la te ra l, o 
v e r tica l, por encima del plano perpendicular a la  pla­
ca de apoye, estando destinados estos dedos a penetrar 
en le s  agujeros de lo s  productos perforados de la  capa 
in fe r io r  de productos convenientemente apilados, sien­
do levantado e l  conjunto de una manera apropiada por 
medio de cables, por ejem plo.

2 .  -  3n aparato según e l  punto 1 , caracteri 
zado porque la  unión de la  placa de apoyo y de su ór­

gano de accionamiento se hace por medio de un d isp osi-

284273
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tiv o  que tiene por e fecto , durante e l levantamiento, 

hacer bascular la  placa de apoyo ligeramente hacia atrás 
del lado opuesto a los  dedos, de ta l manera que lo s  ob­
je tos  apilados tengan tendencia, por gravedad a apoyar 

5 se contra dicha placa de apoyo.

3*- Un aparato según e l  punto 1, caracteri­
zado por e l  hecho de que para fa c ilita r  la  introducción 

de lo s  dedos, éstos tienen las puntas redondeadas y /o  

no tienen todos la  misma longitud.

10 4 .-  Un aparato según e l punto 1, caracteri­
zado porque la  placa de apoyo tiene una anchura regula 
b le .

5 . -  Ha aparato según e l punto 1, caracteri­
zado porque tiene un d isp ositivo e lá stico  de resorte

1$ por ejemplo destinado a ser enganchado a l órgano de
transporte (gancho de grúa por ejemplo) y que soporta 
é l  solo  e l aparato de manipulación cuando éste está 
suspendido sin  lleva r ninguna carga, estando por lo  de 
más este d isp ositivo  fuera de acción cuando e l aparato

20 de manipulación soporta su carga, estando entonces d i­
cho aparato enganchado directamente a l órgano de trans­
porte.

6 .  -  Un aparato de manipulación para produc­
tos perforados.

25 Tal y como se ha descrito en la  Memoria que

¿Éy L- ^
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1 ?
antecede, representado en los  dibujos que se acompañan 

y para lo s  fin es que se han especificado.
Esta Memoria consta de d ie cis ie te  hojas e scr i 

í tas a máquina por una sola  cara.

-r Madrid, MAR. 19S3
P.A.
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