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MEMORIA DESCRIPTIIVA
que se presenia para unir e la solicitud
de
- PATENTE IE INTRCDUCCIQN

formulada el 18 de enero de 1963, con el Num. 284.273

en

EsPafa
por DIEZ afios

a nombre de BRIQUETERIE DE BREUIL, entidad francesa, esta
blecida en 140 Boulevard Haussmann, Paris, Fremcia, .por:’
"UN APARATO IE MANIPULACION PARA PRODUCTOS FERPORADOS®

= 3 — sttt S R Sty 2

El presente invento se refiere a los aparatos
de menipulacion pars productos perforados tales como es=-
pecialmente ladrillos huecos, ladrillos de anclaje perfo-
rados, bovedillas, embelajes perforados, y se refiere més
particulermente & un dispositivo de manipulacidn que per
mite asir productos de la clase de los que se han indica
do més arriba directamente en camiones o vagones por ejem
plo, para transportarlos por medio de gruas y otros dis-

positivos de la misma clase al lugar de la utilizacion.
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Se conocen ya actualmente dispositivo; de ma-
nipulacion que incluyen una sspecie de tenedor cuyos
diferentes dientes son susceptibles de ser introduci-
dos en vacios dejados entre los productos a manipular,
exigiendo ademés estos dispositivos el emplec de fle- -
Jes que rodean dichos productos pars segurar su cohesidn
dursnte le manipulacién. Estos dispositivos existentes
requieren grandes precauciones para la fijacion de los
flejes; ademas, no permiten coger més que apilamientos
que tengan un temafio bien determinado; finalmente, lzs
operaciones, especialmente la fijacion de los flejes,
exigen un tiempo cousiderable.

El presente invento tieme por objeto supri-
nir ¢stos inconvenientes y permitir eapecialmente la
manipulacion sin que sea indispensable rodear los pro-
ductos por medio de flejes, lo que permite naturalmente
una facilided ¥ una rapidez de maniobra infinitamente

nayores.
Se obtiene este resultado conforme al presen-

_ %e invento por medio de una place de apoyo, que lleva

en su parte inferior multiples dedos susceptidles de
ser regulados en separscidn umos con relacidn a oiros,
asi como en direccidén letersl o vertical por encima del
Planc perpendicular a la placa de apoyo, estando desti
nade esta Ultima & ser elevada por un cable u otro dis-
positivo de la misma clase; estos dedos tienen asi tres
grados de libertad: translacidn, rotacidn en un plsno
horizontal y en un plano vertical, pero hacia arribae so-
lamente, con atraccién perpendicularmente al plano de

la placa de apoyo.
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Para utilizer tal dispositivo, los objetos™ ™
huecos a elevar se dispondréﬁ sobre la plataforma de un
camion, por ejemplo, o cualquier otro soporte, Qn.mon-
tones formadoas por elementos yuxtapuestos y superpues-
tos que tienen casi siempre el grosor de un solo objeto,
pero que pueden temer sen ciertos casos al grosor de dos
objetos o incluso més, y los dedos seran introducidos
individuslmente en las perforaciones de los objetos a
elevar de 1a hilera inferior, sfectudndose entonces la
elevacidn del conjunto de la placa de apoyc, de los de~
dos, y de los objetos a trasladar llevados por los de-
dos ¥y que se apoyan sobre la placa de apoyo, por medio
de un cable o de cualquier otro dispositivo apropiado.

De preferencia, la unidén de ls pleca de apoyo
¥ del cable u oiro drgano de accionamiento se hard por
medio de un dispositivo que tendrd por efecto, durante
ls elevacion, hacer basoular la placa de apoyo ligera-
mente bacia atrés por el lado opuesto a los dedos, de
tal manera gue los cbjetos apilados tengan tendencia
por gravedad a apoyarse conira dicha placa de apoyoe

Ademés, de preferencis, se preverd un dispo-
sitivo elastico, por ejemplo de resorte, destinado &
ser engqnchado al orgeno de tremsporte (por ejemplo gan
cho de grua) y que soporta solo el aparsto de amnipuls
cidn cuando éste estd suspendido sin llevar ninguna cel
ga, estando este aispositivo por lo demés fuera de ac-
cidn una vez que el aparato de manipulacidén soporta su
carge, ostando enganchado entonces directamente dicho
apsrato al Organo de transporie.

Por lo demas, para facilitar la introduccidn

08427
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de los dedos, estos tendrém de preferencia, con¥orie
al invento, los extremos redondesdos y no tendrsn to-
dos la misms longitud.

Otros objetos y caracteristicas del invento
apareceran em el curso de la descripcion que sigue re-
lativa a log dibujos adjuntos que repreasentan esquema'-
ticamente, a titulo de ejemplos no limitativos, dife-
rentes modos de realizecidém particulares del invento:

Ia figura 1 es unas vista de frente esquemati-
ca de un dispositivo conforme al invento y

la figura 2 es una vista lateral correspon~
diente.

las figuwras 3 ¥ 4 son esquemas destinados a
mostrar el funciopamiento del conjunto durante la eleve
cidn del dispositivo.

Tes figuras 5, 6 y 7 son alzados parcialmen-
te en corte, a mayor escala, del sistema de dedos con

tres grados de libertad susceptibles de ser utilizado

en al dispositivo conforme &l invento.

Les figuras 8, 9 y 10 representan igualmente
& mayor escala diferentes sistemes de enganche del con~
Junto del dispositivo.

leg figuras 11 y 12 son eaquemas que muestran
la disposicidn de los dedos de longitud varisble en el
mismo dispesitivo.

La figura 13 es una vista de conjunto por de-
lante de una veriante del dispositivo de la figura 1.

La figura 14 es una vista lateral correspon
diente. .

Ia figura 15 es un corte a mayor escala dado

284273
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por la linea III-III de la figura 13.

Las figura.e 16, 17 y 18 representan diferen-
tes variantes de los dedos y portadedos del aparato de
manipulacidn.

La figura 19 representa un detalle.

En las figures 1 y 2, el dispositivo de mani
pulacién tiene una placs de apoyo o respsldo 1, cons-
tituido por un marco formado por montantes de perfil
apropiado (hierro en U, en T, tubos, etc.) reforzado
por tirantes 2 y que lleva, llegado el caso, un emrejs
do o un dispositivo equivalente no representado y pro-
visto lateralmente de mo;ztantes verticales 3 y 3' que
tienen elementos 4, 4°, 5, 5 susceptibles de deslizar
ge en los montantes horizontales del chasis para en~
sanchar o estrechar el marco en el sentido de las fle~
chas segin el tamsfio del apilamiento s elevar, que de-
pende & su vez de la anchura de los cemiones o vagones
sobre los cusles estén dispuestos estos epllamientos.

En su parte inferior, el merco 1 tisne un
elemento rigido 6 destinedo a soportar los dedos 7 cu-
ye distribucion es regulable sobre el elemento 6 y cu-
ya direccion lateral o vertical es igualmente regula-
ble, no pudiendo bascular sin embargo estos dedos por
debajo del plano perpendicular al pleno del panel 1
que pasg por el slemsnto 6. Este resultado puede ser
ocbtenido de diversas maneras, como se ha representado
egspecialmente en las figuras 5, 6 ¥y 7 7

En la figura 5, el elemento 6 tienme en cor-
te la forma representade en los dibujos; cada dedo amg
vible 7, que tiene sensiblemente la forma representada

2384273
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cuyos brazos se introduce dstréds de uns bandas de ceucho

0 una benda metalice que forma resorte 9, de tal mene-
ra que se pueden desplazar los dedos 7 haciendo desli-
zar el brazo de la escuadrs 8 en la ranura 10 que se en
cuentra el elemento 6 y la banda 9. Por lo demds, el
dedo ; lleva en su parte posterior una superficie de
apoyo 11 destinada a aplicarse contra la superficie 12
del elemento 6 y se apoya en su parte inferior 13 con-
tra la superficie 14 del elemento 6.

Se observa de esta manera que el dedo, no solo
puede trasladarse a lo largo del elemento 6, sino que
puede bascular alrededor del pivote 8 en difersntes an-
gulos, o hacle arriba, actuando sobre el elemento anta-
goniata 9. Sin embargo, no puede bascular hacia sbajo,
por el hecho de que las superficies 11 y 13 se apoyan
sobie la superficie 12 y 14 del elemento 6.

En 1a figuras 6, el dedo ﬁ, que tiene practi-
camente la misma forma que en la figura precedente, pue-
de trasladarse a lo largo de un vastago deslizadera 15
que atraviesa uma hendidura 16 de este dedo. El1 elemen-
0 6 lleva entonces en su parite posterior una hendidu-~
ra 17 para el paso del dedo y un resorte helicoidal 18
tiende a atraer constantemente al dedo hacia el inte-
rior de la hendidurs 1?, apoyandose por une parte sobre
el vastago deslizadera 15 y, por otra parte, sSobre una
espiga 19 del dedo. Aqui todavia el dedo tiems la po-
sibilidad de deslizarse a 10 largo del véstago 15 §
de pivotar lateraslmente gracias a la holgura dejada por
la hendidura 16 y de bascular hacia arriba alrededor

284273
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del véstago 15. S5in embargo, como en el caso pr‘édeg'_‘”:
te, no puede evideniemente bascular hacia abajo, estan
do impedido de hacerlo por los topes 12 y 14 del sopor
te 6. Es el mismo peso del dedo el que tiende & lle-
varlo a la posicidn representade.

En el ejemplo de la figura ’i, los dedos pue-
den igualmente deslizerse sobre un véstago andlogo al
vastago 16 del caso precedente, pero de un digsmetro
mayor, pero son mantenidos sobre este bastago por un
resorte 20 que tiene por ejemplo la forma representada
o cuslquier otrs disposicion de la misma clase, que per
mite hacer correr ¢l dedo a lo largoe del vastago de
uns maners elastica, impidiendo unos topes como en el
caso precedente que el dedo bascule hecia abajo.

Igualmente se puede sustituir el elemento 6
por un simple tubo que se hace trabajar a torsidm, en-
genchéndose el dedo en una escuadra soldada en la parte
alta del tubo. '

Se describiran ahora los drganos que permi-
ten la basculacion del conjunto del dispositivo con re
lacidén a estos organos de enganche; estos oOrganos de
basculacion funcionan simplemente por desplazamiento
del orgeno de enganche con relacidn al elemento del dis
positivo al cual estéd fijado. ILa disposicién mas sen-
cills ha sido representada esqueméticamente en las figu
ras 2 y 10.

En estas figuras, 21 designe un vastago incli
nado que forme cuerpc con el elemento ceniral 22 del
marco 1. Sobre este vastago puede deslizarse um ojete
de enganche 23 que permite engancharlo al gancho 24 del
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cable 25 de la grua o cuslguier otro dispositivo que
permita elevar el conjunto. '

Un resorte de compresién 27 estd montado en-
tre el elemento 23 y una chaveta 28 cuya posicidn pus-
de ser regulada en el vastago 21 en diversos lugares,
como puede verse en ol dibujo.

Para facilitar el deslizamiento del organo
23 sobre el vastago 21 se puede prever por lo demés en
29 wna roldada de rodamiento.

Con 30 se designan dos cables laterales fi-
jados a un resorte 32 unido al elemento 23.

He aqui cdmo funcionan el dispositivo que aca
be de ser descrito: )

Cuando el dispositive de manipulacidn esta
vacio, el marco 22 estd vertical como se representa en
la figuras 2. Se lleva el conjunto sl nivel del apila- -
niento a levantar. Este apilamiento, dispuesto por ejem
plo sobre camiones, podra estar formado de productos
huecos puestos lado a lado segin una anchura determina-
da ¥y agrupedos en varias alturas pero que no tienen més
que el grosor de un solo producto. Se introducen enton
ces los diferentes dedos 7 en los agujeros de la hile-
ra inferlor, lo que no ofrece ninguna dificultad y pue-
de hacerse rapidamente gracias a la movilidad de los dg
dos a 1o largo de su soporte 6, dado que se pueden orien
tar lateralmente y hacia arriba. Esta introduccidn de
los diferentes dedos en los agujeros de los ladrillos
estd facilitado por lo demds por el hecho de que estos
dedos pueden, conforme al invento, no tener todos la
misme longitud, sino por el contrario tener longituges

oy o
'éz s !
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diferentes, como se representa en 1los esquemas delas -
figuras 11 y 12.

Estando as{ los dedos introducidos en las per
foracionss de los productos, se comienza aelevar ligerg
mente el gancho 24 por el cable 25. Bajo el efecto de
la carga que ¢s elovada ahora, el ojete 23 se desliza
a lo largo del vastago 21 comprimiendo el resorte 27.
Este desplazamiento del punto de enganche en el vasta~
g0 21 tiene por objeto hacer bascular ligeramente ha-
cie atrds el conjunto del dispositivo y de su carga co
mo se representaen la figurs 4. Al mismo tiempo, los
cables 30, que al comienzo de la operscidn esteben flo
jos, se ponen rigidosapretando lateralmente el apila-
miento y dandole por comsiguiente una cierta cohesiin.
Este apilamiento, por el hecho de la basculacidn del
dispositivo de soporte tiende a apoyarse contra la pa-
red del marco 1 y el conjunto puede ser entonces transg
portado sin rieasgo de caida de los elementos del api-
lamiento. Por lo demds, se puede asegurar todavis més,
pero en la practica esto no es en modo alguno indispen
sable, la cohesidn del apilamiento a elevar por medio
ds un zunchado, pero gue puede ser efectumdo sin todas
las precauciones considerables que se estaba obligado
a aporiar hasta ahors.

Haciendo referenclia a las figuras 13 y 14,
el respaldo esta constituido sensillamente por wia bg
rra vertical 40 de seccion en forma de I, a la cusl eg
ta fijada en su parte inferior la parte media de una
barra o viga tubular horizontal 41, destinada s llevar

los dedos. Sobre este conjunto estd montado un marco

o
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de celosia 42 reforzado por elementos 43 y 44. En su
parte superior, le barra 40 estéd prolongada hacis ade-
lante (figura 14) por una barra ligeramente inclinsda
cuye parte inferior 45 constituye un camino de rodadu
re para una roldans 46 destinada & ser enganchada por
una brida 4:7 en el gancho de un aparato de elevacion
(no representado). La parte superior de la brida estd
situada a una cierta distancia por encima de la parte
superior del elemento 45 por razones que serdn expues-
tas después.

En esta parte superior de le brida esté fija-
do un resorte de léminas 49 por medio de permos 50, por
ejemplo. Los extremos de este resorte de léminas pue-
den estar prolongados por elementos regulables en posi-
cidn 51,51, destinados a hacer variar la amplitud de
accidn del resorte. Estos elementos prolongadores han
sido representados en la figura 1, en trazos continunos
en posicion metida, y en punteado en posicidn desplega=
da. En los extremos de estos brazos 51,51' estan fija-
dos los extremos superiores de los cables 52,52' (igual
mente representados en dos posicionea, en trazos conti-
nuos y en punteado) cuyos extremos inferiores 53,53' es
tan fijados a su vez a los extremos de la barra 41, o a
los extremos de elementos deslizantes 54,54' que, encs-
Jados en los extremos de 1la barra 41 y susceptible de
ser fijedos all{ en posicion, constituyen prolongacio-
nes de esta barra \para permitir adaptar el conjunto a
fardos mas o menos jgrandes. La fusrza del resorte 49
es tal que cuando el conjunto del aparato, vac:'.o, esta

suspendidc del érgano de soporte, el marco 40,41 es lle
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vado ‘micamente por dicho resorte por medio de los ca-
bles 52,52', estando entonces la roldsna 46 separada
de su superficie de rodamiento 45, posicidn a la iz-
quierda y en trazos continuos en la figura 2. Bn can-
bio, cuando el marco lleva su cargs, y por el hecho de
su flexibilidad, el resorte 49 se deforma y 1la roldana

. 46 viene entonces directamente en contacto con la su-

perficie de apoyo 45, siendo cogida entonces enteramen
te la carga por dicha roldana y su superficie de apoyo
{posicion a la derechs de la figura 2, estendo repre-

sentados los cgbles de soporte en punteado).

He aquf el funcionamiento de este dispositi-
vo: .

Cuando el aparato de manipulacion esta suspen
dido de los ganchos de una grua, por ejemplo, y es 1le-
vado al nivel del apilamiento de ladrillos a cargar, no
es ya necesario maniobrar el cable de la gruas de mane-
re que los dedos estén exactamente al nivel de los agu
Jeros de los ladrillos inferiores, de maners que la me-
niocbra de la gris es simplificada por este hecho. Bas-
ta en efecto llevar dichos dedos _g_g_’gi al nivel de estos
sgujeros y, de preferencia, ligeremente por encima, Es-
tando suspendido entonces el aparato por el resorte 49,
86 encuentra de hecho en la posicidn izquierds de la
figura 2, es decir, que la roldana 46 no se apoya sobre
swarampa de rodadura 45 y se encuentra a una cierta dig
tancia por debajo. DBasta entonces que el obrero, con
el pie por ejemplo, haga una ligera presitn hacia sbajo
sobre el marco para que éste baje en contra de la fuer-

za reducida del resorte 49, lo que permite llevar los

™ Fa Py
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dedos fécilmente al nivel de los agujeros de los ladri-

llos e introducirlos elli facilmente.

Estando as{ los dedos introducidos en el spe-
rato cargado, si se eleva de nuevo el cable de la grus,
el resorte 49 cede, y la roldana 46 llega en contacto
con su ramps 45 y se desliza a lo largo de ésta por el
hecho de su inclinscidn, de manera que el resorte vie-
ne a ocupar la posicidn 49" (figurs 2). Al continuar
la treccién del cable, el aparato qus lleva su carga es
elevado por medio de la roldana 46 y tiende a bascular
hacia strés, Peroc al mismo tiempo, el resorte tiende a
adoptar su posicion de tensidn y sus extremos se aproxi
man, de manera que los dos cables 52-52' vienen a apre-
tar lateralmente la cargs de ladrillos aumentando su
cohesidn y, por comsigulente, la seguridad de funciona-
miento del aistema. _

En la figu:ra 15 se ve que la viga central 41
puede estar constituida por un perfilado em I soldado
por su parte inferior al tubo 41.4 este ultimo esta fi-
jado ademds un larguero en forma de T invertida 54, so-
bre el cual es susceptible de deslizarse cada uno de los
dedos 55 que llevan en su parte superior, a este efecto,
piezas 56 cuyas superficie inﬁeriqr esta curvada. Las
dimensiones de estas piezas con relacidn a la barra en
T 54 son tales que los dedos pueden, no solo deslizarse
sobre esta barra 54, sino iguslmente tomar wn ligero pi-
votamiento a derecha e izquierda, asi como uns bascula-
cién hecia srriba, tendiendo sin embargo la forms curva-
da de¢ los elementos 56 a llevarlos a la posicidén repre=-

sentada. Estos dedos vienen a aplicarse por lo demas por

2 - 284279
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su parte posterior contra una barra plana 5%.

En el modo de reslizacidn de 1la figurae 16,
el dedo 57 tiene una ranura 58 en la cual se introduce
uns lamina de resorte 59 fijade por un sistema de tor-
nillos 60 a la barra inferior del aparato 61; Una pla-
ca de apoyo 75 reparte el apriecto de los tornillos so-~
bre la lémine. Con 62 se designa el apoyo inferior del
dedo que puede asi deslizarse, como en los casos prece-
dentes, a lo largo de la lamine de resorte y tomar los
movimientos de basculacin limitados, laterales y verti
cales.

~ En la figurs 1'; y €l dedo 5;7 estd suspendido
de un elemento 63 que tiene dos véstagos de resorte uni
dos por una parte central y que llevan en sus extremos
pertes curvadas 64 que le permiten engancharse a un re
borde 65 llevado por la viga 41, impidiendo uma barra
adicional 66 a los 6rganos de suspension 64 soltarse del
reborde 65. El conjunto del pie y de sus sopories pue-
de deslizarse entomces a lo largo del borde 65, dando
el elemento 63 las facilidades de pivotamiento en el
plano horizontal. Por lo demas, en su parte posterior,
como en los casos precedentes, el dedo viene 8 aplicar-
se on 6% contra un elemento 68.

El modo de realizacion de la. figura 18 es
anslogo al precedente, sino es porque el elemento 63 es-
t4 sustituido por wn rgane curvado 68 que engancha el
dedo sobre un reborde igualmente curvado 69 llevado por
la viga 41.

Por lo demés, la viga 41 puede ser fijada de
menera amovidble al vastago 40 por medio de un sistema de

-13 -
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chavetas, por ejemplo, lo que permite pasar rapidamen-
te de un formato de carge a otro sin alterar todos los
dedos.

Por otra parte, como se ha representado en la
figura 19, se puede prever un dispositivo en forma de
peine %0, susceptible de ser fijado sobre la viga 41 por
medio de Organo de fijacidn 71 ¥ que tiene muescas 72
en las cuales pueden estar dispuestos los dedos, 1lo que
permite regular y conservar luego la separacidn de los
dedos cuando se trata de cargamentos similares,

Pinalmente, 12 longlitud de los dedos puede ser
elegide de manera que cojan, no so0lo un unico grosor de
ladrillos, sino incluso dos o tres, llegado el caso.

Naturalmente, se podran aportar numerocsas mo-
dificaciones, sin salir del ambito del presente inven-
to.

En particuler, el sistema de basculacidn po-
dra no tener resorte (véase figure 8). En este caso, el
gancho 24 se engancha en le posicidn 33 (aparato vacio)
6 34 {aparato en carga).

Se podre prever igualmente un dispositivo er-
ticulado 35-36 unido por un resorte de traccidm 37, que
atrae el brazo 36 cerca del brazo 35 en posicidn de va-
cfo.

Finelmente, se ha indicado en la figura 13 que
los cables 52,52, que pueden ser de simples alambres
galvanizados de difémetro corriente y que sirven de hecho
de guias laterales pueden ser fijados por sus partes su~
periores a carros prolongadores 51,

Conforme al invento, se podrd prever igualmente

284273
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fijar los extremos inferiores de estas guias laterales,
no ya directamente a los extremos de la barra 41 o de
los carros deslizentes 54,54', sino a prolongadores ang
logos a los prolongadores deslizantes 51 de longitud re
gulable.

N 0T &

Los puntos de invencion propia, pero no nue-
ve, practicada ni divulgada en Espafia, que se presentan
para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Introduccitn, por DIEZ afios, son los siguientes:

1.~ Un aparato de manipulacidn para produc-
tos perforados, tales como ladrillos huecos, placas pexr
foradas, bovedillas y similares, constituido por una
placa de apoyo que lleva en su parte inferior multiples
dedos susceptibles de ser regulados en separscidn unos
con respecto a otros asi como, en direccidn lateral, o
vertical, por encime del plano perpendicular a la pla-
ca de apoyo, estendo destinados estos dedos a pemetrar
en los agujeros de los productos perforados de la capd
inferior de productos convenientemente apilados, sien-
do levantado el conjunto de una manera apropisda por
medio de cables, por ejemplo.

2.~ Un sparato segin el punto 1, caracteri
zado porgue la wnion de la placa de apoyo y de su or-
gano de accionamiento se hace por medio de un disposi-

284273
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hacer bascular la placa de apoyo ligeramente hacie atras
del lado opuesto a los dedos, de tal menera que los ob-
Jetos apilados tengan tendencia, por gravedad a apoysr
se contra dicha placa de apoyo.

3.~ Un aparato segin el punto 1, caracteri-
zado por el hecho de que para facilitar la introduccidn
de los dedos, éstos tieneﬁ las puntes redondeadas y/o
no tienen todos la misms longitud.

4.~ Un aparato segim el punto 1, caracteri-
2ado porque ;La placa de apoyo tieme una anchura reguls
ble.

5.~ Un eparato segun el punto 1, carscterie
zado porque tiene un dispositivo eldstico de resorte
por ejemplo destinado s ser enganchado al drgano de
transporte (gencho de grie por ejemplo) y que soporte
€1 solo el aparato de manipulacidn cuando éste estd
suspendide sin llever ningune carga, estando por lo de
més este dispositivo fuera de accidn cuando el aparato
de msnipulacidn soporta su carga, estando entonces di-
cho eparato enganchado directamente al drgano de trans-
portes

6.- Un gparato de manipulacién para produc-
tos perforados.

Tal y como se ha descrito en la Memoria gque

2 84273
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antecede, representado en los dibujos que se acompaiian
y para los fines que se han especificado.

Egsta Memoria consta de diecisiete hojas escri

-,

tas @ maguina por una sols cara.

; Madrid, 1§ MAR, 1963
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