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MEHORIA DESCRIPTIVA
gue se acoupafia a la solicitud de

UNA PATENTE Di INVEECION.

o favor de Don Ismael y Don Imis ROYO Vidal, de nacio-
nalidad espafiola, residentes en REUS (farragona), San

Esteban’ 8 b 10,

por:

#PERFECCIONAMIENTOS EN COLEDEROS AUTOMATICOS PARA AVES Y
ANIIALES DOKESTICOS". |

~

.--.——————_.———----—-—_—--——-.—————
-———--——--———.——-——_--.—.—-—————-—
—-————————————————_——————————

La presente llemoria se refiers, COmO Su enuncia~
LU A do indica, a un comedero euntondtico perfeccionado para aves
y animnles domésticos, cuyo funcionemiento viense a resol-
ver 1los inconvenientes gue presentan los actualmente cono=
5  cidos.

En los comederss suitomaticos conocidos es fre—
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cuente encontrar el inconveniente de que al tener que
alimentar simulténeamente con lg misma mezcla, todo el
recorrido de arrasgire sin-fin, esta queds distribuida -
irregularmente, y por tanto las primeras aves aprovechan
la mejor mezcla en tanto gue las Ultimas toman un pienso
deficiente.

Las indicadas dificultades guedan totaluente

elininadas con el comedero de la invenciin ya que las

" .condiciones higiénicas del nuevo comedero sludido son in-

aejorables pues ests previsto gque el arvasire circula cu-
bierto en un lajeral del canaldn, fluyendo, mediante aber-
tura, lg comida completamenie fresca, limpis y con toda
su pureza proteinica en iodo su recorrido, manteniendose
e un nivel consvanie y reponiendo automiticamente la can~
tidad de pienso que las aves consumen, por lo gue gl evie
tar-que las aves situadas en primer término desvirtuen la
composicidn del pienso, se consigue un crecimisento y pues-
ta mas equilibrada. Por otra parﬁe; se ha situado en lg
parte superior del canaldén una antena graduable para evi-
tar que las aves se posen encima del comederc ensuciando
la cowmida que contiene. liste sisiems ademds permite gra-
duar la abertura de la salida del pienso permitiendo que
fluye gds en un sector que en otro, mediante trampills ad-
junta al canalén & tubo giratorio con abertura evitando
tambien este sistema de arrasire gque las aves sufran acci-
dentes al ser’transportadas por el mismo hasta las esquinas.
Por un sistema de movimiento regular, se obtie-
ne el paso de la mezcla efectuada en un depésito tolva -
hasta los tfamos de canal de circuito cerrado en una 0 Vg

rias hileras, ya que efectuandose por medio de arrastre -
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gin-fin pueden disponerse tambidh obré?éég%bs varios cir-

cuitos cuando las instalaciones avicolas sean en gulas por

" pisose.

-

Bstas canales de comederos de arrasire horizon-

tal, asi como las tolvas, van montadas sobre patas gradua-

bles, a voluntad, lo que facilits que sirvan para todas -

las edades, pudiendo adopiar su circuito las diferentes for=-
mas que exijan los locales. ‘

Tambien van montados estos comederos com un cua-
dro auntomético con relej y contactor eldctrico; el prime-
ro Viene la finalidad de parar y poner nuevamente en mor—
cha de une forma automitica, & voluntad, y el contactor -
sirve para evitar averias en el bobinaje de la ingtalscién
enve cualquier anomalis del fluido eléctrico, ya que cui-
da de parar la wmarcha automdiicamense.

El dispositivo entra en movimiento por la accidn
de un reloj automdtico que una vez colocado conveniente-
mente pone en movimiento el circuito en las horas previge
tas deteniéndolo en momento oporiunc.

El movimiento de estos comederos automsticos ge

obtlene por un motor gue por medio de un reductor de ve-

1ocidades hace mover las ruedas de arrasire que distribu~

yen la comide por-un circuito sin-fin por medio de una ca-
dena especial consistente en eslabones estampados 6 cable
con eslabones sobrepuestos, fodo ello construido en maote-
riasles metélicos estampados o materiales pldsticos, cireu~
lando indistintamente por el interior de canalones tanto
coupletamente cerrados como abiertos y semiabiertos.

El sistema de arrasire con iubo o canalén com~ |

pletamente cerrado sirve para el suminisiro de pienso que,
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procedente de un depdsito=tolva nodriza, distribuye au-
tomdticamente y por elevacidn aérea tanto a una serie de
tolvas comederos individuales colgantes o situadas con
patas a lo largo del gallinero, como a jaulas o baterias.
Dichas tolvas individusles regulan exactamente la canti-
dad en kilos de pienso que el granjero deses dar segin
los departamentos y cantidades de aves, ya que una vez
considere llenos los niveles deseados, puede parsrles ¥
ponerlos nuevamente en marcha, autométicameﬂ%e'en los in-
tervalos gue deses. Para las jgulas 6 baberias, su ali-
mentacién es conducida a ellas por el canaldn general me-
diante una aberbfurs que se abre en el mismo en el lugar
exacto donde se desee sea depositado el pienso en 1los CO-
medercs de las mismag.

En los modelos de tolvas-nodrizag se han dige-
fizdo dos sistemas de tensores. Uno con tres ruedas que
permite gue los varios sistemas de arrastre trabajen con-
tinnamente tensadoa, por medio de un muelle regulable s
la tensidn del arrastre. Tawbién amortigua, cediendo, an-

te los tirones que puedan producirse en el srrastre, ovi-

" tando posibles roturss.

El o%ro tensor actia sobre el canaldén de maners
gue por medio de un tornillo colocado dentro de una tuer—
ca y guia fijadas sl extremo de un tramo de canaldn, pro=
giona sobre un muelle colocado en el interior de un tubo,
situado en.el extremo del canaldn opuesto, consiguiendo=
ge que ceda, a voluntad, el empalme corredizo entre ambos
Framos.

Los eslabones de arrasire de la invencién pueden

funcionar normalumente en todo el trayecto del comederc sin-
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fin aunque el conjunto de articulaciones de nmazllas se -
reviren en su extensidén dando incluso una vuelfa sobre si
mismé en forma espiral, pues ello no dificulta absoluta-
mente el arrastre del pienso, pues se adapta en todas las
fbrmas y con la mixima exactitud a las poleas esquinas.

A continuacién se hard une detallada desoripeidn

. de la invencidn, con referencie a los planos gue se acoupa-

fian, en los cusles se representa, a simple titule de ejem-
plo, no limitativo, una forms preferente de realizacidn -
sugceptible de todas aguellas variaciones gue no slieren
fundamentalmente sus caracteristicas esencisles.

In dichos dibujose.

En la fig, 18 una vigta en élzado; seccionada
diametralmente, de la tolva de alimentacidn.

¥n la fig. 28,una representacidén en plantza del

mismo elemento de la figura anterior.

En la fig. 122 se mmrestra una variante de la -
tolva de alimentacién dispuesta con seceidn regtangular.

~ En la fig. 38, dos proyecciones de alzado, mar-

cadas como A ¥ B de un tensor de la cadena de alimentacidn,.
' £n la fig. 48, una vista en perspectiva del pie
derecho de altura gradusble para la sustentacidn de los -
cenalones de arrasire.

Bn la fiz. 58 un ejemplo de tensor aplicado en
un cejetin de inflexidne

kn la fig. 68,tres diferentes realizaciones de

cajetines de inflexibn dependientes de la angulacién pre-

cisa en la instelaciéne

En la fig., 72 varios ejemplos de realizacidn de

los canslones de conduccidn de piensos.

En 1a fig. 82 una representacidn de los diferen=
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tes tipos de cadenas de arrastre de alimentacién adecua-
dos a las necesidades del servicio.

Bn la fig. 88a una ilustracidn de log diferen~

tes perfiles adoptados por lag cadena de arrastire de la
figura anterior.

¥n la fig. 98 se muestra un comedero de forma
sustancialmente cilindricas

BEn lo fig. 108 se representa otro comedero de

generacidn cénica.

Fn la fig. 118 y representaciones de proyeccién

C y D se muestra un detalle del mecanismo de regulacién
de alimentecién en la tolva de la figurs 98,

. Bn 1a fig. 128 se ilustra finalmente un deta-

lle de la sujecidn de resulacidn del comedero de la fig.
108,

Sefialado con las figs. 1, 2 ¥ 1.A se represen=
tan las tolvas nodrizas, la primera de las cuales (1 ¥y 2)
de forms redonda, lleva un cono interior (1) por cuya pen-—
diente se deslizas &l pienso hasta el fondo. A un lado exis-
te el grupo de itransmisibén consistenie en un motor (2), -
que por medio de una transmisién adecuada (3) lleva el
movimiento a una caja reductora de velocidades (4) que

moviliza el eje principal (5) que lleva dos ruedas den-

 tadas (6 y 7), la primers de las cuales hace girér median-

ta cadena (8) a otra rueda dentada (9) situada zl miswo

nivel y en la parte inferior de la tolva, la cual median-
te eje (10) hace girar en el fondo del interior debla t0l~
va, un brazo {11) que cuids de la completa evacuacidn del
pienso en la tolva mediante un agujero (12) existente per-

pendicular al canaldn (13) depositando as{ el pienso en -
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el sistema de arrastre (14). Para faciliter correctamen=—
te ei retorno del pienso & la tolva (fig. 2) se ha gitua-
do un boquete (15) en el fondo de la misma (debajo del -
cono) que permite la recuperacidn del sobrante del pien-
S0 cuando el nivel de comids es excesive, imposibilitgn-
do gque este sobrante se derrans por el suelo. ug rueda -
dentads (7) hace funcionar el sistema de arrastre sin-fin
por circuito cerrado.

Lo tolva represeniada con la figurs 1.4 de for-
ua rectangular, y con pendiente s un lateral (16) lleva
situado en la parte interior ¥y casi al fondo un eje con
cuatro aletas (17) en toda su longitud, que va sincroni-

zado con el sistema de traccidn. in esta tolva, el sis-

tems de traccidn, con su motor (2) situado en la parte

superior, funcions junto con el tensor (fig. 3) en pro=-
yeceibn A y B ya que una de las ires ruedas (18) de dste
es sustituide por la rueda del arrastre (7), desempeiian-
do la doble finalidad de axrastre y tensidn. Dicho tipo
de tensor aplicable a aubos modelos de comederos, permi-
te que los varios sistemas de arragire trabajen continug=
mente tensados por medio de un muelle reguleble (19) que
actia una vez se han %ensado debidamente el siztema de
arrastre por mediacidn del %ornillo regulador (20C) con
ayuda de la manecilla (21). intonces es cuando amorti-
&ua, cediendo, ante log tirones que puedan producirse
en el arrastre, eviitando posibles roturas.

El otro tipo de temsor (fig. 5) actda sobre el
canalén (13) de manera que por medio de un tornillo (22)
colocado dentro de una tuerca y guia (23) fijas al ex-
tremo de un tramo de canaldn (13), presiona sobre un me-

1le colocado en el interior de un tubo (24) situedo en el



1

190

195

200

205

210

215

£D0

\’QJ

- extremo del canalén (13) opuesto, consiguiendose que ce~

da, a voluntad, el empalme corredlzo entre ambos tramos.
El sistema de arrastre (14) con canslén semia-
bierto (figs 7 ne 25,26,28,31 y 32) tiene la particula-

ridad de que, ademds de conservar la comids dentro de 1=

néxing higiene, permite que en 40do su recorrido el Pien=

80 brote automiticamente con toda su pureza proteinics, -
evitando gue las uves situadas en primer término desvir—
tuen la composicidn del pienso dejando 1o mds ordinario
rara las demds, consiguiendose wn crecimiento y puesta mas
equilibrada.i%te slstema ademds permite gradﬁar la aber-
tura de la salida del pienso Permitiendo que fluya mas en
un sector queen otro, mediante trampilla (33) adjunta al
canalén (13), a excepcién del n® 26 que reguls la sallda
del pienso a base de que el mlsmo tubo (34) que dispone

de una sbertura en toaa su extensibn, puede graduarse a vo-
luntad, giréndolo por tramos sobre si mismo ¥y d4ndole més
0 menos psso al tapar su boeca de ealiéa. Este sistema de
arrestre evitae también que las aves sufran accidentes al
ser transportades por el mismo hasta lag esquinase. Dicho

sistema puede funciomr con 1los diferentes modelos de arrag-

tre (fig. 8) sefialados en el adjuhto plano con 1los nime~
. T08 42,43,44 y 45.

El sistema de arrastre (14) con canslén abier-
to estd disefiado principalmente por ser mas econbmico, -
pudiendo funcionar en el mismo todos los tipos de arras—
tre (fig. 8) disefiados en el adjunto planc con los nime=
ros 41,42,43,44 y 45.

Las tolvas (fig. 1 y l.4) van montadas sobre
unas espigas roscadas (35) que permiten graduar su sltue- .

ra. Asimismo los canalones (fig. 7) pueden graduarse me-
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diante patas graduables (fige. 4) por medio de un pie (36)

] bi-pié_derecho gue descanss sobre una base transversal,

- ambos de forma U, que dispone en sus columnas de aghje=

ros embutidos (37) por el que se deslizan las abrazade-
ras (38) provistas de muelle con pestillo (38) que gra-
duan y fijan le alturs de los diferentes tipos de cena-
16n (fig. %) y antena (40).

- El sistema de arrastre con tubo (27) completa-‘
megte cerrado sirve para el suministro de pienso que, pro-
cedents de un depbsito-tolva nodriza (fige 1 y 1l.4) dis=
tribuye automdticemente y por elevacidn aédrea tanto a una
serie de tolvas-comederos individuales colgantes (fig. 8

y 10) 6 situades con patas a lo largo del gallinero, co-

mo & jaulas .o baterias. Dichas tolvas individuales (fig.

9 y 10) régulan exactamente la cantidad en kilos de pien-
80 que el granjero desee dar segin los departamentos y -
cantidad de aves, ya que una vez considere llenos los ni-
veles deseados, puede pararlos y ponerlos nuevamente en
marcha automdticamente en los intervaloé que desee. Para
lag jaulas'o baterias, su alimentacifén es conducida a =-
ellas por el tuko general (27) y mediante una abertura
que se hace en el mismo en el lugar exacto donde se desee
sea depositado el pienso en los comederos de las mismasg,
tal como se indica en la fig. 7 nifms. ?6 ¥ 34

Dicha forme de graduacién de los nivelés de las
tolvas individuales_(figo 9 y 10) consiste en un tubo co-
rredizo graduable (46) por medié de un tornillo sujetador
(47) -de modo que lé boca del tubo (46) en su perte infe-
rior y que desemboca en el interior de la tolva (fige 9
y 10) es el nivel de piemso que se haya deseados Dicho .

$ubo corredizo graduable (46) va empalmado al tubo gene-

- —
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Se han disefiado dos tipos de tolvas individua=-

ral (27)e

les, siendo una de forma cénica (fig. 10) y 12 otra de
forma cilindrica (fig. 9). Ambos tipos sirven para apli-

255 car al eigtema automdtico reseflado antes, pero la cénice
tiene ademds la adaptabilidad de que es ideal pare insta=
lar sin sutomdticos, © sea pars rellenarls s mano, toda
vez que su forma clnica imposibilita en este caso gque la
gran cantidad de plenso gque gs haya depositado en la mis-

260 ma no puede estancarse en su_interior ya gque su base se
ensancha, deslizéndose el (65) que se encuentran en los
cajetines esquina (fig. 6 n? 66) ya que el eslabdn visto
de punta (fig. 8 mims. 418, 424, 434, 44A y 45A) casi tie-
ne un perfil redondo, facilitando su grueso ojal el com-

265 pleto arrastre del piensoc en los diferentes sistemas de
arrastre, 0 sea canalones ebiertos, semiabiertos y tubos
cerrados, articuldndose en todas direcciones h'g ajusténd&—
se finalmente con toda perfeccibn a la rueda dentada de
arrastre (7).

270 £l eslabén sefinlado con el n? 4lA, con plezas
sumplementarias triangulares, sirve para comederos de -
arrastre descublerto.

Los diferentes tramos de canal conductﬁra de
los modelos sefialados en el plano con la fig. 7 ndmse. 25,

275 26,27,28,29,30,31 y 32, se empalman entre ellos por enca-
ramiento y simple ajuste de todos sub bordes & un mangui-
to (67) del mismo perfil sustentiadoc por un pie regulable,
uniendose a unos cajetines esquine (66) de su mismo per-

Sfily seccién y sustentados por doble pie derecho (36)

280 regulable.
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Dichos tramos ds canal conductors (fig. 7) van
empalmados adescuadamente s cajetines-esquinas de su mismo
perfil y forms angular de hasta 1802 pudiendo con ello

trazar las formes que los locales exijaﬁ.

‘ Descritas suficientemente la naturaleza y al-
cance de lg invencién, y la maneras como la misma puede
ger llevada a la précticas, $e reivindican a titulo pri-
vativo las siguientes particularidades sobre las cuales.
ha de reczer la concesidn del.privilegio.de PATENTE DB
IﬂVEHCIOB gue se solicitat

~ 1B.- Perfeccionamientos en comederos autométi-
coa‘para aves y animales domésticos, caracteri -
z ad 0 por obtenerse el arrasire de comida por uns o
varias hileras, por la canal comedero, y cuya movilidad
es debida a la energis transmitida por un electro~motor
a una caja reductora de velocidades situados al principic
del comederc de canal o canales o de tubo de circuito ce-
rrado. Dicho arrastre lo efect@a un ceble flexible en el
que. ge fijan a intervalos regulares unas piezas que pre—
sentan superficie de arrastre, 0 una cadena especial com=
puesta de eslabones completamente iguales todos ellos y
enlazados entre sf y en alternativa de unos anillos pla-
nos alargados unidos por otros anillos redondes de forma
acanaladas. Dichos sistemas de arrasire consisten en mate=

riales metdlicos estampedos O meteriales pldsticos.
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28 ,~ Perfeccionemientos en comeleros automd-

ticos pare aves y animales domésticos, seghn reivindi-
cacibn 1§ caracterizados por estar establecidos en un
circuito cerrado de distintas formas o longitudes, cong-
tituido por wna sucesién de itramos empalmados de canal,

por cuyo interior transcurre un elemento de arrastre -

sin=-fin integrado por una cadena compuesta de eslabones

articulados entre af o cable flexible con piezas de arres-
tre sobrepuestas y cuyo fﬁncionamiento es debido a la -
energfa transmitida por un eleciro-motor con su reduc-

tor de velocidades, todo ello instalado al Principio del
comedero de cansl o tubo, de circuito cerrado.

38,~ Perfeccionamientos en ® mederos automé-
ticos pera aves y animales domésticos segin reivindica-
clones 12 y 2%, caracterizados por ﬁn depbsito tolva no-
drize de forma cilfndrics, la cuzl lleva a2l fondo y en
su interior un cono de mas 0 Menos pronunciacién, por
cuya pendiente se desliza ¢l pienso hasta los laterales,
de donde es evacuado por un agujero existente, perpen—
diculer al canaldén, hzcia el cansl de arrastre mediante
un bbazo que girae sobre su eje, y rueda dentada fija al
mismo por dicho eje situado en el centro, y movida di-
cha rueda dentade, mediante cadena, con otra del eje -
trénsmisor.

48 .~ Perfeccionamientos en comederos automé~
ticos para aves y animales domésticos segin enteriores
reivindicaciones, caracterizados porque el sistema de
arrastre estd movido por otra rueda dentada ¢ue lleva
el eje transmisor.

58 ,— Perfeccionamientos en comederos automé- -

ticos para aves y animales domésticos, segin anteriores
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reivindicaciones, caracterizado por comprender un depé-
sito tolva nodriza de forma rectangular, con pendiente a
un lateral, que lleva situado en su parte interior y ca-
si al fondo un eje con cuatro aletas en toda su longitud,
que va gincronizado con el sistema de traccidn.

' 6%.- Perfeccionamientos en comederos sutomti-
€08 para aves y animales domésticos, segin las anteriores
reivindicacidnes, caracterizados porque el canal portador
de piensos estd constituido por secciones independientes
acopladas entre si a wn manguito del mismo perfil y s la
aliura deseada, por medio de un pie o bi-pid derecho gra-
duable, que descanss sobre una base trangsversal, smbos de
perfil forma U,'y que dispone en sus columnes de agujeros
ewbutidos, 2 los cuales, sl deslizarse las sbrazaderas, =-
ge gradua y fija la altura de los diferentes tipos de ca-
nalén y antena. También puede graduarse su zliura respec-
to al suelo de las tolvas nodrizas, mediante patas espd-
Iragos.

%B.- Perfeccionamientos en comederos asutomdti-
COs para aves y animales domésticos, segin reivindicacién
1s, céracterizados porque en la cadena de arrastre de pien—
80 se afisden unas piezas iriangulares o redondas situadas
de maners que van montadas en una malla si ¥ otra no.

- 88, Perfeccionamientos en comederos automédti-
¢Os pars aves j animales domésticos, segin reivindicacién
19,-caraqterizados en el sentido de que el eslabén de ls
cadena de arrastre estd construido de manera de que al fi-

nal del mismo se forma un anillo de forma acenslada ¥ que

sirve para unirlo al eslabdén siguiente. Dicho anillo, de

grueso ojal, permite una completisima articulacibén en to-
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dos los sentidos pudiendo funcionar en cualquier tipo de
eslabbn o tubo, sea cerrado, semicerrado o abierto, con
un completo arrastre y retorno del piengo. Tambien el fi-

370 nal del mismo, forma cola de pegz, ademéds de facilitar un
arrastre compieto, imposibilita la salida de lammalla o
eslabdn-precedenfe ya que para ello tendrfan gue situar—
se dos mallas formm cruz, cosa complebamente imposible
dentro del canaldn. Ademds, visto este eslabdn de punta,

375 tiene un perfil casi redondo por lo ge aunque el conjun=-
$0 de articulaciones de mallas de la misma se reviren y
den en toda su exfensién una vueltz sobre si mismos, for-
ma espiral; el arrastre de pienso y ajuste a los canalo=
nes y ruedas acanaladas de las esquinas asi como a la rue-

380 da dentada del arrastre es perfecto, pues todo ello no di-
ficulta su normal funcionamiento. '

9¢.= Perfeccionamientos en comederos autométi-—
cos para aves y animales domésticos, segim reivindicacio-
nes 18 y 88, caracterizados en el sentido de que el esla-

385 bén de la cadena de arrastre es de caracteristicas idénti-
cas al de la reivindicacién 82 a excepcién de que el ani-
1lo que se forma en su extremo, y que sirve para unirlo
al eslabdn siguiente, tiene una construccibén de caracte-
risticas distintase.

390 ' 108.~ Perfeccionemientos en comederos sutoniti-
cos para aves y animales domésticos, segin las anteriores
reivindicaciones, caracterizados en el sentido de que las
condiciones higiénicas del nuevo sistema de canalfn son
inme jorables pues estéd previsto con ello que el arrastre

395 portador del pienso circula completamente cubierto en to-

- do su recorrido a un lateral del canalbén, fluyendo el pien-

50 por mediacibn de une abertura, hacia el citado cenalén,
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1o gue permite gue la pureza proteinica del piense no
desmerezca en nada debido a que brota la comida por un
igual en todo el recorrido del canaldén del comedero de
circuito cerredo, sin gue las aves situadas en primer
lugar puedan escoger las mejores particulas dejando para
las demés las menos alimenticias. Este sistema de gradua-
cifn permite regular a voluntad, mediante trampilla sie
tuada expresamente para ello, la cantidad de pienso gque
exactamente desee darse a las aves, manteniendose el pien-
80 depositado en el misme & un nivel constante y reponien-
do automdticamente la cantidad de pienso que las aves con—
sumen.

118,~ Perfeccionamientos en comederos automdti-
cos para aves y animsles domésticos, segin anteriores rei=-
vindicaciones, caracterizsdos porque el tubo con abertura
portador del pienso del canalén se gradua a base de girar—~
1o sobre sf miamo con lo que se d4 mds o menos paso a la
boca de salida.

128.~ Perfeccionamientos en comederos automdti-
cos pafa aves y animales domésticos, segin anteriores rei-
vindicaciones, caracterizados porque los canslones de ca~
racterf{sticas éimples funcionan con todos los tipos de
arragtre gue tenemos indicados.

138,~ Perfeccionamientos en comederos autombti-
cos pars aves y animales domésticos, segin reivindicacio-
nes anteriores, caracterizados porgue 105‘diferentes tra-
mos de canalén conductor de las secciones anteriormente
descritas, se empalman enire ellos por encaramiento y sim=
ple ajuste de todos sus bordes a un manguito del mismo -

perfil sustentado por pie graduavle, uniendose & unos ca-
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jetines=esquinas de su mismo perfil y seccibn y sustien-

. tados por doble pie derecho regulable, con su correspon—

diente base.

148 ,—~ Porfeccionamientos en comederos automdti-
cos pafa aves y animales domésticos, seglin reivindicacio=-
nes 12 y 138, carascterizados porque dichos tramos de ca-
nalén conductor ven empalmados a cajetines-gsquina de su
mismo perfil y forma angular de hasta 1802, pudiendo con
ello former log distintos trazados que los locesles exijan.

158,~ Perfeccionemientos en comedercs automdti-
cos para aves y animales domésticos, segin cualquiera de
las anteriores reivindicaciones, caracterizados porgue
todos log sistemas de errastre funcionan guiados por sus
corregspondientes ruedas locas situmdas en log cajetines-—
esquinas que giran sobre su eje, y a cuyas ruedas locas
se les forma una cansl pof donde se ajusia la cadena de
arrastre, segin el perfil de ésta.

168,~ Porfeccionamientos en’ comederos autométi-
cOS para aves ¥y animales domésticos, segin lus reivindi—
eacionés anteriores, caracterizados porque en los comede—
ros con diferentes tolvas nodrizas se han diseflado dos sis-—
temas de tendores. Uno con tres ruedas que permite gue los
varios sistemes de arrastre trabajen continuemente tensa-
dos, por uedio de un muelle regulable a la tensidén del -
arrastre por mediacibn del tormnillo regulador con ayuda
de una manecilla. También amorbtigus, cediendo, ante los

tirones que puedan producirse, svitando posibles roturase.

Dentro de este sistema, en el comelero de la tolva rec—
tangular, este tipo de temsor se instala Jjunta con él sis=

tems de traccién funcionando conjuntemenite ya que una de
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.las tres ruedas de &ste es sustituida por la rueda del
arrastre, desempeflando la doble finalidad de arrastre
vy ‘tensidn. '

178.- Perfecéionamientos en comederos automé-
ticog para sves y asnimales domésticos, seglin reivindi-
cacibn 165, caracterizados porgque el tensor actia sobre
el canalén de manera que por medio de un tornillo colo-
.cado dentro de una tuerca y gufas fijas al extremo de
un tramo de canalén, presiona sobre un muelle colocado
en el interior de un tubo situado en el extremo del ca-
nalén,opuesto, consiguiendose que ceda, a voluntad, el
empalme corredizo entre ambos tramos.

182,- Perfeccionamientos en comederos automé-
ticos paras aves y animales domésticos, segln las anterio-
res reivindicaciones, caracterizados porque el canalén
es completamente cerrado, y sirve mediante cadena de es~-
labones o cable flexible, para el transporte de pienso,
que, procedente de una tolva=nodriza, 1la distribuye por
elevacién afrea indistintamente a tolvas individuales ~
colgantes o situadas con patas a lo largo del gallineroy
o a jeules -0 bateriase

198,~ Perfeccionamientos en comederos autbomé=
ticos para aves y animales domésticos, segin 18 y 188,
caracterizados porque las tolvas individuales colgantea

o con patas, son alimentadas mediante tubo graduable em-

. palmado al canalén general portador del pienso. Dicho tu-

bo gradusble permite dar automdticamente la cantidad exac-
4ta en kilos de pienso que ge desee dar, a voluntad, se-
gén los departamentos y cantidad de aves.

208 .- Perfeccionamientos en comederos automé-
ticos pera aves y animales domésticos, segin cualquiera

H
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de las anteriores‘reivindicaciones, caracterizados pPOT=—
que las tolvas individusles regulsn su paﬁb de pienso al
plato-conedero base por mediacidén de unas hendiduras con
forme de résca, con pasador, y unas ranuras con una pin-
za-muelle, todo ello situado en la parte superior del eje
central, que froaedente del travesafic de la base y sujeta—
do con dos tuercas, pasa poxr el cenbro del cono inberior
¥ por otros dos travesafics.

218,- Perfeccionemientos en comederos autonédti-
00s para aves y animales doméeticos, segin anteriores rei~
vindicaciones, caracterizados porgue la tolva en conjun=
cién con el cono mids 0 menos pronunciado que en el fon-
do del plato-base comedero de la misma hay instalado, tie~
nen la migidén de impogibvilitar el estancamiento del pien~
g0 en su interior, faeilitando se deslice hacia los late-
rales.

228 .~ Perfeccionamientos en comederos automdti-
c08 pars aves y animeles domésticos, segiin reivindicacio-
nes anteriores, caracterizados porque para sostener y gre~
dusr la gltura de las tolvas individuales respectc gl sue~
lo, se ha instalado en su parte superior una cadena con un
gancho, o0 una cuerda gue mediante una pisza con dos aguje~
ros, uno vertical y otro horizontal, dicha cuerda gueda =
trabada completamente por le accibén del peso de la tolvae

238,~ “PERFECCIONAMIENTOS EN COMEDERCS AUTOMA-
TICOS FARA AVES Y ANIMALES DOMESTICOS",
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Segdn queda sustancizlmente descritos ¥y rei=
vindicados en la precedente memoris que consta de dio~
cinueve hojas foliadas y mecanografiss por uns sola ca-

re ¥y hoje de dibujos que a la misma se acompafia.

Madrid, 18 de Enerc de 1.963
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