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MNEMORIA DESGCRIPTIVA

PARA UNA PATENTE DE INVENCION POR VEINTE ANOS BN ESPANA,
A FAVOR DE STIG ERTK GUSTAF BONEVIK, DE NACI QVALIDAD SUECA,
DOMICILIADO EN GUTRBORG N (SUECIA), Byfogdegeten, 15

por:

» BAQUINA LPLICAELE & LA PRRFORACION DE POZ0S »

La invencidn se refiere a méquinas aplicables a la per
foracién de pozos, en las que una barra de perforacién va acd
plaeda & un oabla, y en cuya mitad la oiiada barra puede ele--
varse paera volver a descender en soguide, astando al cable a-

¢opladf & un brezo de manivela, para poder reslizar este movi
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La fineliGad de la invencién consiste en obtener una -
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méquina sencilla y de funcionemiento seguro, del tipo indica-
do, ¥ que resulte de un funcionemiento més eficaz y necesite
inenos complicacidn pera el mismO, que las miquinas existentes
hasta la fechg de eate tipo.

La prinoipal caracteristioa de la invencién consiste en
que el brazo de la menivela pivota para su rotecién libre, al-
rededor 4o wn mismo ajo que un brazo de accionamiento, cuya mi
sién es la de girar alrededor de eje horizontal, al ser- someti
d0 a la accidén de un motor, estando este eje © &rbol provisto
de unA medio de accionamiento, para llever el brazo de menivela
de unag pmicién & otra diematralmente Opuesta a la primera, y
pudiendo bascular libremente el citade brazo de manivela, vOl-
viendo a la posicién inicisl, medients la accifm dol peso de -
le barra de perforacifm.

Conforme & una versién ds reelizacifm de la invencifm,
el ocable va acopledl al brazo de manivela poOr intermedio de un
mecanismo de retencifn, que octmprende un brazo de bloqueo, pre
ferentomente on forma de fngulo, que pusde girar libremante en
un¢ de sus extremos, sobro el brazo de menivela, cstando este
brazo de blLoqued rodeado por un cilindro o eleuento andlogo, -
quw es mdvril sobra este brazo de dlogueo, miontras que el ca-~
ble pasa entre ¢l ¢ilindrd y el brezd do bLOQUeO, ¥ que un trim
quete estéd situado en la irayeotoria del cilindro, en forma ~-
76l que, en posicifm baja del brazo de manivela, el trinquete
se deaplaza respectod al brazo de retencilm, libcorando el ceble.

EL cable pasa ventajosamcnte a través de un dispositivo
de fricaolén regulable, que va unide el cilindre.

Conforme a ia invendidn, ¢l dispositive do aceionenien-

%0 para arrasirar & la menivels en el movimiento del brezo di-
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rigido, puede comprender cierto numero de 1ém1nas ¢lésticas u-
nidas, fijas, por uno de sus extremos, al extremo libre del bra
z0 de manivela, astando estes léminas elésticas dirigidas hacia
el é4rbol de rotecitn de la oiteda menivela, y teniendo longitu-
des decrecientes, partiendo de la lémina més avanzads, & le pos
terior, en el sentido de la rotacién del brazo. "
En la versién de realizecién que ss ha expuesto, para la
méquina de parforacidén conforme a la invencifm, el trinquete va
dispuest 9 por debajo del £rbol horizmtal, & cuyo alrededor pue
de girar ¢l brazp de memivela oon su brazd de blogued llevando
un cilindro, A cede giro del brazo de manivels, ol cilindro &8
encuentra con el itringuets y deje en libertad &l cedle, do for-
ma que la barra de perforaciénm puede hundirse més profundsmente
en el sueld ¥y en la roca. Cada vez que el c¢ilindro se eancusnira
otn el trinquete, el cable queda en libertad, y por consiguien-
te una longitud de cable necasaria se encuentra disponible para

la profundizaciin cmplém&ntana der la barra de perforacién en

el suelo, Ko ohstante, la experiencia ha puasto d& manifiesto
que, cada vez que el cable queda en lidbertad, se afiede una lone
gitud de oable tal, gque pueden reelizarse variag carreras de¢ la
barre de perroracién, 8in qua sea neceserio nuevemente un suple
mento do cable. De esta foma, en lx préctica, no es necesario
dejar en libertad el ceble Adespués de cade wuelta del brazo de
menivela, POr coOnsiguisnte, un dessrrollo complementario de ls
invenoién, tiene por Objeto evitar este incimveniente, ceracte-
rizéndose esta variaste eomplementma porque el cable pasa al
extremo superior del armezén de le méQuine, s0bre una polesa lle
veda por una guie © elsmento anélogo que, contre la ecoidn de -
un réserte, puade deaplazarse hacia abajo adbre el armazfn de -
la médquina, e producirse una traccifn sobre ei cable, y ocuya -
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gula lleva el trinquete pera el ¢ilindro, Conforme a esta va--
riante, ten 8610 despuds de una traccidén suficiente del cable,
el trinquete descenderé 10 suficiente para gue el cilindrd se
encuantre oom 4L, dejando asf en liberted al cable, de foma -
que permita desenrollarse del tamber de la méquina una longitud
suplementaria del cable. £ consecuencia del heochO de qQue 8l oi-
lindro no se encuentre con ) trinquete m4s que cuendo es nece-
garia una lomgitud suplementaria del cable, tento el desgaste -
del oilindro oomo ol del trinquete gqueden reducidos al ninimo,

‘Ademés, la méquina funcionaré muy suavemente y sin ruido apre--

ciabla, _

En une versién preferents, el trinquete pusde regularse
en direcoidn vertical respecto & la gufa que lleva la polaa, De
sate forma resulta factible regulsr el mecaniano en forma ial -
que el silindro no se encuantre oon el iringuate con més fuerza
que la neceseria para la libaracifn dsl cable,

A oontinuacifnm se describirén algunos e jemplos de una mé
quine conforme & la invenciém, refiriéndose al dibujo que se ad
junta, parecialments eaquemétien, y en el que:-

La figura 1 es un aspecto frontal en alzada de una méqui
na conforme & le invencidn;

La figura 2 os un aspecto lateral en alzada,siguiends la
1{nea II-II do la figira 1;

la figura 3 o3 un aspecto detallado a mayor escale;

La figura 4 ofrece ur aspecto seccional, conforme a la -
1{nee IV-IV de la figura 3;

Le figura 5 ofrece, a oscale todavia meyor, un aspecto -
secoionel conforme & la lfnea V-V de la figura 3;

La figura 6 es un aspecto laterel en alzada, com una seo

cifn percisl, de una variant d le méquina conforme a la inven
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La figura 7 es un espgcto de la méquina por su extremo,

cifm;

sn alzada, permitiende ver ol» brazo de manivela, qus lleva el -
cilindro con el brazo de 1l oquao, cerca de su posicién elevade;

La figura 8 ofrece, a meyor escalas, un corte 1omgitudim-
nal de la parts superior de ls méquina, estando el oilindro en
una posicién que asegura Ia liberacilm del ceble; y

la figura 9 representas un oarte horizontal conforme & la
1{nea IX-IX de la figmra 8,

Haciondo referendia shora a las figuras L a 5, en la 1 -
g repré_aenta ol amezén de la méquina y on la 2 el motor elédo-
trioo de accionemiento, Bl armazén lleva un pilar 3, en cuyo ex
tremO superior puede montarse s gorxdn un 4rbol horizontel 4, -
acolionedo por el moter &, mediente una ruede de cadena O sodre
el drbol del motor, una cadena 6 y una rusda de cadena 7 sobre
a1 4rbol 4. Un dtsco circular 8 va situado sobre ol extremo del
4rbol 4 més alejado de la rusda de cadena 7, prasentando una --
parte lateral 9 de Aiémetro reducido; um disco ciroular 1l va.--
1£ JO a0bre la parte § por medio del tornillo 10. Bt df bmetro -..
del diaco ;1 corresponde précticamente &l mayor dsl disco 8, de
forma tel que la parte 9 de diémetro reducido proporeiona un --
cusll® anular en el que puede girar libramente un aro I2. Fl
1806 6 Torme oUSIPO 0ON un brazo 13 que se exbiends radislmen-
te a partir del dlseo, y el aro 12 asté provisto tembién de un
brazo seliente X4 formando un todo oon el mimo-. Del lado vuel-
to hacia el brazo 14, el brazo 13 astd provisto de un muslle de
14minas 15, que fse extiends sobre la trayectoria del brazo 14,
y ouya misifm es le de epoyarse contre unz cara del tringwe te
16, previsto sobre un bords del brazo 14 (ver figure 3). Cuando,
bajo la accifn del wotor £, @l brezo 13 3¢ va accionads en rota
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oiln, en ¢l sentido do las agujes del reloj de les figuras 1 ¥
3, o1 brazo 14, gque pusde estar montado a gorrfm mediante el a-
10 12, girand¢o libremsnte sobre el disco 8, se ve aocionado en
el movimiento de rotacién del brazo 13, debido &l comtacto del
trinquete de muelle de lé4minas 15, contra la superficie 16.

Un gorrén 17 estd destinado a ser montado en uno de ios
diferentes orificios de montajae 18, dispuestos en linea en ol
braz¢o 14. Un brazo 20 puads pivotar por uno de sus extremos so-
bre el gorrén, mediante le parte centrel de rueda 19, presentan
do esto brazo 20 una forme ligeremente ofmica, con una lomgitud
que aumenia del lado de) extremo lidre, y coopsrando ocon un ¢i-
1indrp, que rodea al brazo 20, para estrechar & un cablo 22, --
que lleva la barra de perforac;én {que no aparecs en la figura)
de la miquina, y atravesando un pas¢ formado por un estrecha--
miento ¢ cuello, quo tiane un perfil en arco de cfrculo, en una
de las suparficies internss del cilindro 2%, y por un cuello O
rrespondients en la superficie lateral del brazo 20 (ver figura
95), situadd dol lado de la citada suporficie inverna del cilin-
dro 23. Bl osble 22 pase ademés a través de un dispositivo de -
friocifn, que comprende una parts 23, unida al cilindro 2, y -
un elemento de retencibén 25, que va fijo & la parte 23 poOr medio
del tornillo 24, Més allé del mecanismo de retencidn que cOm--
prende o1 brazo 20 y el oilindro 21, el ocable pasa ontre una --
guia 26, formende una especie de horea, y montada en &l extremo
inferior del pilar 3, y una polea 27 qus puede girar on movi--
piento libre sobre el armszén. La gufa 26 va dispuesta en tal -
forua que sl oilindro 81, qus rodea el brazo 20 y al cabdle 22,
viene, en posicifn baje, oomo se indica en trazo discontinuc en
la figura 3,’ & tropezar por Su bords inferior contra la super--
ficie superior aé de la gufa 26. A1 tropezar contra la suparfi-
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cie 28, el oilindro 21 se eleva respect9 al braze 20, en forma
que ol cable guede libre. Al producirse la cpntinuacifn del m9
vimientO del brezo 14, & partir de la posicifn baja hacia la
posicifn representada en trezos cont{nuocs ea la figure 3, @s -
décir hacia la posicién elevada, el cilindro 21 se despleza --
hacis abajo respecto al brazo 20, de forms gue ol cable ss en-
cusntre nuevamente encerradd entre el brazo 20 y el cilindro 21,
confome se ha menoionado ya, al cable 22 va £ijo el eXx
trem0 superiOr de la barra de performoifm de la méquina, y e@s-
ta barra se eleva para descender de nuevo en ssguida, o rota
oién del brazo 1.4. & ocomsacuencia de que ol mecaniam0 de reten
cifn se encuentra temporalmente libre, quando el cilindro 21 -
yropieza contra la superficis 28 de la gufe 26 y gracias & una
regulacifn oonvenients del frotemiento entre el cable y el dig
positive de rrxocidn'zs-zs, podré avanzar una longitud necesa-
rie de cable 22, a través del mecaniemo de retencifm 20, 21, &
cada oarrere de la méquina, Comd el brezo 14 puede, bajo la ac
gibn del peso de la barra de perforecifm, desplazarse libremen
te d= 1la posioiﬁn representade on lass figuras 1 y 3, @ la posi
cifn bajs repressntada en trazo discomt{nuc en la figurs 3, ge
Obtiene eate ventafa, oon o1l dispositivo conforme & la inven--
¢ifn, que la barra de perforacidén pusde, durante el movimiento
de doscena0, tomar libremente una woeleracifn en forma tal que
el impulgo del utensilio de perforacién contra el fomdo del po
z0 perfarads seré ten fuerte cauo sea poaible, B brazo.13, u-
nid¢ de menera permenente gl1. Arbol 4, y aceionado por el motor
2, tropezeré en su posicién inferior, mediante el resorte de -
léminag 15, contre el boxd; 16 del brazo 14, y accionard este
brazo 14 haste su posiciém eleveds, 10 qus deréd origen sl movi

miento de elevacién de la barra de perforacidn.
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Bl rescrte de léminas 15, repressntado en el dibujo, -
permi te obteher una transmisién suave de fuerze entra al wmotor
de acoionamientd y el braezo 4, Se puede variar la longitud de
la carrera de la méquina montando el garrénm 17 en uno de los -
orifioios da fijeoién I8 del brazo 14, situado mis © menos le-
jos del 4rbvol 4, en forma qus se elsve © descienda correspon--
dientemente la gufa 26 oon su trinquete 28.

E la forme de realizecidém representada en la figura §,
sotra el 4rbol 4 puede montarss libremente & gorrdn la ruede -
dentade 7, qua so ve arrastrada por la rueda dentada 5, aglide
ria ael érvol del motor eléctrico 2, Bl braze de manivela 14 -
va unido a un extremo del 4rbol 4, y lleva en 61 el gorrdm 17,
El brazo de bloguao que forma dngulo 20, puede piveotar por uno
de sus extremos sobre el gorrém 17, y estéd rodeadc por el oi-
1indro 21, mientras qus ol c¢able puede deslizarse entre el brgs
zZo de bldineo 20 y el 0ilindro 21, cuandd éste se encuentra en
posicién préxime sl gorrém 17, Por otrQ parte, cuando el ocilin

. 4ro 21 se ancuentra en la posicién més ale jada del gorrdn 17,

gl c¢able se ve cogldo entre’el oilindro y el braze de blogieo
20, Ta rTusde dentada 7 tiene el muells de 1éninas 15, que wir-
ve de slementd de errastre &l brazo de menivela 14,

A partir del tembor 30, el cable 22 atraviesa un dispo-
sitivo de friccifn 33 y el espacio ontre el brazo de blogueo 20
y el cilindro 21, asf como el trinquete 28; despuds eate cable
pasa sobre una polea 38 en el extremo superior de un pilsr tu-
bular 33, adbre el armezén 1} de la méquina. En su extremo Opues
t0, el cable 22 va unido a la barra de perforacién 34.

La polea 32 pusde girar alrededor de un eje © &rbol 35,
en ol extremo superior de un émbolo 36, que ss guia vertical--

mente en un ero 37, en el interior del pilar 33, El émbolo 36
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est‘é provisto, en su extremo superior, de un disco oorredafé
2;5, con un borde guia 40 que atraviesa una hendedura 39 del pi-
lar. BRI émbolo 36 pasa & través de un muelle en hélice © espi-
ral 41, mientras que, por su extremo inferior, ss apoOya ofnira
el aré 37, on tanto que ol discO corredera 38 descemsa sobre el
extreno superior de este muelle 41, ET trinquete 28 va fijo a
un ’vepo_r:de 40 del disco corredera 38 por medio de pernos regults
bles 42. Mediente la regutacifm de estos pernos 42, se pueds -
slevar o aegcander el trinquete 28 regpecto al disco corredera
38, Bl trinquete 28, que segin la figura 9 presenta una seccifn
transversal préoticamente en U, lleve una gufa 43, que se gufa
por sus bordes en las gufas 44 do perfil sngular sobre el pilar
33. de rama_ que al trinquete pueda dasplazarse en di;wacoﬁn -
vertical sobre este pilar‘.» La gufa 45 1leva tembién una polea
48 monteda & gorrén alrededor de un 4rbol horizentsl 45, Confar
me puede epreciarse en la figura 7 en trazos discontfnucs, el
tringuete 88 puede tembiédn llevar, del otro lado del cable 22,
una polse 48 mentade & gorrim ssbre un Arbol horizental 47, de
meners que asegure al mfnimQ el desgeste del citaedo oable..

Cuande el 0ilindro 21, en el extremo del desplazamiento
de suﬁida- del brazo de menivela 14 (figura 8), se encuentm -~
por su extremo superior oom el ﬁrlnquet& 28, el ocable 22 queda
libre ¥, a omsecusncie do le tracoiln sobre el ceble Srigina-
da por el peso de la barra de perfaraciln 34, este cable se --
desenroila del tambor 30, venciendo el frotamiento de) disposf
tivo de fricoifm 31. Antes de gre 61 cable 8o vea ds nuevo co-
8140 entre el cilindro 21 y el brazo de LL.oqueo 20, so ha desen
rolledo une longitud suplementaria del oitado oable. Bm el cur
80 de la continueoifm ds la porforaoibn; en tento que la barre

de perforacifn se ve alternastivemente elevada y abandonada en
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su cafda, esta barra de perforacidn Eane:x:ﬁ pés y més en 61 -
terrano, Cuand9 la c¢itada barre ha desoendido bastanie para e~
tiranter el cabler, 6l resorts 21 se ve cada vez més comprimidoc
a cada carrera que tieme lugar, a oconsecusncia de la tracoibn
del cable, y ol trinquete 28 se desplaza suficisntemente hacia‘
aba jO parsa q;ua el cilindro 21 10 encusntre en su trayectoria,
por su extremo superior, liberéndoss nuevamente el cable, El
proceso se repite cade vez que se necesits una nueva longitud
de ocable. Asi, resulte evidents que el cilindro 2I estard le--
jos de enocontrarss con el trinquete a cada vuelta del brazo de
menivela 14, y no la encontraré, por ejemplo, més qus una vuel
ta de cada oince © incluso de cada seis, de manezta que o)l fun-
cionamiento de la méquina soré més suave que el que se ha podi
40 obtener hasta el presante. El muelle 41 aotda &l propio --
tiempo comno emortiguador, impidiendo la eventualidad de las v;
braciones perjudiciales del pilar 33 y del armazén 1 de la mé-
quinﬁ.

La rueda dentada 7 pusde girar, pero estéd sustentada -~
sin posibilided de desplazemiento en direccidén axisel, en un 89
porte ;&9 del armazén 1 de la méquina, Bl 4rdol 4, uno de cuyos
extreamos lleva el brazo de manivela 14, puede desplazerse axial
ments en la parte central 50 de la rusda dentada 7, debido & -
la accibén de una palanca 52, articulada sobre un gorrém 51, de
forme tal que, debido al basculamiento de la citada palanca en
sentido'horario que s¢ sefiala en la figura 6, hasta su posicién
finel, se puede desplazar el 4rbol 4 con su brazo de manivela
14, suficientements haocia la izquierdsa de la figura 6, pera --
que ol brazo de menivela no sa encuentre més con el muelle de
lénines 15 de 18 ruede dentada 7, actuendoc este muelle como o-

lemento de accionamionto, Entonces, la méquina s encusntra --
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interiormente .se han descrite e jemplos de realizaeiénA -
detallados de la presente invencidn, sin que hayan tenido ca-
rdcter 1imitetivo, y se comprendsrd que 89 pueden prever diver
gay modificaociones O adicionsa sin que por 2ll0o se salga del -
émbito de la invenoidm. Bl émbolo 36 y el disco gufa 38 sa po-
drfen sustituir por un dispositivo cualquiera distinto que ol
representado en el dibujo, para desplazar al trinquete 28 hacia
abajo, en el momento en que el cable 82 se tensa, durante el -
funcionamiente de la barra de perforacitn 34, Asimismo, 10s --
pernos. regulables 42 podr{sn sustituirse por un perno Gnieo y,
sdemés, resulta posible utilizer otro dispositivo pera la regu .
lacién en Girecoiln vertiocel del tringuete zé, Taspeoto or dis
¢o guia 0 de deslizeamiento 38.

‘ NOoT4

Bn resumen: la invencifn recae gobre las signientas rei
vindicaciones:

1&,- Méquina para la perforacién de pozos, quw lleva u-
na barra de perforacidn en un cable, en cuya mitad la barra --
puede elevarse pare descender en seguida, ostando ol cebvle aco

plado, para realizar su movimiento, a un brazd de manivela, --

- oonsigtiendo la caracteristioa principal en qus @l c¢itado bra-

290 de manivela pivota para su rotacifm libre, sobre sl miamo -
eje que un brazp de accionamiento dastinado a girar elredodor

~ds un 4rbol horizontal, bajo la accidn de un motor, estands --

provisto este 4rbol do un sistemz 88 acciOnemiento O arrasire,
cepaz de llevar el citado brazo de menivels, da una posicifn o
otra diametrolmgn*he spucsta 4 la primers, y siende libre al -~
braze de menivels 4o basowlar, & regrosar & la primera posi--

cifn, baje la acoifn da la barra de perforsciim.
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26, ifquina segin la reivindicecién anterior, en ia que

@) cable va acopladeo &l braze de menivela, por intarmedio de un

meceniamd de retemcién, qus comprende un brezo de blogquso, pra-

ferentemente en forme da énguld, que pueds girer librenonte eu
une de 108 extremos sobre el hrazo de memivela, estando cste -
brazo de blOqued rodeadd por un cilindro mbvil sobre el miso
brazo de blogqueo, on tanto el cabla pasa entre ¢l oilindro y el
brezo de blogque9; y un trinquate sitwkede en la traysctorig del
0ilindro, pera qus en la posicidn baja de la menivela, el trin-
quete se desplece respecto el brazo ds btlogueo, liberando al ca
ble.

33;-; eéquina segin les reivindicaciones enteriorea, en
la que el cable pasa ventajosamente a través de un dispositivo
de friccifm reguleble, cuyo dispositivo va upido al cilindro.

48.- Mhquina segin las reivindicacionss enteriores, en
la que el medio de arrastre 0 accionemiento pars impulsar &l -
brazo de menivela comprends cierto mimero de lfminas elésticas
unidas, fijas por un¢ de sus exiremoOs al elemento que las lle-
ve, ostendo las citadas léminas orientadas hacig el eje de ro;
tacién del brazo de menivela, y teniendo longitudes decrecion-
tes, partiendo de la lémina més _a.mﬁzaﬁa a la posterior, an al
sentido de la rotaciin Gel braze.

- 5&'.;- Méquine segtn las reivindicaciones antariores en -

. la que ol trinquete va situado en el extremo superior de una -

guia de cable, preferentemente en forma ds horquilla.

68, Méquina segin les reivindicaciones enteriores, en
la que el cable pasa POr ol extremo superior del ammazim de la
méquine, sobre una pslee que va sobre ux émbolo o alemento ané—
logo q-ue, eontra lae eccifn de un muelle, puede desplazarse ha-
oia abajo, sObre el ammazén de la mé.q'_uina, cuando tiens luger -
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we traccifm sobre el cable, y que lleva el trinquete para el
c¢ilindro.

7‘-..- MAquine segin las reivindicaciones anteriores en -
la que el trinquete pusde resgularse en direcciém vertical res-
pecto al éngolo que lleva la polea,

88,. MAquina Segin las reivindicaciones anteriores en -
la qis el tringuete lleva una polea para el cabla, éstando o8-
ta polea montada a gorrén sobre un 4rbol ho‘rizonal.

96, - MEQUINA APLICARLE 4 L& PERFORACION DE POZ0S.

Segldn se describe em asta memoria que oomsta de trece

hojas escritas a mAquina por una sola cera y dibujos.

Medrid, 47 EPEW
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