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PARA UNA PATENTE BB INVENCION POR VEINTE AÑOS EN ESPAÑA,
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p o r :
MAQUINA APLICALE A LA PERFORACION DB POZOS "

LA in v en c ió n  se  r e f i e r e  a  m áquinas a p l i c a b le s  a  l a  p e r  
fo ra c ió n  d e  p o z o s , en l a s  que u na  b a r ra  As p e r fo ra c ió n  v a  acó  
p ia d a  a  un o a b la , y  en  cuya m ita d  l a  o i t a d a  b a r r a  puede a l e — 
v e r s e  p a r a  v o lv e r  a  d escen d e r en  se g u id a , e s tan d o  e l  c ab le  a -  

5 .  cop iado  a  un b ra z o  de m a n iv e la , p a r a  p o d e r r e a l i z a r  e s t e  movi
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La finalidad de la  invención consiste en obtener una - 

máquina senc illa  y de funcionamiento seguro, del tip o  indica­
do, y que resu lte  de un funcionamiento más eficaz y necesite 
menos complicación para e l mismo, que la s  máquinas existentes 
hasta l a  fecha de este tipo .

La prinoipal ca rac te rís tica  de l a  invención consiste en 
que e l brazo de l a  manivela pivota para su rotaoión l ib re , a l­
rededor de un mismo a ja  que un brazo da accionamiento, cuya mi 
sión es l a  de g irar alrededor de eje horizontal, al ser sometí 
do a l a  acción de un motor, estando este  eje o árbol provisto 
de un medio de accionamiento, para lle v a r e l brazo de manivela 
de una posición a o tra  diametralmente opuesta a la  primera, y 
pudiendo bascular libremente e l citado brazo de manivela, vol­
viendo a l a  posición in ic ia l , mediante l a  acción dol peso de - 
l a  barra de perforación.

Cínfoima a una versión de realización de la  invención, 
e l cable va acoplado al brazo de manivela por intermedio de un 
meoaniamo de retención, que comprende un brazo de bloqueo, pro 
ferontemente en forma de ángulo, que puede g ira r libremente en 
uno de aua extremos, sobre e l  brazo de manivela, estando este 
brazo da bloqueo rodeado por un cilindro  o elemento análogo, -  
que es móvil sobre este brazo de bloqueo, mientras que e l ca— 
ble pasa entre el cilindro  y e l brazo do bloqueo, y que un tr in  
quate e s tá  situado en l a  trayec to ria  del c ilind ro , en forma — 
ta l  que, an posición baja del brazo da manivela, e l  trinquete 
se desplaza respecto al brazo de retención, liberando el cable.

EL cabla pasa ventajosamente a  través de un dispositivo 
de frico!ón regulable, que va unido a l cilindro .

Conforme a l a  invención, e l dispositivo de accionamien­
to  para a rra s tra r  a  l a  manivela en e l movimiento del brazo d i-
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ríg ido, puado comprender c ie rto  ndmero do láminas e lá s ticas  u- 
nidaa, f i j a s ,  por uno de sus extremos, a l extremo lib re  del bra 
zo de manivela, estando estas láminas e lás ticas  dirig idas hacia 
a l árbol de rotación de la  citada manivela, y teniendo longitu­
des decrecientes, partiendo de la  lámina más avanzada, a l a  pos 
te n o r ,  en e l  sentido de la  ro ta d á u  del brazo.

En la  versión de realización que se ha expuesto, para l a  
máquina de perforación conformar a l a  invención, e l  trinquete va 
dispuesto per debajo del árbol horizcntal, a cuyo alrededor pue 
de g irar e l brazo de manivela con su brazo de bloqueo llevando 
un cilindro. A cada giro del brazo de manivela, el cilindro se 
enouentra con e l trinquete y deja en lib e rta d  d  cable, de fo r­
ma que l a  barra de perforación puede hundirse más profundamente 
en el suelo y en la  roca. Cada vez que e l cilindro se enouentra 
ocn el trinquete, e l cable queda en lib ertad , y pOr consiguien­
te  una longitud de cable necesaria se encuentra disponible para 
l a  profundizarán complementaria de l a  barra de perforación en 
e l suelo. No obstante, la  experiencia ha puesto de manifiesto 
que, cada vez que e l cable queda Mi lib e rtad , ae añade una lon­
gitud de oahíe t a l ,  qpe pueden realizarse? varias carreras de l a  
barra de perforación, sin  que sea necesario nuevamente un suple 
mentó de cable. De e s te  forma, en l e  p ráctica , no es necesario 
dejar en lib ertad  e l cable deapuáa de cada vuelta del brezo de 
manivela, por consiguiente, un desarrollo complementario de la  
invenoión, tiene por Objeto ev ita r este  inconveniente, caracte­
rizándose e s ta  variante conplementaria porque e l cable pasa al 
extremo superior del armazón de l a  máquina, sobre una polea l ie  
vade por una guia o elemento análogo qpa, contra l a  acción de -  
un reso rte , puede desplazarse hacia abajo sobre e l armazón de -  
l a  máquina, a l producirse una tracción sobre al cable, y cuya -
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guía llev a  e l  trinquete para el cilindro . Confiarme a  e s ta  va­
r ia n te , tan sólo despuás de una tracción suficiente del cable, 
e l  trinquete descenderá lo  suficiente para que e l c ilindro  se 
encuentre con á&, dejando así en lib ertad  a l cable, de fonsa -  
que permita desenrollarse del tambor de l a  máquina una longitud 
suplementaria del cable. A consecuencia del hecho de que e l c i­
lindro  no ae enouentre con e l trinquete más que cuando es nece­
sa ria  una longitud suplementaria del oable, tanto e l  desgaste - 
del c ilindre como e l del trinquete quedan reducidos al mínimo. 
Además, l a  máquina funoionará muy suavemente y sin ruido apre­
cíam e.

En una versión preferen te , e l trinquete puede regularse 
en dirección vertica l respecto a la  guia que lleva la  pola a. De 
esta  forma re su lta  fac tib le  regular e l mecanismo en forma ta l  - 
que el cilindro no se encuentre con e l  trinquete con más fuerza 
que la  necesaria para la  liberación del oable.

A continuación se describirán algunos ejemplos de una má 
quina conforme a l a  invención, re finándose a l  dibujo que se ad 
junta, parcialmente esquemático, y en e l que:-

La figura 1 es un aspeoto fron tal en alzada da una máqui 
na conforme a la  invenoión;

La figura 2 es un aspecto la te ra l  en alzada,si guiando la  
lin ea  11-11 de la  f  i  g ira 1;

La figura 3 es un aspecto detallado a  mayor escala;
La figura 4 ofrece un aspecto secci onal, conformo a l a  -  

lín ea  IV-IV de l a  figura 3;
La figura 5 ofrece, a  escala todavía mayor, un aspecto - 

seccional conforme a la  lín ea  7-V de la  figura 3;
La figura 6 es un aspecto la te ra l  en alzada, con una seo 

ción p a rc ia l, da una variante de la  máquina conforme a l a  inven
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La figura 7 es un aspecto de la  máquina per su. extreme, 

en alzada, permitiendo ver el brazo de manivela, que lleva el - 
cilindro con el brazo de bloqueo, carca de su posioión elevada;

La figura 8 ofrece, a mayor escala, un corte longitudi­
nal de l a  parte superior de la  máquina, estando e l cilindro en 
una posición que asegura l a  liberación: del cable; y

La figura 9 representa un oocte horizontal conforme a la  
línea IX-IX de la  f i  gara 8.

Haciendo referencia ahora a las figuras 1 a 5, en la  1 - 
ae representa e l armazón de la  máquina y en la  2 el motor elác- 
trioo de accionamiento. El armazón lleva un p ilar 5, en cuyo ex 
tremo superior puede montarse a gorrón un árbol horizontal 4, - 
accionado por el motor S, mediante una moda de cadena 5 sobre 
el árbol del motor, una cadena & y una rueda de cadena 7 sobre 
el árbol 4. Hn disco circular 8 va situado sobre e l extremo del 
árbol 4 más alejado de la  rueda de cadena ?, presentando una — 
parte la te ra l 9 de diámetro reducido: un disco ciroular 11 va - 
f i jo  sobre l a  parte 9 por medio del to rn illo  10. El diámetro — 
del diaao H  corresponda prácticamente al mayor del disco 8, de 
forma ta l  que la  parte 9 de diámetro reducido proporciona un — 
cuello anular en el que puede girar libremente un aro 12. EL 
disco 8 forma cuerpo con un brazo 13 que aa extiende radialmen­
te  a p a rtir  del disco, y e l aro 12 está provisto temblón de un 
brazo saliente 14 formando un todo oon el mismo. Del lado vuel­
to hacia e l brazo 14, e l brazo 13 está  provisto de un muelle de 
láminas 15, que ae extienda sobre la  trayectoria del brazo 14, 
y cuya misión es la  de apoyarse contra una cara del trinquete 
16, previsto sobre un borde del brazo 14 (ver figura 3). Cuando, 
bajo l a  acción del mot-ta? 2, e l brazo 13 ae va accionado en rota

84260 '1
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oiórn, en e l sentido da la s  agujas del re lo j de laa  figuras 1 y 
3, e l brazo 14, que pueda es ta r montado a  gorrá* mediante e l a- 
ro  12, girando libremente sobre SI diseo O, ae ve aoci onado en 
e l  movimiento de rotación del brazo 13, debido al contacto del 
trinquete de muelle de láminas 15, contra la  superficie 16.

Un gorrón 17 es tá  destinado a ser montado en uno de lo s  
diferentes o rific io s  de montaje 13, dispuestos en lin ea  en e l 
brazo 14. Un brazo 20 puede pivotar por uno de sus extremos so­
bre e l gorrón, mediante la  parte central de rueda 19, presentan 
do este  brazo 20 una forma ligeramente cónica, con una longitud 
que aumenta del lado del extremo l ib re , y cooperando con un c i ­
lindro , que rodea al brazo 20, para estrechar a un cable 33, — 
que lleva  l a  barra de perforación (que no aparece en la  figura) 
de l a  máquina, y atravesando un paso formado por un estrecha— 
miento o cuello, que tien e  un p e r f i l  en arco de circulo , en una 
de las  superficies internas del cilindro  21, y por un cuello co 
rrespondiente en la  superficie la te ra l  del brazo 20 (ver figura 
5), situado del lado de l a  citada superficie in tam a del c i l in ­
dro 21. El cable 22 pasa además a  travós de un dispositivo de - 
fricc ión , que comprende una parte 23, unida a l  cilindro  21, y - 
un elemento de retención 25, que va f i j o  a  l a  parte 25 por medio 
del to rn illo  24. Más a l lá  del mecanismo de retención que com­
prenda e l brazo 20 y e l  c ilindro  21, e l cable pasa entre una — 
guía 26, formado una especie de horca, y montada en e l extremo 
in fe rio r del p ila r  5, y una polea 27 que puede g ira r en movi­
miento l ib re  sobre e l armazón. La guía 26 va dispuesta en ta l  -  
forma que a l cilindro 21, que rodea al bra20 20 y al cabla 22, 
viene, en posición baje, como se indica en trazo discontinuo en 
la  figura 5, a tropezar por su borde in fe rio r  c a itra  la  atgar— 
fio ie  superior 20 de la  guia 26. d i tropezar oontra l a  suparfi-
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284260cié 28, #1 cilindra 21 se eleva respecte al brazo 20, en forma 
que e l cable queda lib re . 11 producirse l a  continuación del mo 
vimiento del brazo 14, a p a r t ir  de l a  posición baja hacia la  
posición representada en trazos continuos en l a  figura 3, es - 
decir hacia l a  posición elevada, e l cilindro 21 se desplaza — 
hacia abajo respecto al brazo 20, da forma que oí cable ae en­
cuentre nuevamente encerrado entre e l brazo 20 y e l cilindro 21.

Conforme se ha mencionado ya, e l cable 22 va f i jo  al ex 
tremo superior de l a  barra de perforación de l a  máquina, y as­
ta  barra aa eleva para descender de nuevo en seguida, om ro ta  
ción del brezo 14. A obsecuencia de que el mecaniano de reten 
ción se encuentra temporalmente l ib re , cuando el cilindro 21 - 
tropieza contra l a  superficie 28 de la  guia 26 y gracias a una 
regulación conveniente del frotamiento entre e l cable y e l dis 
positivo de fricción 23-28, podrá avanzar una longitud necesa­
r i a  de cable 22, a travás del mecanismo de retención 20, 21, a 
cada carrera de l a  máquina. Como e l brazo 14 puede, bajo l a  ac 
ción del peso de l a  barra de perforación, desplazaras libramen 
te  de l a  posición representada en la s  figuras 1 y 3, a la  posg 
ción baja representada en trazo discontinuo en la  figura 3, ae 
obtiene es ta  ventajé, oon el dispositivo conforme a l a  inven— 
ción, que l a  barra de perforación puede, durante al movimiento 
de deaoenao, tomar libremente una aceleración en forma ta l  que 
e l impulso del u tensilio  da perforación centre e l  fondo del yo 
zo perforado será tan fuerte cano sea posible. El brazo. 13, u - 
nido da manera permanente al árbol 4, y accionado por a l motor 
3, tropezaré en au posición in ferio r, mediante e l  resorte  de - 
láminas 15, centra e l borde 18 del brazo 14, y accionará este 
brazo 14 haste su posición elevada, lo  que dará origen a l moví 
miento de elevación de la  barre de perforación.
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El resorte  da láminas 15, representado en e l dibujo, - 
permite obtener una transmisión suave de fuerza entra a l motor 
de accionamiento y e l  brazo 14. Se puede v a ria r l a  longitud de 
l a  carrera de l a  máquina montando e l  gorrín 17 en uno de los - 
o r ific io s  da fijac ió n  18 del brazo 14, situado más o menos l e ­
jos del árbol 4, en forma que ae aleve o descienda correspon­
dientemente la  guía 26 con su trinquete 28.

En la  forma de realización representada en la  figura 6, 
sobre e l  árbol 4 puede montarse libremente a gorrón la  rueda - 
dentada 7, qua se va arrastrada por la  rueda dentada 5, siüLida 
r i a  del árbol del motor d á c tr ic o  2. El brazo de manivela 14 - 
va unido a un extremo del árbol 4, y lleva en á l  e l gorrón 17. 
$1 brazo de bloqueo que forma ángulo 20, pueda pivotar por uno 
de sus extremos sobre e l gorrón 17, y está  rodeado por e l e i-  
llndro 21, mientras que a l cable puede deslizarse entre e l  bra 
zo de bloqueo 20 y a l cilindro  21, cuando óste sa encuentra en 
poeicián próxima a l gorrón 17. Por o tra  parte , cuando a l  c il in  
dro 21 sa encuentra an l a  poaiolón más alejada del gorrón 17, 
e l cable se va cogido entre e l oilindro y e l  brazo de bloqueo 
20. La rueda dentada 7 tiene e l muelle da láminas 15, que sBir- 
ve da elemento de a rra stre  al brazo da manivela 14.

A p a r tir  del tambor 30, e l cabla 22 atraviesa un dispo­
s itivo  de fricoi& t SI y e l espacio entre el brazo de bloqueo 80 
y e l cilindro 21, así como e l trinquete 28; daspuás asta cabla 
pasa sobre una polea 32 en el extremo superior de un p ila r  tu ­
bular 33, sobra e l  armazón 1 de l a  máquina. En su extremo opuas 
to , e l cabla 22 va unido a la  barra da perforación 34.

La polea 32 puede g ira r alrededor de un e je  o árbol 35, 
en el extremo superior de un ámbolo 36, que se guía v e rtí cal­
mante en un aro 37, an a l in te r io r  del p ila r  33. El ámbolo 36
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está  provisto, en su extremo superior, de un disoo corredera 
36, con un borde guía 40 que atraviesa una hendedura 39 del p i­
la r . Si ántbolo 36 pasa a travás de un muelle en hálice o espi­
ra l 41, mientras que, por su extremo in ferio r, se apoya contra 
e l aro 37, en tanto que el disco corredera 36 descansa sobre el 
extremo superior de este muelle 41. El trinquete 26 va f i jo  a 
un reborde 40 del disco corredera 38 por medio de pernos regula 
bles 42. Mediante l a  regulación de estos pernos 42, sa puede -  
elevar o descender el trinquete 26 respecto al disco corredera 
36. El trinquete 38, que segin la  figura 9 presenta una sección 
transversal prácticamente en U, lleva una guía 43, que se guía 
por sus bordes en las  guías 44 da p e rf il angular sobre e l p ila r  
33, de forma que a l trinquete pueda desplazarse en dirá colón -  
vertical sobre este p ila r . La guía 43 lleva temblón una polea 
4$ montada a gorrón alrededor de un árbol horizontal 45. cchfar 
me puede apreciarse en la  figura 7 en trazos discontinuos, e l 
trinquete 36 puede temblón llevar, del otro lado del cable 22, 
una polea 46 montada a gorrón sobre un árbol horizontal 47, de 
manera que asegure al mínimo e l desgaste del citado cable.

Cuando e l cilindro 21, en el extremo del desplazamiento 
de subida del brazo de manivela 14 (figura 8), se encuentra — 
por su extremo superior cm el trinquete 28, e l oable 22 queda 
lib re  y, a consecuencia de la tracolón sobre el cable origina­
da por e l peso de la  barra de perforación 34, este cable se — 
desenrolla del tambor 50, venciendo e l  frotamiento del dispost^ 
tivo  de fricción 31. Antea de qxa él cable se vea de nuevo co­
gido entre el cilindro 21 y el brazo de troqueo 20, se ha de sen 
rollado una longitud suplementaria del oitado cabla. Bn el cur 
ao de la  continuación de la  perforación, en tanto <pte la  barra 
de perfccaoi&i sa ve alternativamente elevada y abandonada en
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su caída, a s ta  barra da p e rfo ra d la  penetra más y más en e l - 
terreno, cuando l a  citada barra ha dasoendldo bastante para a- 
t ira n ta r  e l oabla?, e l reso rte  21 sé va cada vez más comprimido 
a cada carrera que tiene lugar, a consecuencia de la  tracción 
del cable, y e l trinquete 28 se desplaza suficientemente hacia 
abajo para que e l cilindro 31 lo  encuentre en su trayecto ria , 
por su extremo superior, liberándose nuevamente el cable. El 
proceso ae rep ite  cada vez que se necesita una nueva longitud 
de cable. Asi, re su lta  evidente que el cilindro 21 es ta rá  le ­
jos de encontrarse oon e¡l trinquete a  cada vuelta del brazo de 
manivela 14, y no la  encontrará, por ejemplo, más que una vuel 
ta  de cada cinco o incluso da cada se is , de manera que e l fun­
cionamiento de la  máquina será más suave que e l que se ha poái 
do obtener hasta e l presante. El muelle 41 actáa el propio — 
tiempo como amortiguador, impidiendo la  eventualidad de la s  vi 
oraciones perjud ic ia les del p ila r  33 y del armazón 1 de la  má­
quina.

La rueda dentada, 7 puede g ira r, pero es tá  sustentada — 
sin posibilidad de desplazamiento en dirección ax ia l, en un so 
porte 49 del armazón 1 de la  máquina. El árbol 4, uno de cuyos 
extremos lleva e l  brazo de manivela 14, puede desplazarse axial 
mente en la  parte oantral 50 de la  rueda dentada 7, debido a - 
la  acción de una palanca 58, articulada sobre un garrón 51, de 
forma ta l  que, debido al basculamiento de la  citada palanca en 
sentido horario que se seRala en la  figura 6, hasta su posición 
f in a l, se puede desplazar e l árbol 4 con au brazo de manivela 
14, suficientemente hacia la  izquierda de l a  figura 6, para — 
que e l brazo de manivela no se encuentre más con e l muelle de 
láminas 15 de la  rueda dentada 7, actuando este muelle como e- 
lemento de accionamiento. Entonces, l a  máquina se encuentra —
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desacoplada.
Anteriormente se han descrito  ejemplos: de realización - 

de ta llad la  de l a  presente invención, sin que hayan tenido ca­
rác te r lim ita tiv o , y se comprenderá que se pueden prever diver 

5. saa modificaciones o adiciones sin  que por e llo  se salga del -  
¡ámbito de l a  invenoión. EL émbolo 56 y e l  disco guía 50 se po­
drían s u s ti tu ir  por un dispositivo  cualquiera d is tin to  que e l 
representado en e l dibujo, para desplazar a l trinquete 30 hacia 
abajo, en el momento en que e l cable 82 se tensa, durante e l - 

10. funcionamiento de la  barra de perforación 34. Asimismo, lo s  — 
pernos regulables 42 podrían sustitu irse  por un perno ónice y, 
además, re su lta  posible u t i l iz a r  otro dispositivo para la  ragú . 
1 ación en dirección vertíoal del trinquete 28, raspeóte a l dis 
co guía o de deslizamiento 33.

15. N O T A

En resumen: la  invención recae sobre la s  siguientes rei^ 
vindicaciones:

I* .-  Máquina para la  perforación de pozos, que llev a  u- 
na barra, de perforación en un cable, en cuya mitad la  barra — 

20. puede elevarse para descender en seguida, estando e l cable acó 
piado, para re a liz a r su movimiento, a un brazo de manivela, — 
consistiendo l a  carac te rís tica  principal en que e l citado bra­
zo de manivela pivote para su rotación l ib re , sobre el mismo - 
e je  que un brazo de accionamiento destinado a g ira r alrededor 

25. de un árbol horizontal, bajo l a  acción <3e un motor, estando — 
provisto es te  árbol de un sistema de accionamiento o a rra s tre , 
capaz de llevar al citado brazo de manivela, de una posición a 
o tra diemetrclnente opuesta a  la  primera, y siendo lib re  e l — 
brazo da manivela de bascular, el regresar a l a  primera posi— 

30. oióc, bajo l a  acción, de l a  barra de perforación.



2*.- Esquina según la  reivindicación an te rio r, en la  qpa 
a l  cable va acoplado a l brazo de manivela, por intermedio de un 
maoamiama de retención, que comprende un brazo de bloqueo, pre­
ferentemente en forma de ángulo, que puede g ira r  libremente en 

5. uno de loe  extremos, sobre e l brazo de manivela, estando asta  -  
brazo de bloqueo rodeado por un cilindro móvil sobre eL mismo 
brazo de bloqueo, en tanto e l  cable pasa entre e l  cilindro y e l 
brazo de bloqueo; y un trinquete situado en l a  trayecto ria  del 
c ilindro , paca que en l a  posición baja de l a  manivela, e l  t r in -  

10, que te  se desplace respecto al brazo de bloqueo, liberando a l ca
ble ,

3&.- Máquina según le a  reivindicaciones an teriores, en 
l a  que e l cable pasa ventajosamente a través de un dispositivo 
de fricc ió n  regulable, cuyo dispositivo va unido al cilindro. 

15. 43.- Máquina según la s  reivindicaciones an teriores, en
la  que a l medio de arrastra  o accionamiento para impulsar a l - 
brazo de manivela comprenda cierto  número de láminas e lás ticas  
unidas, f i ja s  por uno de. sus extremos al elemento que la s  1I&- 
va, estando las  citadas láminas orientadas hacia e l eje  de ro- 

20. taolón del brazo de manivela, y teniendo longitudes decrecien­
te s , partiendo de l a  lámina más avanzada a l a  posterio r, en el 
sentido de l a  rotación del brazo.

53 .- Máquina según la s  reivindicaciones anteriores en - 
l a  que e l trinquete va situado en a l  extremo superior da una - 

25. guia de cable, preferentemente en forma de horquilla.
63 .- Máquina según la s  reivindicaciones an teriores, en 

l a  que e l  cable pasa por e l  extremo superior del armazón de l a  
máquina, sobre una polea que va sobre un ómbolo o elemento aná­
logo que, centra l a  acción de un muelle, puede desplazarse ha- 

50. c ia  abajo, sobre el armazón de l a  máquina, cuando tiene lugar -
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5.

1 0.

una tracción sobre el cable, y que lleva el trinquete para el 
cilindro.

7*.- máquina según las reivindicaciones anteriores en - 
la  que el trinquete puede regularse en dirección vertical res­
pecto al ámbolP que lleva la  polea.

8*.- Máquina según las  reivindicaciones anteriores en - 
la  que el trinquete lleva una pelea para el cable, estando es­
ta  polea montada a gorrón sobre un árbol horizontal.

9&. - MAQUINA APLICABLE A LA PERFORACION DE POZOS.
Según se describe en asta memoria que oomsta de trece 

hojas escritas a máquina p
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