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Hemoria descriptiva.

El objeto del invento es un mecanismo temsor, pa-
ra mdquinas de coser, que tiene por finalidad enhebrar mis
ficilmente el hilo superior. Este mecanismo ofrece varias
ventajaz técnicas, y mejora el aspecto de la mdquina, pues
no estorba ei campo visual delante de la aguja.
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superior, que suelen tener dos discos tensores fuera de

- la mAguina, un resorte temsor y uns tuerca reguladora,

forman en la mayoria de los casos una unidad con el resor-
te regulador del hilo. Estos mecanismes de tensidn estén
siempre por debajo de la posicion mds baja del tirahilos,
generalmente en 1la parte delantera o frontal de la miqui~-
na. Al enhebrar, el hilo superior, procedente del carre-
to, se enhebra en uno o varios ojos abiertos o cerrados;
iuego hay que gularloe entre los discos tensores; susgpen-
diéndolo del resorte regulador. Saguiéamente se 1lleva,
por encima de espigas rigides de gnfa o de pzlancas regu-

ladoras movidas desde el transportador de la tela, hacia

.81 orificio del tirahilo, desde donde continua la opera=-

oidn de enhebrar hasta la asuja. Este método de enhebrar
‘es complicado, y hace necesario instruir con precisién a

la clientela. Los mecaniemos de tensién conocidos se si-
tdan, sezin él tipo de construccidén, bastante por fuera de
la caja de la maquina, y mo dejan ver bien la agija ni la
labor., Ultimsmente se hen desarrollado mecanismos de ten-

sidn del hilo simplificados alojémdo los discos tensores

. ¥ el resorte regulador en una caja ranurada, cubierts por

delante por la tuerca reguladora. En estos mecanismos de
tensidén del hilo se ha prescindido de las espigas de guis
¥ de las palancas regulad ras. Tales mecanismos son grag

des, a ocausa del brazo de palanca del resorte, gque debs

- tener uns longitud determinada. OComo la caja del mecanis-

mo de tensidén solo penetra parcialmente en la caja, y la
parte anterior del mecanismo se interpone asimismo en la

linea visuzl a la aguja ¥y la labor, no sze evite asf{ el in-
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conveniente. El usuario tiene que mirar por ambos lados
del mecanismo de tensién, 10 cual es un inconveniente que
solo puwede compensar la costumbre. También se conocen
maquinas en las que el mecanismo tensor se dispone fuera
de la caja de la mquing, en cuslquier lugar, por ejemplo,
e ol fremte del brazo, sobre la porcién horizontal del
mismo 0 en: otro punto a&ewédo. ~ La mmyoria de estas magui-
nae se des.tinan a fines comerciales o industriecles que no
atienden gran cosa gl aspecto; pero en miquinas de coser
domésticss, el aspecto ¥ la sencillez del manejo sencillo
son lag condiciones mds esenciaies.

El invento desarrolle..pe®r vez primera un meca-
nismo de tengidn del hilo en el que los discos y los re-
sortes tensores estdn enteramente dentro del brazo de la
méquina. Los discos se dis;aonén. en la direccidén de avence
de la tela, y por ello en la de eunhebrado del hile supe-
rior hasta llegar al tirshile. Basta intro@u&ir el hilo
superior en sus gufas, desvidndolo en un punto de suspen—.
sidn, para que avance luezo awtomdticamente entre los dis-
cos tensores. Con esta disposicidn del mecanismo dg ten-
sidn del hilo, se dispone de una longitud meyor del mismo
enti'e este mecanismo y el regulador, lo cual constituye um
gran ventaja técnica, en virtud de la elasticidad del hilo.
En caso de fallar el resorte del regulador, la mdquina pue-
de funcioner sin él, En esta méquine es mgs facil el en-~
hebrado, por la supresidh de ojos cerrados, espigas de gufa
¥y palancas reguladoras. Ademds, gqueia la aguja bien a la
vistéa, 1o que constituye una ventaja muy importante; ésta
se consigue albjando el tensor oonoci&o en la parte hori-

zontal del bragzo de la méquina, con las superficies de ten-
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sidn de los discos dentro de los margenes de una ranura

transversal del brazo, y regulandc la tensidn desde fue~

ra. A4l efecto se disponen medios que hacen visidle el gra
do de temsidén del hilo desde el exterior. '

En el dibujo adjunto se representa un ejemplo de
sjecucién del invento, indicando:

| La figursa 1, una méqz_xina de coser vista por de-
lante.. v

Ia figura 2, una seccidn transvérsgl a través de
la ranura de enhebrado en el brazo de la méquina.

' la figura 3, una seccidén transversal del brazo de
la mdquina por delante del tensor, para hacer visible la
mirillae del indicador. _ o _

La figura 4, una seceidn parcizl & 1o large de la
pai'te. superior del 'brazo de la maquina, con tensor-doble;f

La figura 5, una vista por eancima del tensor do-
ble, con pala.nca de dlsparoc e indmador, despues de reti-
rar la pared superior del brazo. '

En los ditujos -1~ designa la placa de base de la
miquina de coser, sobre la cual va montado el brazo =2-.
Ta pa.r‘r:é horigzontal de éste lleva una taps -3-, y el lado
anterior de la cabezz tiene un cierre -4~ del que sale el
interruptor -5~ de la lémpara interior., Ia méquina de oo~
ser estg’accionzda del modo usual mediante la correa sin fin
de un volente -6~, En la i)arte delantera del brazo de la
méquing hay uag ranurs ~T- que da paso a una palénca; -8~ ddl
tirahilo, y debajo de la ranura se dispone un regulador -9-
del hilo. De la cabez del brazo sale el porisagujas -10-
con le agu:i‘é -~11-. En el lado posterior ;ie la miquina se

monta un portacarretes -12- con sus dom espigas -1l3~ ¥y -14—.':
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del carrete ~15- se¢ desarrolla el hilo -16-. Contra el
tornillo -17- se apoya un disco tensor ~18- sujeto a la
pfeeién de un resorte -19-. 4 los dos lados de una ranu-

ra transversal -20- de la tapa -3~ del brazo se hallan

~ unos guiahilos =21~ ¥ =22-, y en la cara inferior de la ta

pa -3- va sujeta con tomillos -24~ y -25- una placa de
soporte =235~ con un tormillo tensor ~26~ con un& ranura,
81 jeto por una tuerce -27- ¥y vna arandela eléstica -28-.
En lé ranura transversal ~20- de ls taps -3~ del brazo se
aloja un tensor doble del hilo, con diacos tensores -29-,
-30-; -5:1-, cuyas superficies de tensidn son paralelas &
le ranura transversel -20-. A los dos lados de los discos
tensores se disponen unos discos =32~ y =33=-; unos y otros
se sujetan con una clavija -34~ f£ijada a la placa de 'bése
-23~. Ia tensién se transmite por medio de un disco de
presién =35 con un nervio ~36~ gue pasa & través del tor—
nille de tenmsidn hendido -26-. Un resorte -37- se apoye
en una'pestaﬁa, =38~ da l1la tuerc# regﬁladore. -39-; provis—
ta de una ranura de acoplamiento -40- en la que encajan
unas: ufiag -41- y -42- de un disco regulador ~43-. Este
disco we montado sobre un eje -44~, sujeto a la placs de
goporte -23- por una tuerca -45~ y ung arandela de segu-
ridad =-46-, El movimiento lafeml del disco regulador

43 estd limitado por los bordes de una ranura -47- abier-

te en la tapa ~3- del braze. En la plada de soporte —-23~

'va montado un eje -48- limitado por ambos lados mediante

‘arandelas de retancia’n_. -49~ y -50-. Sobre el eje -48~ hay

ung pieza de presidm -51~, cuya palanca -52- eatd delante
de un pemo de dispare; éste se halla dentro del %ornillo

hendido ~26- del tensor, y eprieta el nervic =36~ del dis-
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 ¢o de presidm -35~. La pieza de presidn -51~ se mueve

en la direccidn de la flecha (figura 4) con ayuda de wa
mecanismo prensatelas no didujado, y esté inmovilizada
lateralmente con una arandela de seguridad =54-, En la
placa de soporte —23~ oséila ademss ung palanca doble =55-,
=56=, a la que sirve de soports uﬁ tornillo -57-, En el
extremo anterior del brazo ~56- hay una escala ajustable
con sefiales ~59-: la escala se fijé mediante el tornillo
-60—; ¥ osciia,y égrre sgbre'up perno =61-, El hrazo =55~
de la palanca doble ~55-,-56- esté junto a la pestafia ~36-
de la tuerce reguledora -39-. Asegura el corntacto perma~
nente ﬁn resorts de torsidm -62= qﬁe rodea el tornilloe
=-57-« Una rama~dei resorte -62~- esta unida al brazo -55-
de la palancs doble -55-,-56-, ¥ la otra se halla junto
a la placa de soporte —23~. ILa escala: =58= se hace visi-
ble en una mirilla -63- de 18 placa -3~ del brazo de la
ndquina ; la mirilla»tie&g una graduacidn -64~ gque permite
leer»ia'intensidad de 1s tensién del hilo.

El hilo superior se enhebra en el tensor interior

pasindelo entre el tornille -17- y el disco tensor -18-,

. ¥ metiéndolo en la ramura transversal -20-, péra que avan-

ce por el guiahilos -22- y luego entre los discos tenso-

res -29=-, =30-, 6 -306.—31—, para salir por el guishilos

-21~-. Iuego se engancha en el regulador y se smhebrs en

la palanca =8« del tirahilo, pera introducirse despuéds en
el ojo de la aguja ~11-. As{ queda la médquina dispuesta

para .coser. | A' ,

e tensidn del hile se reguls mediante el disco

~43-, un_segmento'sobreeale de la tapa =3~ del brazo.

Hacien~do girar este disco en Ja direccién de avance de



v

«

10

15

20

25

la tela, la tuerca reguladora -39- se mueve en la direc-
cidn de los discos tensores —29-, -30-, -31-, y aumenta

le presidén de éstos sobre el hilo. Ia palanca déble =55=-,

- =56=, provista de escala -~58-, muestra en la mirilla el

sumento de la tensidén del hilo, pues la divisidn -59- se
meve hacia la derecha respecto a la opussta -63- de la

mirilla. Ia tensidn del hilo se suprime del modo ususl

deade la bérra.del prengatela, elevando la placa de pre-
sién -51-; de este modo, el brazo de palancs -52- oprime
la espiga -~53-% la cual separa el disoco de presidn -35-

con'el'nervio -36-, y la présidn es absorbida en conse-

cuencia por los discos tensores -29-, -30-, =31-,

Naturalmente, esta forma de reslizacidn se puede
modificar practicando en una mdquina de ceser~con braze
superior cerradc una ranura transversal, y ademss una abey
tura en la que pueda aldiarse'un mecanismo tengor sencillo.
o Goble. En tal caso, el grado de tensidn del hilo se ple~-
de indicar directamente en el disco regulador, sn relacidn
eon una escala fijat pero no queda en el campo visual - del
operador, como en el ejemplo descrifo.

N 3] | T A
B

Se reivindioca oomé objeto de esta patente:

i}' Mecanismo tensor del hilo superior para mé-
quinas de coser, con discos tensores, caracterizado por
estar alojado en la parte horizontal del brazo (2} de la
méqpina; helléndose las superficies de tensién de los dis-
cog (29, 30, 31) dentro del margen de una ranure (20}
transversal del brazo (2), y ge manera que la tensidn se

puede regular desde fuéra.
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2} W¥ecenismo tensor del hilo superior, segin
la reivindicacién 1, caractexrizado porque va montado sodbre

ung placa de soporte desmontable (23), gque sirve ademds de

- goporte al disparador de tensidn (48-53).

3) MWecanismo tensor del hilo éupgribr, seghn laa
reivindicaciones 1 7 2, qaracterizadd por disponerse con
sus Srganos de disparo (52,53) dentro de la tapa -3~ del
brazo (2}»que cubre la parte horizontal de dicho brazo.

'4) Mecanismo tensor del hilo superior segin las
reivindicaciones 1 & 3, caracterizado por comprender un
disco axil fijo (43) un segmento del cual sobresale de 1a
ndquina sirviendo péra reguler 1a'tenaién.

5) Mecanismo tensor del hilo superior, segin las

reivindicagciones 1 a 3, caracterizado por comprender una

escala ajustable (58,59) unida = la placa de soporte (23},
pars indicar el grado de tensidm del hilo (59), ¥y con una
gradvacién (59) visible ez una mirilla (63} del brazo (2)
de laz méquina de ‘coser.

6) Mecanismo tensor del hilo superior para mé-
quinas de cosers | '

Esta memoria consta de ocho paginas escritas &

WENO,.

BARCELONA, 10 de Enero de 1963.
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