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El presente Modelo de Utilidad consiste conforme 
indica su enunciado en un INTERRUPTOR PERFECCIONADO cu­
yas nuevas características de construcción, conformación 
y diseño cumplen la misión para la que específicamente 
ha sido concebido, con una seguridad y eficacia máxima.

El interruptor objeto de este Modelo de Utilidad, es­
ta especialmente concebido para que su pulsador tenga un 
recorrido de muy poca magnitud a la vez de que debe de 
conseguirse que su desplazamiento sea sumamente suave, 
pero que a la vez deba de conseguirse una gran presión
en la zona de contacto, ya que es necesario el obtehbfl*
que a través de estos contactos pase una gran intensí-*. 
dad, ello, evidentemente conlleva, el hecho de conseguir 
un mecanismo que multiplique el esfuerzo del desplaza-, 
miento del pulsador para conseguir que el contacto pro­
piamente dicho ejerza una gran presión para soportar las
grandes intensidades que ha de atravesar loe contactos* **.* .propiamente dichos. * ******* 

*  +  *Evidentemente todo lo anterior es consecuencia de M******
evolución tecnológica que va sufriendo la industria && * 
la electrónica, asi como, la industria eléctrica del 
automóvil, que conlleva el hecho de conseguir elementos 
y dispositivos que su accionamiento sea sumamente fiable 
a la vez de que sus dimensiones han de ser sumamente 
reducidas para llegar a alcanzar al mismo tiempo unas 
intensidades sumamente elevadas, siendo principalmente
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el objetivo del presente Modelo de Utilidad.
Este interruptor está constituido básicamente por una 

carcasa de configuración sensiblemente prismática en 
cuya zona mas superior se le instalará y guiara el pul­
sador correspondiente.

Cuando tal pulsador sea activado y consecuentemente 
desplazado, actuará sobre un soporte, el cual, está sus­
tentado y guiado a través de cuatro ejes los cuales que­
dan a su vez alojados en sendas protuberancias cilindri­
cas que emergen de la base de la carcasa, existiendo a 
su vez, entre la pretuberancia cilindrica y el soporto* *
correspondiente, sendos resortes, con lo cual se conse*-**-* * + + + *guirá la recuperación del soporte a su posición inicial 
cuando deje de activarse al pulsador.

A su vez en esta pieza soporte y en su zona central, 
ae le ha adaptado un muelle en el que se insertará la

+
pieza distribuidora en cuya zona mas inferior presenta"* **.
doa cavidades que constituyen una configuración a mo&&******
de unos dientes de engranaje. *..!.*

*  +  *  *

Precisamente el diente central de esta pieza distrir*! 
buidora, es la que al desplazarse el pulsador y conse­
cuentemente el soporte, hará actuar a la pieza basculan­
te la cual podra adoptar un movimiento de giro, con la 
particularidad que su apéndice inferior actuará sobre el 
contacto móvil que por uno de sus extremos esta solida­
rizado a la carcasa, en tanto que por su otra zona se le
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ha dotado de dos aletas laterales que en las cuales que­
da apoyado el extremo de un resorte, provocando conse­
cuentemente que el contacto móvil se encuentre siempre 
con una determinada tensión con lo cual, es evidente 

5 que, al actuar la pieza basculante, hará desplazar de 
una manera brusca a las dos aletas laterales de tal con­
tacto móvil, con lo cual, este se desplazará hacia la 
posición superior o inferior provocando la conexión o 
desconexión del contacto .

10 Evidentemente, ello se consigue gracias a que tal
contacto móvil esta constantemente solicitado con una.

* ***
gran presión, producida precisamente por el resorte qvej

* *
actúa sobre sus aletas, con lo cual, es evidente que *&1* 
desplazarse del eje de equilibrio del contacto móvil 

15 como consecuencia del desplazamiento de la pieza bascu­
lante, tal contacto se desplazará hacia la zona superior
o inferior según cual sea el movimiento de tal piéaa**

* **.basculante por haberse superado la posición de equiYi^.-
brio de tal contacto.

20 Otros detalles y características del actual Modelo *de*** <
Utilidad se irán poniendo de manifiesto en el trasncurso 
de la descripción que a continuación se dá, en que se 
hace referencia a los dibujos que a esta Memoria se 
acompaña en la que, de una manera un tanto esquemática, 

25 se representan los detalles preferidos. Estos detalles 
se dan a título de ejemplo, haciendo referencia a un ca-

******

** + t a *****
* *
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so posible de realización práctica, pero no queda limi­
tado exactamente a los detalles que allí se exponen; por 
tanto esta descripción debe de ser considerada desde un 
punto de vista ilustrativo y sin limitaciones de ninguna 
clase.

La figura nB 1 es una vista lateral en alzado seccio­
nada, en la que puede observarse el interruptor objeto 
de este Modelo de Utilidad en la posición de contacto, 
y no se esta presionando sobre el pulsador.

La figura na 2 es otra vista seccionada en la que se 
ha representado el interruptor cuando se está presíq^* 
nando el pulsador. .****.

La figura nB 3 es un detalle en el que se puede ob­
servar la pieza soporte así como al eje de la pieza bas-. 
culante.

La figura na 4 es un detalle en el que puede obser-.
varas el resorte que acciona la pieza distribuidora. . ..

*** *En la figura nB 1 puede observarse que el interruptqc*.
* *  *

objeto de este Modelo de Utilidad está constituido ppq** 
una carcasa (10) que presenta una configuración eensY- * 
blemente prismática hueca, en cuya base (11) se solida­
rizan los diversos contactos y lengüetas de conexión.

A su vez en la zona superior de la carcasa (10) se ha 
previsto la instalación del pulsador (12), el cual, que­
da su desplazamiento perfectamente guiado por habérsele 
previsto en la propia carcasa (10) la prolongación de
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los laterales (13) que guian al mencionado pulsador en 
su desplazamiento.

Por otra parte cuando este pulsador sea accionado, 
arrastrará consigo a la pieza soporte (14), ver figura 
na 2 la cual presenta emergiendo de su cara inferior 
cuatro ejes sensiblemente cilindricos cuyas porciones 
inferiores quedan parcialmente alojadas en las protube­
rancias huecas que emergen de la base (11) de la carca­
sa (10), con ello, se consigue el perfecto guiado en el 
desplazamiento de tal pieza soporte (14), a la vez que
cuando deje de accionarse el pulsador (12) esta pieza*

*****(14) volverá a su posición inicial ya que, alrededor .de.* *
los ejes se ha instalado sendos convenciona les resorbes 
limitándose el desplazamiento hacia la zona superior por*
el doble acodamiento perimetral (13) con que esta coñs-* 
tituída la carcasa (10).

Por otra parte en esta pieza soporte se le ha instáL*'*
* ***lado en su zona central el muelle (19), presentando dMb.*
***de sus extremos una configuración semicircunferenciTaR.*

****que queda alojada y solidarizada a la pieza soporte (%)* 
por unas protuberancias efectuadas para tal efecto, 
muelle (19) que tras una porción recta finaliza en una 
curva que aprisionara al distribuidor (21) quedando pre­
cisamente tal distribuidor sustentado por su base supe­
rior (22) en tanto que, la zona inferior del mencionado 
distribuidor, presenta una configuración a modo de dien­
tes de engranaje (23)-

**
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Por otra parte debe considerarse que en la propia 
base (11) de la carcasa (10), se ha previsto la insta­
lación del contacto móvil (2 4), el cual, queda perfec­
tamente solidarizado a tal base a través de un conven­
cional sistema de sujección y en su caso remachado (25).

Por otra parte tal contacto móvil (2 4) presenta en 
sus zonas laterales dos aletas presentando tal contacto 
móvil en consecuencia y en planta una configuración que 
se asemeja a una "E" con su trazo central sensiblemente 
prolongado que es a través del mismo en el que queda
solidarizado a la base (11) de la carcasa, en tanto que,.

* * *

*  *****en su otra posición extrema se instala el contacto prpt-,* *
píamente dicho (2 6) ****

Precisamente y a través de las dos aletas laterales a
de tal contacto móvil (24) se le está ejerciendo úna*
presión constante a todo el contacto por habérsele
instalado un resorte (29) que por uno de sus extremóé**

* ***queda solidarizado al contacte (35) en tanto que,
****otra porción extrema queda ejerciendo una determinabas/
* * * *presión contra las aletas laterales del móvil (24). t./I

A su vez, debe tenerse en cuenta que la pieza bas­
culante (2 7) presentan un eje (28) que sus extremos
están alojados en sendas cavidades efectuadas para tal 
efecto permitiendo el giro de la pieza basculante (2 7).

Como puede comprenderse dado la posición del contacto 
móvil (2 4), asi como de la pieza basculante (27) cuando
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esta sea desplazada y consecuentemente se rebase la 
línea de equilibrio del contacto, la porción extrema del 
mismo, ascenderá o descenderá de una forma brusca, a la 
vez que permite mantener una gran presión en el contacto 
propiamente dicho (2 6) gracias precisamente a la acción 
del resorte (29) que esta actuando sobre las aletas de 
tal contacto, desplazamiento de (2 7) que se consigue 
gracias a que en su zona superior se ha previsto la con­
figuración a modo de diente de sierra (31).

Obsérvese en la figura ns 1 que en ella se ha repre­
sentado el contacto móvil (2 4) cuando esté cerrando el

+  ** * *
circuito y consecuentemente (2 6) apoyado en el contactó*****

. . *  *fijo (32), en este instante si se pasa a actuar sobre*ei*
pulsador (12) este arrastrará consigo a la pieza soporte 
(14) con lo cual, la zona inferior del distribuidor''^* 
concretamente el diente de engranaje (33) incidirá sobre
el (31) efectuado en la pieza basculante (2 7) provocando^*
' * ***el giro de esta. . *- .

Evidentemente con este giro, el diente (3 1) incidía?**
spbre (23) provocándo a au vez el desplazamiento d&l/l*** *
'distribuidor (21), con lo cual, quedará situado tal y 
como se observa en la figura n9 4 ya que de esta manera 
se impide el que la pretuberancia (34) pueda incidir 
sobre el distribuidor (21).

Con este giro de la pieza basculante (2 7), se hace 
desplazar a las aletas laterales del contacto móvil (24)
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hacia la zona superior, limitándose en el recorrido del 
contacto móvil (2 4) gracias a la existencia de un con­
vencional tope debiéndose hacer resaltar que este des­
plazamiento del contacto móvil (24) se produce de una 
forma rápida y brusca, ya que una vez se haya rebasado 
la línea de equilibrio este se desplaza automáticamente 
y con gran brusquedad ya que todo el conjunto esta some­
tido a la presión provocada por el muelle (29) quedando 
el contacto tal y como queda representado en la figura
na 2. . .

* * * * *Evidentemente cuando deje de actuarse sobre el pulsgg-̂
* *

dor (12) este volverá a su posición inicial, gracias*
precisamiente a los resortes con que esta dotada la*
pieza soporte (14), instante en el cual y tras haber*
rebasado el diente (3 1) de la pieza basculante (2 7), el
distribuidor (21) volverá a su posición central gracias**

* * *precisamente a la acción del muelle (1 9) instante en *#2,
cual y ai se vuelve a actuar sobre el pulsador (12) vo^.*

+ * * *verá a desplazarse el soporte (14), con lo cual, ^el¡ 
diente (23) del distribuidor (21) actuará nuevamente 
sobre el diente (31) de la pieza basculante (2 7) 
provocando consecuentemente el desplazamiento del con­
tacto móvil (2 4) quedando el diente (31) ubicado en la 
cavidad existente entre el diente (23) del distribuidor 
(21) y el diente (36) provocándose consecuentemente cada

* *
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vez que se actué el pulsador (12) que el diente (31) de
la pieza basculante se aloje en la cavidad respectiva
formada por el diente central (23) y (36) o bien entre
el diente (23) y (33) provocándose una sola acción en

5 cada desplazamiento del pulsador (12) es decir que
conectará o desconectará simplemente con una pulsación.

Se comprenderá después de observados los dibujos y la
explicación que hemos efectuado de ellos, que el Modelo
que motiva la presente Memoria proporciona una construc-

10 ción sencilla y efectiva que puede ser llevada a la
práctica con gran facilidad, constituyendo, sin duda-* * ** ***alguna un resultado industrial.

Se hace constar, a los efectos oportunos, que en ei 
objeto que constituye el presente Modelo podrán intro- *

15 ducirse todas aquellas variaciones y modificaciones .'de
detalle que las circunstancias y la práctica pudieran
aconsejar, siempre y cuando con las variantes que *sé**

. **.introduzcan, no se altere o modifique la esencia qh&.* 
queda resumida en las siguientes reivindicaciones:

**** * w

* ** t w * * ***** . * **
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R E I V I N D I C A C I O N E S :
19 - INTERRUPTOR PERFECCIONADO" caracterizado por 

estar constituido por una carcasa (10) de configuración 
sensiblemente prismática hueca en cuya base (11), se 
encuentran solidarizados y posicionados los diversos 
contactos y lengüetas de conexión, en tanto que en la 
zona superior de la mencionada carcasa (10) se ha pre­
visto la instalación del pulsador (12) cuyo despla­
zamiento queda guiado por la prolongación de los late­
rales (13) que emergen de la carcasa, con lo cual, cuan­
do sea presionado este pulsador (12) arrastrara consigo;

*****
a la pieza soporte (14) que está dotada de cuatro egess** W*.**que emergen de su cara inferior quedando parcialmente 
alojados en las protuberancias huecas efectuadas en la 
(11) de la carcasa (10) quedando tal pieza (14) susten­
tada por habérsele instalado alrededor de sus ejes sen­
dos resortes. ' *

* / * *2§ - "INTERRUPTOR PERFECCIONADO", según la anterior*** *
reivindicación, caracterizado por que en la zona centraá**** + +
de la pieza soporte (14), se le ha instalado el mueij-éí 
(19), que presenta en uno de sus extremos una configura­
ción semicircunferencia! que queda alojada y solidariza­
da a la pieza soporte (1 4) por unas protuberancias efec­
tuadas para tal efecto, muelle (19) que tras una porción 
recta finaliza en una curva que aprisiona y sustenta al 
distribuidor (21) a través de su base (22), mientras que
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la zona inferior del distribuidor (21) se le ha cons­
truido con una configuración a modo de dientes de engra­
naje.

39 - "INTERRUPTOR PERFECCIONADO", según las anterio­
res reivindicaciones, caracterizado por que en la base 
(11) de la carcasa (10) se ha previsto la instalación 
del contacto móvil (24) que queda perfectamente solida­
rizado a tal base con un sistema convencional de suje­
ción, contacto móvil en el que se ha dotado a sus zonaá 
laterales de sendas aletas adoptando el conjunto del
mismo y en planta una configuración que se asemeja a anal

*****
"E", con su trazo central sensiblemente prolongado, gúe\,*. **
es a través del mismo en donde queda solidarizado a la
base (11) en tanto que, en su otra porción extrema se.
instala el botón de conexión (26), contacto, que está
sometido permanentemente a una presión constante por
haberse instalado, un resorte (29) que por uno de suq.

*<*extremos queda solidarizado al eonhacto (35) en tantd***** 
*  *  *que la otra proeión extrema queda alojado en las lengüé-**

. . * * <tas laterales del contacto (24). *** '
49 "INTERRUPTOR PERFECCIONADO", según las anteriores 

reivindicaciones, caracterizado porque la pieza bascu­
lante (27), presenta un eje (28) que sus extremos están 
alojados en sendas cavidades efectuadas en la carcasa 
para tal efecto permitiendo el giro de la pieza bascu­
lante (2 7) con lo cual, cuando la pieza basculante (2 7)

**
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sea desplazada como consecuencia de haberse presionado 
el pulsador (12) al desplazar consigo a la pieza dis­
tribuidora (21) e incidir esta en la pjeza basculante
(2 7), rebasará la linea de equilibrio del contacto móvil 
(2 4), con lo cual, la porción extrema del mismo, ascen­
derá o descenderá de una forma rapida y brusca gracias 
precisamente a la acción del resorte (2 9).

59 -"INTERRUPTOR PERFECCIONADO", según las anteriores 
reivindicaciones, caracterizado por que cuando deje de 
actuarse el pulsador (12) este volverá a su posición 
inicial, gracias precisamente a los resortes con tfupt*.**<
está dotada la pieza soporte (14), instante en el cua^*$\ 
tras haber rebasado el diente (31) de la pieza basculan­
tes (2 7), el distribuidor (21) volverá a su posición.+ * + + +
central gracias a la acción del muelle (19), con lo
cual, cuando vuelva a desplazarse el soporte (14), el^
diente (23) del distribuidor (21) incidirá sobre el,

*"diente (31) de la pieza basculante (2 7) provocando él*
* * *

el desplazamiento del contacto móvil (2 4) habiéndo que*******
dado ubicado el diente (31) en la cavidad formada entwa * 
(23) y (36) del distribuidor (21), provocándose conse­
cuentemente cada vez que se actúe el pulsador (12) que 
el diente (31) de la pieza basculante se aloje en la 
cavidad respectiva formada por el diente central (23) 
y (36) o bien entre el diente (23) y el (33), desplazan­
do al distribuidor (21).

* *



14

69 - "INTERRUPTOR PERFECCIONADO".
Todo tal y conforme se describe en la presente Memo­

ria la cual consta de catorce hojas escritas a máquina 
por una sola cara y tres planos que la ilustran.

MADRID t¡ ?
MECANISMOS AUXILIARES INDUSTRIALES, S.A. 
M.A.I.S.A.
P.A.
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