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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Correspondiente a una Patente de Invención que se so lic ita  
por Veinte años pera todo e l Territorio Nacional y sus Co­
lonias a favor de D. Dominique Santa María, de nacionalidad
francesa, residente en 12 rué du Guizay, Saint-Etienne___
(L oira), Francia, por:

"DISPOSITIVO DE OCIA DE ORILLOS PARA TEJIDOS CON MANDO 
AUTOMATICO"

Con prioridad de la solicitud  francesa n* 8400 solicitada 
e l 15 de Marzo da 1*962

La presente invención se refiere  a un dispositi­
vo destinado a ia guia de o r illo s  con mando automático pa­
ra te jidos y artículos sim ilares.

En la  Industria Textil es conocido e l empleo de 
guías de o r il lo  que tienen por misión asegurar una conduc­
ción de loa bordes del te jid o  para su arrollamiento sobre 
un plegador. Tales mecanismos, da la  forma como se usan, -
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aoa poco eficaces* especialmente en e l  caso de artículos -  
tex tiles  defoimables y delicados* debido a que la acción -  
de estas guías se ejerce únicamente sobre una parte de los 

o r illo s .
Por consiguiente* para remediar estos incóate- -  

nientes e l  presente invento ha creado un dispositivo de — 
guia de o r illo s  con mando automático* que actúa sobre la  -  
tota l anchura de la  pieza de tejido* aportando a la  indus­
tria  un elemento de suma e fica cia  y que* cumple perfectamen 
te con los fines propuestos.

Con e l fin  de fa c i l ita r  una perfecta comprensión 
del objeto del invento y para que pueda ser fácilmente lie  
vado a la  práctica, en los adjuntos dibujos se ilustra un 
ejemplo preferido de realización* dado a t itu lo  simplemen­
te informativo y no limitativo* y en los cuales:

La Fig. 1* representa* a pequeña escala* una vis 
ta exterior y frontal de un rod illo  de guia de o r illo s  de 
mando automático con arreglo a la concepción del invento* 
estando colocado un tejido sobre e l r o d illo .

La Fig. 2 muestra* asimismo a pequeña escala* una 
vista en sección longitudinal del rod illo  representado en
la Fig. i .

La Fig. 3 es una vista  de p erfil*  en sección trans 
versal* por e l e je  a-b de la  Fig. 2.

La Fig. 4 es una representación en sección ío^gi 
tudinal del rod illo  de guía de o r illo s  a l fin a l de la  ca— 
rrera de deslizamiento longitudinal de las barras móviles 
de apoyo.

La Fig. 5 muestra* a mayor escala* una vista  de 
detalle en planta y en sección longitudinal, por e l  eje -
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o-d dado por la  -it'ig. 4.
La Fig. ó es una vista de p e r fil y en sección — 

transversal, dada por la  linea e - f  de la  Fig. 5.
Para sim plificar la descripción expositiva del -  

invento, en las figuras partes iguales han sido afectadas 

de referencias idénticas*
El dispositivo de guia de o r illo s  con mando auto

rnático aplicable a tejidos y otros artículos similares ----
está previsto esencialmente en forma de rod illo  rotatorio 
que está dotado en su p eriferia  de unas barras longitudina 
le s  dispuestas concéntricamente y cuya misión consiste en 
serv ir de apoyo al te jido  durante la operación de su des— 
arro llo .

Unas ruédecillas f i ja s  sobre los cubos del rodi­
l l o  entran dos a dos en la sección interior de cada barra, 
permitiendo su libre  deslizamiento longitudinal y , por tan 
to , su desplazamiento la tera l en amibos sentidos.

Una placa de guia, montada f i ja  sobre un a n illo , 
esté articulada en un plano perpendicular a l eje del rodi­
l l o  y comprende interiormente, en su periferia , una gargán 
ta  circu lar que sirve de guia a ruedecillas rotatorias f i ­
jadas respectivamente al extremo de las barras longitudina 
les  del r o d il lo .

Ai girar e l r o d illo , la articulación de la placa 
de guia asegura e l desplazamiento longitudinal de las ba­
rras longitudinales de acuerdo con la amplitud de la  in d i  
nación de dicha placa. Cada giro de media vuelta, las ba— 
rras se desplazan progresivamente desde la posición f i ja  -  
correspondiente al e je  da articulación de la  placa hasta -  
la posición extrema de inclinación, en un sentido en media
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vuelta y en e l sentido contrario en la media vuelta opues­
ta#

Estos desplazamientos progresivos y altemos de 
las barras longitudinales describen circularmente un movi- 

5 miento helicoidal de paso variable, proporcional a la am—
plitud de inclinación de la  plaoa de guía. A consecuencia 
de e llo , e l tejido que se apoya sobre las barras longitudi 
nales es llevado transversalmente en un sentido o en el — 
otro, asegurándose su guía.

10 Un aparato de mando de acción mecánica a través
de un palpador mandado por el borde del tejido permite man 
dar la inclinación de la placa de guia en un sentido o en 
otro, segdn e l contacto establecido por e l tejido en su — 
desplazamiento lateral, actuando eléctricamente dicho pal- 

L¡? pador, bien sobra electroimanes opuestos, acoplados sobre
la  placa, bien sobre un motor eléctrico de acción desmulti

piteada y con inversión de marcha en la  placa.
También está previsto asegurar electrónicamente 

e l  mando de la placa de guia por medio de una célula foto- 
20 e léctrica  convenientemente dispuesta.

Segán e l ejemplo de aplicación ilustrado por los 
adjuntos dibujos, ejemplo que no es de modo alguno limita­
tivo , e l rod illo  de guía de orillos  comprenda esencialmente 
un árbol rotatorio 1 , sobre el cual están montados por —

2$ cualquier medio conocido los cubos 2. Los cubos 2 tienen —
en su periferia  unas caras rectilíneas 2  ̂ destinadas a ser 
v ir  de apoyo a las barras longitudinales 3 * Uhas ruedecillas 
rotatorias 4, dispuestas radial y perpendioularmente a las 
caras 2^, están montadas sobre ejes 5 sujetos por tuercas 

30 6 sobre los cubos 2.
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Las barras longitudinales 3 ; cíe sección preferi­

blemente cuadrada, poseen en su cara de apoyo una hendidu­

ra 3*̂  para a l paso de los  e jes 5; dichas barras longitudi­
nales se deslizan libremente y son guiadas por las ruédeci 

l ia s  rotatorias 4 correspondientes*
En sus extremos, las barras longitudinales 3 es­

tán solidarizadas con los brazos 7 que sostienen las ruede 
c i l la s  da mando 8 que cooperan con.la placa de guia.

El r o d illo  de guia propiamente dicho asi realiza 

do g ir#  libremente y es arrastrado en rotación bien por e l  
desarrollo del te jid o , bien a través de una polea o piñón 

montado sobre e l  árbol rotatorio  1*
El árbol rotatorio  1 gira libremente, en sus ex­

tremos, en rodamientos de bolas 5* De un lado, e l rodamien 
to  5 está alojado en e l extremo de un árbol f i j o  10* regu­
lable circularmente y fija d o  ea su extremo sobre e l  basti­
dor 11 u órgano f i j o  de la  máquina o aparato que recibe e l  
ro d illo  de guía de o r i l lo s .  Exteriorizante, e l árbol f i j o  -  
10 permita e l  contraje de un an illo  12 fija d o  en posición 
mediante un t o m il lo  13* Dicho an illo  12 está provisto en 
su p er ife r ia  de salientes opuestos 12^, destinados para per 
m itir la  unión de las orejas 14  ̂ de la placa de guia 14. -  
Unos to m il lo s  16 permiten la fi ja c ió n  y la  articulación -  
de la placa 14 con respecto al an illo  12, en un plano per­
pendicular al eje del r o d il lo . La placa de guia 14, de fc r  
ma c ilin d r ica , tiene interiormente, en su p er ife r ia , una -  
sección en forma de U, constituyendo una guia de rodamien­
to  da los  rod illos  de mando 8 . Hay que considerar que una 
arandela circu lar 15 está fijad a  concántricamente sobre la  
placa 14, mediante un t o m il lo  u otro medio, de modo que -
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permite e l  montaje de las ruedacillas 8.

Después del an illo  12, el árbol f i j o  10 asegura 
también e l contraje del soporte 1 7 , sujeto por e l  to m illo  
17  ̂ o por otros medios. El soporte 17 posee dos ramas opues 
tas, perforadas en sus extremos en 17  ̂ para permitir e l — 
alojamiento y la  fija c ión  de dos electroimanes 18, puestos 
en circu itos e léctricos  mediante un inversor unipolar, a -  
un palpador 1? realizado de manera conocida y dispuesto — 
enfrente del o r illo  derecho o izquierdo del te jido  T, des­

pués de su guía por e l rod illo .
Los núcleos móviles 18  ̂ de los electroimanes 18 

están acoplados respectivamente mediante bielas 20 articu- 
ladas a la parte trasera de la  placa de guía 14, de modo -  
que permiten su g iro  en los  dos sentidos.

Gracias a estas medidas, e l te jido  T se arrolla 
sobre las barras longitudinales 3 según un arco determina­
do que permite e l arrastre del ro d illo . El palpador 19 es­
tá dispuesto enfrente del o r il lo  del te jid o , a su salida -  
del rod illo .

Durante su desarrollo, e l  te jido actúa con au — 
o r il lo  sobre al palpador 19, que manda eléctricamente uno 
u otro de loe electroimanes 18, de modo que provoca e l  g i­
ro de la  placa de guia 14. Esta última arrastra las ruede- 
c illa s  de mando 8 que hacen volver las barras longitudinal 
lea 3 según un desplazamiento progresivo combinado con su 
rotación. A consecuencia de e l lo ,  e l  te jid o  T que se apoya 
sobre las barras 3 con su entera anchura es hecho volver -  
transversal y progresivamente, en un sentido o en e l otro, 
por los desplazamientos de las barras 3 forman un moví 
miento helicoidal con paso a la  izquierda c a la derecha,
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según la puesta en circu ito electridb? O h u
troimén 18.

El rod illo  de guia de o r illo s  asi realizado ase­
gura una perfecta guia.de cualesquiera te jidos, en particu 
la r  de tejidos deformadles y delicados, sin excluir los te 
jidos de grandes longitudes como: telas fuertes, te las — 
cauchutadas, materias plásticas, f ie ltr o s , muletoaes, e t c . ,  
que se presentan en piezas de gran longitud y cuyo o r illo  
tiene que estar rigurosamente alineado.

En variante, hay que observar también que e l  pal 
pador 19 puede estar sustituido por una célula fo toe léctr i 
ca convenientemente orientada para que presente su hag lu­
minoso en correspondencia del o r il lo  del te jid o . Dicha cé­
lula fotoeléctrica  permite e l mando de los electroimanes -  
18, que actúan da la manera anteriormente descrita, pudien 
do también estar previsto cualquier otro mando para asegu­
rar los desplazamientos de las barras longitudinales 3*

Eay que considerar que las barras longitudinales 
3 están ventajosamente revestidas de materias cualesquiera 
que sirven para aumentar la  adherencia del te jid o  T, como 
varillas de madera, materias plásticas u otras.

Las ventajas del rod illo  de guía de o r illo s  se -  
desprenden bien de la descripción.

Como sobra decir y como ya se desprende de lo  — 
que precede, la  invención podré ser objeto de modificacio­
nes de tamaño, forma y disposición de los  elementos, siem­
pre que no se altere la esencialidad de la  misma, para un 
mejor logro de los fines propuestos, no limitándose en mo­
do alguno a aquel de sus modos de aplicación como tampoco 
a les diferentes realizaciones de sus distintas partes que
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se han indicado más especialmente, de las que pon e l con­
trario comprende todas las variantes, y debiéndose tomar — 
los diferentes conceptos en su más aspira acepción y nunca 
en sentido limitativo.

Descrita suficientemente la  naturaleza del obje­
to de la presente solicitud se reivindica de propia y nue­
va invención lo contenido an las siguientes

R E I V I N D I C A C I O N E S

la .-  Dispositivo de guia de orillos  para tejidos 
con mando automático, caracterizado porque comprende un ro 
d illo  que está dotado, en su periferia , de unas barras Ion 
gitudinales destinadas al apoyo del tejido durante su desa 
r ro llo , y las cuales, guiadas por ruedecillas, están uni— 
das a una placa de guia montada de forma giratoria sobre -  
un anillo solidario de un árbol f i j o  y que forma interior­
mente, en su periferia , una guia da rodamiento circular de 
los rodillos rotatorios sujetos al extremo de las barras -  
móviles, y estando dispuestos unos electroimanes alojados 
en un soporte solidario del árbol f i j o ,  y los cuales se ha 
lian unidos a la placa de guia para permitir su giro en — 
ambos sentidos y,, por tanto, e l deslizamiento progresivo -  
de las barras móviles combinado con su rotación, originando 
dicho desplazamiento combinado de las barras un movimiento 
helicoidal de arrastre transversal del tejido en los dos -  
sentidos, actuando un palpador, mandado sobre e l borde del. 
te jid o , de forma eléctrica sobre cada uno de los electroi­
manes para determinar e l  giro de la placa de guía.

29.- Dispositivo de guia da orillos para tejidos 
con mando automático, segón se reivindica en los puntos an 
tortores, caracterizado porque las barras móviles se encuen
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tran montadas en las caras planas correspondientes de los  
cubos, estando dispuestas las ruédecillas de guia fijadas 

radialmente sobre dichos cubos, asegurando dichas barras, 
de sección hueca hendida longitudinalmente, de forma inte­

r io r ,  e l  alojamiento de la s  ruedecillas de guia.
3 3 Dispositivo de guía de o r il lo s  para te jid os  

con mando automático, según se reiv indica  en los  puntos an 
te r io re s , caracterizado porgue e l  árbol f i j o  y regulable -  
está provisto  en su extremo de un rodamiento a bolas, que 

sirve para centrar e l  árbol rotatorio del r o d il lo  propiamen 

te dicho, sosteniendo dicho árbol sucesivamente e l  an illo  

de articu lación  de la  placa de guia y e l  soporte de los  — 

electroim anes, mientras que, en su extremo, e l  árbol men— 
clonado está acoplado con un t o m il lo  sobre una parte f i j a .

4 8 .- D ispositivo de guia de o r il lo s  para te jid os  

con mando automático, según se reivindica en los  puntos an 
te r io re s , caracterizado porque la  placa de guia de las ba^ 
rras móviles, se encuentra articulada sobre e jes  que atra—

viesan las ramas paralelas que cabalgan sobre los  salientes 
del a n illo  so lid ario  del árbol f i j o ,  estando provista dicha 
p laca, in terior  y circularmente, con un p e r f i l  en forma de 
U, destinado a servir de guia de rodamiento a cada uno de 
lo s  ro d illo s  rotatorios sujetos a l extremo de las barras -  
móviles*

5 $ .- D ispositivo de guia de o r il lo s  para te jid os  
con mando automático, según se reivindica en los  puntos an 
teriores , caracterizado porque los  electroimanes se dispo­
nen en e l soporte so lid ario  del árbol f i j o ,  acoplándose 
mediante b ielas sus núcleos móviles a la  parte trasera de 
la  placa de guia.
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68. -  d ispositivo  de guía de o r illo s  para te jid os  

coa maado automático, segáa se reiv iadica  ea los  púa toa an 

te r io re s , caracterizado porque e l desplazamiento longitudi 

aal progresivo de las barras móviles viene dado por la  in­

clinación  de la placa de guía, combinado con e l movimiento 

de rotación del r o d il lo ,  para originar un movimiento h e li­

coidal en ambos sentidos que determina e l  desplazamiento -  

transversal del te jid o .
72 . -  D ispositivo de guia de o r i l lo s  para te jid os  

con mando automático, segtün se reivindica en lo s  puntos an 

te r io res , caracterizado porque e l mando automático de lo s  
electroimanes se rea liza  a través de un palpador dispuesto 

sn correspondencia con e l  o r i l lo  del te jid o , y actuando di 

cho palpador a través de un inversor unipolar sobre uno u 

otro de los  electroimanes, segán e l sentido del desplaza­
miento transversal.

88. -  D ispositivo de guía de o r i l lo s  para te jid os  
con mando automático, segán se reivindica  en los  puntos an 
te r io re s , caracterizado porque e l  mando automático de los  
electroimanes se realiza  por medios e lectrón icos, como por 

ejemplo cálulas fo toe lóo tr ica s ,
D ispositivo de guía de o r i l lo s  para te jid os  

con mando automático.
Todo e l lo  ta l y como se desoribe en e l cuerpo de 

la  presente Memoria, se reivindica en su Nota y se represen

ta a t ítu lo  de ejemplo en las adjuntas hojas de planos.
Esta Memoria consta de diez hojas foliadas- y me­

canografiadas a dos espacios por una sola de sus caras.

Madrid, ^  - -
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