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"Perfeccionamientos en dispositivow para trangportar

cuerpes desde una cinta de transporte hacis otra."

Y ]

ROBERT HILDEBRAND MASCHINENBAU GmbH,, entidad alema-
na, residente en Mirtinger Strasse 68, Oberboihin -

-geh/Wﬂrtt, Alemania,

Le invencidn se refiere a un dispositivo
pars fransportar cuerpes, especialmente piez2as én for
ma de placas, desde una cinta de tianaporte hacia 0«
tra cinta de transporte, especialmente cintas de trang

porte dispuestas paralelas entre s y adyacentes,
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instalaciones de rociado automaticas o similares -

frecuentemente no se pueden disponer una detris de
le otra en una sola direccidn debido a la falta de
espacio, sino que se Han de disponei una al lado -

de la otra. Aqui es necesario llevar los cuerpos a

Atransportar desde una cinta de transporte haéia la

otra cinta dé transporte.

ILa invencién se basa en la idea de un-
simple dispositivo o'a}cuyaqudase pgeden transportar
los cuerpos desde una cinta de transporte hacia la
otra pin neégaidad de personal de servicio. El dig 
pésitivo'segﬁn la presente invencidn se caracteri=
za porque el final de cada una de las doé cintas -

de transporte muestra una via de rodillos a accie-

“nar, cuyos rodillos estén dispuestos esencislmente

en direccidn coaxial con los rodillos de la otra -
via de rodillos y porque las dos vias de rodillos
estén‘conecta&as entre gi mediante una cinta de -~
transporte transversal que se puedeAaccionar arbi-
trariamente mediante elevacidén y bajada y que en-

grana en los huecos entre los distintos rodillos -

de 1las dos vias de rodillos. En estado bajada la =

cinta de transporte transversal no impide el trang
porte de las piezas & transportar sobre las vias =
de rodillos, de manera que las piezas & transpor -

tar transversalmente pueden llegar totalmente sobre

la via de rodillos a accionar antes de que sean re

cogidas por la cinta de transporte transversal.

Las vias de rodillos se encuentran geng
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y sirven pera la recepeidn de las piezas que vie -

nen de la cinta de transporte. Las piezas asi reci

 bidas se trahsportan entonces accionandocorrespon~

dientemente la cinta de transporte transversal ha-
¢ia la otra via de rodilles y, dejendo inefisaz la
cinta de transporte transversal, se dejanm sobre =
ella. Lbs elementos de la cinta de transporte trang
versal se encuentran en los huecos entre los rodi -
1los de las vias de rodillos.

En un ulterfor desarrollo de la invencidn
muestra la cinta de transporte transversal accions~
mientos de correa, especialmente accionamientos de-
correas trapezoidales, introducidos en los huecos en
tre los rodillos, y que son accionados continuamente
por un moter y por un motor de mendo arbitrarioc se -
pueden 1evantér por encima de la superficie de traba
jo de los rodillos y bajur por debajo de estaé super
ficies., La cinta de trasnporte transversal aleanza =
casl desde el lado extremo de una de las vias de ro-
dillos hasta el lado extremo de la otra via de rodi
1los. Mediante los accionamientos de corress introe
ducidos entre los huecos se logra una recepcién y
t#ansporte impecable de los cuerpes con el acciona=
miento de correas levantado.

Es especialmente ventajoso si la cints
de ﬁransﬁbrte'transversal muestra correas de maie-
rial sintétice. Por un materisl sintético adecuado
no es influenciada la pieza que se encuentrs enci-

ma, lo que tiene especial importancia al transpor-
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-tar elementos delicados.

Pare el mando delﬂaccionamiento de las -
vias de rodillos y de los movimientos aibitrariosf
de elevacidn y bajada del accionamiento de correas
puede servir hna@iembro de mando conectado delante

de 1% entrads al dispositive., Para ello se emplea-

'eépeciaimente une célula fotoeléctrica que respon-

da al final de la interrupcidn del paso de los ra-
yos de una fuente de iyz por un cuerpo conducido -
sobre el dispositivo.‘Ei miembro de mando responde
e cada‘cuerpo individual que por lo tanto llegan -
independientes entre si sobre la via de rodillos y
por el acclonamiento de correas se trﬁnsporf&n des
de una via de rodillos hacia la otra. Después de -.
bajar el accionamiento de correa vuelven las piezas
e ser recogidas por la via de rodillos. Debido & =
que el miembro de ﬁando responde'a cada uno de los
cuerpos se evita un choque de los cuerpos y por lo
ténto‘au averiadoe.

| Un desarrollo especislmente sencillo -
del dispositivo se obtiene si la cinta de transpor
te transversal se puede subir y bajar mediante un
accionamiento de palancas, pudiendo haberse montado
una rueda correspondiente el accionamiento de co -
rreas a una palancé de giro que con ayuda de otra-
palanca se puede girar directemente por el motor de
mando arbitrario. _

En el dibujo se ha repreéeniado esquema

ticamente un dispositive de la invenéién como ejemw

plo de ejecucidén. Muestrans



Figs 1 un corte a lo largo de 1a\11nea
I -71en la fige 2. | '

Fige 2 una vista Qesde arriba.

Una cinta de transporté 1, gue transporta

Be en direccidén de la flecha A, se encuentra paralela y

al lado de otra cinte de transporte qué trahsporta;en
direccion de la flecha B. Los finales de las dos cin-
tas de transporte 1 y 2 estén unidos. entre si por un dig
positivo segun la presente 1nvenc10n.

10. | El dispositivo muesira un marco de perfil
que estd revestido todo alrededor hacia fuera. En el
lado superiof del marco se encuentran listones de gufa
3y 4, asi como un 1listén de tope 5. Sobre vigas trans
versales 6 hasta 9 dispuesta en el marco del disposi-

18, tivo se han dispuesto los cojinetes 10 de los ciiin--
dros 1l. Cade cilindro muestra en su extremo exterior
un pifion de cadena 12. Los pifiones de cadena 12 de cg
da lado de los c111ndros estdn conectados cade una &
través de una cadena 13 con un motor de mando arbitra

20, rio 14 ¢ 15, que se¢ sujeta sobre una ménsula 15 en el
marco;. |

V Aproxiﬁadamente en ei centro de una viga
iongitudinal 20 del armezon del marcoe se han .alojado
simétricamente con relacidén al plano central d&s pa;

25, lancas de un solo brazo 21 y 22 gque, con ayuda de ba-
rras de empuje 23 y 24, estdn conectadas con palancas
de un‘sélo brazo 25.y 26 que actﬁan, cada una, sobre
un eje 29 6 30 alojado en una traviesa 27 0 28,

Los ejes 29 é 30 1llevan a su vez cada unodosA

30. palancas 32, 33 o 34, 35 cuyos extremos libres llevan -
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‘un eje 37 4 38. Con agyda de’ un motor 4 6 43 sugeta-

dos cada uno en una traviesa 27 § 28 se accionan los
ejes 37 6 38, cada uno & través de un accionamiento por
correa o -similar 44 § ¢5. Cada dos poleas de correa -

trapezoidal correspondientes entre si 40 y 41 estén -

conectadas entre si por una corres trapezoidal 47.

Pa:a apoyar- las correas trapezo1da1es 47

. se han previsto apr031madamente en el centro .dos ci--

lindros 48 'y 49 cuyos extremos eatan‘sujetados cada u
no por uns palancg de un brazo 50 hasta 53. Las palan
cas 50 y 51 6 52 y 53 estén montadas en los ejes 64 o
55 alojados en una viga transversal 56. En los ejes -
54 y 55.engrapgn aprox;madaﬁente en el centro palan--
cas de un brazo 58 y 59 cuyos extremos estin cada uno
a trgvés de una barra de:empume éo 6'61 conectados?con 
las palancas de un solo hrazo.zﬁ‘é 26+ Aprozximadeamente
en el centro‘delvmareo se ha previsto un motor reduc-
tor 63 de mando arbitrario que muestra un disco de do
ble excéntrics 64 que actﬁamjunto con las palancas de

un solo brazo 21 y 02. En la p031c1on representada del

“disco excéntrico asumen las poleas de corres 40 v 41,

esi como los cilindros de soporte 48 y 49 su posicién

- més inferior. Si el disco de doble excéntrica 64 se -

gira en 902 entonces las piezas 40,41 y 48,49 estén -

lgvéntadas. En la posicion bajada de estas piezas se

.encuentran 1as_correas 47 por debajo de las superficies

de {ransporte formadas por los cilindros ll;y’eﬁ la posi

cidn levantada correspondientemente por encima.

En la viga transversal 56 se ha previsto -

para cada correa un dispositivo ténsor de correas con
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los rodillos 67,68, El dispositivo téhsbr“puede ceder

en forma correspondiente al levantar y al bajar los‘-

accionamientos de las correag..Este muegira dos palag

cas 69 y 70 tensables entre si mediante ayuda de un -
B, . muelle.no representado.

Entre la cinta gde transporte l.y el dig-~
positiyp desarrollado segin la presente invencidn ‘se
ha previgto ﬁna barrera de luz que,mﬁestra une fuente
de luz 73 y una célula fotoeldctrica 74. La célula fo

10. toeléctrica sirve para gobernar el motor 63 Yy en caso
dado tambien los motores 42 y 43. Un cuerpo 77 que ven
ga de la cinta de tfansporté 1 pasa & través de la ba
rrera de luz 73, 74, con lo que se interrumpe el rayo'
de luz. Al final de la interrupcion se conecta por la

15. célula fotoeléctrica 74 el motor 63 que & través de un

'rélé de tiempe estd en servicio hasta que la doble ex
cénirica'64 se haya girado en 90§ con lo que las palan
cas 21, 22, 25, 26, 32 hasta 34, 50 hasta 53, 58 y 59
asi como lac barras de empuje 23, 24, 60 y 61 han le-

20. | vantado los &ccionamiehtos de las cofreaquue lleven
las correas 61. Las poléas de las correas 40, 41 se -
accionan bien continuadamente por los motores 42 y 43
y tan pronto y.mientras estén en la posicidn levantas,
En este céap se desconectan al bajar los eu::cionamien—~

25, tos de correas de nuevo los motores 42 y 43. ﬁa'ﬁieza
én'quma de placa . trensportada con ayuds de.laS'ég
rreaé 47 elevadas por encima de la via de transporte 2
de los cilindros 11”haQia el 6tro'1ado-délan£é‘de-lé -
cinta de transpbrtel2,'habiéndose‘g:aduado,ei'tiembb‘-

300 entre elévaciﬁp ¥y bajada de las correas 47 de manéra -
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que la pieza en formz de placa 77 se

te del centro de la cinta de transporte. Al bajar =
las corfeas 47 es recogida la pieza 77 por los cilin
dros 11 que se encuentran delante de lu cinta de trans
porte 2 y por estos impulsada hacia la cinta de trang
porie 2,

El accionamiento de los cilindros 11 se -
puedg parar durante la entrege de la pieza K&} ﬁor'los
cilindros 11 hacia las correas 47 y viceversa. Los ¢i
lindros 11 pueden sin embargo éeguir acciom dos duran
te este tiempo. A

En el ejemplo de_éjecﬁcién desérito se en
cuentran las cintas de transporte 1 y 2 una al lado =
de la otra. También es posible situar las cintas des-
plazadas en el ancho del disbositivo de transporte -

transversal una detrés de la otra o escoger una digw

posicién en la cual las cintas de transporte 1 y 2 -

se encuentren en un 4ngulo determinedo entre si.
NOTA
~ Descrita Suficienteﬁente la naturaleza -
del invento.vasi como*ia-mgnera dg‘realizarlo'en la
préotica, debe hacerse constar que las disposicio -
nes'anteriormehte indicadas son suqceptiblés de mo-

dificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin

¢ipio fundamental. Tembién se hace constar que el =

invento se refieré #funa Solicitud de Patehte pré -
sentada en Alemanla con fecha 23 de febrero de 1962
ne H 40 638/81e G, acogiendose por 1o tanto a los .
beneflcios que conceden los Conven1os Internaclona;

les en vigor y siendo lo que constituye la esencia

. del :eferidq inyento. y por lovque se solicita -
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* Patente de Invencién por 20 afios en Bspaha:*PERFEC

CIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS PARA TRANSPORTAR CUER
POS DESDE UNA CINTA DE TRANSPORTE HACIA OTRA", ca-~
racterizéndose por lo siguiente:

| 12 - Perfeccionamientos en dispositi =
voé para transportar cuerpos desde una cinta &e trang
bortg hacia btra. especialmente para el‘transporte
de piezas en forma de placas, estando las cintas -
de transporte dispuestas paralelas entre si y adys
centes, caracterizadas, porque el final de cada una
de las dos cintas de transporte muestira via de rodi
llos a accionar cuyos rodillos estin dispuestos es~
pescielmente en direccion coaxial con los rodillos ~
de la otra via de rodillos y porque las dos vias de
rodillos estdn conectadas entre si mediante una cin
ta de tfansporte transversal que se puede accionar
arbitrariamgnte mediante elevacidén o bajada y que-
engrana en 1o0s ﬁuecos‘entre los distintos rodilles
de las dos vias de rodillos.

) | 28 Pe:feccionamientbs segin la reivin
digac16n 1,\ca:acterizados porgue la cinta de tfang
porte transversal muestra en los huecos entre losba
fpdillos”acc}onamientos de correas que son aceiona-
dos continuadamente por un motor y por un motor de
mando arbitrario se puedenvlevantar por encima de la
superficie de trabasjo de los rodillos y bajar por de
bajo de estas superfigcies, |

38 - Perfeccionamientos segin la reivin
dicacidn 2,»caractefizados porque la cinta de trans

porte transversal muestra correas de material sint$
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48 - Perfeccionamientos segﬂnluna de -
las reivindicaqiones anteriores.'caracterizadOS pox

que pars gobernar el accionamiento de las vias de -

rodillos y el movimiento de elevacidn y'béjada arbi

'trgria deltaccionamiento de cotrega girve un miem -

bro de mand§ conectado delante de entrada de la en-
trada al dispositivo, especialmente una célula fotp
eléctrica que respohda al final dé la interrupeidn-
de paso de 1bafrayos de una fuente qe luz por un =
ocuerpo conducido sobre el disposition

58 - Perfeccionamientos segin una de -

-las reivinﬁicaciones anteriores, caracterizades poxr

que la cinta de tramsporte transversal se puede ele
var y bajar con ayuda de un accionamiente de palan-
Case - - . .

68 - Perfeccionamientos segin la reivip
dicacién'5.Qaracterizados perque una rueds de c¢o -
rrea eorresﬁondiente al accionamiento de correas eg
t4 montada a una pelenca de giro que con ayuda de -
otra palanca de giro se puede girar por 1¢ menos q;
rectamente por el motor de mando arbitrario.

-7 - Perfeccionamientos segin la reivin
@icaciénvé, qaraeterizados porque la palanca de giro

para elevar y bajérvla polea de correa esté conecta

da a_través de una barra de empuje con una palanca-

de giro para girar otra palanca de giro que lleva -
un rodillo o polea soporte.
8¢ - Perfeccionamientos segim la reivin

dicacidén 6 6 7 caracterizados porque en una palanca
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de giro que sirve para girar la polea de correa en-
grana una barra de empuje que estd conectada & una
palanca de un solo brazo alojada en el matco con la
que engrana un miembro de accionamiento montado en
el motor de accionamiento, especialmente una excén-
trica. |

98 - Perfeccionamientos segin una de las

‘reivindicaciones 6“hasta 8y caracterizados porque el

miembro de accionamiento del motor red@ctor estéd mon
tado en el plano central del dispositive y porque -
las palancas y barfas-de émpuje del accionamiento de
palancas se encuentran simétricas eh relacién con 8s

te plano.

102 - Perfecqioﬁamientos en dispositivos

para transportar cuerpos desde una cinta de transpor
te hacia otra, tal y como éueda sustancialmente dese
crita en la presente Memoria e iluéirado en €l dibu=-
jo édjunto."

xia conste de once hojas, escri

tas a méquina por und sola cara.

~DEE. 1953

ROBERT\HILDE MASCHINENBAU GmbH. ,

(EBO Y MODE}
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