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 ̂ la  presente invención, se encuentra re ferid a  a 
una muñeca mecánica perfeccionada, equipada con patines, 
esquíes o sim ilares que emula lo s  movimientos propios de 
los  deportes homólogos.

Es ob je tivo  de la  presente invención, desarro—  
l la r  una muñeca del t ip o  anteriormente indicado, que in — 

corpore mecanismos de f á c i l  fa b rica ción  y montaje.
Para e l  cumplimiento de ésta misión, la  muñeca 

dotada de lo s  adecuados medios de deslizam iento, ta l como 
patines, esquíes o sim ilares, equipa un mecanismo motriz 
a resorte , que produce un movimiento oscilan te  d iscon ti—  

nuo de sus piernas y cabeza, para simular lo s  homólogos -  
movimientos rea lizados por un patinador o esquiador huma- 

no, a cuyo f in  dicho mecanismo está  fundamentalmppUe cons 
titu íd o  por un resorte  impulsor, que ataca a una pieza de 
configuración general c il in d r ic a , a modo de carreta, que 
conforma lateralmente en una de sus bases una corona den­
tada, mientras que en la  su p erfic ie  de la  base opuegta, -
configura una ranura sinuosa determinante de un recorrido

***
cerrado en la  que ir á  acoplada una b ie la , para e l  moví-----

* a * *
miento de cabeza, presentando además dicha pieza c ilá n d ri* w *

. *  *
ca en su su p erfic ie  la te ra l una amplia ranura de re co rr i­
da cerrado y desarro llo  sinuoso, en la  que operativamente 

irán  acopladas las piernas de la  muñeca, produciendo un -  

movimiento o s c ila to r io  discontinuo de las mismas; por otra  

parte éste mecanismo dispone de un tren de engranaje moví 

do por la  corona dentada de la, antedicha pieza c ilin d r ic a , 

acoplado a un volante de in erc ia  de acción g iroscóp ica .
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Otras ca ra cter ís tica s  y ventajas de la  inven- -  

30. -  Oión, resultarán más claramente de la  siguiente descrip­

ción realizada con la  ayuda de la  lámina de dibujos adjun 

ta, en la  que:
La figura  1, muestra una v ista  en alzado la te ra l 

parcialmente seccionada de dicha muñeca, mediante la  cual 
3 5 .-  es p os ib le  apreciar la  constitución  de su mecanismo mo- -

t r iz .
La figura  2, muestra un alzado fro n ta l parcia l­

mente seccionado para mejor apreciar e l  acoplamiento de -  
las extremidades y cabeza móviles, a l mecanismo impulsor. 

4 0 .-  Las figu ras 3 y 4, ilu stran  respectivamente en
d e ta lle , la  configuración de la  pieza intermedia de acó—  
plamiento de las piernas y de la  pieza c i l in d r ic a , respon
sable d e l movimiento oscilan te  de piernas y cabezai

^  *  .. la  muñeca 1, va equipada con unos eleiqeptos des
4 5 .-  lizad ores 2, configurados, en éste caso a modo de patines;

en e l  in te r io r  del cuerpo de esta muñeca va alojadA un me
eanismo a resorte  3, accionáble mediante una maneta 4.

A la  sa lida  de fuerza de recorte  5, va^d^gpues-
to un piñón 6, que ataca a un pequeño piñón 7, conformado

*  *  *  *

50 . -  integralmente sobre e l  e je  da una pieza 8, de volumen g e -
neral c i l in d r ic o . La pieza c il in d r ic a  8, configura*en e l

*  * *

*  *  *

la te ra l de una de sus bases una corona dentada 9, respon­
sable d e l movimiento de un tren de engranajes que provoca 
rán e l  g iro  de un volante de in erc ia  10, mientras que en 

5 5 .-  la  su p er fic ie  de la  otra  de sus bases, aparece configura­
da una ranura 11, determinante de un recorrido cerrado pa 

ra e l  acoplamiento de la  b ie la  acodada 12, responsable —  

del movimiento de la  cabeza 13.
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Además la  citada pieza c ilin d r ica  8, l le v a  con­

figurada en su su p erfic ie  la te ra l, una amplia ranura 14, 
de desarrollo  sinuoso, sobre la  que se acoplarán operati­
vamente sendas piezas 15, solidariamente unidas a las -  -  
piernas 16 de la  muñeca 1.

Las piezas 15, irán giratoriamente articu ladas 
sobre una pieza 17, configurada a modo de ca b a llete , la  -  
cual irá  a su vez montada con p osib ilid a d  de g ir o , alrede 
dor de un e je  18 , configurado sobre e l  ca je tín  del mecanis 
mo.

Con todo e l l o ,  sTUa descarga del resorte  5, se 
producirá por intermedio de lo s  piñones 6 y 7, e l  g iro  de 
la  pieza c i l in d r ic a  8, y con e l lo  una o sc ila c ió n  disconti 

nua de la  cabeza 13, y piernas 16 y simultáneamente e l  g i 
ro del volante de in erc ia  10. De éste modo, será**p6sible 

que la  muñeca asi constitu ida , se desplace sobr^jLds e le­
mentos de rodadura que equipa.

Suficientemente descrito  que nos es e l .o b je to  -  
del modelo de u tilid a d  que nos ocupa, que lo  es solamente 

a t itu lo  de ejemplo y una de las m últiples forman rea­
liza c ió n  a que en la  práctica  puede llegarse , tomgñdo co-

* * *

mo fundamento en su construcción e l  descrito en lajpresen
te memoria, únicamente nos resta  señalar que las 'm od ifica

... .
ciones de forma, tamaños, m ateriales empleados u otras no 

fundamentales, no deben ser consideradas variaciones que 

afecten a su esencia lidad.
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El modelo de u tilid a d *d escrito , recaerá pues, -  
sobre la s  siguientes re iv in d icacion es:

1 § .- "MUÑECA MECANICA PERFECCIONADA", de las del

tipo accionadas a resorte , dotada de lo s  adecuados elernen 
tos deslizadores, preferentemente configurados a modo de 
p a tin e s ,so b re  lo s  que se desplazará mediante e l  movinien 

to oscilan te  de sus extremidades in fe r io re s  y cabeza, ca­
racterizada por cuanto a la  sa lida  de fuerza del antedi— 
che resorte , irá  acoplada una pieza c il in d r ic a  sobre el, -  
la te ra l de una de cuyas buses se configura una corona den 
tada, mientras que en la  cara de la  otra de sus bases con 

figura  una ranura determinante de un recorrido cerrado, -  
presentando también esta pieza c il in d r ic a  en §u*sttperficie 

la te ra l una amplia ranura de desarrollo  sinuoso?.y  por — 
cuanto, la  antedicha corona dentada irá  acoplada a un -  -  
tren de engranajes responsable del g iro  de un vojLaáte de 
in ercia , mientras que sobre la  ranura de su otra  base, -— 
irá  acoplada una b ie la  doblemente acodada, solid&p^a de -  

la  cabeza, yendo además acoplada sobre la  ranura^sihuosa
te*

de su su p erfic ie  la te ra l, sendas piezas solidarias*de las

piernas de la  muñeca, las cuales a su vez irán  a rticu la —
... -

das con p os ib ilid a d  de g iro  sobre una pieza a modo de ca­

b a lle te , giratoriamente acoplada sobre e l  ca je t ín  del an­

tedicho mecanismo. Con todo lo  cual, a la  descarga del re 

sorte , se producirá e l  g iro  de la  pieza c i l in d r ic a  y con 
e l lo ,  la  o sc ila c ión  discontinua de las piernas y cabeza -  

de la  muñeca y simultáneamente e l  g iro  del antes citado -  

volante de in erc ia , consiguiéndose e l  desplazamiento sobre
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lo s  correspondientes elementos deslizantes de la  muñeca, 

a simulación de una patinadora o sim ilar.
2 3 .-  "MUÑECA MECANICA PERFECCIONADA", según la  

primera re iv in d ica ción , caracterizada por cuanto, lo s  de­

sa rro llo s  de las ranuras sinuosas practicadas respectiva­
mente en la  base, su p erfic ie  la te ra l de la  antedicha pie­

za c i l in d r ic a , será t a l  que¿ produzca una o sc ila c ión  dis­
continua de la  cabeza y piernas de la  muñeca, para asi — 
conseguir un desplazamiento a impulsos que permita e l  -  -  

avance de la  muñeca sobre lo s  citados elementos deslizan­
tes que equipa. ^

3&.- "MUÑECA MECANICA PERFECCIONADA".
Todo e l lo ,  t a l  y conforme queda d escrito , repre_ 

sentado y  re iv in d icado.
Esta memoria consta de se is  hojas, meeeMÓgrafia 

das y fo lia d a s  por una sóla  de sus caras, conteniá&do un 
to ta l de ciento ventinueve lin eas .



D I S E Ñ O

DE UN MODELO DE UTILIDAD, A FAVOR DE LA -  

FIRMA, INDUMAT, S. L ., DOMICILIADA EN IBI 
(ALICANTE), POLIGONO INDUSTRIAL CASA PAU. 

AVDA. JOSE ANTONIO, S/N. POR: "MUÑECA ME­

CANICA PERFECCIONADA".

Eaeala v a ria b le .
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