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El presente Modelo de Utilidad tiene por objeto ga-
rantizar el derecho a la fabricacibén y explotacibén exclusiva
de un dispositivo de articulacidén para un gato mecéﬁico, el
cual aporta, a la funcidn a la que va destinado, diversas
ventajas derivadas de su constitucién y que se consignarén
més adelante.

Son ya conocidos gatos mecdnicos para elevar vehi-
culos autombdviles del tipo que comprende una columna con un
pie de apoyo al suelo, a cuya columna se articula, en un pun-
to intermedio de la misma, un brazo elevador dotado de un so-

.
porte extremo, generalmente acanalado, para apoyo del vek%éu—
lo correspondiente, el cual presenta, a tal fin, sendas pes-

cons
taflas en las proximidades de los bordes correspondientes%;nla_
parte inferior de su carroceria; la columna y el brazo cita-
dos se enlazan mediante un husillo, que se enrosca a"i;'na

tuerca articulada transversalmente a la parte superior &8d&.1la

LA I

columna, en tanto qgue un extremo del mencionado husiliq. e
une articuladamente y con posibilidad de giro a un punté;x&-
termedio del mencionado brazo elevador, mientras que el otro
extremo del husillo presenta una manivela o similar unida ar-
ticuladamente al mismo, manivela que permite al usuario el
accionamiento del brazo mecdnico, para elevar el vehiculo au-
tombévil y poder asi proceder a la sustitucién de la rueda
averiada correspondiente.

A estos gatos mecénicos ya conocidos se les suele

denominar tipo tijera y, a veces, tipo semi-tijera.
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Asimismo son conocidos gatos mecdnicos constituidos
por un mecanismo del tipo de paralelogramo, en cuya diagonal
horizontal se dispone un husille, uno de cuyos extremos se
enrosca en una tuerca dispuesta en uno de los vértices del
paralelogramo y cuyo otro extremo se une al vértice opuesto
del paralelogramo, pero con posibilidad de giro y sobresa-
liendo una porcidn del husillo, la cual presenta una configu-
racién poligonal, una espiga atravesada, u otro medio para
poder conectar la correspondiente manivela de accionamiento.
En este gato el lado trasero inferior del paralelogramo se

. o

.
prolonga inferiormente en relacién con el vértice inferior

del mecanismo, determinando una pata de soporte del gato, que

se articula a un pie de apoyo al suelo. Yanee

A este (ltimo gato mecdnico se le conoce como tipo

ballesta o paralelogramo. st

En los dos citados tipos ya conocidos de gato Meci-

nico los ejes de articulacién de las partes basculantes entre

o ses
si del mismo se suelen remachar o, en su caso, soldar,:péﬁa
mantenerlos en la posicidén correcta de funcionamiento. Tal
solucibén para los mencionados ejes y, en particular, parz los
ejes de didmetro relativamente grande, tales como los que in-
tegran la tuerca en gque se enrosca el husillo, es una solu-
cidén que implica un montaje del gato relativamente entreteni-
do y costoso.

Cabe sefialar que también es conocido, en los cita-

dos gatos mecénicos, ‘el montaje de la tuerca con sus pivotes
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extremos a modo de eje, a base de que el extremo del corres-
pondiente brazo del gato presente sendas ranuras inclinadas,
cada una de las cuales desemboca al exterior a través de un
paso mas estrecho y los dos pivotes de la tuerca presentan
una configuracién cilindrica con un plano secante o con un
entrante, para que en una cierta drien:acién de dichos pivo-
tes puedan atravesr los correspondientes pasos e introducirse
en la ranura y asentarse en su interior mediante un cierto
giro, que impide su salida respecto al correspohdiente brazo
del gato; pero esta técnica de montaje es relativamente cos-
tosa y, ademés, no puede aplicarse a la totalidad del mgﬂhdje
de los gatos ya conocidos y descritos precedentemente.

Otra alternativa ya conocida consiste en que eo}l'ex-
tremo del brazo que interese presenta un recorte o entrante
interior, en el que pueden alojarse los citados pivotes .de<.la
tuerca o similar, que ocupan parte de la longitud totix:He
tales recortes, de modo que los extremos libres determihgaps

por tales recorﬁes pueden doblarse en direccidn al eje léﬁéi-
tudinal del correspondiente brazo e impedir asi la salida de
los citados pivotes, reteniéndolos en la cavidad interior
constituida de esta manera. Es de aplicacién a esta (ltima
solucién o montaje especificado lo expuesto precedentemente,
por adolecer de los mismos inconvenientes.

El dispositivo de articulacidn para un gato mecéni-

co, objeto del presente Modelo de Utilidad, se aplica a los

gatos mecdnicos del tipo que comprende al menos dos brazos
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de seccidén ideal en "U", articulados entre si y con un husi-
1lo que los enlaza a través de al menos una tuerca articulada
entre los brazos, cuyo husillo tiene un medio para accionarlo
giratoriamente, disponiendo el gato de un medio para el apoyo
y soporte del correspondiente automdvil y uno de los brazos
es de mayor longitud, de modo que se prolonga inferiormente
como pata de soporte o columna del gato, dotada de un pie de
apoyo al suelo; y viene caracterizado el referido dispositivo
porque estd constituido por un cuerpo integrado por un c¢ilin-
dro mayor y por un cilindro menor, coaxial y de didmetro y
longitud menores que el primero; y porque el extremg'iiLre
del cilindro mayor del cuerpo citado atraviesa, ajustadamen-
te, sendos orificios alineados y practicados en un par é?:ba-
redes yuxtapuestas de los brazos a articular entre si, y la
base del extremo opuesto del repetido cilindro mayor se, apoya
contra la cara mds interna del otro par paralelo de pénédes

yuxtapuestas de los brazos, las cuales presentan sendos dhi-

ficios de menor didmetro y alineados, que son a su vez{afﬁa-
vesados por el cilindro menor, cuyo extremo libre se retiene
en la pared més externa del Gltimamente mencionado p&r, por
lo que el citado cuerpo queda fijado al mismo y permite la
articulacidén de los brazos correspondientes.

Asimismo, el mencionado dispositivo de articulaciébn
viene caracterizado porque, potestativamente, el cilindro ma-

yor estd dotado de un orificio transversal que lo atraviesa,

para el libre paso de la correspondiente parte del husillo;
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presentando el citado cilindro, preferiblemente, un rebajo
plano paralelo a su eje, para el apoyo del soporte del husi-
llo.

Y, finalmente, el dispositivo en cuestidén viene ca-
racterizado porque, preferentemente, el cilindro mayor esté
dotado de un orificio transversal pasante y roscado interior-
mente, en el que se enrosca el husillo.

El dispositivo de articulaciég para un gato mecdnie-
co objeto del presente Modelo de Utilidad presenta las venta-
jas, inherentes a su constitucidén, de un fécil montaije tanPo
de dicho dispositivo como del gato a que se aplique y.éé‘hn
costo relativamente pequefio; todo ello, naturalmente, en re-
lacidn con los ejes de articulacién propics de los gatoé};é—
cdnicos ya conocidos y detallados precedentemente.

Cabe seflalar que el dispositivo de articulacidm 'se-

axes

gin este Modelo de Utilidad puede aplicarse tanto a los ¢

mecanicos tipo tijera o semi-tijera, como a los gatos meecénj-
cos tipo ballesta o paralelogramo, y que los referidos éééag
mecinicos a que se puede aplicar el repetido dispositivo de
articulacién podrin tener sus brazos constituidos por un per-
fil en "U" o bien estar constituidos por dos pletinas parale-
las y con sus bordes doblados hacia fuera formando sendas
pestafias perpendiculares a los planos de las respectivas ple-
tinas, las cuales se unen y solidarizan entre si mediante co-

rrespondientes travesailos.

Asimismo, el cuerpo del dispositivo de articulacién
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podrd ser mdcizo, que serid lo normal, aunque también podria
ser hueco al menos el cilindro mayor del citado cuerpo del
dispositivo.

El dispositivo de articulacibén para un gato mecéni-
co, objeto del presente Modelo de Utilidad, ofrece las venta-
jas descritas anteriormente, ademds de otras que facilmente
se deducirdn por un experto en la materia, a la vista del
ejemplo de realizacidn de dicho dispositivo, qué se describe
particularmente a continuacién, para facilitar la comprensidn

de las caracteristicas expuestas precedentemente, dando a co-

nocer al mismo tiempo diversos detalles y acompaﬂéndose'a:la
presente memoria, a tal fin, unos dibujos en los que, tan so-
lo a titulo de ejemplo y ‘no limitativo del alcance de, este

Modelo de Utilidad, se representa un caso practico del men-

cionado dispositivo de articulacidn objeto del mismo. sesse

En los dibujos, la figura 1 muestra un gato méc%ﬁi-

co del tipo de paralelogramo y dotado del dispositivo &e(gr-

ticulacién segln el presente Modelo de Utilidad, en una ivista
en alzado lateral del mismo.

La figura 2 representa una vista en seccidén segln
A-A' de la figura 1, seccibn que muestra claramente la cons-
titucién del dispositivo de articulacidn correspondiente.

De acuerdo con la figqura 1 de los dibujos, se apre-
cia un yato mecénico del tipo, conocido, que comprende cuatro
brazos =1l=, =2-, =3- y -4-, articulados entre si a través de

dos dispositivos de articulacibén -5- y -6- y dos ejes de
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articulacién -7- y -84: y estos brazos estdn dispuestos segln
un paralelogramo, que presenta un husillo -9-, situado en una
diagonal del paralelogramo Yy que se enrosca en el cuerpo de
los aispositivos de articulacibén =-5- y -6-. El husillo pre-
senta, articulada en su extremo opuesto, una manivela <-10-
para poderlo accionar giratoriamente y obtener la elevacidn o
el descenso del gato y, por tanto, del vehiculo automdbvil
apoyado sobre el mismo.

El citado gato mecédnico presenta un estribo acana-

lado -1l1- y basculante, para el apoyo y soporte del vehiculo

automévil correspondiente, asi como un pie de apoyo al ‘suelo

-12~, en este caso articulado al brazo -4-, pero que en el

gato tipo tijera dicho pie estd solidarizado a una colypna y

adopta uﬁg forma angular. En el caso representado, el brazo

-4~ actlla también como pata de soporte del gato mecé&nico;*se-

gln lo ya expuesto. e

De acuerdo con lo representado en la figura iy,
especialmente, en la figura 2 de los dibujos, cada uno éé;ios
dos dispositivos de articulacidn =5 y -6- estd constituido
por un cuerpo macizo e integrado por un cilindro mayor -13- y
por un cilindro menor -14-, siendo este dltimo de diédmetro y
longitud menores que aquél y siendo ambos cilindros -13- y
-1l4- coaxiales.

El dispositivo de articulacibén -5- se monta trans-

versalmente, atravesando un par de orificios alineados y dis-

puestos en el par de paredes yuxtapuestos -la- y =-2a- de los
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correspondientes brazos -1- y =2~ a articular entre si, ajus-
tdndose segin las conveniencias el didmetro interior de dicho
par de orificios con el di&metro exterior del cilindro mayor
-13-; y al final del montaje el cilindro menor =-14- atraviesa
otrc par de orificios de menor dilmetro, ajustado convenien-
temente al didmetro exterior de este cilindro =14-, orificios
también alineados y dispuestos en el otro par paralelo de pa-
redes =-2b- y -1lb- yuxtapuestas de los citados dos brazos -l-
y -2-, haciendo tope la correspondiente base del cilindro ma-

yor =-13- contra la cara interior de la pared -2b-.

En la citada posicidn, el extremo libre -15-* del
cilindro menor -14- se retiene en la pared mds externa -lb-

por remachado, soldadura u otro procedimiento conveniertté.., de

modo que el dispositivo de articulacidén -5- queda fijado y
permite la articulacién de los dos brazos -1- y -2-. et

Por lo que se refiere al dispositivo de artiguia-

cibén -6- es de Aaplicacidn lo anteriormente expuesto en’ regla-
cién con el dispositivo de articulacidén -5-, por se ;.énzt;.os
iguales, tanto por lo que se refiere a su consﬁitucién como a
su montaje. |

Ambos dispositivos de articulacién -5~ y =-6- pre-
sentan un orificio transversal -16- pasante y roscado inte-
riormente, que hace de tuerca respecto al husillo -9-, es de-
cir, que en dicho orificio se enrosca el husillo.

En otros casos distintos del ejemplo de realizacidn

descrito, el cilindro mayor del dispositivo de articulacidn
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- 10 -

estard dotado de un orificio transversal que lo atraviesa y
que permite el libre paso de la correspondiente parte del hu-
sillo, orificio qué, en este caso, no estd roscado y presen-
tando dicho cilindro, si asi interesa, un ;ebajo plano y pa-
ralelo a su eje, pafa el apoyo del correspondiente cojinete o
soporte del citado husillo.

Es evidente que los ejes de articulacidn -7- y/o
-8- podrin también, si asi se estimara conveniente, estar
constituidos por el dispositivo de articulacidén precedente-

mente descrito y, en general, la aplicacidn del repetido dis-

positivo de articulacidn no viene limitada a los ejes d@-ér-
ticulacién de los brazos gque integren, en su caso, el gato
meclnico a que se aplique, sino gue también podré utilizgise
en otros ejes de articulacidn de los referidos tipos de gatos
mecénicos ya conocidos u otros que pudieran surgir y e-dos
que fuera posible y conveniente tal aplicacidn. o

De lo expuesto, se aprecia la facilidad de mo@?ﬁﬁe

v el pequeflo costo relativo del dispositivo de articulécién

L

descrito y grafiado.

Estas.y otras caracteristicas y ventajas podrén ser
deducidas por un experto en la materia, a la vista de los di-
bujos y de la descripcidn efectuada anteriormente.

Se fabricard el dispositivo de articulacidén para
un gato mecdnico, objeto del presente modelo de utilidad, con
los materiales apropiados a sus elementos componentes, pu-
diendo variar su forma, acabado, dimensiones y cuantos deta-

lles no alteren, cambien o modifiquen su esencialidad.
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- REIVINDICACIONESH®-

l2,- Dispositivo de articulacibén para un gato mecénico, del
tipo que comprende al menos dos brazos de seccidn ideal en
"U", articulados entre si y con un husillo que los enlaza a
través de al menos una tuerca articulada entre los brazos,
cuyo husillo tiene un medio para accionarlo giratoriamente,
disponiendc el gato de un medio para el apoyo y soporte del
correspondiente autombévil y uno de los brazos es de mayor
longitud, de modo que se prolonga inferiormente como pata de
soporte 0 columna del gato, dotada de un pie de apoyo al sue-
loj caracterizado porque estd constituido ansun
cuerpo integrado por un cilindro mayor y por un cilindro me-
nor, coaxial y de didmetro y longitud menores que el priﬁé%o;
y porque el extremo libre del cilindro mayor del cuerpo cita-.
do atraviesa, ajustadamente, sendos orificios. alineados. y
practicados en un par de paredes yuxtapuestas de los brégé? a
articular entre si y la base del extremo opuesto del repetido

cilindro mayor se apoya contra la cara mas interna del{éiio
par paralelo de paredes yuxtapuestas de los brazos, las cua-
les presentan sendos orificios de menor didmetro y alineados,
gque son a su vez atravesados por el cilindro menor, cuyo ex-
tremo libre se retiene en la pared mls externa del (ltimamen-
te mencionado par, por lo que el citado cuerpd queda fijado
al mismo y permite la articulacién de los brazos correspon-

dientes.

28,- Dispositivo de articulacién para un gato mecénico,
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de acuerdo con la 12 reivindicacidn, caracterizado porque,

potestativamente, el cilindro mayor estd dotado de un orifi-

cio transversal que lo atraviesa, para el libre paso de la

correspondiente parte del husillo; presentando el citado ci-

lindro, preferiblemente, un rebajo plano paralelo a su eije,

para el apoyo del soporte del husillo.

32.- Dispcsitivo de articulacidn para un gato mecénico, de

acuerdo con la 12 reivindicacidn, caracterizado porque, pre-

ferentemente, el cilindro mayor estd dotado de un orificio

transversal pasante y roscado interiormente, en el que se en-
L J

rosca el husillo. *e’

48 .- Dispositivo de articulacidn para un gato mecénico.

Consta la presente memoria descriptiva de doce hojas foliadas

]
escritas por una sola cara.

Barcelona, 11 de enero de 1.985 cenee

P. A. fele’

M. LLORT
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