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INVENCION

& favor de Don José PASCUAL PUIGLOLELSCH y Don frnesto
JACAS GUERRA, ambos de nacionalidad espafiola, residentes
en Barcelona, Ronda (eneral kiitre, 9 y Calle Roselldn,
347, por “LMECANISWO 1% ACCIOHAUIENTO PARA CLALABOYAS kO~
VITES". ' '

WBEORIA ISSCRIFLIVA

La presente invencién se reiiere a un mecanis-
no de acdonamiento para claraboyas méviles, compuestas
por aleros abatibles que, ademds de. su funcién especffica
de dar paso a la luz permiten, cuando interese, una ai-
reacibdn graduable del corressondiesate loczl. .l mecanise—
mo de la demanda estd formado por piezas devidamente es—
tudiadas para proporcionar la aperturs y cierre sincroni-
zedos de los antedicuos alerog, disponiendo ademfs de un
sistena de mando de actuacién simple y segura.

Las veniajas aue iuwplice una ejecucidn mecdnica
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de eote tipo son varias, tanta desde el punio de vista
estructural y de funcionamiento como de facilidad de
maniobra y economia de montaje. Por otre parte, los ele-
mentos utilizados no suponen complicacidn alguna, por lo
que es muy remoto el peligro de averias por ssta csuss.

Esencialmenie, el aludido mecanismo viens de-
terminado por un juego de palaucas dividido en dos grupos,
uno de ellos combvinado articularmente con la cara inter-
ne de los aleros de la claraboya (aleros formadoz por un
bastidor o wmarco con cristales) ,en tanto que el otro se
enlaze con uno de dichos aleros ¥y depende, para su actua~
¢idn, de un sistema de traccidén conjugado con un medio
de maniobra manual o automdtica. Los aludidos aleros se
articulan a bisagra a los correspondientes monbtantes del
-tejado o cubierta poseysndo uno de aquéllos, en el bor-
de gque se ajustgré con el del alero contiguo para deter-
minar la doble pendiente, un perfil diedro vierteaguas
o bapajuntas cue obre Qe clerre dé la unién entre los
dos componeates de la claraboya. Dlas palancas que inte~
gran los dos grupos se han montado de manera que cuando
el conjunto de traccién actda en wuno u otro sentido pro-
voca, a través de uno de aquellos nismos algros movimien—
tos en las palancas de los mismos que trebajan al uni=-
gono pars las posieibnes de cierre y aperturs corresyon-
diente,.

Pare la mejor comprensién de 1z presente memo=-
ria descriptiva, se aoompaﬁé un dibujo en el gue, tan

sflo a t{tulo de ejemplo,. se represenie un caso prietico
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de ejecucién de un mecanismo concebido de conformidad con

lo expuesto.

En dicho dibujo, }a figura 1 es une viste es-
quemdtica del conjunto del mecanismo, aplicado a una cla-
raboya que se encuentra, en dicha figura, en posicién ce-
rrada; ¥y la figura 2 muestra este wmismo mecanismo actuan-
do pars la apertura de la aludida claraboya.

El objeto de la peticidn comprende dos grupos
de palancas articulades entre si, de los cuales uno de
destina a la apertura y cierre de la claraboya, en tanto
que el otro se emplea pare mover simultaneamente 8 los
aleros a través del primero. Bl juego de cierre y apertu=-
ra aludido comporta les palapcas ~l-y =2=y =3~ 7 -4-, 1la
priméra y Yltims conjugadsse con la cara interna de los
alerog ~5= ¥y —6-, que se articulan a bisagra por los pun-
tos -7~ y -8~, respectivamente, a los montantes -9- que
formen parte del tejado o cubierta. Como es usual dichos
montantes =5« y =6~ (en este caso amﬁos néviles) vienen
determinados por sendos marcos o bastidores con los cris—
tales translucidos de iluminacidn, existiendo eu el bor-
de longitudinal libre de uno de estos aleros (en el pre-
senie caso en el -6-) opuesto al de articulacidn -8-,
una pieza o perfil en dngulo diedro -10~, gue actda de
tepajuntas o vierteaguas y cierra la linea ge juntura
entre los dos bastidores ~5- y -6- en le posicidn de cie-
rre, tel como se aprecia en la figura 1.

Las palancas =2~ 3 ~3- forman las ramas de un

balancin, @ escuedra, cuyo ocunto de oscilacidn se encuen-—
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tra en el eje -11~ solidario de la estructura de la cu-
bierta.

El grupo de accionamiento de la claraboya con~
porta las palancas =12-, =13~ y ~i4—, la primera solida-
ria del eje de giro de une cualquier de los aleros,‘por
ejenplo del -5-, en tanbo que la dltina se articulz a un
punto fijo ~15=- y por su extremidad libre viene enlaga—
da a un cable u otro medio tractor -16-, que, convenien-
temente gulado por una o varias poleas -17-, puede ser
movido einn ambos sentidos por una manivela -18- a través
de un dispositivo reductor sdecuado.

La manivela ~18- podrfa sustituirse por un pe-
guefic motor gue, combinado con ﬁn iaversor, pernitiria
actuar en uno y otro sentido sobre el elemento de trac-
cidn antes citado, -16-.

El funcionamiento del mecanismo deserito es
en lfnegs generales, el siguienté:

‘Cuando se ejerce un esfuerzo de arrastre en el
cable o andlogo ~16-, lo yue se obliens, como sntes se
ha indicado, bpor medio de la menivelz =18~ o motor gque
la sustituya, se produce un desplmanienic angular en la
palanca apoyada -1l4-, transmitiéndose &1 impulso a la
~13- v pasando de &sta a la dltiug -12-, que, por estar
unida al eje de la bisagre -T-, produce necesarismente
el le&antamiento el alero correspondiente =5~ pero como
sea que el mismo se hallza enlzzado con el contigup ~6=
a través de las palandas -l- 2 -4-, éstas determinsn la

elevacidn simultanea del referido segundo slero -6-,
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con lo cual la claraboya se abre tsl como nmuestra la

figure 2, pasando 2 ella todas las piezas desde la posi-
cibn gue indice la figura 1 y siguiendo los movimientos
angulares setialados por las flechas. Es evidente que la
aperftura de dicha claraboys depende del valor del arrage
tre en el cable =l6-. Merced al reductor -19-, puede
graduarse nuy finsmente tal apertura. |

Para procéder al ciewrre, bzgta Gar warcha atrds
a la manivela o 2l motor pera que las palancas de los
dos grupos, obligadas por la propiz gravedad de los ale-
ros =5~ y ~6-, vuelven a la posicién que muestra la figu;
ra 1, en la yue la piesa tepejuntas o vierteaguas —10-
cierra la unidn entre aguellos elementos =5= y =6-.

Dande los valores adecuados a las longitudes
de los brazog ~2- ¥ «3= a su calado mutro ¥y 2 sus posi-
ciones angulares con respecto del conjunté es posible

situar la cumbrera -10-~ a uno u otro lado de la clarabo-

ya y asegurar su gapertura y cierre perfectos sobre el

bofde del bastidor opuesto, @si como obtener una posi-
eidn de apertura mdxiwa sdecuada para los dos bestidores.
En tales condiciones, la claraboya mévil accio=~
nable por medic del mecanismo explicado permiie no solo
el paso normal de lug al interior del corresyondiente lo=-
¢al, sino qué o8 posible, on el womento oportunc dar sa~
1ida & lz atmosfera cargada 3dol mismo, aireacidn muy im~
portante en muchos cesos de la industria quimica en sus
nfltiples remas de la fotografia, decepado de piezas,

pianturas, preparaciones guimica diverses y andlogos.
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Serdn independientes G2l objeto de la iunven~
oidn los moterisles, formas y dimensiones de los distin-
tos slementos que integran un mecanismo conjugado con
una claraboya mévil del tipo explicado, dispositivos de
maniobra y demds detalles de orden secundario que no

afecten = su esencialidad.

HOTaA

Se reivindica como objeto de lg presente pa~
tente de invencién. |

1. Hecanismo de accionamiento pare clareboyas
méviles formadas por dos aleros abatibles alrededor de
sendos ejes que pasan por sus bordes externos, caracte-
rizado porgue uno de dichos aleros llevs fijado en su
borde libre un perfil de cumbrera gue solapa al alero
opuesto y ambos estdn conectedos entre si por un meca~
nismo gue los comunica movimientos de oscilacidn tales
que dicha cumbrera permite el péso del alero opnesto en
la meniobra de apertura y sjusta sobre el mecanismo eh
la fese de cierre.

2. liecanismo de accionamiento para clarsaboyas
méviles, de acuerdo con la reivindiczeidn 1, caracteriza-
do esencialmente por el hecho de que los dos sleros estén
articulados a dos bridas gue se hallan conectadas por sus

extremos opuesios a sendas rames de un balancin oscilante



L]
: \
(\\_\-!

o

Se

10.

15.

' - 2839» 0 =4
alrededor de un éje fijo, cuyes ramas tiemen una longi-
tué Yy disposicién angular correspondientes a la ley de
movimientos relativos de los bordes libres de ambos ale-
TOS.

3. Mecanismo de accionamiento para claraboyas
méviles segdn la reivindicacidn 1, porgus uno de dichos
aleros tiene un brazo radial unido por uno de sus extire-
mos, mediante ung brida, con una de las remas de un ba~
lancin oscilante por un punto intermedio y gue se halla
conectado con un mecaniswo de accionamiento por la rame
opuesta.

4. Necanismo de accionamiento para claraboyas
méviles.

‘La presente wmemoria consta de siete hojas fo-
liadas escritas 2 wdquina por une sola cara.

Barcelona, 24 8e diciembre de 1862.

José PASCUAL PULGDOMENRZCH y
Ex ACAS G
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Jrreglra, 24 Naembre 1962
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