
PATENTE DE INVENCION

Case RX-30

"Perfaccionamientos en los mecanismos de aparatos 
abrelatas"*

BONSON CORPORATION, entidad norteamericana, resi­
dente en 1, Ronson Road, WOODBRIDGE, Estado de 
New Jersey, BB.UU. de A.

Este invento se refiere a dispositivos de 
ajuste con envases, para abrelatas, y se relaciona 
más especialmente con un dispositivo de esta naturale­
za para un abrelatas mecánicamente accionado*

La mayoría de los abrelatas mecánicamente
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accionados, hacen girar los recipientes más allá de la 
cuchilla que separa las tapas, ajustando una rueda den 
tada de accionamiento de aquellos, con el borde inferior 
de la costura del envasé con la tapa. Corrientemente,

5# el reborde o costura se conserva ajustado con la rueda
dentada de accionamiento, comprimiendo secciones del 
cuerpo de la cuchilla contra aquélla, y la posición oanh- 
biante de dicha cuchilla, con respecte al recipiente, 
cuando data corta la tapa, se opone a que se obtenga la 

10. máxima eficiencia de sus elementos de ajuste con el
envase, y de corte#

Un objeto de este invento es proporcionar un 
montaje de ajuste con el envase para un abrelatas, que 
proporcione la mejor acción de giro del envase y de cor- 

15# te de la cubierta.
Otro objeto es proporcionar un dispositivo de 

esta naturaleza que alise los bordes o filos mellados 
que quedan en él envase como resultado del corte de la 
tapa#

20# De acuerdo con este invento, los elementos de
presión para ajustarse en el reborde del envase y mante­
nerlo enérgicamente acoplado con la rueda dentada de 
accionamiento del mismo, están montados antes y después 
de la cuchilla, en el mango de sostén de ésta. Por lo 

25# menos uno de lias elementos de presión impulsa elástica­
mente el reborde o costura del recipiente, en ajuste 
forzoso con la rueda dentada de accionamiento del envase# 
Esta hace girar el recipiente de modo positivo, más allá 
de la cuchilla, en todo momento, independientemente de 

30. la poeioión variable en la misma mientras corta la tapa
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del envase. El cuerpo de la cuchilla puede disponerse 
para hallarse libre de contacto con el reborde, mientras 
corta la tapa, lo cual permite que lleve a cabo su ac­
ción de corte del modo más eficiente. Cuando la cuchilla 
es un disco cortante montado rotativo libremente, su pe­
riferia puede disponerse para formar contacto con el 
borde cortado de la tapa que permanece conectado al re­
cipiente, y para deformarlo contra el interior del en­
vase, alisando así cualquier borde mellado que pueda 
resultar del corte de la tapa. Puede disponerse una 
ranura periférica en la cuchilla, para reaccionar con­
tra la costura, durante la fase final de alisado de pe­
netración de la cuchilla, para facilitar el alisado de 
los bordes mellados hacia el interior del envase.

El elemente de presión elásticamente impulsa­
do, puede comprender un apéndice o dedo prolongado des­
de un elemento oscilante mentado rotativamente alrede­
dor del eje de giro de la cuchilla. Una superficie de 
rotación sobre la placa de lado opuesto de su eje de 
rotación desde el apéndice, reacciona contra un pistón 
accionado por muelle, que se prolonga desde el cuerpo 
del abrelatas para impulsar elásticamente el dedo en 
contacto con la costura del envase, que a su vez se 
ajusta con la rueda dentada de impulsión. Este montaje 
del muelle en el interior del cuerpo^ evita toda nece­
sidad de montarlo sobre el mango, donde el espacio es 
limitado. El otro elemento de presión puede ser un sa­
liente estacionario que se prolonga desde el mango por 
detrás de la cuchilla, que reacciona en contra de la 
fuerza aplicada al borde c cierre por el dedo elástico



de presión, con objeto de mantenerlo adecuada y enérgi­
camente ajustado con la rueda dentada de accionamiento 
del envase# El pistón accionado por muelle, puede ser, 
convenientemente, una tira insertada en el interior de 
una cavidad del cuerpo del abrelatas, alineada con la 
superficie de reacción de la placa de presión* 3n bucle 
alargado sobre la tira, encierra un muelle de compresión 
que reacciona entre la pared superior de aquél y una 
prolongación del interior del cuerpo del abrelatas, que

engranajes de transmisión, para obligar elásticamente 
a la tira en dirección ascendente hacia la superficie 
de reacción de la placa del elemento de presión.

Nuevas características y ventajas de este in­
vento resultarán evidentes para los peritos en la mate-s 
riá, de la descripción siguiente, leída en combinación 
con el examen de los dibujos adjuntos, en los que se 
utilizan las mismas referencias para elementos análogos 
de las distintas figuras, y en los que

La fig. 1 es una vista en planta de un abre­
latas en el que están acoplados los principios de este 
invento*

La fig* 2 es un corte vertical por la linea 
2-2, de la fig* 1*

La fig. 1 es una vista de frente, en alzado, 
de la construcción representada en la fig. 1, con su 
ala doblada hacia arriba*

La fig* 4 une vista en planta de parte del 
modele representado en la fig. 1, en el que se halla 
ajustado un recipiente, con distintas partea separadas



para mayor claridad de la descripción.
La fig. 5 es un corte vertical a mayor escala, 

con partes separadas, de los elementos de ajuste de un 
recipiente, con la cuchilla empezando a entrar en con- 

5. tacto con la tapa del recipiente.
La fig. 6 es una vista análoga a la figl 5 

despuás de que la cuchilla ha cortado la tapa.
La fig. 7 es una vista lateral, en alzado, a 

mayor escala, con partes cortadas de elementos del apa- 
10. rato representado en la fig. 2.

Las figs. 8 y 9 son vista laterales, en alza­
do, del mecanismo de ajuste en distintas fases de traba 
jo.

La fig. 10 es otra vista lateral en alzado y 
15; representa partes del ajuste del recipiente.

La fig. 11 es un corte por linea 11-11 de la 
fig. 10, y

La fig. 12 es una vista en perspectiva de un 
elemento de ajuste con el recipiente, de la construcción 

20. representada en las figs. 1 a 11.
En las figs. 1-3 se representa un abrelatas 

10, en general análogo al descrito en la solicitud pen­
diente, ns de serie presentada el
(RX-21) excepto en cuanto se describe específicamente 

25. en esta memoria. El abrelatas 10 es, por tanto, un con­
junto portátil sostenido a mano y accionado mecánica­
mente, que funciona sosteniendo un envase en la mano o 
hacióndolo descansar sobre una superficie, y ajustando 
el abrelatas con dicho recipiente de un modo que a oon- 

30. tinuación se describe. El abrelatas 10, consiguiente-



mente, comprende un cuerpo 12 y una empuñadura 14 de 
manejo que acciona, a la vez, el ajuste oon el recipien­
te y la actuación del interruptor 16 de manejo del motor, 
que se representa en las figs. 8 y 9, por su movimiento 

5. descendente. La empuñadura o mango 14 se encuentra
elásticamente desplazado hacia arriba por el muelle 18 
representado en las figs* 8 y 9, libremente sujeto al 
interruptor, 16, por la combinación de pasador y ranura 
20. Un ala rotativa 22, que se describe detalladamente 

10* en la solicitud pendiente mencionada, lleva un imán 24
de sujeoión de la tapa, y encubre los elementos opera­
tivos, euando el conjunto 10 se utiliza para accionar 
otros accesorios conectados al mismo por medio del cae­
quillo anterior 2$.

15* Hoa cuchilla 26, por ejemplo del tipo de dis­
co giratorio libremente montado, está ¿copiado en el 
saliente 27 unido al costado del mango de accionamiento
14. La rueda dentada 28 de accionamiento del recipien­
te, se hace girar per el motor eláotrico 30 representado 

20. en las figs* 8 y 9, y la rueda citada está montada sobre
el cuerpo 12, prácticamente frente a la cuchilla 26, 
para ajustarse por debajo del reborde o costura 32 de 
un envase 34 cuya tapa ge está cortando por la cuchilla 
26. Los elementos de presión 33 y 40 se montan en la 

25. empuñadura o margo 14 para ajustarse en la parte supe­
rior del reborde o costura 32 insertado entre la cuchi­
lla 26 y la rueda dentada 28 de accionamiento del envase, 
por delante de la cuchilla 26, y después de ella. Un 
medio elástico 39 representado en las figs. 8 y 9, reac­
ciona entre el abrelatas 10 y una prolongación de ele-30.
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costura 32 enérgicamente ajustada con ana rueda 28 de 
impulsión del recipiente, para hacer que dicho reci­
piente 34 gire efectivamente más allá de la cuchilla 26, 
para cortar limpiamente la tapa y separarla del envase.

Como se representa en las figs. 2 y 7, otro 
elemento de presión 40 reacciona en sentido contrario 
contra la fuerza aplicada por el elemento elástico 38 
al reborde 32, con objeto de mantener éste adecuada y 

firmemente ajustado con la rueda 28 dentada y de impul­
sión del envase, como se representa más claramente en 
la fig. 7. B1 elemento de presión 40 es una zapata 
montada sobre una superficie inferior del saliente 27 
en una posición conveniente para formar contacto con 
la parte superior de la costura 32, cuando Un envase 34 
se halla ajustado para el corte.

El elemento de presión o dedo 38 se represen­
ta más claramente en la fig. 12, que describe el ba­
lancín completo de presión 42 que contiene una placa 
de montaje 44 con un taladro 46 de tamaño excesivo, a 
través del cual se inserta el eje de pivotacién 48 de 
la cuchilla 26, como se representa en las figs. 8 y 9. 
El oficio 46 de tamaño excesivo, permite que el balan­
cín de presién 42 se ajuste libremente a su alineación 
óptima de trabaje con el recipiente. En el lado del 
balancín 42 opuesto al dedo de presión 38, se dispone 
una superficie de reacción 50 prácticamente alineada 
con el extremo del pistón 39 elásticamente impulsado, 
como se representa en las figs. 8 y 9.

El pistón 39 elásticamente impulsado, compren-



de por ejemplo una tira alargada 52 Introducida en una 
cavidad 54 del cuerpo 12 del abrelatas 10. La cavidad 
54 está formada por protuberancias 56 que se prolongan, 
convenientemente, por ejemplo, desde la caja de angra# 
najes 58 que proporciona la impulsión a la rueda 28 
dentada de impulsión del recipiente, mediante un motor 
eléctrico 30. Una abrazadera alargada 60, se halla 
conectada al lado de la tira 52, y encierra un muelle 
de compresión 62 que reacciona entre el tope 64 y una 
prolongación de reacción 66 prolongada tambión desde la 
caja 58 de los engranajes de transmisión, a fin de im­
pulsar el extremo superior curvado 68 de la tira 52 
para que forme contacto con la superficie de reacción 
50 del balancín de presión 42. Esto proporciona una 
reacción elástica conveniente contra el dedo de pre­
sión 38, sin necesidad de incorporar elementos elásti­
cos en el interior de la empuñadura 14, donde se halla 
muy limitaddo el espacio disponible.
Pune ionamiento.- Las figs. 5 y 8 muestran las condi­

ciones de los elementos de ajuste del 
recipiente, cuando el borde 70 de la cuchilla 26 se 
pone en contacto con la tapa 36 del recipiente 34. La 
costura 32 se sostiene ¡¡Ligera pero firmemente en con­
tacto con la rueda dentada 28 de accionamiento del en­
vase, por la presión de la cuchilla 26 antes de su pe­
netración en la tapa 36. El motor 30 se pone en fun­
cionamiento por el contacto de la empuñadura 14 oon el 
interruptor 16, y la rotación de este modo comunicada 
a la rueda 28 y a la costura 32 hace girar la tapa 36 
con respecto a la cuchilla 26, para hacer que ásta úl-



tima gire y penetra a travos de la tapa 36* Antea de 
que la cuchilla 26 penetrre a travós de la tapa 36, el 
balancín 42 no ae ajuata forzadamente a la costura 32 
ni al pistón 39*

5* Despuós de la perforación, la cuchilla 26

ae mueve hacia abajo a travós de la tapa 36, a la po­
sición representada en la fig* 6, y ae encuentra en­
tonces en una posición adecuada para suavizar o alisar 
el borde 74 restante de la tapa, contra la parte inte- 

10* rlor del envase 34, dado que la tapa 36 está completa­
mente cortada en toda su circunferencia. De este modo 
se alisan los bordes en forma de picos o de cantos vi­
vos que puedan permanecer prolongados hacia el interior 
de la parte superior abierta del recipiente 34* Esto 

15* impide cualquier peligro de cortar los dedos por el
recipiente, o de impedir la extracción completa del 
contenido. Durante esta operación de corte de la tapa, 
se dan las condiciones indicadas en la Fig. 9, en la 
que la superficie de reacción 50 del balancín 42 se 

20* ajusta con el extremo 68 del pistón 39 para impulsar
el dedo de presión 38 en contacto con la costura 32. 
Esta, por tanto, oscila en contacto con el elemento 
de preaión 40 de la empuñadura 14, como se representa 
en la fig* 7, pora ajustar adecuadamente y firmemente 

25* el reborde 32 con la rueda dentada 28 de impulsión.
Esto permite que la rueda 28 haga girar positivamente 
toda la circunferencia de la tapa 36 a travós de la 
cuchilla 26, para cortar aquólla de modo rápido , efi­
ciente y completo, del recipiente 34*

La ranura perifórica 72 de la cuchilla 26 es30



suficientemente amplia para recibir cpmpletamente el 
reborde o costura 12 sin interferencia con la acción de 
corte de la cuchilla 26. El huelgo 76, existe durante 
la operación de corte, como se indica en la fig. 6, y 

5. permite que la cuchilla 26 se disponga para funcionar
con gran eficiencia a travás de las fases de corte de 
la tapa y de suavizado, contrariamente a lo que ocurri­
ría en los dispositivos anteriormente existentes, en 
los que la cuchilla se utilizaba a lá vez para el ac- 

10. cionamiento del envase y el corte, y por tanto, no po­
día realizar estas funciones con tanta eficiencia como 
acaba de describirse, o empezar a llevar a cabo la fun­
ción de alisado del borde que se ha explicado anterior-; 
mente.

15. N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza del 

invento asi como la manera de realizarlo en la práctica, 
debe hacerse constar que los perfeccionamientos ante­
riormente indicados son susceptibles de modificaciones 

20. de detalle en cuanto no alteren sus principios funda­
mentales. Tambián se hace constar que el invento corres­
ponde a una prioridad de patente presentada en Norte­
américa con fecha 21 de marzo de 1962, núm. Ser. 161.275 
acogiéndose, por lo tanto, a los beneficios que conceden 

25. los Convenios Internacionales, en vigor, y siendo lo
que constituye la esencia del referido invento y por lo 
que se solicita Patente de invención en España por 
veinte años de "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE 
APARATOS ABRELATAS"{caracterizándose por lo siguiente:

1&.— Perfeccionamientos en los mecanismos de30,
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aparatos abrelatas, caracterizados por comprender me­
dios de soatán para los envases, y medios de a juste con 
dichos envases, pivotadamente montados sobre los medios 
de sostán, y por contener además una cuchilla montada en 
los medios de ajaste; una rueda dentada de impulsión de 
los envases, rotativamente montada e¿ los medios de 
sostón, prácticamente frente a la cuchilla, para ajustar 
se por debajo de la costura de un recipiente cuya tapa 
se está cortando por la cuchilla; elementos de presián 
aujetos a uno de loa dos medios citados, para ajustarse 
en la costura de un envase introducido entre la cuchilla 
y la rueda de impulsión del recipiente, antea y posterior 
mente a la cuchilla y por lo menos un elementos elástico 
de reacción eujeto al otro de loa dos medios, práctica­
mente frente a los elementos de presión impulsando la 
costura en una dirección en que primero se mantiene fir­
memente en ajuste con la rueda de impulsión del envase, 
por cuyo medio áste se impulsa positivamente mientras la 
cuchilla se introduce a travás de la tapa, para separar­
la del envase.

2*.- Perfeccionamientos en los mecanismos de 
aparatos abrelatas, caracterizados por un dispositiva 
de ajuste en el envase, para un abrelatas, dotado de.un 
cuerpo y un mango de ajuste con el recipiente, rotati­
vamente montado sobre el cuerpo y por contener una cu­
chilla montada en el mango; una rueda dentada de impul­
sión del envase, rotativamente montada en el cuerpo, 
prácticamente frente a la ouohilla, para ajustarse por 
debajo de la costura de un envase cuya tapa se está 
cortando por la cuchilla; elementosde presión en el man-
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go, para ajustarse en la costura del envase introducido 
entre la cuchilla y la rueda de impulsión del recipien­
te, por delante y posteriormente de la cuchilla, y me­
dios elásticos de reacción entre el abrelatas y por lo 
menos uno de los elementos de presión, en una dirección 
que mantiene la costura fuertemente ajustada con la rue­
da de impulsión del recipiente, con lo cual áste se 
acciona positivamente, mientras la cuchilla se intro­
duce a travjÓs de la tapa, con objeto de separar ásta 
del recipiente.

38.- Perfeccionamientos según reivindicación 
28, caracterizados porque el cuerpo de la cuchilla está 
preparado para hallarse fuera de contacto con el rebor­
de, mientras corta la tapa, para permitir que la cuchi­
lla se oriente en la disposición más eficaz para cortar 
dicha tapa.

48.- Perfeccionamientos según reivindicación 
38, caracterizados porque la cuchilla es un disco cor­
tante montado para girar libremente.

58.- Perfeccionamientos, según reivindicación 
48, caracterizados porque el borde la cuchilla adyacen­
te al lado de un recipiente abierto, se halla dispuesto 
para deformar las partea cortadas de la tapa que per­
manezcan unidas al recipiente, contra el costado del 
reoipiente abierto, para alisar cualesquiera cantos vi­
vos resultantes del oorte de la tapa citada.

68.- Perfeccionamientos según reivindicación 
58, caracterizados porque el disco cortante tiene una 
ranura perifúrica dispuesta para recibir por completo 
el reborde libre de contacto con la cuchilla durante la
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operación de corte de la tapa, con lo cual el alisado 
de dichos oantos vivos hacia el interior del recipien­
te, queda facilitado.

7*.- Perfeccionamientos, según reivindicación 
23, caracterizados porque el elemento de presión contra 
el cual reacoionan los medios elásticos citados, se in­
corpora en un elemento oscilante rotativamente montado 
en la empuñadura.

83.- Perfeccionamientos, según reivindicación 
73, caracterizado porque la cuchilla es un disco cor­
tante o rotativamente montado en un árbol corto y el 
elemento oscilante elásticamente impulsado, está tam­
bién rotativamente montado alrededor de dicho muSÓn.

93.- Perfeccionamientos según reivindicación 
83, caracterizados porque el muRÓn citado se introduce 
a travós de un orificio de tamaño superior, del elemen­
to oscilante impulsado elásticamente.

103.- Perfeccionamientos según reivindicación 
$3, caracterizados porque el elemento oscilante, elás­
ticamente impulsado, es una placa que comprende dicho 
orificio; un dedo de presión prolongado desde la placa 
citada, en un lado del orificio, para el contacto con 
la costura citada; una superficie de reacción sobre di­
cha placa en el otro lado del orificio indicado; una 
cavidad en el cuerpo prácticamente alineada con la su- 
perflcie de reacción; un pistón en la cavidad y un mue­
lle en la cavidad que reacciona entre el pistón y el 
cuerpo, en la dirección de impulsar el pistón hacia la 
superficie de reacción.

113.- Perfeccionamientos según reivindicación
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10*, caracterizados porque el dedo de presión está cor­
vado en sección transversal para dirigir al mínimo la 
resistencia friccional entre ól y el reborde citado.

123.- Perfeccionamientos según reivindicación 
113, caracterizados porque el cuerpo cató hueco y la ca­
vidad se halla formada por prolongaciones montadas en 
el interior de dicho cuerpo hueco.

133.- Perfeccionamientos según reivindicación 
123, caracterizados por montarse un motor eléctrico y 
una caja de engranajes de transmisión en el interior del 
cuerpo citado, y porque la cavidad mencionada se halla 
formada por prolongaciones de caja de engranajes de trans­
misión.

143.- Perfeccionamientos según reivindicación 
123, caracterizados porque el pistón es una tira alar­
gada que tiene un asa alargada, aooplada al mismo; una 
prolongación de reacción desde la caja de engranajes 
de transmisión, se halla dispuesta en el interior del 
asa, y el muelle mencionado es un muelle de compresión 
montado en el interior del asa citada para reaccionar 
entre la prolongación de reacción y la parte superior 
del asa, para impul%SP\elúeticamente el asa a fin de 
moverse en dirección dente.

153.- Perf 
aparatos abrelatas, t 
descrito en la presenté 
bujos que se acompañan.

Esta memoria 
a una sola cara.

s en los mecanismos de 
.ueda sustancialmente 
e ilustrado con los di­

de catorce hojas escritas

ROÍ^SON CORPORATION, 
4. ACEBO Y M09&
G.B.
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