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"Perfeccionamientos en. limpiaparabrisas para ve­
hículos automóviles".

<a

FABBRICA ITALIANA MAGNETI MARELH S.p .A ., enti -  

dad ita lia n a , residente en Via Guastalla 2 , MI -  

LAN, I t a l ia .

Esta invención se'relaciona con un dispo 

s it iv o  para sostener la s  espátulas u órganos s i ­

m ilares, usados en los limpiadores de c r is ta le s  

y de parabrisas, de manera táL que la  espátula -  

5. mantenga durante la  oscilación del limpiador una 

orientación constante.
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Para obtener la  máxima ai perf i  cié ú t i l  

de limpieza del parabrisas de vehículos es ne- 

cesaii o que la  espátula sea desplazada sobre -
e l c r is ta l manteniendo una orientación constan 

te y de ta l modo que asuma durante su movimien 

to sucesivas posiciones paralelas.

Para resolver este problema se estable­

cen de modo conocido unos dispositivos consti­

tuidos por parale logramos articulados o tam -  

bien por otros mecanismos adecuados para conse 

guir un resultado análogo. Sin embargo estos -

dispositivos presentan inconvenientes y no sa­
tisfacen algunas exigencias de prao ticabilidad

y uso.
La presente invención se refiere  a per 

feocionamientoa introducidos en los di spositi- 

vos del tipo especificado y destinados a mejo­

rar e l funcionamiento del limpiador, como así 
mismo a sim plificar e l montaje de ta l limpia -  

dor sobre el vehículo.

E l dispositivo según la  invención, que 

comprende dos brazos enlazados articuladamente 

entre s í  mediante traviesas que forman un para 

lelogramo articulado para la  espátula o simi -  

la r  se caracteriza por que la  traviesa que une 

por arriba tales brazos retiene la  espátula o

sim ilar, mientras que por abajo los citados - 

brazos están articulados mediante sistemas de 
rótula e lástica  a dos manivelas, una de las - 

cides es solidaria del árbol de accionamiento30



del limpiador y l a  otra está empernada a l so -  

porte de dicho árbol, hallando se enlazadas ta­

les manivelas entre s í  por arriba mediante una 

b ie la  para realizar a s i un segindo paralelogra- 

5. mo articulado que permite e l alejamiento de la  
espátula del c r is ta l cuando los citados brazso 
son volcados.

Ventajosamente, lo s brazos son realiza­
dos de manera que por lo menos una parte de los 

10^ mismos sea flex ib le  para poder absorber y com -

pensar la  fuerza viva de las masas animadas de 
movimiento alternativo.

La traviesa que enlaza por arriba los -  

brazos está realizada con material sintético  es 
15J tampado, que en su parte media longitudinal pre 

senta órganos para retener articuladamente una- 
espátula o sim ilar a fin  de reducir su masa sin 

perjudicar su resistencia.

La si guíente descripción expone, con -  

20. auxilio del dibujo adjunto, una forma ventajosa 

de realización del dispositivo según la  inven -  

ción, en cuyo dibujo:
La figura 1 muestra en v ista  frontáL e l  

limpiador según la  invención.

25 . Las figuras 2 y  3 son dos secciones ver
tica les de los dos elementos del limpiador.

La figura 4 es la  v ista  posterior de uno 

de los elementos del limpiador.

La figura 5 as la  v is ta  del lado poste­

rior del extremo superior del limpiador; y30.



la  figura 5.  ̂ '/
Bn relación con estas figuras, e l lim -j?

piador está constituido por órganos (como los -  

5. dos brazos Â  y A-) iguales entre (sí; por oonai 

guiante, en la  descripción las partes indicadas 

por ntóneros pares y números impares corresp on -  

den a partes dobles iguales.

Por lo tanto, considerandos e l brazo Aj, 

10 . compren de un vástago flex ib le  10 (para el brazo 

Ag t a l  vástago se indica con 1*!) fijado por su ex 

tramo in ferio r a las paredes de un soporte en -  

volvente 12 articulado mediente un perno file te a  

do 14 a una mordaza 16 existente en elextrem o- 

15 . in fe rio r de un oontrabrazo 18 que termina por -  

arriba con una cabeza perforada 20. Este contra 

brazo, junto cón e l oontrabrazo 19, constituya! 

unas manivelas destinadas a los fines que seguí 

damente se indicarán y cada una de tales manive. 

20. la s  se a lo ja  dentro del correspondiente soporte 

envolvente 12 y 13 respectivamente.

Un pasador 22 articu la a la  mordaza 16- 

e l extremo con o jal de un vástago 24, cuyos 

otros extremo es desplazable en e l  o rific io  de 

25. una oreja 26 , formada por e l extremo replegaáo- 

en escuadra del vástago 10.

Un muelle en e sp iral 28 se encuentra en 

sartado sobre e l  vástago 24 comprimiendo e lá s t i  

camente e l  brazo 10 en e l  sentido de las agujas 

del relo j para mantener adherente a l  c r is ta l C30
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la  espátula del limpiador de que &e hablará se­

guidamente.

A una cualquiera de las manivelas 18 y 

19, en e l caso ilustrado a la  manivela 18 , va -  

5. fijado mediante un temo fileteado 14 e l extre­

mo del árbol 30 del motor (no ilustrado) que, -  

de manera conocida acciona a l limpiador. Tal ár 

bol es sostenido por un manguito 32 aplicad o a l 

c r is ta l  C del parabrisas o a una parte adyacen- 

10 . te cuyo manguito retiene también a una placa 34 

a cuyo otro extremo v a  fijad) un perno 36 para 

la  manivela 19 del brazo A .̂

Las manivelas 18 y 19 en correspondencia 

a sus cabezas 20 y 2 1  presentan unos pernos 38 

15. y 39 para una b iela  40, de modo que las  manive­

las, la  b ie la  y la  placa forman un paralelogra- 

mo articulado.

Los extremos superiores da los vástagos 

10 y 11 se acoplan solidariamente a los estribes 
20. 42 y 43 que terminan con unos ojales para pernos

44 y 45 que retienen articuladamente una travig, 

sa 46 cuya longitud es igual a la  de la  b ie la  -  

40, para formar a s í conjuntamente con loe bra -  

zos 10  y 11 y con la  placa 34, ya explicada, un 

25. segundo paralelogramo deformable.

La traviesa 46 presenta a) sr parte me­

dia una serie de aletas 46 que retienen median­

te un tom illo  de fijac ió n  50 un oaballe te 52 -  

a l que un perno 54 articulada de modo conocido -  

30. e l brazo para la  espátula (no ilustrada) del -



Ventajosamente, la  traviesa 46 y even­

tualmente también otras partes, están realiza­

das en resinas estampadas, preferiblemente en 

5 . resinas poliamídicas. En cambio, como queda di 

cho, los vastagos 10 y 1 1  están realizados de­

modo que presenten cierta elasticidad, partí — 

culaimente en la  dirección de su movimiento os 

cilante, para amortiguar y reducir las fuerzas 

10 . de inercia que se generan a cada inversión del 

movimiento de tales vastagos.

En e l caso ilustrado, los vastagos 10 

y 1 1 ,  e stán constituidos por barras de sección 

rectangular dispuestas de manera que su e je  ma 

1 5 . yor resulte paralelo al árbol de mando 30.

E l grupo formado por los vástagos lo  y 

11  de la  traviesa 46 con e l limpiador puede -  

volcarse para a le ja r  ta l limpiador del c r is ta l ,  

s i ta les brazos 10 y 1 1  son puestos en rota -  

20. ción alrededor de los correspondientes pernos- 

14 y 15 . Durante esta rotación los muelles 28 

y 29 son comprimidos en cierto trecho del des-' 

plazamiento, deq?uás de lo cual se extienden -  

nuevamente y ejercen sobre tales brazos una ac 

25. ción que mantiene a los mismos descendidos.

Evidentemente, e l dispositivo descrito 

e ilustrado podría admitir modificaciones y -  

variantes sin sa lirse  del ámbito de la  presen- * 

te invención.



Descrita suficientemente la  naturaleza

del invento, asi como la  manera de realizarlo  -  
en la  práctica debe hacerse constar que las  dis 

5  ̂ posiciones anteriormente indicadas, son suscep­

tib les de modificaciones de detalle, en cuanto 

no alteren su principio fundamental. También se 

hace constar que aL invento corresponde a una -  

solicitud de patente presentada en Ita lia  con -  

1(X. fecha 2 de enero de 1962 bajo e l na 19252, aco­

giéndose, por ío tanto, a los beneficios que — 

conceden los Convenios Internacionales en vigor 

y siendo lo que constituye la  esencia del refe­

rido invento y por lo  que se so lic ita  Patente -  

15'. de Invención por 20 años, en España: "Perfeccio­

namientos en limpiaparabrisas para vehículos au 

tomóviles", caracterizándose por lo siguiente: 

le .  "Perfeccionamientos aa llmpiapara -  

brisas para vehículos automóviles", que compren, 

2(1. derá un paralélogramo articulado para retener y 

sostener las espátulas o similares de lo s lim -  

piadores, cons&tuido por los brazos articulada­

mente unidos entre s í  medial te traviesas que -  

forman e l paralélogramo articulado, caracteriza 

25 . dos porque la  traviesa que une entre s í  por

arriba a dichos brazos retiene a la  espátula o 

similar, mientras que por abajo los citados -  

brazos están articulados mediante sistemas de' -  

rótula e lástica  a dos manivelas, una de las cua 

le s  es solidaria? del árbol de accionamiento del30
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limpiador y la  otra está empernada a l soporte 

de di dio áxbol, hallándose unidas ta les mani­

velas por arriba, en correspondencia de su ex 

tremo lib re , por una biela para realizar a s í 

5. un paralelogramo articulado que permite en -  

desacoplamiento de la  espátuca respecto a l  -  

c r is ta l cuando ae vuelcan los citados brazos.

26. Perfeccionamiento según la  xeivin 

dicación 1 ,  caracterizado porque cada una de- 

10 . las manivelas presenta, en las proximidades -  

de su eje de oscilación, una prolongación que 

retiene mediante un perno e l brazo volcable , -  

mientras que hacia á. extremo libre de ta l pro. 

longación vá articulado un vastago para un -  

15 . muelle.en espiral que actúa sobre una oreja -  

perforada presentada por dicho brazo, para -  

rea lizar el. sistema de rótula elástico  que -  

por un lado mantiene comprimida, elásticamente 

la  espátula aL c r is ta l y por e l otro lado man 

20. tiene volcado a l grupo de los dos brazos y -  

del limpiador.
36. Pei&ocionamiento según las reivin 

di cae iones 1 y 2 , c arac te rizado porque cada, -  

b ie la , con su correspondiente apándice y s is -  

25. tema a rótula elástico , se a lo ja , al menos en 

parte, en un soporte envolvente: articulado a -  

dioho apándice y que retiene por su otro e x ­
tremo al brazo propiamente dicho.

4s . Perfeccionamiento según las re i -  

vindicaciones 1 a 3, caracterizado porque cada
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brazo está constituido a l menos por un vástago 

elástico adecuado para ser replegado perpendi- 

culannente a la  dirección del movimiento osci­

lante del limpiador.

$á. Perfeccionamiento según las reivin  

dicaciones 1 a 4, caracterizado porque los bra 
zos, en correspondencia a su extremo lib re , pne 

sentan unos estribos que terminan con unos oja­

le s  en los que se articu la  la  traviesa que, me

diante un caballete fijado amoviblemente a di­
cha traviesa, sostiene a la  espátula.

6§. Perfeccionamiento según las reivin 

dicaciones 1 a 5, caracterizado porque por ló­
menos la  traviesa que retiene la  espátula está

realizada en material plástico estampado.

73. "Perfeccionamientos en limp i  apara­
brisas para vehículos automóviles"; ta l y como 

queda sustmnci^lmente descrita ai la  presente 

Memoria e ilustrado en los adjuntos dibujos.

Esti =%a de 9 hojas escrita s
a máquina porcuna sjpla os

¡A ITALIANA MAGKBH 
.A .,

ACEBO Y M ODO

T a? * *



FR^RICA B M ^  S.p.A. 2 .Rojas, hoja 2.
—— rrr i tu_^  ^  - .-

* ^g. Madrid
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