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Corraspondiente a la solicitud de regigstro de unma Patente
de Invencién que, por veinte &fios se solicita para Espasia,
@ favor de Don Jean CANIINIELU, de naciormlidad francesa,
domiciliado en Madrid, Celle de Harmosille , n® 149, = - °
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YSISTEWA DE FANDO PARA MEJORAR L& ESTABILIDAD DE UW
HELICOPTERO"
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ELl objetivo de la fnejora intfoduoida en el sigtema
de mendo de 1a estabilidad de un heliclptero es el poder
influir en 12 :‘Lntensidad de la tendencia de una pala a to-
mer la posicidn de equilibrio dinémico en su giro, y en el
tiempo de re.spueata a la accidn del piloto.

El sistema estd aplicado en los rotores dotados para
cada pala de un balancin entre el extremo del blazo de ara=-
fia correspondiente y el punto de atague del brazo de la pa- -
la, y se caracteriza porque la articulacién intermedia del
balancin, situada sobre la piega de amarre de la pala, de~
be tener su eje de articulacibén aproximadamente & la altu-

ra de la articulacibn de la barra de mando cfclico y su pun-
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de la longitud del Wiancin sin alterar la posicidén de és-
te balancin.

En l2 presente liemoria se deseribe un dibujo gue,
como ejemplo y sin cardeter limitativo, se refiere a apli-
caciones de 12 mejora @ un determinado caso de rotor de
helicéptero con mendos de tipo "arafia®, En el ditujoi-

Le figure 1 muestra en una perspectiva esquendtica
las articulaciones existentes entre 18 barra de mando y
ung de les pales, y

. La figura 2 mestra esquemfticamente en proyeccién
vertical las posibilidades de cambios en el punto de osci-
lacién del balancin,

En la disposicidn representada en las figuras 1y 2,
se ve el micleo =4= del rotor y uno de sus porta-palas =5,

en cuyo intériqr puede oscilar la pala =6= segin su eje

longitudinal ~7=- para las variaciones de paso, La barra

de mando -8- tiene su punto de oscilacién clnica en =9-,

emerge en sSu extremo superior y por el brazo =10~ 3e ara-

" Ba se articula mediante el c ompés =11- y la rétula =12-

con uno de los extremos del balancin =13=-. El otro extre-
mo de este balancin estd articulado & través de la biela

=14= 81 extremo =15- del brazo -16=- rigidamente unido al
borde de le pale -6-,

El balancin sctda como une palanca de primer gémero,
cuyo punto demcilacibén intermedio debe hrllarse en umad
situacién adecuada, variable segin las circunstancias, Co-
mo demostracidn, se han representado tres puntos posibles
de articulacilén, =1=, =2« y =3=, sin cardcter limitativo,
Si la erticulacién se hallese en el pumto -1-, la relacién

entre los brazos del balancin seria a,/b¢; si la articu=
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lacifén se hallase en el punto -2- dicha relecién entre 108

s
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brazos seria az/by, ¥y 8i la articulacidn se hallase en el

punto -3« diche relecién seris a3/b3 « Se ve claramente que

paré un éngulo de giro de la bvarrg -8~ de mendo resultan
éngulos de paso distintos en la pala segin sea el pumbo
de articulacidn escogido pa:ra el balancin, Evidertemente,
dichos éngulosj de paso distintos en la pala influyen en la
intensidad de la tendencia & tomer la posicidn de egquilibrio
e influyen también en el tiempo empleado en alocanzer tal
posicibn o "tiempo de respuesta", que es, como a8l principio
se dljo, el'objetivo persega.ido'con esté m jorada disposi-
¢ién., |

En la préctica, los citados camvios de posicién de
la articulecién intermedis del balancin pueden incluso ha-
cerse mediante una ramura creada longitudinalmente en el
mismo belancin y en 18 sujecién en el porta~palas del so-
porte que mentiene la erticulascién.

En las diversas realizaciones del descrito sistema
de mando pera mejorax le estabilidad de un helicépiero,
caben pequefies variantes demtro de leas equivalencias téo-
nicas, sin por ello salir del fundamerto de la invencién.
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EN RESUMEN: La presente Patente de Invencidn que,
por veinte afios se solicita pare Baspafia, debexrd recaer so-—
bre las siguientes reivindicaciones:

1.,~BISTEMA DE JaiDO PARA MEJORAR Li ESTABILIDAD DE
UK ELICOPTERO, dotado, paras ceda pals, de un balancin en-
tre el extremo del brazo de arajia correspondiente y el
punto de atague de la pale, caracterizado porque la arti-

culacién imtermedia del belencin situade sobre la pieza



de emsrre de 12 pala debe tenmer su eje de oscilacibéngro
rimadamente 2 12 altura de la articulacién de le barre
de mando cfclico, y s punto de erticulacibn puede ser
veriado de posicibn dentro de la longitud del balencin
sin alterar 12 posicibn de este balancin.

2.~ Por Wltimo se reivindice como objeto sobre el
que he de recaer la presente Patente de¢ Invencidén que, por
veinte afios se solicita pare Espafi, sa = = = = =~ = = =
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Y SISTEMA DE MAFDO ZARA MEJORSR Li ESTARILIDAD DE UN HE-
' LICOPTERO ®

Todo ello t&8l y momo se 'desczjibe en la presente Me-
moria descriptiva que consta de cuatro liojas escritas a

miquire por una sole cara y planos que se &compaiia,
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