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El Modelo psrte de un motor de induccién del tipo de
1la reivindicacién pfincipal. Ya se ha propuesto un motor de &s-
te tipo con un rotor excitado por imbi permenente (Feinwerktech
nik und Messtechnik 87 (1979) pbgina 163 y siguientes)., Pars
producir un par de giro de arranque entre el rotor y el esta-
tor, el entrehierro esté configursdo con sncho diferente por
.la periferis del rotor, de meners que results uns situescidén de
repeso definids del rotor excitedo por imén permenente, la cuil

es diferente de la direccién de magnetizacifn del eststor.Cuan-

L]
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do se aplices el caumpo del estatdr® se ejerce sobre el rotor uns
fuerze en direccifn periférics, con lo cubl éste, en caso, dado
caes
después de uns o verias oscilsciones de giro, entra en sincro-
nismo con elcampo del estetor y rots sincrénico con éste.“Sin

LA B W R

embargo el arrangue del motor es solsmente posible cuap@g'ata-

LK ]
can en el rotor fuerzss solo pequefias, porque en otro €3éo el

.
& o e

per de arrenque no basts que acelerer el rotor 2 le nedéfsris

o°* [ ) 2]

velocidad 8ngulsr, con el fin de que pueda llegar 2 sihefénizag
se con el cempo del eststor,
Debido @ los pequefios pares de srrsnque de los motores
de &ste tipo, su posibilidsd de aplicecién es limitsds, |
Por 1s DE=PS 1 199 390 se conoce un motor de induccién
monofésico cuyo rotor puede girsr libremente en un éngulo de-
terminedo sobre un 4rbol de sccionasmiento, sntes de unirse por
friceién con el 8rbol de accionsmiento, kn &ste ceso el rotor
esté primero empujsdo sxislmente hecis el estator y al mismo
tiempo se acelers en direccibén sxisl y en direccién periférics
mediante fuerzas magnéticss, sntes de unirse por friccién con
el Srbol de accionamiento una vez supersds una fuerzs de resor—

te axial., A causs de que el rotor y el estator se solepsn solo

3

parcislmenice y a cause del momento de freno ejercido por el ér-
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bol de sccionsmiento,son también limitadss lss fuerzes de srren
que de los motores de é&ste tipo de construccién,

Ademés se pueden emplear motores de polos hendidos,
por ejemplo pars accionamientos de bombas, También &stos moto-
res a pesar de sus formas de construccibén relsativamentie gran-
des tienen pares de arrsnque pequerios ¥ su rendimiento es com-
parativemente mslo.

Los motores de induccifn de 18 clase de 13 reivindica-

cifén principsl no tienen un sentido de rotscién definido *sin no

> .'..‘

se tomsn medidas adicionales para fijsr el sentido de rotacibén
Por ls GB-FS 1 413 782 por ejemplo, se conoce uns disp?s;pién
mecénics psra fijer un sentido de rotascibén definido delugétor.
Otrss posibilidesdes de estructuracifn pars lograr un senpido
de rotacién definido del motor cousiste por ejemplo en:i;:in-
corporscién de dispositivos de rueda libre con cuerpos?&é:aprieu

te en forms de bolss o rodillos en escotes correspcndi%ﬂ%%s de
un cuerpo de rueda libre, con 1lo cuSl se trausmite so%c:&n sen
tido de rotacién del motor & un &rbol de sccionsmicuto., Se co=-
nocen disposiciones de &ste tipo por ejemplo en los motores

de srrsnque pors sutombviles,

El motor de induccién segin el modelo con las cerscte-

la venteje de que con.uns construccién pequeiis,’ sencilles y eco=-
némica se logrs un slto per de arrsngue, de masners que el alto
par de funcionsmiento del motor no se reduce debido 2 momentos
de arrenque demasiado bajos desde el estsdo psrado, Mediante

ls construccién segln el modelo se congigue una sceleracién

uniforme y asincrémnics del motor hasts la velocidsd de régimen,
1la cubl es 3 prueba de costoci.cuito afin con una counstruccién .

muy sencilla, no produce ruidos mecbduicos, debidos por ejemplo
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8 embragues mecénicos que actuen retardados en tiempo, y presen
ta una gran durscibén 2 csuse de que tiene un unfimero minimo ds
partes de desgéste.

Medisnte las medidas formuladss en las reivindicacio-
nes secunasrias es posible resiizer ventajosos perfeccionsmien-
tos y mejorss del motor indicsdo en 1la reivindicacién principsal,
Bs especislmenie ventejoss le estructurecién de le psrte exter-
ne del rotor como cilindro hueco conductivo eléctricemente,que

b e
es preferentemente de cobre, porque &ste se puede fabriear de

forma especislmente sencilles y tiene uns conductibilidsd muy
alta. seeas
En lugar de un cilindro hueco con buens conductibili-
ded, el rotor se puede fabricer tembién & psrtir de un.cilindro
dg hierro intérrumpido, inserténdose varillss de cobré.é:r!‘ los
specios intermedios. En &ste ceso les pertes de hiernb{gpns—
tituyen lss piezas conductorss del flujo entre el roté;§x el
estator, 1las cusles reducen 1la resistencis mqgnética.akfa po-
sibilidad pers estructursr el rotor es el empleo de una Jjesuls
de coitocirculto que tengs une msss muy pequefis 3 8si pués uﬁ
momento de inercis bajo.

Results uns constr.. ..6n especislmenie ventesjose si
la psrte externs del rotor se configure en forme de veso y es-
t8 unids mechuicsuente en 1la zons del fondo del veso con el
érbol de sccionamiento, preferentemente por medio de une brida
v un passdor de sletass. Kl 8rbol de sccionamiento se configurs
conveulenteneute con difmetro rebsjsdo, de tal msners que 1ls
perte interns del rotor ésté 2lojede en forms lioremeute rots-
tive en el interior ce ls perte exbtaorne del rotor sobre unse

seccibn del 8rbol m8s delgada, que linds en un lado en 1ls por-

¢idn del 8rbol més gruesa, Debido & &sto, con un pequefio mayor
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coste técnico de fabricscién, con respecto s un érbol del mismo
grueso en toca su lorgitua, se produce un espacio libre mayor
en el interior de la psrte externa del rotor, de mesnera que
dentro de &l se puede ubicsr més mssa de imén permanente y 3de-
més se puede 1osfar que se produgcs une friccién menor., Ademés
el rebsje del 8rbol constituye un tope pars sujstsr ean forms

definida 12 parte interns del rotor, de maneras que se simplifi

ce8 el alojomiento de 1l misms,

£un una forme de construccién preferente, estéhdigpues-
to en la parte interns del rotor un rodete de ventileébkdﬁue
rots con 13 parte interns del rotor independientemente d? ls
carga conectsda y refrigers ls psrte externs del rotogi.:ﬁn
cusndo esta esté detenids o gire o nfimeros de revoluciones be-|

Yoo },
Jjose . ..

S @
results una comnstruccidén especislmenie sencill®’y eco

némica del motor, si se estructuren con dos polos @l g;%%r y
el estator. kn ests forms de construccién se pueden egﬁzéar
sencillos recortes de chaps en el estator y la megnetizascidn
del rotor es més f5cil que cusudo es meyor el ufimero de pseres
de polos, un bste ceso le perte interns del rotor esté conve-
nientemente magnetigeds diémetralmente,.porque éste tipo de
megnetizecién es m8e fédcil de splicar que por ejemplo unse ms-
gnetizacién radisl, Le psrte interns del rotor se puede confi=

gursr en &ste csso tanto como chscsrss percisles de imén per-

Cugndo se emplea ¢l motor segin el moaelo paras un ac-
cionamiento de bomba, por ejemplo pare ls bomba de lejla de

une lavadora, el sentido de rotacifn del motor no juegs funds-

mentelmente ning%P parel, porque la bumb® se puede estructursr

de t2l mauers que trsbzje del mismo modo en ambos sentidos de
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rotacién, Cusndo es admisible solsmente uno de los seuntidos
de rotacidén del motor segiin el modelo, se prevé seglin el per-
feccionamiento correspondiente del modelo, una rueds liure que
puede estar construides de modo en si conocido como dispositi-
vo de blcqueo de un sentido de rotscifn. ksts rueda liuvre se
dispone entre la pasrte interas del rotor y la psrte externa
del rotor o eantre una parte fijs del motor, tsl como el escu-
do de cojinete o similer, y ls pasrte externs del rotor o ls
porte interns del rotor. Medisnte el empleo de un diqus}tivo
de bloqueo de un sentido de rotscién, la bomba conectad;‘o Si-
milsr, se puede disefiar psrs un sentido de rotacién nginido,
con lo cuSl se eleva el rendimiento totel de 1ls dispoéigaén
con un pequefio mayor coste, o b

kn el dibujo se represents ejemplos de ejec%SEQp del

modelo que se explics detslladamente en ls siguiente §§§brip-

* %

cién. e
L 1)
La figurs 1 muestrs unas seccidn transverssl %€ un mo

tor de inducecifn seglin el modelo.

Ls figurs 2 muestrs une seccifén longitudinal por su
rétor y les figures 3 & 5 muestren tres diferentes posibilids-
des de estructurscién de dispositivos de Rlogues de un senti-
do de rotacifn,

kn ls figure 1 se designs con 10 el estéto; dé un
motor de induccibn que esth confiéurado como motor de induc-
cién monofésico, como los que se emplesn por ejempid pere la
bomba pers lejis de las lavadores. nl estétor 10 tiene dos po-
los 11 y 12 pronunciadosrque estén vobinados con un srrollas-
wiento monofésico de corriente alterns 15, Sin embsrgo el
arrollamiento puede ester dispuesto tembién en un brazo del

estator o en orazos opuestos del estétor.
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Un entrehierro 14 sepers el estator 10 de un rétor 15
te externs del rétor 17. Ls perte inbterus de rétor 16 llevs

de polltetrafluogetlleno, que hace de coj;nete pers el rétor,
El entrehierro. 14 del motor de inducc16n segin el
modelo se divide en un entrehierro 19 interior entre ls parte
interns del rétor 16 y la p ote externs del rétor 17 y un en-
trebierro 20 exterior entre 1ls .parte externs del rétor: 'l..?:'y‘e]
estator 10, En virtud de éstos dos entrehierros y del sloje-
miento por separasdo, ls parte interns del rétor 16 y la perte
externs del rétor 17 pueden rotar independientemenie une de
oira. Le perte interne del rétor 16 consta en el ejemplo ,de
ejecucifn de un elemento de imén permanente macizo, querﬁsté
magnetizedo de forme que tiene los dos polos alémetraL;;;ue
opuestos. Ls perte interna del rétor 16 en lugsr de tgpg;
uns forma de consvruccién macizs se puede componer también de
dos medies c8scarss de imén permenente, les cusles estén magm
tizades rasdisl o didmetrsilmente, tel y como se indice de tra=
z0s en 18 figure 1,

El eantrehierro 20 exterior tiene un sncho que vsrie
por l8 periferis del rétor, simétricemente con respecto sl
ejé longitudinal del motor, be &ste modo se produce en puntos
redisles opuestos de lss zapatés poleres un entrehierro igusl
en cads caso, més estrecho o més ancho, de maners que el rétoz
de imén permsunente adopta unz situscién de reposo definida,
Ls zouna de mayor ancho de entrehierro estd designada con 21
7 le zona de menor sncho de entrehierro esté designads con 22,

La direccifn de megnetizacién del rétor dibujado en situacibn

de reposo en la figurs 1 difiere de 1la direccifn de campo del
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estétor, de maners que cusando fluye corriente en el arrolls=-

mieato de estétor 13 se produce un par de giro entre el nétor
¥y el estétor.

En ls figurs 2 se puede ver clarsmente ls construc-
cién en dos piezas del rétor, estsndo dibujeds ls perte inter-
na del rétor 16 fuera de la psrte externs del rétor 17, sutes
de mountarse las psrtes. Un 8érbol de 2cciongmiento 27 con dié-

metro rebsjedo, straviess ombes pertes del rétor .Sobre ls pors

rotativa ls parte interuns del rétor 16 con el cubo 18, pien-
tras que sobre la porcién 29 més gruess del érbol esté:éﬁj%da
mecSnicamente le psrte externa del rotor 17 configursds en for
ma de vaso, ea 13 zons del fondo del veso, Ls perte externs
del rétor 17 esté constitulds en &ste csso preferentemente

por un cilindro hueco 30 de cobre, que en 18 zona del fondo
del veso continua en uns brids 31 que estd sujeta en fhﬁﬁé ane-
tigiretoris por medio de un passdor de sletas 32 sobre{i?}por-

cién 29 més guress del Srbol de sccionsmiento 27, L.

Sobre 18 csrs frontsl de 18 porte interra del rotor
16, esociasda 8l extremo sbierto del cilindro hueco 30, esté
fijedo un ventilador 33 que rote con le psrte interns del ro-
tor 16 libremente rotetive y de éste modo se ccups de que se~
refrigers suficientemente la psrte ecxterns del 8rbol 17.

En el fondo de la psrte externs del rétor y en le
cors frontal ssocisds de la perte interns del r6tor estf indi-
cado de trezos y puntos sdembs un pifibn libre que actus como
disposivivo de bloqueo de un sentido de rotacién, con trinque~
tes de reteuida 36 y 37 dibujados esqueméticamente, los cuales
permiten que la parte interns del rétor gire con relacién s

12 parte externa del rbétor s6lamente en un sentido de rotacién.
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Debico a &sto el motor solo puede arrsncar en un sentido de
rotacién, de maners que con &sts medida adicionsl sélamente
es apropiado pars empleos en los que sea admisible solamente
un sentido de rotacién. Kkl dispositivo de bloqueo de un sen-
tido de rotacién se explice detalladamente m§s sdelante por
medio de les figuress 3 a8 5.

Ls disposicién segin el modelo actus delsiguiente

modo:

Une vez aplicadas une tensién alterns al srrollamien-
to 15 se produce un csmpo slterno magnético, vertical en }a
figurs 1, el cuSl en ls situacién de reposo est$ girado:.'en: un
éngulo predeterminado con respecto a2l campo megn&tico permsnen
te de la parte interna del rétor 16. Ll rétor de im$n permenrepn)
te‘se orients concretamentve en ls sisuscién de reposo de tal
manersa que el flujo encuentrs la menog‘resistencia magrbtica,
es decir la posicién N=S dibujeds en la figurs l. Uns iéé!
conectado el csmpo del estétor ls perte interns del rotof: 16
puede ejecutsr sin impedimento oscileciones por torsié@ﬁ?bbre
ls porcitn 28 del 8rbol de eccionemiento 27, haszte que la.ace-
leraseitn baste pars que rote sincrénics con 1le red, Lsto ocu-
rre 8 3000 r.p.m. en el csso de une consiruccién con dos polos
del estétor y del rbtor y de unhe corriente con frecuencia de
red de 50 Hz., La perte interna del rotor 16 no estéﬁajo la sc-
cién de la cergs conectada, de menera que por lo gue s &sto
respecta no se opone al afranque del motor, AL girsr la parte
interna del rétor de imén permanente 16, se produce 8hors un
campo giratorio, el cudl induce corrientes en la parte externs

del rétor 17 y 1ls hace rotar, La psrte externs del rétor 17

rota entonces asincrénicemente en el ~smpo girstorio produci-

do por 12 parte interns del rétor 16, con un resbslasmiento de-
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pendiente de ls carga conectada exteriormente, kl nlimero de re-
voluciones de la parte interns del rotor 16, en el ejemplo de
ejecucién del cilindro hueco 30 con el Srbol 27, se halls por
tanto siempre por debajo del nfmero de revoluciones sincrénico
de la psrte interna del rétor,

Mediante la forme de construccifn segln ls invencién
se obtiene un motor pequefio, ligero y econémico, con un slto
per de srranque, el cusl puede reemplszsr e los motores conoci-
dos con vol@imen de construccién esenciflmente m8s grsnde, espe-
cisimente los motores de polos hendidos. El ejemplo de ejecu-
cién representado represents s6lamente uns de las formas;.tl.;:
construccién posibles del motor segfin él modelo, pudiendose em=-
plear naturflmente en lugsr de la construccién con dos pelds
del rétor y del estStor, también dispdsiciones con vsrios polos.
Ademés el cilindro hueco 30 no tiene que estar sbierto poxt.un
lado, sino que puede también éstar cerrado por ambos la§§§;o
abiertqs por smbos lados, o bién estar cerrado medignte.’ W pie

za no conductors eléctricamente, E1l rodete del ventiladpr?§3 se
puede suprimir en el csso de motores poco cargsdos. T

Con respecto s los motores ssincrénicos conocidos, en
le forms de construccifén del motor segfn €1 modelo uns gren psr
te de la demands de magnetizscién no es suministreds por el s-
rrollamiento 13, o lo que es lo mismo por su sbsstecimiento de
tensifn alterns, sino que la cubre la psrte interns del rétor
de imén permsnentz 16 que rots sincrénicsmente, Ests parte 16
produce un campo girstorio que da vueltes sin el suxilio de
arrollsmientos adicionsles, sin el cusl por ejemplo un motor de
polos hendidos no 2rrsnca, El motor segin el modelo tiene a pe-

ssr del sumento del entrehierro 14 debido s 1ls perte externs

del rotor 17, un rendimiento més alto y un peso por unidad de
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potencia menor, asi como un volfimen menor. El montaje y la fa-
bricacién del motor son sencillos, de ménera que se puede fabri
car con bajo céste técnico de procedimientos. El nfimero de par-
tes de desgaste se hs reducido 2 un minimo,

Se Las figurss 3 s 5 muestran otras varisntes constructi-
vas de un motor con bloquéo de un sentido de rotacién, como el

que se ha sclarsdo en principio y2 por medio de 1ls figurs 2, En
las figurss 3 3 5 se hasn emplesado cifras de referencis igusles

pera las partes igusles a las de las figuras 1 y 2, afin cuandc

10. tengan estructuraciones diferentes bsajo el punto de vists cons-

hd [}
L] .5

tructivo.

Ls figurs 3 muestrs un motor de induccién en el que en
tre ls parte interna del rétor 16 j la perte externs dei-;étor
17 est$ dispuesto un dispositivo de bloquéo de un sentido de ro
15. tacién, Correspondiéntemente s 1las partes 36 y 37 dibui?@éé es-
queméticamente en la figurs 2, en ls disposicién de ls ??éhra 3
estf previsto un trinquete 41 y un dentzdo 42, El trinduééé 41
estd sujeto en les parte externs dei rétor de meners qué:gﬁede
girar y medisnte su engrene en el dentado 42 bloqués uno de los
20. sentidos de rotacién de la‘parte interne del rétor 16, El trin-
quete 41 esté fijedo en el fondo de lz parte externs del rétor
17, 30 en forms de vsso, de meners que puede girsr, y el dents-
do 42 ests practicado en un ssliente sxisl del cubo de materisl

sintético 18.

25, Tal y como se vé en la figura 3s ls psrte externs del
rétor 17 con el 8rbol de zccionemiento 27 est§ slojsds en forms

rotativs en dos rodsmientos de bolas 43, csdz uno en un escudo

de cojinete 44,

Ls figure 3 muestrs uns seccién por 1ls 1fines B=B de 1s

30, figurs 38, pudiendo verse todsvis més clarsmente el dispositivo



de bloqueo de un sentido de rotscién con el trinquete 41 y el
dentado 42, Con la disposicién dibujeda se bloquéa uns rotacién
de ls parte interns del rétor en el sentido de las agujss del
reloj, mientras que cuando se produce una rotacién en el senti-
Se do contrsrio al de lss agujss del reloj el trinquete 41 se le~-
vanta y la perte interns del rétor 16 puede rotsr pasesndo por
debajo del trinquete 41, Le perte interna del rétor 16 de imén
permanente no puede en este caso supersr el momento de inercis
de las mssas, relativaﬁente grande, de le parte externa del rb-
10. tor 17, ¥y no puede scelersrla, por lo cuel el dispositivo de
blogqueo de un sentido de rotscién, en forms del e1ement&3d§ blg
quéo mecénico, puede estar dispuesto diréctamente entre las par-—
te interns del réter 16 y la psrte externs del rétor 1l7....

| Ls figura 4 muestrs una disposicién en la que el dis=-
15, positivo de bloquéo de un sentido de rotscibén esté dispyesto
entre ls psrte externs del rétor 17 y un soporte fijo del’«mo-

- tor. Como soporte fijo sirve el izquierdo de los dos egcudos
de cojinete 45, en el que ests sujeto el trinquete 46 4;;%orma
que puede girsr, ELl trinquete 46 actfia en combinscibn éga'un

20. dentado 47 que hay en el fondo 48 de les psrte externs del rdtbr

17, Ests psrte interna del rétor tiene en su fondo uns brids 31

de la que sobresale radiSlmenie el dentsdo 47 (figurs 4s).

Ls figurs 4b muestrs una seccibén por ls lines B-B de
ls figurse 48, que pass direétamente por el trinquete 46‘y el
25, dentado 47. El dispositivo de blogquéo de un sentido de rotscién
hloques en este caso la rotecidn de 1ls psrte externs del rétor
en el sentido de 1as agujss del reloj, teniende que estsr dimen

sionsda 1ls psrte interns del rbtor 16 de tal maﬁere que 3l pro-

ducirse un momento de cargs determinado pierds el sincrounismo,

30. de maners qQue ho pueda srrancsr cusndo ls partc externs del ré-
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tor 17 esté firmemente frensda, Asi pues si se blogues uno de
los sentidos de rotezcién de ls parte externs del rétor 17, la
perte interns del rotor de imén permsanente 16 solsmente puede'
arrancar en el otro sentido de rotacibén deseado, en sentido
Se contrario al de las sgujss del reloj, con lo cusl estén fijados
en el mismo sentido tembién en sentido de rotacién de 1s parte
externs del rétor 17, y con &sts el sentido de rotacién del sr-
bol de accionamiento 27.' .

Les figuras 52 y 5b muestran otrs varisnte del dispo-
10, sitivo de bloqueo de un sentido de rotacién, el cusl en_§s$

caso estd dispuesto entre ls parte interna del rotor 16'y'ﬁn

soporte fijo, en la forms del escudo de cojinete 52 derecho del

motor. Como elemento de bloqueo sirve nuevsmente un trinquete
53 que ests sujeto en el escudo de cojinete 52 de forms que pug

15. de girsr y actla en combinzcién con un dentado 54 que hay'’en 1a

parte interna del rétor 16. A .t

El dentado 54 ests pfacticado en une prolongaéiéﬁ ra-
dial del cubo 18 de ls parte interns del rétor 16 (figERQESa).

Le figurs 5b muestrs uns seccién por 1ls lines B=B de
20, le figurs 58, en ls que se puede ver clarsmente le estructurs=-
cibén del,dispositivo de bloqueo de un sentido de rotscién. El
trinquete 53 engrsnes en el dentedo 54 de tsl mensrs que se blo-
“ues la rotscibén de ls psrte interne del rotur en el sentido de
las agujas del re.oj, mientras que es libre ls rotscifn en sen-
25 tido contrsrio 8l de las sgujas del reloj, debido 3 que se le-
vanta el trinquete 53. Pero en tanto permanezca bloqueads ls
parte interns del rotor, no se inducen tensiones en 13 parte
externs del rotor 17, es decir que ls parte externs del rotor.

17 y el &rbol de sccionsmiento 27 pueden nuevsmente rotar sola-

30, mente en el sentido de rotscién predeterminsdo, el sentido con-
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(17) conductive electricsmente dispuests en el emtrehierro (14)

esté unias mecénicsmente con un 4rbol de sccionsmiento (27), 8l

trerio sl de las agujes del reloj. .

Descrits -suficientemente 1z naturslezs del invento,
3si como 1l3s maners de reslizerlo en 1a-préctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicsdas son sus-
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no elteren su
principio fundamentsl,

REIVINDICACIONES

l,- Motor de induccién, especislmente motor de induc-

¢ién monofbsico, preferentemente para un accionsmiento de bom-

ba, con un rotor de imsn permanente y con un eststor excitado

electromagnéticamente por un campo slterno, estando configarada
el entrehierro entre el rotor y el eststor preferentemente, de
tsl menera que el rotor adopts uns situacién de reposo ﬁuje
orientacién de campo es diferente de ls direccién de magnetizs
cién del eststor, con el objeto de producir un par de gird. de
arranque, caracterizsdo porque el rotor (15) se hs conéiéﬁrado
8l menos de dos piezss, con uns parte interns de rotor.(18) qu%
rota sincrfnicsmente cun el campo del estator y que 1llévy el o

ce® o

los imenes permen-ntes (N, S), y uns psrte externs del rotor

entre ls parte interns del rotor (16) y el estator (1l7) y que

puede gicsr con respecto 8 1ls perte interns del rotor, la cusl

modo de uns jsuls de cortocircuito, como parte de sccionemientd
que rota asinerénicsmente,

2.- Motor de induccién segfin 1o reivindicscién 1, ca-
racterizado porque la pavte externs del rotor (17) .se ha confi-
gurado como cilindro hueco (30) conductivo eléctricsmente.

3.- Motor de induccién segfin lss reivindicaciones 1 o

2, caracterizado povrque 18 psrte externs del rotor (17) esté
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constituida por un cilindro hueco de cobre (30).

4,- Motor de induccifn segfin una de las reivindicscip
nes antveriores, ®@racterizado porque ls psrte externs del rotor
(17) se ha configurado en forms de vaso y en 1la zons del fondo
del vaso se hs unido mecénicamente con el Srvol de sccionamien
to (27).

S5.— Motor de induccién segfin uns de lss reivindicacig
nes anteriores, carscLarizsado porgue el 8:bol de sccionsmiento
(27) se ha configuradd con diSmetro rebsjsdo, hsbibndose dis-
puesto la perte interns del rotor (16) libtemente rotstivs so-
bre uns porcién del érbol (28) més delgsds, en el inter&bi:de
ls parte externa del rotor (17) le cusl se hs unido unilatersl
mente con la porcién del arbol (29) mSs gruess. e

6.~ Motor de induccién seéﬁn la reivindicacibén 5, ca-
racterizado porque la parte externs del rotor (17) se ha.fijs-
do rigidamente sobre la porcibén del arbol (29) més gruésdy

7.- Motor de induccién segfin uns de las reivindigecio

nes 8nteriores, ®racterizado porque se hs dispuesto unfv?@tilg
dor (33) en ls perte interns del rotor (16). e

8.= Motor de induccién segfin une de lss reivindiceacio
nes snteriores, csrscterizado porque ls parte interns del ro-
tor (16) de imén permsnente se hz configuredo con dos polos ¥
se ha megnetizsdo dismetralmente.

9.~ Motor de induccién segin uns de lss reivindicacip
nes anteriores, carscterizedo porque le psrte interns del rotor
(16) esté compuests por dos mediss cSscarss de imén permsnente.

10.~ Motor de induccién segfin uns de las reivindicscig
nes 1 & 8, caracterizado porque ls perte interns del rotor (16)

se¢ ha coufigurado enterizs de materisl de imén permsnente.

ll.- Motor de induccién seglin uns de las reivindice-



=15 -
. ciones anteriores, c sracterizsdo porque en la parte interns
del rotor (16) se-hs insertsdo sxislmente un cubo (18) prefe-
rentemente de materisl sintético, especislmente de politetras-
flueretileno, el cual ajusta con pequenia holgurs de cojinete
Se en el arbol de accionsmiento (27, 28).

1l2.- Motor de induccién segn uns de las reivindics-
ciones enterioreé, cerascterizado porque el estetor (10) se ha
configursdo asimétrico y con sucho de entrehierro (14, 21, 22)
variable por le periferis del rotor, con el objeto de producir

10. un psr de giro de arranque.

. [
L[] L]

13.- Motor de induccién segin unz de lss reivimGice-
ciones sunteriores, cerscterizado porque entre la parte interna
del rotor (16) y ls psrte externs del rotor (1l7) se ha ‘dirspues
to un dispositi®o de bloqueo de un sentido de rotacién (36, 37)
15, el cusl bloques un sentido de rotacién de 1la psrte intermnd del
rotor (16) con el fin de fijsr un sentido de rotscién &éfinido
del &rbol de scciomasmiento (27). S

LI T

4.« Motor de induccibén segln 1ls reivindicaciéd?lB,
caracterizado porque el dispositivo de bloqueo de un se;t;do
20, de rotacibén estes counstituido por 2l menos un tringuete (53) su
Jeto en ls perte externs del rotor (17) de forms que pueda gi-
rsr, y un dentedo (54) prascticado en 18 psrte interns del ro-
tor (16).

15.- Motor de inducecifn segliu uns de lss reivindicas-
25. ciones 1l,s 12, caracterizado porque el dispositivo de bloqueo
de un ,sentido de rotacibén (36, 37) se hs dispuesto entre le
parte externa del rotor (17, 30) y un soporte (45) fijo del mo
tor,

16.- Motor de induccibén segfin -la reivindicacién 5, cg

50. racterizado porque el dispositivo de bloqueo de un sentido de
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rotacidén consta de sl menos un triguete (46) sujeto en un es-
cudo de cojinete (45) del motor de meners que puede girar, y
de un dentado (47) practicado en la zons dal fondo (48) de la
parte externs del rotor (17) en forma de vasn,
5 17.- Motor de inducecién seg@n uns de las reivindica-
ciones 1 a3 12, ceracterizado porque el diSpositiyo de bloqueo
de un sentido de rotecién (36, 37) se he dispuesto entre la
perte interns del rotor (16) y un soporte (5?) fijo del motor.
18.~ Motor de induccibn segfn 1ls reivindicscién 17,
10, caracterizado porque el dispositivo de blogueo de un sentido
de rotacién consts de sl menos un trinquete (53) sujeté”eg un
escudo de cojinete (52) del motor de forme que puede girsr, y
de un dentsdo (54) practicado en ls psrte interns del rotbr
().
15, 19.~ Motor de inducéi6n, tal y como quedz suskapgisl-
mente descrito en 18 presente Memoria y en los dibujoé'gijun—

tos.

Estes Memorias consts de dieciseis hojas escrites s mé-

L Y

quinag por uns sols csra,
Madrld’ g :._: ',,.‘Q?g:“
ROBERT BOSCH 3»4}1; -
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