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El presente Modelo de Utilidad psrte de un dispositi-
vo purasrancar un motor sincrénico segln la clese de la reivin
dicecibén principsl,como el conccido, por ejemplo por ls GB-PS-
1 413 782. En &ste dispositive snterior el rotor de un motor
sincrénico estd acoplsdo riridsmente con un 8rbol de scciona-
miento. Con el fin de posibilitsr que srrenque el motor con
cargs conects, un piribn que sjusts sobre el &rbol rotbdrico en-
grans con holrurs de giro en une piezs contraris de un scopls-
miento, de msners que no actus directamente en el motor tods
l2 csrge. No obstante, cuando srranca_este motor conociéﬁugpr-
gen dificultsdes, porque el proceso de oscilacién del rotor se
impide por las masss scopladss con &l y por los elevadog_ﬂgmen-
tos de friccién.

Por 1s DE-PS numero 1.199.390 se conoce un motor,

*s sa,

de induccién monofbsico cuyo rotor esté =2lojzdo en el ériol

l.. .
de sccionamiento de forms que puede girer y desplazarse gxial-

mente. En &ste disposicibn conocids no hay ciertauente §§§?as
momentos de cergs que impidsn 1s subids de revoluciones’del mo-
tor, sin embargo en ls fese de arrasnque solo se dispone de uns
poarte del flujo prinecipsl pare le ascelerscién del rotor,en tan-
to este no esté strafdo sl interior del eststor en contrs de

ls fuerze de un muelle y esté scoplsdo con el elemento de sco-
plamiento,

Psrs producir un per de giro de srranque entre el ro-
tor y el estator de un motor sincrbénico, es conocido por la
"Feinwerktechnik und Messtecnik" 87 (1979) 4, pégina 163, con-
figursr varisble el entrehierro por la periferis del rétor.

De &ste modo se produce una situscién de reposo del rotor, 1s

cubl es diferente de lp direccibén de magnetizscibn principsl

uel estator, d» meners que cuendo se splice el cempo del este-




.

D

10,

15,

20,

25

30,

-2 -
tor se ejerce sobre el rotor un momentc que sirve pera provo-
car el proceso de oscileacién,
£l dispositivo segln el modelo para arrancsr un
motor sincrénico con las caractéristicés de le reivindicascifbn
principal, tiene le ventajs de que apesrte de las pequefies pbr-
didas por fricecién del rotor durante el proceso de oscilacién
¥ srrasnque, no se hen de supersr otrss fuerwss que dificulten
el srrangue del motor bajo cerge, kn especisl se reducen 8 un
minimo las mases a scelerar y no se tienen que mover pasrtes
que presentan pérdidas por friccién sltes o :que se han:éeﬁsa-
cer de su situscidn de reposo en principio con sltas f&e;;as
ininisles, por ejemplo despubs de un largo tiempo de perada.
Lste puede ser el ceso por ejemplo cuando el motor sinzgahico
se enmpled para accionsr una bombe de impulsién de liquidos,
. .
por ejemplo la bombs de lejis de une lavsdors, donde {é%éhés
.

tﬁ. a9
de largotiempo de psrede las juntes que se encumntren fevre

el érbol de sccionsmientc pueden pegerse s la csrcase ';i-.é::'la
bombe e impedir que errengque el motor, Mediante ls dié%&gﬁciGn
segn ¢l modelo es posible, contrasrismente s lo que ocurre
enel estedo de la técnics expuesto, solisr cusndo empiezs @
oscilasr el rotor psrtes del mecsuismec de sccionsmiento o de 1s
carge que se hsysn quededo pegedes, de menera que précticemen—
te no surgen ye dificultedes durante el srrsnque del motor ba-
jo carga.

Medisnte las medidss formuledas en less reivindi.-
ceciones secundariss son posibles vmtsjosos perfeccionsuien-
tos y mejores de ls disposicién indicsds en ls reivindiceci6n
principsl,Se hs revelesdo como especislmente ventsjosa 1l& cons-

truccibn de 18 disposicién de srresnque integrads en el motor,

porque debido & ello se puede conseguir unas forme de construc-

cion muy compecte sin medidss de slojsmiento aficion sles y con un
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coste constructive minimo, I.s holpurs de gire del rotor con
respecto al Srbol de accionamiento que estd bajo 1= sccibn de
la carge, debe suponer uns cierta medide minima, por ejemplo
90° srroximadamente en el csso de uns disposicibén de dos polos,
conforme a la comnstruccién del motor y @ la megnitud y tipo de
cargs conecteds, de maners que no se impide ia oscilscién del
rotor y se disponge de lss mayores fuerzss posibles psrs des-
prender er casc neces3drio partes de sccionsmiento que se haysn
quededo pegadss. ILsts holgurs de giro se consigue constructi-
vemente de wmodo especisluente sencillo, porque por uns ?ﬁﬁfe
se disporne directsmente en el rofor una espigs que sobresale
axislmente, 1la cuél constituye uns primers parte de acq?sz

Giento que sctua en combinscién con una segunde psrte de scoplse

miento en forms de un tope sobre el &rbol de accionsmiento.

.
S ae,

pliar hasts wmés de 3000, sin que se perjudique ls senur§§§§ de
funcionsmiento del #coplenmieato, sate

En el dibujo se -epresentes un ejemplo de ejecueitn
del mudelo que se explics detellsdemente en ls siguiente des-
eripeibn,

Le figure 1 muestres unes seccién trsnsversél de ls dis=-
posicién segln el modelo,

ls figurs 2 muestrs uns representscibn «n perspecti-
va de la disposicién que consts del rotor y el dispositivo de
acoplemiento,

ls figurs 3 muestrs una seccibn longitudinasl de uns
primere disposicién con blogueo de un sentido de rotscién,

ls figurs 4 muestrs une seccién lonpitudinel de uns
gegunds disposicibén con blogueo de un sentido de rotscibn y

la figure 5 muestrs uns seccifén por ls 1ines V=V de

ls rigura 4.
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En 18 figuirs 1 se designa con 10 el eststor de un
motor sincrénico, como los que se emplean por ejemplo pars la
bomoa de lejis de las lavadoras, Lkl estator 10 tiene dos polos
1l y 2 pronunciados,que estén bobinedos con un arrollamiento
monofégico de covriente alterns 13,

Un entrehierro 14 sepsrs el estator 10 del rotor 15,
el cubl esthd excitedo por imbu permsneunte medisute une dis-
posicién de dos poles, con un polo norte 16 y un polo sur 17,
El rotor 15 sjusts en un cubo 18 de materisl sintético, prefe-
rentemeute de politetrsfluoietileno, el cubl est$ intrngQido
con adhesivo o por presibn en el materiel de imén perman;;te.
£l cubo 18 coustituye el cojinete pars el rotor 15, .

£l entrehierro 14 exterior tiene un ahche que ;;ria
en la periferis del rétor, simétricamente con respectc sl eje

longitudinel del motor., De éste modo se produce en puntgs rs-

disles opuestos de les zepates polares un entrehierro .kgual

en cada csso, més estrecho o més asncho, de meners queéé%&rotoq
de imén permanente adopts une situscién de reposo defiﬁiaa.Le
zone de mayor ancho de entrehierro esté ddsignsde con 21 y
1e zons de mejor sneho de entrehierro est$ designads con ? 2,
Le direccibn de magnetizecidn deL rotor dibujedo en situacibén
de reposo eu 1ls figurs 1 difiere de ls direccibén de cempo del
estator, de msners que cuendo fluye corriente en el sarrolls=-
miento del eststor 15 se produce un par de giro entre el rotor
y el estastor,

Le figurs 2 muestre en perspective el rotor 15 en
el que esté conformeds uns primers parte de acoplamiento 24,

Egts parte de scoplamiento ests configurads conveuientemente

enteriza con el cubo 18 y por cunsiguiente es conveuientemeun-

te del mismo materisl sintético que el cubo. En luger de ésto
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se¢ pueden sin embsrgo empleer psrs ls pscte de scoplemiento

24 tembién materisles més dures que luege se urner con unién
positive y/o medisnte pegsco oon el rotor 15, Le psrte de aco-
plamiento 24 tiene la focrus 2 e uns es.ige que sovres@le axisl-
mente eu la zons de ls envuelis del rotor en direccién hecis
una segunaa parte de scoplsmiento 25 que esté dispuests en un
disco 26, kste disco por su psrte sjusta rigiusmente sobre un
érbvol de accionsmiento 27, L® segunas parte de scopleamiento 25
en el ejemplo de ejecucibén estd constitufida por un tope en for
md de sector circular que est$§ configursdo enterizo coq?s{:dig
co 26, Las .os partes de acoplasmiento 24 y 25 une vez que hsn
recorrido esencisimentie sin cargs una holgure de to.csiG‘!.l“Q.e
sproximsdsmente 3000 constituyen un acoplamiento rigido, y pue
den actusr juntamente con holgurs en smbos sentidos de.roya-
cién del rotor 15, de maners que el motor puede marchap‘ :q.!; am-
bos sentidos de rotecién., Por ejemplo pers bombes de igggisién

de lfquidos, el sentido de rotscién del motor es por 18°tene-

rel srbitresrio, ys® que lss bombes estén correSpondienfed%%te

estructuradas, g
kn eV ejemplo de ejecucién de 1la figurs 2 el &rbol
de sccionamiento 27 ests rebajedo y tiene uns porcibn de Srbol
28 més delgada y uns porcién de érbol 29 més gruess, Lkn ls
poreibn de 8rbol 2v més delgeds se pueden ubicer en el inte-
rior del estator mh« masa magnétice y de éste modo polos magng
ticos més fuertes., Adembs lass pérdides por friccién del rotor
15 en un érbol més delgsdo son menores que en un Srbol més gne
so., lio obstante, el &rbol de accionsmiento 27 se puede confi-
gurar tembién del mismo :rueso entous su longitud, lo cusl bs-

jo el punto de vista técnico de fabricacibn es més sencillo,

gi no es necesario el menor grueso de le porcibén del &rbol 28
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Lo disposicifn segin la invencién actfe del siguien-
te modo:

Una vez aplicads un® tensién alterns sl srrollemien
to 13 se produce un cempo slteruo magnético, verticel en la
figurs 1, el cudl eu le si.uacibn de reyoso estéd girsdo en un
Sngulo predeterminado con respecto 8l cempo magnético permsnen
te del rétor 15. &l rétor de imén permsnente se orienis con-
cretamenie en la sivuscién de reposo de tsl meners que el flu-
jo euncuentre la menor resistencis megnética, es decir }a posi-
cibén N-S dibujsds en la figurs. Una vez conectado el cghéé del
estator, el rftor 15 puede ejecuisr sin impedimento oscilscio-
nes por torsién sobre 1ls porcién 28 del &rbol de accionami ento
27 hasts que 12 scélerasacién baste pasra que rote sincrénico con
la red. Con éste objeto el rotor 15 tiene que sobreosecileyr so
bre el punto de inversién de la oscilscién y heberse égégpra-
do tanto que entre en sincrounismo con el caupo del ests%Ydr y

sige rotando sincrénico con &ste, Cuendo el estator y:'el.-:r:otor
estén construldos con dos polos y le corrieute en el a;;;ila-
miento de eststor 13 tiene uns frecuencis de red de 50 Hg,
results un nfimero de revoluciones sincrénico del rotor 15 de
35000 r.p.m,

El rotor 15 no esté basjo 1ls sccibn de une csrgs co-
nectads, de maners que en lo que a &sto respects no se opone
al arranque del motor., del &rbol de accionamiento solamenie
en un sentido de roivscibn dei rétor, mientras que el sentido
de rotacibn contrerio del &rbol de sccionsmiento se blogues,
con el fin de obliger s que el motor arfanque en un sentido

de rotacibn predeterminado. Pers lss partes coincidentes se

han elegido en les figurss 3 8 5 1l8s mismas cifras de referen-

cia que en los figures 1 8 2, si bien lss distintas partes es-
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Ls disposici6én de le figurs 3 muestrs un motor con
estator 10 y rotor 15 en el que el érbol de sccionsmiento 26
esté alojado por un lado con un rodsumiento ranursdo de bolas
52 y por otro lado en un cojinete de rueds liuvre 33, El cojine
te de rueds libre esté esiructurado como rueds libre de cas-
quillo y esté ajustado en un escudo de cojinete 24, mientrss
que el rodamiento de bolas 32 esté sujeto en un escudo de co-
Jinete 35, En la figurs 3 se vé adembs que el disco 26 con le
segunde psrte de‘acoplamiento 25 esté unido firmemente ?ﬁéQ
forme antigirstoris con el &rbol de sccionsmiento 27 por me-
dio de un psssdor de sletss 36, ces,

Le construccifn y el funcionsmiento de la disposi-
cién de 1ls figura 3 corresponden fundsmentsimente s los de

Pl...

les figuras 1 y 2, con el complemento del bloqueo de un.sgnti—

..‘
do de rotscifn medienie el cojinete de rueds liure 53.,i@¢e
L J » e

cojinete hace que el &rbol 27 solo pueds rotsr en un séﬁfido
de rotscibn, el cubl corresponde sl sentido de accionéhf%ﬁto
del motor, £l sentido de rotecién contrasrio queds descartado
por medio del cojinete de rueds libre 33 que bloqued, de msne-
re que tembién el sccionsmiento de los equipos es posible con
el sentido de rotacibén predeterminedo, sprovechéndose les
otrass ventajss de la invencién sin grsn mayor coste.

Lag figuras 4 y 5 muestrsn otrs variante constructivs
delﬁotor sincrfénico con bloqueo de un sentido de rotacién co-
rrespondiente a la figurs 3, hsbiéndose tom2do nuevemente las
cifras de referencis empleadss en é&sta, Sin embsrgo 1la dispo-
sicibn de 1l8s figures 4 y 5 tiene un dispositivo de pblogueo

de un sentido de rotacién estructursdo de otro modo, con un

triuquete 38 que ests sujeto en el escudo de cojinete 35 de
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formea que puede girsr. El trinquete 38 dejs libre el movimien-
to del disco 36 y del 8rbol de accionzmiento 27 en un sentido
de rotacibn, mientras que en el seatido de rotscién contrsrio
engreana en el dentado 39 e impide 13 rotscibn del disco 26 y
del 8rbol de accionamiento 27. De &ste modo se consigue nueve-
mente que el rotor pueds arrasncar solsmente en unsentido de ro-
tacibn, de maners gque se pueden conectar equipos de sentido
de rotacién cbligsedo. klcojinete de ruedes liure 53 correspon-
diente & ls disposicibén en la figura 3, se he reemplazasdo en
13 disposicibn de las figuras 4 y 5 por un rodswmiento r?qd%e-
do de bolss 40 normsl, Las partes pueden ser partes usual;; en
el mercado, en especisl tembién los cojinetes de rueds iisfe
del tipo del cojinete 35 se pueden ovtener en el mercado y se
pueden elegir conforme 21 tamono y & 13 csrgs del moto%. .
bescrito suficientemente 12 naturslezs del i;;éhto,
8si como ls msners de resiizsrlo en la préctica, debe ég%grse
conster que lss disposiciones snteriormente indic:zdas %géisus-

ceptibles de modificsciones de detalle en cusnto no slbefen su

prineipio funaswentsl.,

REIVINDICACLONES

l.= Dispositivo psars errsncar un motor sincr6nico,
cuyo rotor excitedo por iméu permeunente se puede scopler con
holgure de torsibén, & través de un 4rbol de sccionsmiento y
de un acuplemiento, con uns csrga, en especial con uns bomba
pers le impulsién de liquidos, cuyo eststor se excite por mé—
dio de un campo eléctrico slterno, carscterizsdo porque el ro-
tor (1) se ha alojado de forms que puede girsr sobre el %rbol
de accionamiento (27) pare producir un proceso de oscileacibn
y se ha dotado de uns primera parte de acoplamiento 24, le cuél

ung vez recorrides con holgurs de giro atscse en una segunds per-

T

te de acoplamiento 25 unids con el &rbol de accionsmiento 27,
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2.~ Dispositivo segin le reivindicasciéu 1, carsc-
terizados porque el 3 coplemiento (24,25) se he integrado en
el motor (10C,15).

3.~ Dbisposiitivo segin las reivindicsciones 1 6 2
caracterizados porgue las partes de scoplemiento (24,25) se
pueden hecer engrsnsr con holgurs en ambos sentidos de rots-
¢ibn del rotor (15).

4,- Dispositivo seglin une de las reivindicacioncs
anteriores, caracterizado porque las dos partes de acoplamien-
to (24,25) constituyen un scoplauwiento rigido uns vez dge':han
recorrido esenciaimente sin carge ls holgurs de giro. o

5.= Dispositivo segfin un® de lss reivindicac}o es
aniericres, csracterizado powque 18 primera parte de eéggia-
miento (24) eu el rotor (15) presents une espigs Que sobress-

.‘(".q.‘

le axislmente, . o0
e

- . ., 8 L] - - .
6.~ Disposiivivo segin uns de lss re1v1nd10q§$bnes
»a

o

suteriores, cerscterizedo porque 18 segunda parte de ;caﬁla-
miento (25) esté constituids por un tope unido rigiuagogée
con el 8ruol de sccionsmiento (27,29).

7.~ Dispositivo segln une de les reivindicaciones
suteriores, csracterizado porque le segunds perte de scopls=-
miento (25) se hs configurado como tope en forms de sector
eirculsr en un disco (26) unido con el &rbol de sccionamiento
(27,29).

8= Diépositivo segOn le reivindicecién 1,ceracte-
rizado porque en 1ls segunds parte de acoplamiento (25) y/o
en el 8rbol de accionsmiento (27) se ha previsto un dispositi

vo de bloqueo en un sentido de rotgcién (33,38), el cull deja

lipre ls rotscién del érbol de sccionamiento (27) en un senti

do de rotsecib6tn del rotor (15), mientress que el sentido de ro-
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~cibén se forme por un cojinete de rueds libre (33), el cuél blo|

ques ls rotscifén del 8rbol de sccionsmiento (27) en un senti-

tacibén contrario del 8rbol de accionsmiento (27) se bloquea

con el fin de que el motor arranque en unsentido de rotacién

dado.
9.~ Dispositivo segfin le reivindicecibn 8, csracte

rizado porque el disposiivivo de blogueo de un sentido de rota-

do de rotecifn.
10.~ Dispositivo segin ls reivindicecibén 8, cersc-

terizado porque el dispositivo de bloqueo de un sentido;?e.
* aLs*

rotecién se forma por un dispositivo de trinquete (38,39),el

cudl stace en la segunde parte de acoplamiento (25) ajustyda

“asae

firmemente sobre el Srbol de sccionsmiento (27).

11.-Dispositivo para srrsncer un motor sincréunico,
[

tal y como queds sustencislmente descrito en 19 Preseﬁtéﬂﬁe‘
e,
moria y en los dibujos adjuntos. '

R ® e o
Ests Memc¢ iz consts de diez hojss, escritas @ mé-
d‘-no

. ®a
quins por uns sola cars. feet .
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