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que se presenta para ‘unir s le solicitud
de
PATENTE DE INVENCION

MFMORIA DESCRIPTIVA

formleda el 28 de Dx.clembre de 1962,con el n? 283.759
en ’
BSPAA
. ' por VEINLE efios _
a nombre de KARL HULI.ER G.m.b H., entided slemana, esta
blecida en Grdnerstr. 7, Ludwigsburg, Republica Federal
Alemana, por:

AUNA MAQUINA TATLADRADORA DE HUSILLO CON CARGADGR".
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) El imvento se refiere a una taladradora de husillo

-
-

con cargador,
Para poder realizar con una taladradora y en suce-
2ién re.p:.da ¥ sin recambio de dtiles distintas fases de
ﬁrabajo, tales como taladrar, avellanar, 'rosqag, y sipi=-
lares, con un sélo husillo porta-ﬁtiles; Se conoce ya el
empleo de un cargador de husillos, en el que los husillos,_

equipados con determinados dtiles, se encuentran previs-

Itd

tos en pinolas, (plezas a modo de ejes).

Pare ello se utiliza una construccibn, en la que
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‘el cargador de husillos recibe forma smlar y se encuen

tra dispuesto de tal modo en el pedestél de la mdquina,
que rodea a éste en disposicién horizbntal.,Al mismo
tiempo estd soportado de manera apropiads, de modo que
pueda Ser movido transversalmente con relacidn a los
ejes de los husillos, con lo que cada uno de los husi-
1los o éadajuna de las pinolas existéntes‘en el carga~-
dor de husillos puede ser unido automdticamente con un
grupo de svance conducido en el pedestal de la mdquine
parslelamente & los ejes ée los husillos y, con ello,
ser movido en la direccibén de trabsjo. Para el gobierno
de las funciones de cadg uno de los husillos, tales co-
mo el mimero de revoluciones, velocided de avance, ros-
cado y similares, se ha previsto, en esta comstruccidn,
un dispositivo de mando gobernado por una tira de pro-
grama y que trabaja sobre base electrdnica, de modo que
los diversos procesos de mando para ello, se realizan
en ls méquina de modo totalmente automdtico.

Bs qsimismo'conocido ¢l prever pars el gobierno de
las funciones de 1los diversos husillos, en lugar de un
dispositivo de gobierno de programs, tambores de mando queéé:
mueven sinéroniéados con el cargador de husillos y sobre
108 que se prevén topes de profundidad, dispositivos se~
lectores previos para nimeros de‘revoluciones, velocidad .
de avance y similares.

Para el soporte de los sillos o de las pirolas,
se precisan, a este respecto, guias de precisién.en el
cargador, diffciles de comstruir y que por motivos cons—
tructivos ﬁﬁigamente pueden tener una altura relativamen

te pequefia, 10 que tiene el incomveniente de gque uns

Ca- 283759
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fuerza actuante radialmente sobre el borde delantero
del util, no encuentrs un nomertto antagonista suficien
to. Es asimismo necesario prever.el gobierno para ca-
da uno de l@s husillos sobre ura tira de programacién,
0 bien regularlo en los tambores de manda, de modo
que, por lo pronto, hay Que crear un programs comple-

to. Con elle resulta absolutamente ilmposible modifi-

‘esr a voluntad la funcidn de los diversos husillos,

por ejemplo, el sumentar el mimero de revoluciones o
similares, teniendo, por el contraric, que encontrar-
se la mdquina parada dwrante todo el tiempo preciso
para preparar otro programs de febricacién. En ka pre
paracibn pueden al mismo tiempo recambiarse unicamen-
te los distintos udtiles, por ejemple, pare ser afila-
dos, de modo gue la consecuencia es el peligro de
equivocarse de husillo al volverse a montar los dti-
les, con lo que tanto éstos, como tambidn le pieza
de trabajo, pueden sufrir dafio al ser montados los
dtiles equivocadamente.

* El invento se ha propuesto ghore crear una talg
dradora de huéillo con cargador, en la gue el S0pOIr=-
te de los husillos en el cargador se realiza de mane
re sencillisima y en la que es posible una regula-
éiSn.de la funcién de cada uno de los husillos inde-
pendiente de una regulacidn de programe,encontréndose
cads uno de los husillos soportado de modo tan estable
en la direccibn de trebajo,que las fuerzas radiales ag
tuantes sobre el Util, pueden ser absorvidas por éste,
mientras que la miquina de acuerdo con el invento resul

ta apropiada ventajosamente también pars oOperaciones de
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taledros de precisidn. Este problema es resuelto por el

invento en las méquinas teladradoras de husillo com car
gedor de husillo dotado de un cierto nimero de disposi-
tivos de husillo, que puede ser movido en sl pedestal

de la méquina transversalmente @ 108 ejes de 108 husillos

con el fin de llevar a cada uno de los dispositivos de hu

8illo previstos en el cargador de husillos a una posicibn
de trabajo determinada, 1o que se realiza mediante un gru
po de transporte conducido en el pedestal de la mdquina

paralelamente a 1los ejes de 1los hmusillos, por el hecho de

que cada uno de 1lo8 husillos porta-ﬁti;es, preferentemen=~
te junbo con el correspondiente dispositivo de husillo,

puede ser extraido del cargador de husillos en cualguier
posicibn de éste, y porque en ellos se han previsto drga
nos de regulac;én que, en la posicién de trabajo, coope-
ran con los correspondientes elementos de mendo del accio

namiento. Mediante esta construccién resulsa posible, re-

| gular de antemano en cada uno“de los husillos las diver-

sas funciones de trabajo. Asimismo se obbtiene la ventaja
de que estas funciones pueden variarse fécilmente tam-
bidn cuando el husillo estd momtado, sin-con ello perju-
dicar el empleo de los otros husillos existentes. Gracias
al empleo de dispositivos de husillo insertables, sé ob-
tiené una construccidn sencilla y barata del cargador de
husillos, y cada uno de los husillos, junto con su d%il,
puede Ser extrsido, sin mds ni més, montdndose en su lu-
gar otro husillo que en sus funciones sea totalmente dis
tinto. Cuando se dispone de un segundo juege de dispositi
vos de husillos, existe, por lo tento, la posibilidad de

conseguir que la méquina pueds ser utilizads de nuevo,

- 283759
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sin necesided apemas de peusas. Al mismo tiempo pueddi,
tanto el soporte del cargador, como también el propio
cargador de husillos, tener una forma cualquiera y ser,
por ejemplo lineales o sanulares, para con respecto a esta
ultima forme, poder alojar el mayor nimero posible de
dispositivoe de husillo en el cargador de husillos.

Para poder soltar en este comstruccidn los diver-
808 dispositivos de husillo del cargador, sin tener que
accionar para ello palanpas adicionales u otros érgancs
de fijacién cualesquiera, es conveniente que los dispo-
sitivos de husillo ge hallen sujetos en el cargador de
husillos por medio de dispositivos de enclavamiento
puenteables. Con objeto de que durante el avance guede
agegurads una éujecién"irreprochable de 1os diversos
husillos © diSpositivos.de husillos en la posicidn de
trabajo, es conveniente prever en sl pedestal de la mé-
quing un carroc de avance movible en dicho pedestal, con
el gue puedan acoplarse los diversos dispositivos de hu-
sillo que se encuéntfen en posicidén de trabajo en cada
caso, por medio de drganos de acoplamiento, accionados
preferentemente por via hidrallice. La regulacién del
avance rapido o asvance de trabajo, resulta realizable
de manera especialmente sencilla, si en cada diSpoéiti-
vo de -husillo existe un Gfgano commutador desplazable y

fijable de maners axislmente paralela gue, por ejemplo,-

puede recibir forma de pieza de leva y que actia sobre

un drgano de mando destinado a conmutar de avance rapido
a avance de trabajo.
Le limitacidn del carro de avance durante el movi-

miento de avance, se realiza convenientemente disponiendo

283759



10

15

20

25

30

e

Wit

en cads dispositivo de husillo un tope de profundf&aé
desplazable ¥y fijable de manera axizlmente paralela,
por ejemplo, en forma de un tornillo de regulacidn, gque
coopera con un organo de mando montedo en el pedestal
de la mdquina y destinsdo a limitar el movimiento de
avance del carro de evance, mientras que en cada uno de
los dispositivos de husillo se pueden disponer escalas
para la fijacidn de la posicidn de los érganos correspon
dientes.

dQn objeto de que cada uno de los husillos o de los
dispositivos de husillo se pueda ajustar exactamente de
antemano su funcidn de trabajo, es conveniente que en ca
da dispositivo de husillo se monten uno o preferentemen-
te varios drganos de regulacidn para gobernar el mnimero .
de revolucliones y que cooperan con el mimero correspon-
diente de elementos de gobierno previstos en el carro de

avance, recibiendo forma de interruptores, para que en

" la posicién de trabajo se pueda preseleccionar el nimero

de revoluciones con un mecanismo preselector. Por consi-
guiente se puede ajustar un mimero determinado de revolu
ciones mediante cada uno de los drganos de regulacidn y
asimismo resulta posible el combinar nimeros de revolucio
nesg en cada uno de log dispositivos de husillo, mediante
el ajuste de varios 6rganos reguladores entre si. Para
realizar con la méquina de acuerdo con el invento, fases
de trabajo como el roscado o el rebajado planb, resulta
imaginable el prever un grupo de mando especial, que en
cada caso habré que ajustar a meno de manera correspon-
diente. Ahors bieﬁ,ée obtiene una construccidn ventajosa,

81 en cada uno de los dispositivos de husillo exiate un

2831759
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érgano de regulecibén pare el roscado que, 8l slcanzarse la
profundidad de roscedo, provoce une variacién del sentido
de giro del husillo porte-util y un movimiento de retroce
so del ,carro;de gvance a la misma velbcidad‘de avance, y
si ademis existe en cads uno de los dispositivos de husi-
110, un érgano de retardo que, en la posicibn de trsbajo
del dispositivo de husillo, reterde durante un tiempo deter
minado el retroceso del mismo.

La disposicidén de estos drganos de regulacién se rea
liza céuvenieﬁtemente colocdndolos uno al lado de otro en
uno o varios soporte, que se montan en el dispositivo de
husillo. Los érganos de regulacién pueden, por ejemplo, Tre
cibir fort-na de levas, con las gue cooperan los inberrupto-. '
res correspondientes. Ahora bien, se puede comseguir una
construceidn sustancialmente méds sencilla, dando a los .
érganos de regulacibén forma de espigas gque sSean desplazg
bles y fijables transversalmente al eje del husillo, y que,
con preferen'cia,. puéda.n ser movidés desde una posicién de
reposo a une posicién efectiva. )

Para evita::‘r everias de los diversos dispositivos de
husillo, asi como tembiln de la mééuina de acuerdo con el
invento, es impc'rtante que log Srganos de regulacién no
cobperen con 108 elementos de mando correspondienfes, has-
ta que el husilio en cuestidn, que se encuentra en la po-
sicién de trabajo, no se encuentre acoplade fijamente con -~
el carro de avance. Ello Se consigue, de acuerdo con el
invento, per el hecho de que los elementos de mando que
que cooperan con los bérganos de regulacidn, se encuentran
montados sobre por lo menos un soporte dispuesto en el ca
rro de a_vancé ¥ que, una vez realizado el acoplamiento del

. 283758
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dispositivo de husillo, pueda ser movido hasta el tope de
los elementos de manio contra los érganos de regulacidn,
preferentemente por vis hidrafilics, pars slcanzar asi su
poskidn efective.

.' Para el avance del carro de avamce Seria imsginsble
prever un husillo roscado, soportado en el pedestal de la
vdquina, sobre el que se comduce el carro de avance con
la ayude de una tuerca. Ahora bien, con objeto de poder
conseguirse um velocidad de avance regulable dentro de
limites amplios, es posible el prever en la comstruccidn
de acuérdo con el invento, un elemento de mando para el
avance en el dispositivo de husillo y que, 8l ser hecho
funcionar, actie sobre un Srgano de regulacién, preferen
temente un 6rgano hidradlico de estrangulacién, para re-
gular el avance de trabajo. Asimismo es favorable que la
fijacibn del dispositivo de husille se realice con syuda
de sujeccionss de cufia, preferentemente acciomados pro via
hidradlica, que retengan el dispositivo de husillo al desa
parecer la presién de sujeéién.

Asimismo es posible prever para el accionamiento del
cargador de husillos un segundo motor impulsor, dispuesto
separadamente dsl motor de accionamiento del mecanismo pre
selector, y dotado con un reductor adicionsl. Ahora bien,
se obtiene une construccién sustancieluente mds sencilla y
barate, si el accionamiento pars el desplazamiento trans-
versal se realiza e través del mecanismo preselector previg
to para el accionamiento del husillo,

En el dibujo ha sido representado un ejemplo de reali
zacién del invento, mostrandes

la fig. 1, una viste leteral de una primera forma de

e 283759
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realizacibn de una taladredors de husillo con cargadod i
de acuerdo con el invento, representada esquemdticamen
te; |

la fig. 2, una vista de delénxe'sobre lae taladra

‘dora de husillo con cargador mostrada en la fig. 1;

la fig. 3, una seccidn parcial segin la linea 3 -
3 de la fig. 2, & mayor escals.
la fig. 4, un detalle de la fig. 3, a saber, un
dispositivo de husillo a menor escala que en la fig. 3;.
le fig. 5, una seccidn segdn la liens 5 - § de la.
fig. 43 ' _
' la fig. 6, una vista dek dispositivo de husillo en
direccidn de 1a flecha B de la fig. 43
la fig. 7, una secc16n segin la llnea 7 - 7 de la
fig. 63
la fig. 8, una vista del dispositivo de husillo en
direccién de la flecha C de la fig. 6, sin orgeno limitador;
' 1a fig. 9, el acoplemiento visible en la fig. 3 para
el accionamiento del husillo portae-itil dispuesto en el dis
positivo de husillo; en estado acoplado y enclavados
la fig. 10, uns seccién segin 1a 1inea 10 < 10 de la
£ig. 33 , ' |
la fig. 11, gna vista parcial en direcc16n de la fle
cha A de la fig. 3, de la que se desprende la disposicibn
del interruptor de limite en el pedestal de la méquina, pa

ra el miembro limitador;

la fiz. 12, une vists delantera del grupo de avance

. de ecuerdo con el invento;

la fig. 13, uns vista latersl del grupo de avanoe

de acuerdo con el invento, visto en direccidsn de la fle-
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cha D de la fig. 12; |
© . 1la fige i4; una seccién del mecanismo de mendo pre
vio que sirve para el sccionamiento aei husillo porte=
dtil y del cargador de husillos;

la fig.,15; una seccién transversal a través del
cargador de huéillos.segﬁn ei invento;

le fig. 16, el acoplamiento de acuerdo con la fig.
9; visible en la fig. 3, en posicidn desacopladaj

la fig. 15; uns segunde forma de realizacidén de una

taladradora de husillo con cargador de acuerdo con el in-

vento, en representacién esquemética;

la fig. 18, uns seccién parfial segin la linea 18-
18 de 1la fig. 1%, a mayor eécaia que lg fig. 17.

En laes fig. 1 y 2 ha sido representade una taladra-
dora de husillo con cargador, que posee un pedestal 12
dispuesto sobre una placa dd& base 10. En el pedestal se -
ha previsto un mecanismo preselector, designado con 14 e
impulsado por un motor-de accionamiento 16, gque trasmite,
de la manera que serd descrita mds abejo y a través de uma
transmisidén de correa 18, un. mimero de rgvolucionés desea~

do al mecanismo de mando 20, representado con més detalle

en la fig. 14 y del que_noé ocuparemos més‘detalla§aménxe

en el trangeﬁrso‘ulterior de esta descripcidn. Desde aste(
mecanismo de mando es impulsado el husillo porté-dtil 24
que se encuentra en cade caso en posicién de trabajo y
perteneciente al grupo de husillos dispuesto en un carga-
dor de husillo 22, encontrdniose este cargador en un SoOe

porte de cargador 26 mombado por debajo del mecanismo de

~ mando 20, y a través de medios automdticos es llevado

‘automdticamente cada husillo porte-util a su posicién de

o. 283758
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trabajo. En el presente ejemplo de realizacibén se ha dgdo
al soporte del cergador, junto con el cargsdor de husillos,
forme lineal. Ahora bilen, para completar este descripcidn
pencionsremos ﬁodavia, que éstos pueden tener también cual
quier otra forma, por ejemplo, forme amilar. Le posicién
de trabejo se fije al mismo tiempo, de acuerdo con la fig.
2, en el plano central vertical del soporte 26 del carga=-
dor y a base de eéta figura, ée encuentra un husillo porte
dti;'28 en esta posicidn. Mencionamos todavia que el huso
porte-§til, dispuesto en un dispositivo de husillo no de-
signado todavia con mds detalle, puede ser retirado de mgl
ners sencilla, e mano, del cargador de hﬁsillos.m
Para el accionsmiento de la mdquins se ha previsto

un cuadro de distribucidn 30 que, preferentemente, se dis

pone en el soporte 26 del cargador.

El avance de cada uno de los husillos porta-util si
tuado en la posicibn dg trebajo, se realize a través de
un grupo de avance, designedo en su totalidad con 32 y que
estd conducido de manera deslizante en el pedestal 12 de
la mdquine, demtro de una guia anguler 34 previste para
ello paralelamente & los ejes de los husillos (vease fige.
10}. El movimiento de avance se limita al mismo tiempo
mé&iante un interruptor de 1limite 36, montado en la caras

delantera del pedestal de la méquina. Para apoyo de la

—

pieza prevista pare la mecanizecibén en la méquina, se ha
previsto una ¢énsola 40, ajustable verticalmente en su
poéicién por medio de un dispositivo de regulacidén 38 y
conducida en otra guia de via plana 42, dispuesta en el
pedestal de la maquina.

A contimwacidn describiremos shora con mds detelle -

- 28375¢
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la construceidn del grupo de avence 32 ¥ la suspensidn v

de 10s husillos del cargador 22 en relacién con el sopor
te 26 del cargador, asi como su disposicidén reciproca.
El cargador de husillos 22 es desplazable en direc
cidn longitudinal en el soporte 26 y para este fin se han
dispuesto en el soporte del cargador, de acuerdo con la.
fig. 3, rodillos corredizos superiores e inferriores 44,
que pueden éirar sobre ejes de soporte 46 sujetos en él
soporte del cargador, por'médib de cojinetes de agujas
48. Entre estos rodillos se halla dispueste la pieza de
soporte 50 del cargador de husillo 22 y éste tiene, de
acuerdo con la fig. 3y 15, un cerril de gufa superior
52 y un carril de gufa inferior 54, sobre cuyas superfi-
cies horizontales de gufe se mueven los rodillos corre-
d1zos. Al mismo tiempo es sostenido el cergador de husi-
1108 en su posicibn en el soportev26 por medio de carri-
les de deslizamiento 56 y 58, momtados en ls parte final
prolongada de 10s ejes de soporte 46 y que, de acuerdo
con las figs. 3 y 15, se apoyan sobre el lado longitufli=
nal derecho de los carriles de guia 52 y 54. Con su la
do longitudinal izquierdo se apoyan éstos dltimos sobre

una vis de deslizamiento 60 § 62 del soporte 26 del car-

gador.

El accionamlento del cargador de husillos se reali=-
ze & través de un pifién impulsor 64, que estd unido con
un érbol de transmisidén vertical 66, soportade sobre la
parté superior del soporte del cargador y en é1 que estd
enchavetada una rueda denteda 68, que coopera con el me-
canismo de mando 20. Con el pifidn impulsor 64 engrana al

nismo tiempo una cremallera 70, insertada en la pieza de
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soporte 50 del cargador de husillos. De acuerdo con 61
nimero Ge husillos o dispositivos de husillos s montar en
el cargador de husi;ios, estd dotedo este dltimo,de acuer
do con la fig. 10, con dispositivos de sujecidn consisten
tes en dos soportes de sujecién>§2 y 74, disﬁuestos & cier
ta distancia entre si y que, segin la fig. 10 y 15, sobre-
salen hacia la derecha de la pieza de soporte 50 y que,

de acuerdo con la fig. 15,'36 extiende por todo el alto

del cargador., Para la sujecién del dispositivo de husillo

en el corregpondiente dispositivo de sujecién, se encuen~
tra atornillado o sujeto mediante espigas en cada parte
final de los soportes de sujecidn,por el lado fronwai, un
listén de guia %6 o %B,en el'qué se han dispuesto piezas de
enclavemiento 80 y 62, situadas a cierte distancia emtre si
¥y que actian por dos lados.Estas piezas tienen sl mismo tiem
po un perno exterior de enclavamiento 84,en el que dentro de
una escotadura correspondiente,se ha previsto un perno de en
clavaniento inferior 86,que actda en sentido opuesto.Un mue
1lle de presidén 88,dispuesto entre 1o0s pernos de enclavamien
to,tPate de separarlos, determinindose le vis méxima de'éqg
@iazamieﬁto por medio de un tornillo de topé 90 dispuesto
en el listén de guia ¥ que con su extremc encaja en las ¢o-.
rrespondientes ramuras de guie de los dos peruos de enclava_
mierto.Tal como ha sido ya mencionado,actdan estos pernos de
enclavaﬁienxo‘por agmbos lados y debidd a la construccidn
del cergador de husillos sirve cada soporte de sujecidn pa-
re 1la sujecién de dos dispositivos de husillo (vease la fig.

10). Ia forma de la seccidn tramsversal de los'SOporteé

' déwsuﬁeci6p ge adapta al mismo tiempo a la forma perifé-

rica del correspondiénme dispositivo de husillos, de modo

283759
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que éste puede ser momtado en el soporte con pequeﬁa
holgura. Para insertar el dispositivo de husillo se ha
previsto ademés uns escotadura 92 en el cargador de hu
sillos, escotadura que, de acuerdo con la fig. 3, se ex
tiende también a través del soporte 26 del cargador.

A cohxinuaci6n serdn descritos ahora ¢on més detg
lle los dispositivos de husillo y su disposicidén en el
cargador de husillos. _

_ Cada uno de los diqusitivos dé busillo tiene une
caje soporte de husillos 94, en la que, mediante un co-
jiente de bolas 96.y un cojinete de rodillos 98, estd
goportado de maners giratoris y en si conogida, el husi
1lo porta=-util 28. De acuerdo con la fig. 5 y 10 se en~
cuentran sujetos, ajamabos lados longitudinales 100 y 102
listones de detencién 104 y 106 que, tal como puede verse
en la fig. 8, poseen dos puntos de enclavamiento 108 y
110, que se encuentran en el cargador a igusl distancis
entre si, que las piezes de sujecidn 80 y 82. Al mismo
tiemwpo, y debido a la disposicidn de estos listones de
detencidn, se forme en 1los lados longitudineles, segin
la £ig. 5y %, todavie una renurs de guia 112 o 114, y en
el estado montado del dispositivo de pusillo en el carga-
dor de husil;os, salten los pernos de enclevemiento 84 -
85 en los puntos de salto 108 y 110, aujeténdo en ellos
al dispositivo de husillo. Ademds encejan los listones

de guia 76 6 78, con una merte de gula, en le ramra -
112y 114, @e modo que él1 dispositivo de husillo, al ser

montado, estd conducido en una via determinada. E1 accio

~ naniento del husillo 28 se realizs a este respecto a tra

vés de un acopiamiento de garras 16, vieible .en le fig.

283759
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a pertir del mecanismo de mando 20, estando la mita&“;é-”
pulsada 118 del acoplamienso disfuesta sobre el husillo,
en la parte superior del dispositivo de husillo, de acuer
do con la fig. 3.

El avance de cada uno de los dispositivos de husi-
1lo montados en el cargador de husillos, se provoca por
el grupo de svance 32 en la posicidn de trabajo, dispo-
sitivo que, de acuerdo con las fig. 1 y 3, se encuentras
dispuesto, en su pqsiciéﬁ de partida, frente al cargador
de husillos. Para este fin se ha dispuesto en su parte

final superior e inferior de la caja 94 del soporte de

. husillos, de acuerdo con las fig. 3 y 5, piezas de cu-

bierta 120 y 122, que tienen una ramura de sujecibn 124
6 126 en su cara vuelta hascia el grupo de avance. Ademés

se han previsto en el mismo lado casquillos de ajuste
128 y 130 en la caja de soporte del husilio, distancia-
dos. entre si. Si se coloca ahora en posicién de trabajo
un dispositivo de husiilo montado en el cargador @e hwj
sillos de la menera deserita al principio (vease fig. 3),
1o que se lleva a cabo mediante un movimiehto del car-
gador de husiliocs perpendicular al plamo del dibujo de
esta figura, entonces encaja en cada caso una pieza

de sujecidn de una corredera de sujecién dispuesta, de
acuerdo con la fig. 3, en la parte superior y parte in-
ferior de un blogue de carro 132 del grupo de avance,
los casquillos de ajuste 128 y 130 quedan alineados con
dispositi&os de ajuste designados en su totalidad con
138 ¥ 140, accionados por via hidradlica en el blogue
del carro, y los listones de tope superior e inferior
142 y 144, dispuestos en la caja 94 de soporte pars los

203759
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husillos, se apoyan sobre listones de tope 145 y 1@7}

dispuestos en el. bloque del carro (veense las fig. 3,
4, ¥y 5), siendo conducido el blogque de carro, de la na
nera conocide en la guia plana 34 del pedestal 12 de 1la
ndquina, en 1la que queda asegurado medisnte listones de
cubierta 149. |

4 comtimacidn serdn descrites con nds detalle ia
sujecidn de 1los dispositivos de husillo en el bIOque:del
carro, asi éomo los dispositivos de sujecidn previstos
para ello en el bloque del carro. |

La sujecidn se resliza autométicamente, en cuanto

- &1 dispositivo de husillo se encuemtra en la posicién

de trabajo, es decir, de scuerdo con la posicién segin
las fig. 3 6 10, Para el accionamiento de las correderas
de sujecidén se han previsto em el blogue de carro 132 un
dispositivo sujetador 146 6 148, dispuesto verticalmente,
por cada éorredera sujetadora, y como éstos son iguales en
su-eonstruccién, unicgmente 5éscribiremqs con mis detaile
a continuacidén uno de estos dispositivos de sujecién. En
&1 estd conducido, dentro de una guia de émbolo 150, un
émbolo de presidn 152 accionado por via hidradlica que,
con un vdstago de sujecién 154 pasa de manera herméiica
& la presidén a través de un casquillo de c?erre 156 que
obturs la guia del émbolo, wienbras que con su parte fi
nal, realiza en forma de cufia de traccidn 158, encaja
en una escotadurs 160, de_fbrma correspondiente, existen
te en la correspondiente corredersa de.sujecién. La parte
fingl 158 tiene uma superficie cﬁneiforme 162, que se ex
tiende oblicuamente con relacin & la direccidn de trac-
c¢idn del védstago de.sujeci6ﬁ y contra la que Se apoya

283759

- 16 -



10

15

20

25

30

PR i e a

una superficie antagonista de la escotadura 160 de la
pieza de sujecién, de forma correspondiente, bajo la

accidén de un muelle de presibén 164, el cual se halla

dispuesto en una escotadura en la cera frontal opues

ta a la pieza de sujecidén de la corredera de sujecién,

g'mientfaS'que por su otro extremo se apoya sobre un 1lig

t8n de apoyo 166 & 167 sujeto al blogue del carrc. Si
se conduce ahora aceite a presién en la guia de émbolo
de los dos dispositivos de'éujecién ¥ Se mueveh los ém
bolog de presibn en la direccidn indicade por la flecha,
entonces las dos correderas de sujecidn 134 y 156 son
movides hacia la derecha,de acuerdo con 1s figura 3,con
10 que el dispositivo de husillo queda fijado al bloque
de carro 132,A1 mismc tiempo queda fijade una via méxims
de regulecidn, cuando se suelian las correderas de suje-
cibn,gracias a un tornillo de tope 167,montado en ellas.
4 la vez que la sujecidn acabada de describir;tie-
ne lugar un ajuste del dispositivo de husillo & través
de los dispositivos de ajuste 138 y 140 ya mencionados.
Estos dispositivos de sjuste son también iguales en su
estructura, por lo cual describiremos Unicamente uno de
ellos. Durante el ajuste encaje en cada uno de los dos
manguités de ajuste 128Ay 130, un perno de ajuste 168
que estd unido a un émbolo de desplazémiento 172,condu
cido en una eseotadura cilindrica 170. El perno de ajus
te atraviesa al mismo tiempo, de manera hermética a la
presidén, un caSquillpide cierre 174 de la escotadura

¢ilindrica 170, pudiendo penetrar en ésta aceite a pre-

8idén a trevés de uns abertura de entrada 176.

Tal como se desprende de las fig. 3, 10, 12 y 13,

283759
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Se encuentra dispuesto en el bloque de carro 132,“§ﬁ%f§“4'
log dispositivos de aauste 138 y 140, un dispositivo de
qolocacién, designado como un todo con 178, que mueve a
un 50por£e de interruptores, designado con 180, en un
trayecto déterminado en direccién de la flechs dlbuaada.
El dispositivo de colocscidn posee un embolo de tranSpor
te 182, dispuesto en una escotedure correspondiente, pa-
ra cuyo.deSPlaZamiento se alimenbta aceite a presidn a

través de una tuberia de alimentacién 184. En su cars

fromtal derecha de la fig. 3, tiene este émbolo de trans

porte 182 un vdstago de regulacién 186 para regular el
trajecto de transporte, el cual atraviesa una placa de
cierre, designada chkn 188;‘50portandp en su extremo una
place de tdpe 190 que, mediante tuercas 192, se halla suje
ta sobre el véstago de regulacién. La recuperacién del dis
positivo de colocacién e su posicidn de partida, se provo
ca por medio de un muelle de presidén 194, diSpuesto entre
la placs de clerre 188 ¥ la placa de tope 190 sobre el
véstago 186, muelle que por sus extremos estd montado en.
sendas escotaduras amuléres de ambas placas. ' |

F1 goporte de interruptores 180 mencionado anterior
mente, tiene de acuerdo con la fig. 3 ¥y visto en dlrec—
cibn longituflinal, una seccién de forma de U ¥ esté suae-‘
%0 rigidemente, por medio de uns pieza de sujecidén 194, |
sobre une espige 196 del émbolo de transporte 182, que
penetra, en su posicién de partida 198, en una e;cotadura
del bloque del car§o, prevista para el soporte de inte-
rruptores 180. : '

Tal como puede verse de manera especialmente clara

en 1a fig. 12, se han previsto en el soporte de interrup-
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tores 180, dos filas de imterruptores eléctricos

" .200 a cierts distencis entre si que, & través de

conductores no dibujedos, estén unidos con 1los co-
rre8p§ndiente§ elementos de fumcidn del mecanismo
pfeselector:14, inicidndose mediasnte el acciona-
miento de esfos interruptores determina@os proéesos

de mando que influyen en el funcionamiento de la mé

. quina.

Para ello, y de acuerdoc con las figuras-ég 7
y 10, se han previsto en el lado de la caja de so-
portes de husillos opuesta al blogque del carro, dos
filas de elememtos de’regulacidén 202, correspon-

diente al mimero de interruptores.200 del sopor-
te de interruptorgs ¥y que se hallen dispuestos a

cierte distancia de estos interruptores, corres-

pordiendo con ellos. Sobre la fimalidad de estos

elementos de regulacién, volveremos todavia més

abajo. De las figuras 3 y 10 se desprende que en las

,proximiéades del dispositivo de colocacidn, a saber,

por debajo de éste, se ha previsto un dispositivo
204 pare la regulacién del avance y destinado a pro
porcionar la velocidad de traﬁajo deseada en el
bloque de carro 132. Este dispositivo de regulacidn
tiene un érgano palpador en forme de perno 206,.que
es desplazsble de manera herméticé s la présién
en un menguito de gula 208 y que atraviesa el so-
porte de interruptores para cooperar con una espiga
de ajﬁéte 210, prevista en la caja de husillo‘y re~
gulable. El perno 206 tiene al mismo tiempo una es-
cotadura 212 en su parte final conducida en_él-man-
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guito de guia 208, escotadura que desemboca en.u,\EE'w

damara 215, qpe desemboca en una cdmars 215, que eg

te comunicede con el sistems de presidn. Mediante

presidn de aceite se consigue que el perno haga to

pe con la espiga de aqute 210 y la velocidad de

avance se determina entomces por la cambtidad de acei

te que, en condiciones de presién determinadas, sa-

le & través de ums ranure de salida 214 ¥ que a tra-

ves de una ranura anular, dispueste en el manguito

de guia 208 , es conducida a un cilindro de presién,

no gibujaao, Al mismo tiempo se puede fijar la velo-

cidad de gyanbe mediante regulacidn de la espiga de

ajuste 210, es decir, que mienmtras més es hecho avanzar

el Srgano palpador 206 por la presién del sceite en dirqg

cibén del dispositivo de husille,tanto mayor es la caﬁ&;'

dad de aceite fluyemye que 1llega al cilindro de presién.
En este Ultimo estd conducido un émbolo de avance

218,visible en la fig. 3 y destinado al avance del gru

po de acuerdo con el invento, émbolo que,nedliante gniéh

 rosceda,estd sujeto a un cabezal de sujecién 220 con a-

yude de un perno de sujecién 222 y de tuercas 224.El. cg
begal de sujecibn estd al sismo tiempo unido con el.
blogue del carro 132,con é1 que no forma una pieza,y se
encuentra dispuesto por encima de la corredera de suje-
¢ién superior 134,de acuerdo con les fig. 3, 12 y 13.

En el grupo de acuerdo con el imvento se ha previs
to ademds, de le menera conocida,medios no dibujadés,pa-
re conduc irlo con avance rédpido por lo promto a las pro
ximidades de la pieze a trabsjar. Con objeto de poder va

riar el trayecto para este transporte rdpido de maners sen
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¥y ajusténdose e las necesidades, se ha moatado en el la-

do longitudinal de la caja del soporte de husillo opues-
ta al blaque del carro y en una ramura de carro 226 de
forma de T que, de acuerdo con las fig. 3, 4 a ;, Se eX-
tiende a %odo lo largo de dicha caja, una leva de¢ mando
228 que, a base de una escala de regulacién 230 y median
te tornillos de sujecién 232, se puede fijer dentro de
este ranura en cuslquier posicién deseada. Esta leva de
mando acoiona‘una correders de cierre 234~que, de acuerdo
con la fig. 3, estd sujeta de maners apropiada en la par-
te inferior del soporte 26 del cargador. Al conectar la
méquin;_ﬁluye, por lo pronto, tal camtidad de aceite al
cilindro de presidn, no dibujado, que el grupo de avance,
una vez que ha tenido lugar la sujecién ya descrita con
el dispositivo de husillo correspondiemte, es movido, jun
t0 con éste, hacia abajo de scuerdo con las fig. 1a3,

con lo gue el dispositivo de husillo es liberado de su

" sujecidn enclaveda en el cergador de husillos. Este trang

porte répido queda finslizado al inecidir le leva de mando
gsobre la correders de clerre, es decir, que esta correde-
ra de cierre impide la afluencis del aceite que provoca
el avance rdpido, mientras que hace posible la afluencia
del aceite de presién procedente del dispositivo de regu
lacidn de avance 204 para el avance de trsbajo. Para la
regulacién exacta del tra&ecto del grupo, de svance en el
avamce de trabajo, se ME previsto en el dispositivo de hu~
sille, un miembro limitador, designado en su totalidad
con 236, que a contimuacién eeré-descrito con més detalle
en relacién con los medios de mando correspondientes. El

miembro limitador 236 se encuentra montado, de acuerdo

283759
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con la fig. 6, sobre un listén de sujecidn 238, dispues
t0 en el lado longitudinal izquierdo, y para una regula
¢idn aproximada se puede atornilla;%elvmiembro limita~
dor a eleccién en ramurss de salto.240, previstas a dis
tanciss uniformes en el listdn. Para.la regulacidn de
este trayecto, por el conbrario, sSe ha dispuesto, en un
cuerpo de soporte 242 del miembro limitador, un husillo
roscado 244 que, 2 través de une tuerca de ajuste desig
neds con 246, puede ser desplazado en el cuerpo de So-
porte en direccidn longitudinal y fijado con ayuda de
una tuerca 248.

A este miembro limitador correspondé el interrup-
tor de limite 36 (fig. 1 y 11), que influye en el movi
miento del grupo dg'avancé-y que esté sujeto en un sopor
te de iﬁte:ruptoras 250, mentado fijamente en el pedes-
tal de la méquiﬁa. En el soporte de interruptores, y den
tro de un menguito de gdia 252, estd conducido de manera
desplazable un perno de mando 256,mantenido en posicidn
1iste wediante un muelle de presién 254,que coopera con
una 1engueta de mando 258 del 1nterruptor de limite.Si du
Pante elzwance de trgbajo del grupo de avance,el miembro
limitador 236 incide sobre el perno de mando 256, tal co
mo ha sido indicado, por éjemplo, eh la fig. 11, entonces
ol movimiento de avance del grupo de avance se interrumpe
en la direccién de trabajo, o bien es conmutado en marche
rdpida en direccidn opuesta, io que en parte depende, en
tre otras cosas, tembién del ajuste de los elementos de
reéulacién 204 del cispositivo de husillo, a.los que se
ha hecho ya mencidén més arriba.Cuando el grupo de avence

ha alcanzado con ello suposicidn de partida,es accionado

283739
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un desconectador 234, que se encuentra dispuesto en el
cabezal de sujecibn 220 y que desconecta la mdquina.S¢
bre su disposicibén daremos més detalles mds abajo.

En este relacién vamos a ocuparhos ahora mas de~
tenidamente de los elementos de regulacidén menciomsdos
anteriormente, sefialando por lo promto la finalidad de
los diversos elementos. '

Cop la ayuda de estos elementos de regulecidn 202,

. en cooperacién con los interrﬁptores eléctricos 200 del
.SOPOrte dé interniptores 180, es posible poder regular
' exactamente de antemano todas las funciones de los dig
| positivos de husillos o husillos previstos para su uti
lizeeibn en el éérgador de husillos, tales como mimero
de revoluciones, avance, profundidad de trabajo, etc.,
en cada uno de los‘diSpositivos de husillo y fuera de
la méquina. '

De manera correspondiente a la contruccidn de acuer
do con el imvento, estdn destinados, por ejemplo de acuer
do con la fig. 6, los primeros cuatro élementos de regule
eién 260,‘vi§tos desde arriba, de las dos filas de elemen
tos de regulecidén 202, para la preseleccibn del mimero de
revoluciones, pudiendo estos elementos cooperar en cads
ceso individualments con sendos interruptores eléctricos 262
del soporte de lunterruptores 180, segin se hallan regula-
do, 1o que se puede ver especialmente en lsg fig. 12. Me-
~ diante esta disposicibn résulte al mismo tiempo una posi-
bilidad favorable de combinaciones de nﬁmeéo de revolucio
" nes, disponiéndose de ellas para el accionamiemto de.los
hugillos a partir.del mecanismo preselector 14 y a través

del mecenismo de mando 20. Para retardar el retroceso del

283754



10

15

20

25

30

grupo de avance pare determinados trabajos, tales como,‘
por ejemplo el refrentado, se ha previsto, de acuerdo con
la fig. 6, un elemento de regulacién 264 en la fila iz—
quierda, y ademds otro elemento de regulacidn 266 para la
fijacién del correspondiente dispositivo de husillo en el
grupo de avance, elementos que cooperan con 1los correspon
dientes interruptores 268 6 2%0 del soporte de interrupto
res. ‘ - '

‘ Asimismo se ha previsto en la fila derecha de la
fig. 6, un elemento de regulacién 2%2 para corte de roscas
que, cuando se tréta de roscar, se regule de tal modo, que
en egte caso~es accionado un interruptor 234 correspondien
te a dicho eleméhto de regulacidn, con lo ége se consigue
que al incidir el miembro limitador 236 sobre el perno de
mgndo 256, el grupo de avance sea devuelto a su pOsicién'

de partida a la velocidad del avance de trabajo, mientras

‘que en el momento del cambio de direccidn, tiene lugar

una variacién del sentido de giro del husillo. Adicional-

mente & estos dispositivos anteriormente descritos, se ha

:previsto todavia un elemento de reserva 276, al gue corres

ponde un inmterruptor de reserva 278.
Los elementos de regulecidén reciben a2 este respecto
forme de espigas de presién que, de acuerdo con las fig,

7 ¥y 10, se hallen dispuestas en la caja de soporte del hu

81110, & embos lados de éste. Estos elememtos de regula-

cibn tienen en uno de sus extremos una cabega roscads 280,
dispuesta en un mandril 282 previsto en la caja de soporte
del husillo y accesible desde fuera para ser regulada con
uwna herramienta correspondiente, pero que no puede ser re

tirada a través de una escotadurg que se estrecha hacia
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Finslmente, y a base de las fig. 3 y 14, sera descri
o todavia el accionamiento del husillo momtado en el dis=—
pdsitivo de husillo, junto con el asccionamiento del carga-
dor de husillos. Tal como ha sido descrito ya al principio,
es impulsado el hﬁsjllo porte-dtil 28 por un husillo de im
pulsidn 284 (fig. 14) del mecanismo de mando 20, el cual
estd unido con &1 a través del acoplamiento de garras de-
signado con.1}6. Para conseguilr el mismo tiempo una impul
8idén constante huranﬁe el movimiento de avance del grupo,
Se ha dado al £rbol de impulsién forma de drbol de varias
chavetas, dispuesto de maners desplazable en un manguito
de chavetas 286 del mecanismo de mando y soportado median .
te cojinetes de bolas 290 y 292 en dicho mecanismo. E1l aco
plamiénto de garras 116 esté hecho, en esta construéci6n,
de tal mamera que, en la posicibén de partide, el husillo
porta-itil del dispositivo de husillo empleado se desaco-
pla automdticamente del 4rbol de impulsidn o bien se aco
pla eutomiticamente con éste, cuando el grupo de gvance
Se mueve en la direccidn de trabajo.

A continuacién serg explicado con més detalle el dis
positivo de mcoplamiemto.

‘Especislmente de la fig. 3, 9 ¥ 16 se desprende que,
para el accionamiento sutomdtico del scoplamiento, se ha
dispuesto en el cahezzl de sujecibén 220, entre dos piezas
de apoyo 290 y 292 dispuestas a clerta distancis entre si,
sobre un eje de soporte 294, wna horquilla de mando 296 bas
culable que, con sus brazos 298 y 300 (vesuse las fig. 9 y
16}, rodea la mitad impulsora 302‘de1 écoplamiento de. garras

115, montada sobre el &rbol de acclonamiento, ¥y que
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mediante espigas de mando 304 y 306, encaja en une rams
periférica 308 de la misma. En el;punto opuesto a los
brazos de la‘horquilla, tiene ésta uia pieza saliemte 310,
Contra ésta se apoya wn muelle de presién 312, dispuesto
por debajo de dicha pieza saliemte, que trata, segin ls
fig. 9, de hacer bascular la palanca de la horquilla en
coutra del sentido de las agujas del reloj, hasta que las
dos mitades del acoplamiento quedan acopladas emtre si.
Para asegurarse al mismo tiempo un acoplamiento seguro du
rante el movimiento descendente del grupo de avance, se
encuentra, de aéuerdo con las fig. 3, 9 y 16, articulado
en el cabezal de sujecifn a la derecha de la pieza salien
%e, un gatillc de blogueo designado con 314 que, mediante
otro muelle de presidén 316, es movido hacia la pieza sa-
liente 310, apoyéndose sobre un talén de blogueo 318 o
bien'mantgniendo al acoplamiento segin la fig. 9 en posi -
cidn acoPIada,-a través de la horguilla de mando. Tal co
no se deaprende @e“las figuras indicadas, se encuentra
momsado, en la pieze saliente, un perno de incidencia 320
que, al retroceder el grupo de avance, coopera con uns
espiga de sccionamiento 322, la cual acciona el interrup~
tor de limite 236, ya mencionado més arriba, pare Aesconeg
tar tode 1la méquina. Esta espiga es mantenida lista ﬁor me
dio de un muelle de presidén, que no ha sido dibujado con
detalle, y se encuentra montada en un estribe de éop&rte
324, de modo que, al incidir el perno 320, la espiga
ofrece, al cabo de un corto trayecto de desplazamiento una

resi%ggnia tal que, de acuerdo con la fig. 16, la palanca

© de mézﬁo 296 es hecha bascular en el sentido de las agu-

jas de ug.reloj, mientras que el husillo de accionamiente
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es desacoplado del huesillo porta-~itil. Ahora bien, con
objeto de deshacer el bloqueo de la palanca de mando
296 antes de este proceso de mando, se ha dispuesto
en el estribo de soporte 324, una leva desviadora 326,
sobre la que rueda un fodillo de rodadura 328 del gatillo
de_b10quéo, con 1o que la separa de la palancae de mando,
en contra de la fuerza eldstica del muelle de presién
316 |

En la teladradora de acuerdo con el invento se dis
pone la construccién de tal modo que, a pertir del accio

namiento del érbol de variss chavetas 284, tiene al mis-

-mo tiempo lugar el transporte del cargador de husillos a

partir del mecanismo de mando 20, cuando el drbol de accip -
namiento ests descaoplado. La impulsién del husillo de
accionamiehxo,‘asi como de todo el mecanismo de mando,

es8 transmitide desde el mecanismo preselector, a través

de uns transmisién de correa 18 (fig. 1), a uns polea de
variaes correas trapezoidales 330; que s; ercuentra encha
vetada sobre el manguito de chavets 286 y asegurade me-
diante una tuerca 332. ) ‘

Tal como puede verse claramente en la fig; 14, posee
el manguito de chaveta 286 uns corona dentada 334 para el
accionamiento del cergador de husillos, con la que engra-
na una rueda dentede 338, montada giratoria sobre un dr-

bol intermedio 336 y que estd atornillade y sujete me-

'diante une espige con la mitad 340 de un acoplamiento

geléctrico 342. La otra mitad 344 de este acoplamiento,
estd enchavetada sobre el érbol intermedio 336 y cuando
se realiza el ascoplamiento de la rueda dentads 338 con

éste drbol intermedio, tiene lugar, a travéds de un pifién
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346 previsto sobre el mismo, el accionamiento de un érbol

de transwisién 348, mediante une rueda dentada 350 monta-

da sobre 41 de manera solidaria en giro. Un pifién impulsor
352 de‘éstevérbol de transmisién, engrana al mismo tiempo
con la rueda dentada 68 que, a trevés del arbol 66 y del
pifién 64, imbulsa al cargaedor de hugillos.

Tal como pueae verse en el dibujo, se encuemtra dispues
to, por debajo del acoplamiento eléctrico 342 y sobre el &r
bol intermedio, todav1a un freno electrlco de31gnado con 354
que tiene por misidn el conseguir que el cargador de husi-
1los, una vez realizZado el transporte de los diversos dis-

positivos de husillo a su posicién de trabajo, es decir,

después de que el cargador ha incidido con una leva 356 so

tre el miembro de un interruptor de limite 358 (fig. 10),
consiga perar inmedistamente estos drboles 336, 348 y 66,
mientras que por medio del interruptor de limite 358, se
desacopla el acoplamiento eléetrico 342, es decir, que

se interrumpe el accionamiento, al mismo tiempo que tam-

vién es accionado el freno eléetrico 354. El gobierno del

cargador de husillos puede realizarse también, por ejemplo,
& traves de un interruptor de leves miltiple 360, que
coopera con levas 362 montadas en el cargador de huslllos,
a saber, una para cada uno de Jos dlsp051t1vos de husillo,
tal como ha sido indicado en la fig. 3. Con ello se obtiene
ademds la ventaja de que, por ejemplo, cuando existen seis
dispositivos de husillo, el cargador de husillos unicamen~
te tranSpofta tres de ellos, a‘eleccién, e la posicidn de
tramjo. . ' | |
La taladradora de husillo con cargador representaaa

en la fig. 17, posee un pedestal 402 montado ﬁabﬂg unﬁﬁ%
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ca de base 400, en cuya parte delantera se halla dispues
ta una mesa de trabajo 406, desplazable verticalmente y
provista con un dispositive de sujecién 404. Sobre el pg
destal de la miquina se encuentra una caja de mecanismo
preselector 408, que estd combinadae con una caja de meca
nismo de mando 410, dispuesta por debajo de ella. ._
Estas dos cajas de mecanismos forman conjuntemente
un 50p6rte 412, que se extiende en direccién de la mese
de trabajo a partir del pedestal 402 de la méquina y en
cuya perte inferior segin la fig, 17, se encuentra dis-
puesto segin la fig. 18, un cargador de busillos anular

»413 con ayuda de un porta~cargador 414 4 del puente de

soporte correspondiente 416 del pedestal dé la méquins
402, pﬁdiendo el cargador girar ¥ ser bloqueado en po~'
siciénes predeterminadas de los \tiles. En el cargador
dé husillos se hallan dispuestas, de manera similar a
la descrita ya con ocasién del ejemplo de reallzaci6n
precedente, una pluralidad de cajaes porta-husillos 422,
cada una de las cusles soporig un husillo porta-util
420, siendo recambisbles y encontréndose & igual distan
cia angular entre si. Los husillos portasutiles 420
pueden ser llevados sucesivemente e la posicién de traba
jo, -indicada por el punto de corte de dos éjee 424 y 426,
posicidn en la que el husillo porta-utiles en cuestidn,

queda autométicamente acoplado con el accionamiento de

‘los dtiles, para lo cual se hace girar el cargador de hu-

eillos, por ejemplo, con ayuda del correspondiente meca-

nismo de gobierno por pasos.

\Ju.n
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'NOT &

Los puntos de invendién propia ¥y nueva que s8¢ pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidn en Espafia, por VEIN'E afios, son los siguien-
tes: ‘ .

1.~ Una méquina taladrasdora de husillo con cargador,
dotada de un cargador de husillo provisto con un cierto
nimero de dispositivos de husillo, que puede Ser movido
sobre el pedestal de la mdquina transversalmente a los
ejes de los husilios a efectos de colocar cada uno de
10s dispositivos de husillo, existentes en el cargador
de husillos, en una determinada posicién de trabajo, sien-
do los dispositivos transp&rtados a la pbsicién de traba-
Jo medianfte un grupo de transporte, conducido en el pe-
destal de la mdquina paralelamente a los ejes de los husi—
llos, caracterizada porque los husillos porte-utiles pueden
ser sacados individualmente del cargador de husillos en
cualquier posicidén de éste, preferiblemente junto con el
dispositivo de husillo correspondiente, y porque en el
cargador se han previsto drgaenos de regulacién que, en la
posicién de trabajo, éooperan con 1os elementos de mando
correspondientes del accionamiento.

2.~ Una miquina taladradora de husillo con cargedor de
acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizada por haber~
se previsto un carro de avance movible sobre el pedestal
de la méquina, con el que estd acoplado el dispositivo de

husillo eituado en cada caso en posicidn de trabejo, prefe-

" rentemente con ayuda de 6rgahos de acoplémiento acclonados

ar“ﬁPQ

\.,\rw

\‘
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por via hidradlica.

3.~ Una méguina taladradora de husillo con cargador
de acuerdo con las reivindicaciones 1 é 2, caracterizada
porque los dispositivos de husillo estan sostenidos en el
cargsador con ayuda de medios de muesca transportables.

4.~ Une sdquina taladradora de husillo con cargador
de acuerdo con las reivindicaciones 1, 2 & 3, caracteriza
da porque en cads dispositivo de husillo existe un Srgano
commuitador, desplazeble y fijeble de menera axislmente pa
ralela que, por ejemplo, puede recibir forma de pieza de
leva y que actéa'sobre un dérgano- de mando destinado a
conmutar de avance rapido, & avance de trabajo.

5.- Una médquina teladradora de husillo con cargador
ée acuerdo con cualguiera de las reivindicaciones prece-
dentes, caracterizada porgue en cada dispositivo de husi
llo estd montado un tope de profundidad desplazable y fi
Jable de maners axialmente paralela, por ejempio, en for
ma de tornille de regulacidn, que coopera con ungérgano
de mando montado en el pedestal de la mdquine y destina-
dd & limitar el movimiento de avance del carro de avance.

6.~ Una mdquina taladradora de husillo con cargedor
de gcuerdo con las reivindicaciones 4 § 5, caracterizads
porgue en cada unc de los dispositivos de husillo existen
escalas para la fijacidn de la posicidn de los drganos co
rrespondientes.

7.- Una méquina taledradora de husillo con cargador
de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 2 a 6,
caracterizada pbrque en cada dispositivo de husillo exis
ten al menos uno, pero preferiblemente varios drganos de

regulacibén para el gobierno del mimero de revoluciones,

“a;- 283759
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los cuales cooperan €on un DIMEro corresponiiente de ele~.
mentos de mando previstos en el carro de avance y réaliag
dos en forma de inmterruptores, para que en la posicidn de
trabajo se pueda preseleccioner el mimero de revoluciones
con un mecanismo preselector.

8.~ Una mdquina taladradora de husillo con cargador
de écuerdo con cualquiera de las reiwindiéacipnss»prece-
dentes, caracterizada porque én cada dispositivo de huéi-
110 existe un 6rgano de regulacidén para el roscado que,
al alcanzarse la profundidad del reoscado, provocsa una‘va-
riacién del sentido de giro del husillo porta-dtil y un
movimiento de retroceso del carro de avance a la misma ve
locidad de avance.

9.~ Una midquina taladradora de husillo con cargaéor
de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 2 a 8,
caracterizada porque en cada dispositivo de husillo.exis-
te un Srgeano retardador que, en la posicién final de tre-
bajo del dispositivo de husillo, retarda'durante un tiem—
po determinado el movimiento de retroceso del mismo.

10,~ Una méguine taladradora de husillo con carga~
dor de acuerdo con las reivindicaciones ;, 8 o 9, caracte
rizada porgue t040s8 1los érganos de regulacibén del disposi
tivo de husillo se hallan montados, unos junto a otros, en
uno o.-més soportes.

1.~ Unalméquina taladredors de hugillo con cargeador
de acuerdo con cuslquiera dé.las reivindicaciones prece-
dentes, caracterizada porgque los drganos de regulacidn
80n espigas, que pueden ser deéplazadas ¥ £ijadas transver
salmente al eje @el husillo,'sieﬁﬂo preferiblemente movi=-

bles desde una posicidén de reposo, s una posicién efectiva.

283758
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12.~ Una madquina talsdradora de husillo conf;;;é;;
dor de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones pre
cedentes, caracterizada porque los elementos de mando,
que cooperan con 1los dérgancs de regulacién, estén dispues
tos sobre sl menos un sopor?e montédo en el carro de avan
ce ¥y que, una vez realizado el acoplamiento del dispositi
vo de husillo, es movible 2 la posicidn efectiva, preferi
blemente por vie hidredlica, hasta que los elementos de
mando hacen tope con los drganos de regulacién.

13.- Una mégquina taladradora de husillo con carga-
dor de acuerdo con cualquiera de les reivindicaciones 2 a
12, caraéterizada porque en el diSpositivo de husillo se
prevé un elemento de gobierno para el avance que, en esta
do efectivo, actia sobre un érgano de regulacidn, preferi
blemente un érganc hidradlico de estrangulacibén, a efec-
to2 de ajustar el avance de trabajo.

14 .- Una mégquina taladradora de husillo con carga-~
dor de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 2 a
13, cargdterizada porque en el extremo superior del husi-
1lo gpfencuentra uns mitad de acoplamiento gque coopera con

otrg mitad de acoplamiento desplazable sobre un drbol de

_idpulsién, realizéndose el acoplamiento automdticamente a

través de medios de acoplamiento previstos en el carro de

trabajo, en el momento de conectarse el avance ripido.

" 15.- Una méquina taladradora de husillo con cargador
de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones % a 14,
caracterizada porque la impulsidn para el desplazamiento
transversal del cargador, se realiza a través del mecanig
wo yreselector, previsto para el accionamiemto del husi-
1o.




ZE :  16.~ Una miquins taladradora de husillo con carga-
dor de acuerdo con cualquiera de 188 reivindicsciones 2
a 15, caracterizada porque la sujecidn del dispositive
de husillo se realiza con gyuda de sujeciones de chavets,"
5 preferentemente accionadas por via hidraflice y que, al
) desaperecer ls presifn de sujecidn, retienen el disposi-
tivo de husillo.
' ‘3§g~‘Una mdquina taladradora de busillo oon cerga-
dor. “ ‘
10 | Tal y como Se ha descrito en la Memoria que anbece
de, reiresentada' en los dibujos que sSe acompafian-y con
ios fines que se han especificado.

’ ‘Esta memoris consta de treinta y custro hojas escri

tos g médgquina por una sola cara.

15 , ~ Madrid, &6 ARR 'qss

283759
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