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Memoria descriptiva de mn Modelo ‘de Utilidad en exclu?iyé:
para Espafia, que por "DISPOSITIVO DE RECUPERACION PARA HERRAMIENTAS DE MANO"
se solicita por veinte afios a favor de SUPER-EGO TOOLS, S.A., de acuerdg eqn
las Leyes vigentes sobre Propiedad Industrial, pudiéndose, de acuerdo con.ios
Convenios Internacionales sobre la materia, extender esta solicitud a otros
paises reivindicando la misma prioridad. seeds

Fn algunas herramientas de mano resulta conveniente 1a=q§§h—
peracién de una determinada posicién. Es necesario pues idear algflin dispbk%}
tivo que logre estos fines con una sencilla estructura, es decir, sin cqp;%i?
car en exceso la herramienta. A

La presente invencién trata de un dispositivo de recuperacién
para herramientas de mano, tenazas, alicates o similares, de los constituidos
en dos ﬁrazos que giran en torno a una articulacién comfin, caracterizado por-
que consta de:

a) un elemento monopieza, eldsticamcnte deformable, configura-
do segfin una "U" de alas ubicadas en dos planos, convergentes en su alma y ca-
da una con un quiebro paralelo al alma en el extremo de sus alas,

b) unos cajeados, ubicados uno en cada brazo y en caras opues-
tas, en los que se alojan los citados quiebros
de modo qQue, al cesar la fuerza de trabajo sobre los brazos de la herramienta
de mano, ésta tiende a recuperar una posicién primitiva, por la accién eldsti-
ca del elemento monnpieza;

Por ello, el dispositivo de recuperacién para herramientas de
mano de la invencién, constituye una novedad industrial, con caracteristicas
propias y ventajosas respecto a las soluciones conocidas que le hacen merece-
dor del privilegio de explotacién exclusiva, a tenor de las Leyes vigentes so-
bre Propiedad Industrial,

Para comprender mejor el objeto de la presente invencién, se

representa en los planos una forma preferente de realizacién prdctica, suscep-

tible de cambios accesorios que no desvirtfien su fundamento.
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1a figura 1 representa una vista’ parcial de una herrghiqhta
de mano, con el dispositivo de la invencién incorperado y en posicién de re-

pOSO. :.. ..

1a figura 2 representa una seccién, segn indicacidn.dé.i; fi-
gura 1,

La figura 3 representa una vista parcial de una herrafiléfta
de mano, con el dispositivo de la invencién incorporado y en posicién ég{éi-

fuerzo. .« s

ente

1a figura 4 representa una vista en perspectiva del elgmthto
monopieza (10). el

El dispositivo de recuperacién para herramientas de mano, ob-
jeto de 1a invencién se estructura en un elemento monopieza (10) eldsticamen-
te deformable y montado en unos cajeados (01), (02) previstos en los respecti-
vos brazos (1), (2) de la herramienta de mano.

Preferentemente, estos cajeados (03), (03) van practicadcs en
caras opuestas de dichos brazos (1), (2).

El elemento monopieza (10) se configura genéricamente segfin
una "Uv pero con las particularidades siguientes:

- sus alas (12), (13) se ubican en planos distintos inclina-
des y convergentes en su alma (11),

- sus alas (12), (13) llevan en sus extremos sendos quiebros
(14), (15), paralelos al alma (11).

El elemento (10) se monta en la herramienta de mano alojando
sus quiebros (14), (15) en los cajeados (0;), (05) haciendo que, en posicién
de reposo de la herramienta, sus brazos (1), (2) adopten una determinada posi-
cién.

En posicién o posiciones de trabajo, el elemento (10) se defor

ma elisticamente, volviendo a recuperar su posicién primitiva al cesar los es-

fuerzos (f) sobre la herramienta.
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REIVINDICACIONES ' ® -

1.- Dispositivo de recuperacién para herramientas de mano,

tenazas, alicates o similares, de los constituidos en dos brazos que giran en
LI | -
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torno a una articulacién comin, caracterizado porque consta de:

a) un elemento monopieza, el&sticamente deformable, configu-

rado segfin una "U" de alas ubicadas en los planos, convergentes en su almé‘y
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cada una con un quiebro paralelo al alma en el extremo de sus alas,

b) unos cajeades, ubicados uno en cada brazo y en carad *§pues-

tas, en los que, se alojan los citados quiebros
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de mode que, al cesar la fuerza de trabajo sobre los brazos dela herramienta
de mano, ésta tiende a recuperar una posicién primitiva, por la accién eldsti-
ca del elemcnto monopieza,

| 2.- DISPOSITIVO DE RECUPERACION PARA HERRAMIENTAS DE MANO.

Tal como se ha descrito en la presente memoria de cuatro hojas
y sus planos anexos,

Madrid, 28 DIC. 1984

Agente Oficial
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