
mn. -  28. 109

REGISTRO DE LA  PROPIEDAD IND U STRIAL O  E sS(aj)
WUMKWO

ry ^  ^
¿ 5 ú § 2 o

O Y

FKCWA DK PRMKMTAC!OW

28-12-84

MODELO DE UTtUDAD 1 -  MAY01985
ESPAÑA

(̂ JPF))OmOAOE3¡
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EXTRACTO D EL MODELO. -

Comprende este modeto un conjunto de dos ¡tantas superpues  ̂

tas, unidas entre sf a través de remaches, con ¡a part!cu)ar¡dad de 

que pueden destizar entre sf, porque cada remache sotidario a una - 

de tas ¡tantas, atraviesa una ranura sttuada en ta otra; como tas Han 

tas cuentan además, respectivamente, con una pareja de tatadros, - -  

de tos que dos pueden quedar parciat o totatmente enfrentados, de - 

manera que por ettos y por uno de tos extremos atraviesa ta cuerda 

o cabte a tensar, verificándose ta retención por un efecto semejante 

at de cizatt adura.

APLtCACtON. -  * * **
' *  *  * .  ** w *

+  *  *  *Tensado de cuerdas y cabtes.

F! GURA PREFERENTE. -



MEMORtA DESCRtPTtVA. -

Esta memoria tiene por objeto describir ias características 

y pecutiaridades de una nueva hebitta para ene)ave automático, que - 

está particu)ármente concebida para ser apücada a cuerdas y cabtes.

De modo fundamenta), ia reatización propuesta, muy senci — 

Na y de diseño muy simpiificado, se caracteriza por contar fisicamen 

te con dos ! ¡antas superpuestas, unidas entre sí a través de remaches, 

con )a particu!aridad de que pueden destizar entre sf, porque cada re 

mache se atoja en un tatadro de una Nanta y en una ranura de ta opues 

ta.
*. *.* * *Las dos Nantas citadas, aparte de ios ta)adros y^etnuras de

* * .  *
* * J

vincutación comentados, cuentan con una pareja de orificioá'de diáme­

tro adecuado, mayor que e) de ta cuerda o cabte a emptear, todo e))o 

de ta) manera que de estos orificios, uno de tos extremos s"5 destina -
*  *  w 
w S #

a recibir )a sujeción de) tirante a) que se fija e) conjunto y e) opuesto

a atojar )a cuerda o cabte, que después de atravesarto penetc^.por ta
* ' *.

pareja de orificios enfrentados y, para et traccionado, se drT^nta en
w *  e *

et mismo sentido que et tramo a tensar. *-*"
*.* *.

Una vez se haya comprendido con mayor ctaridad, *gt*conjun­

to det Modeto, otros detattes y características det mismo, se irán po­

niendo de manifiesto en et transcurso de ta descripción que se da a — 

continuación.

Una ¡dea más amptia de ta invención, ta proporciona ta des­

cripción siguiente, en ta que se hace referencia a ta tamina de dibujos 

itustrativos que a esta memoria se acompaña, en ta que de manera-un -



10. -

15. -

20. -

-  4 -

tanto esquemática y excesivamente por vfa de ejempto, se represen­

tan ios detaües preferidos por ei invento, según un caso de posibie

reaiización práctica.

En estos dibujos se usan marcas de referencia semejantes,

para indicar piezas, conjuntos o partes, que se corresponden en i as 

distintas vistas presentadas, cuyas piezas, detaüe y organización, 

se definen de una manera especifica en e) transcurso de i a memoria

y después se concretan en i as notas reivindicatorías fina! es.

En dichos dibujos:

La figura 1 - muestra una vista dei conjunto de una de i as —

i tantas, que constituyen) a hebi i i a. * **
* * .  ** * *
* * * *La figura 23 üustra una vista dei conjunto de )a otra iianta

que junto a ia representada en !a figura 13 constituye !a unidad de he

biiia objeto de este modeio de utiiidad.

La unión se estabiece mediante ios dos remaches:

E) remache -1 i = pasa per ei orificio -7- de ia pieza<^6- y
* **.

por i a ranura -3-, ranura que una vez estabiecido e! remachádd perm^
+ * + * s e a

te desiizamientos entre ias piezas 1- y =6-. *****W
E) remache -12- pasa por ei orificio -5- de ia pieza -1- y

por ia ranura -9- de ia pieza -6-, esta ranura permite ios desiiza—

mientos.

Como se ha dicho, existe ia unión estabie entre ias piezas 

, 1- y -6-, pero permitido e! desiizamiento entre ias piezas citadas.

La figura 33 representa ia posición que tiene ia hebiiia, —

25. - cuando se está traccionando según -16- y ia cuerda va moviéndose se-
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5. -

! 0 . -

15. -

20. -

gún -18- hasta atcanzar e) grado de tensión o recogida que se desee.

En esta posición e) enfrentamiento entre tos orificios -4- y 

-6- es pteno y et paso de ¡a cuerda por ettos es poslbte y sin dlficut- 

tades.

Esta posición es mantenida, en tanto en cuanto, exista trac­

ción según -16-.

L.a figura 45 muestra la posición de ta hebltta cuando se ha­

ce e! enctavamlento en forma automática.

Esta posición adopta el conjunto de ta hebltta, en et momen­

to en que cesa ta tracción según -16-.

* * ILa figura 55 representa ta disposición de ta heb!tt.a,*<cuando
*  * .  *  

a a *
+ * * *cada una de tas ttantas que constituye ta unidad, va dotada de una pte 

za arqueada para que actuando a modo de gufa, evite una bruscjuedad 

en et cambio de sentido de ta cuerda -13-. *. *.

Descripción de cada una de tas partes más importantes:

1. - Una de tas ttantas que constituyen et cuerpo de*!e^heb¡-
* **.

tta. §e  encuentra representada en su conjunto !nd!v!duat!zaá¿eh ta 

figúrala .
*.

2. - Orificio donde se hace ta unión de ta hebltta at Yugar que 

se desee y con tos medios que en cada caso mejor se considere.

3. - Ranura que permite et desptazamlento de ta ttanta -1 —  

en retación a ta ttanta -6- y precisamente satvando ta forma estática 

det remache -11- que está sotldario con ta ttanta -6-.

4. - Orificio de paso genera! de ta cuerda, que se enfrenta

25. - con et -8 -,



10. -

15.-

20. -
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Precisamente e! borde -20- de este orificio, con ei otro 

borde -21- determina e! enciavamiento.

5. - Lugar donde se coioca e! remache de unión -12-, rema 

che que atravesará )a ranura -9-.

6. -  Segunda Danta que junto a la -1- constituye e! cuerpo 

y esencia de i a hebiDa.

7. - Lugar de coiocación de) remache -11-.

8. - Orificio que quedará enfrentado a) -4- y con su borde 

-21- determinará e) enciavamiento.

9. - Ranura que permite e) desptazamiento entre sí de tas -

* .*dos Dantas. Por dicha ranura pasa e) remache -12- sotidahio'en -5-
* *  * +

*  +  *

con )a Danta -1-.

10. - Orificio en e) cual se hace )a introducción del eabte o*****
* *

cuerda que se quiere sujetar, antes de hacer pasar por tosgclo  ̂o r ifi­

cios enfrentados -4- y -8-.

11. = Uno de tos remaches que estabtece )a unión estabte en
. *. * ** * <
* * * e *

tre ambas Dantas, se coioca en e) orificio -7-.

12. - E! otro remache de unión, que pasa por e! orificio -5-.* * . * f *
13. - Cuerda o eabte que se quiere retener con ta hebitta.

14. - Sujeción en et orificio -2-.

Con ta interposición de todos tos etementos que en cada caso 

se requiera.

15. - Tensión que experimenta ta cuerda -13-, ya que se ha

25. -

de suponer sujeta en cuatquier tugar.

16. - Tracción que se efectúa por ta mano det operario -24-.
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10. -

15.-

20. -

17. -  Cuando se hace !a tracción -16- ta ! tanta -1- sufre 

et dest!zam!ento automático según -17-.

Destizamiento que hace et enfrentamiento entre tos orifi — 

cios -4- y -8-, y que gracias a et destizamiento de ta cuerda se ha 

ce con comodidad.

18. -  Desptazamiento que experimenta ta cuerda -13- debido 

a ta tensión según -16-.

19. -  Lugar donde se hace et enctavamiento, actuando a mo­

do de cizatta tos bordes -20- y -21- de tos orificios -4- y -8- res— 

pectivamente.
. .
*. *20. -  Borde de enctavamiento. * ***. *+ * * a a * *

21. -  Borde de enctavamiento.

22. -  Pieza arqueada que hace de guía a ta cuerda en ia saH 

da det paso por tos orificios -8- y -4-. Esta pieza es sotid^riaf con
a * **

ta ttanta -1- y simptemente facitita et paso evitando cambio brusco o

ftexión brusca en ta cuerda. *** **
* **.

23. -  Pieza de iguates características y fina)idad qtae'ta des
*  *  w ** w *

erita con et número -22-. Lo que sucede que esta pieza, es'sóíidaria
* *. a a *

con ta ttanta -6-.

24. - Muestra ta mano det operario que hace ta tracción.

25. - Argot ta que se interpone en ta unión con et orificio -2- 

y ei tugar de fijación -14-.

26. -  Tirante de unión, que no importa como está constituido. 

Como se habrá podido apreciar, ta reatización propuesta -

25. - consiste en una hebiita, particuiarmente diseñada para hacer ei encia
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10. -

15. -

20. -

vamlento en forma automática, cuando dicha hebilla se halla aplicada 

a cuerdas o cables.

Fundamentalmente y en su utilización más simplificada dicha 

hebilla consta de dos llantas, una superpuesta a la otra, unidas entre 

sf en forma permanente mediante dos remaches.

L.a unión está establecida entre las dos Dantas, de manera - 

que una se pueda deslizar sobre la otra a pesar de la unión remacha­

da.

E! conjunto de la hebilla se puede ver en cualquiera de las -

figuras 33, 43 y 53, pero las dos Dantas que constituyen lo fundamen-

*. *.
tal de la citada hebilla, se corresponde a las figuras 13 y ?̂3 *̂

*  *  *

El funcionamiento automático de enclavamlento es iet* Siguiente:

-  En la figura 33, vemos e) conjunto de la hebilla, a dicha -

figura nos vamos a referir, con el fin de señalar la forma de fundo
I * * **

namlento.

La Danta superior es la señalada con -1- y )a Dar^a^nferlor

* **.
es la señalada con e) =6-. **\.*

e * a w
Supongamos que en e! orificio -2- de ta Danta -1-.sá*encuen-

. * *
tra establecida una sujeción -14- en forma estable. ** *

Supongamos Igualmente que en e) extremo -15- de ¡a cuerda - 

-13- se ha establecido también una sujeción fija.

Haciendo un enfrentamiento de tos orificios -4- y -8- se hace 

pasar ta cuerda -13- primero por et orificio -10- y después siguiendo 

-18- por tos orificios enfrentados -8- y -4-, sacando et extremo de ta

25. - cuerda por -24-.
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15. -

20. -

2 5 .-

Se tracciona según -16- !a cuerda -13-, entonces comien 

za un tens ado de dicha cuerda -13- en todo su conjunto, mientras -  

se tracciona según -16-, e) enfrentamiento entre ios orificios -4- y 

-8- es mantenido, puesto que )a misma tracción -16- faciiita este 

enfrentamiento.

Todo eiio, gracias a )a iibre disponibiiidad de coiocación

que tienen ias ¡tantas -1- y -6- entre sf, ya que a pesar de ios rema

ches -11- y -12- que unen a dichas iiantas, ias ranuras -3- y -9-----

permiten ios citados despiazamientos.

Cuando ¡a tensión de tracción -16- por cuatquier motivo ce

sa, es ia tensión eiástica de ia cuerda -13- ia que tiene una operati-
**. *

vidad, pasando ei conjunto a i a disposición que se representaren ia - 

figura 49.

L.a tensión -14- tiende a mover i a i i anta -1- en septidp —
* .  .4 + +

opuesto a) que ia tensión -15-, hace mover a ia iianta -6-, producien 

de este movimiento un efecto de guiiiotina o de enciavamientqápbre 

i a zona =19= de i a cuerda, impidiendo de forma automática ct^puíer
a *  a * 

a a a

desplazamiento de i a citada cuerda. ****
*.
* a

Ei enciavamiento se hace con e! borde -20- de ia filahta -1- 

en su orificio -4- y con ei borde -21- de ia iianta -6- en orificio -8-.

Para hacer desaparecer e! enciavamiento, sería necesario 

hacer un acercamiento entre ias piezas -1- y -6- a fin de iograr un - 

nuevo enfrentamiento entre ios orificios -8- y -4- tai y como se encueji 

tran en ia figura 39, ya que en esta posición pueden hacerse dos cosas: 

-  O seguir traccionando según -16-, para dotar de mayor ten
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5 .-

10. -

15. =

sión a )a cuerda -13-.

-  O slmptemente aftojar ta unión, Incluso hasta hacer que 

!a unión desaparezca, extrayendo e! cabo de la cuerda de !os orlf!, 

clos -4— 0- y -10-.

Este es e! funcionamiento de la hebilla, con enervamien­

to automático, pero cuando !a cuerda, es de alguna rigidez, que no 

permite, e! paso por los orificios enfrentados -8- y -4-, en forma 

cómoda, entonces y solo para facilitar el paso, se dispondrá en !as 

Mantas de unas gufas -22- y -23- que se mantienen permanentemente

unidas a las citadas Mantas y haciendo de gufa de la cuerda, evitan
*. *.
*  *  *un acodamíento brusco facilitándose notablemente su desMgsfmlento,
*  *  *

****para una buena aplicación de ¡a hebIMa objeto de este modelo de uti­

lidad. .

Por ello hay que dejar clara constancia, que lo óapd&menta!* * *

de este dispositivo hebilla de enelavamiento automático, viene repre­

sentado en las figuras 33 y 43, y que le representado en t^ff&ura 53
* **** * w

es lo mismo, con ¡a simple adición de los elementos gufas Óe*euerda.
a *  a *

* * ** * * *
N O T A

Se declara como de propiedad y novedad para todo e! terrt-

20. - torio español, e) contenido de tas siguientes:
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10. -

15. =

20. -

25. -

R E I V I N D I C A C I O N E S

13. - Hebilla simplificada de enciave automático, que esen­

ciaimente se caracteriza por estar constituida por dos Uantas super 

puestas, que están unidas mediante sendos remaches, con ta particu 

iaridad de que pueden desi i zar entre sf, debido a que cada remache 

soiidario a una de ias Uantas, atraviesa una ranura dispuesta en ia 

otra.

23. -  Hebiiia simpiificada de enciave automático, según apar

tado anterior, que esenciaimente se caracteriza porque ias Uantas -

cuentan respectivamente con una pareja de orificios de diámetro ade
*. *.

cuado, mayar que ei de i a cuerda o cabie a empiear, todo*$[!o de ma
+ * +.**

ñera que un orificio de cada una de ias Uantas puede quedar enfren­

tado ai de ia otra, tota) o parciaimente.

33. -  Hebüia simpiificada de enciave automático, a&gufi apar

tados anteriores, que esenciaimente se caracteriza porque e! orificio
*

de une de ios extremos de una Uanta, se destina a recibir iaTgUjeción
W **.
* * a

dei tirante ai que se fija  ei conjunto, en tanto que por ei opdéáto, en* + t *s e att * * *
e) otro extremo, se hace pasar ia cuerda que se quiere tensar y rete 

ner, que también atraviesa ia pareja de orificios susceptibies de que 

dar enfrentados, para posicionarse en i a misma dirección que ei tra­

mo a tensar.

43. -  Hebiiia simpiificada de enciave automático, según apar­

tados anteriores, que esenciaimente se caracteriza porque ei tensado 

produce ia superposición de tas dos Uantas y e) enfrentamiento totai - 

de ios orificios contrates por ios que atraviesa ia cuerda o cabie, en
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tanto que al cesar !a tensión se produce e) deslizamiento entre las 

llantas, produciendo el enclavamlento por una acción semejante a la 

de clzallamiento, aunque sin su efecto.

53. -  Hebilla simplificada de enclave automático, según apar 

tados anteriores, que esencialmente se caracteriza porque las dos - 

llantas, facultativamente, están dotadas de gufas curvadas al objeto 

de reducir la violencia de la adaptación y roces a que está sujeta la 

guerda o el cable.

63. -  H EBILLA SIMPLIFICADA DE ENCLAVE AUTOMATICO.

Todo ello conforme se describe y reivindica en la presente
*. *.* * *

memoria que consta de DOCE hojas, escritas a máquina por úna sola
*  *  *  *  

a *  +
*  *  *  *de sus caras y dibujos que la Ilustran.

*  *  *
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