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- El presente invento tiene por objeto un nuevo sisteme de servo-rogo-^ 

lación completa que puede equipar los vibradores y que permite excitar 
el suelo con una fuerza proporcional a la sedal inicial? cualquiera que ¡ 

sea la naturaleza de ese suelo*
la realización de un vibrador que ejerce sobre el suelo una fuerza 

eervo-regulada por una sedal Inicial de mando ha sido ya descrita en la 
solioitud de patente nz 280*31$? depositada el 3 de septiembre de 1962, 

bajo el Titulo "Vibrador electro-hidráulico servo-regulado"* Bata soli­
citud se refiere a un vibrador de gato hidráulico en el cual la servo- 
regulación por la sedal eléctrica de mando de la fuerza transmitida a 
tierra se realiza por medio de captadores de presión dispuestos en el 
ouerpo del gato hidráulico. No obstante? la servo-regulación realizada 
por este medio no puede ser eficaz más que en el oqso de que la admitan- 

oia del suelo (definida como el cociente de la velocidad de desplaza­

miento del suelo bajo la placa pulsante por la fuerza ejercida sobre el 
suelo) sea relativamente débil) en otras palabras? si el suelo no es 

demasiado móvil en su superficie*
Se da? sin embargo? el caso con frecuencia de que es necesario tra

euencia de resonancia del sistema acoplado placa pulsante suelo corre 
el riesgo de quedar situada en la banda de las frecuencias útiles*

El presente invento tiene por objeto un sistema de eervo-regulación 
de la fuerza transmitida a tierra? por la señal idcial de mando? a la 
que dicha fuerza queda sometida, sistema con el que se pueden equipar 
loa vibradores ordinarios y que resulta eficaz cualquiera que sea la 

admitancia del suelo sobre el que se aplique la fuerza*
Se describirá a continuación el invento? oon referencia a la figura 

1? que representa a titutlo de ejemplo no limitativo un vibrador por 
gato hidráulico? provisto de un sistema de servo-regulación según en

jar sobre suelos móviles? de admitancia fuerte? para los cuales la fre­

invento.
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HL vibrador de gato hidráulico está esencialmente constituido por 

una masa ̂  que descansa sobre una placa pulsante p por mediación de 
un gato hidráulioo gobernado por un servo-distribuidor B  de tipo clá-

M  , el gato hidráulico y lao

sico y, eventualmente, por intermedio de un resorte (no representado 

en la figura)* Bn aueencia de resorte, el peso de la masa ^stá com­

pensado por una presión constante que se aplica sobre la cara inferior 
del pistón del gato hidráulico* EL servo-diatribuidor D  es accionado 

por la seSal eléctrica de mando B amplificada en el amplificador Ad*
El gato hidráulico está constituido por un pistón K  solidario, por 

ejemplo, de la masa y de un cilindro C solidario, por ejemplo, de 
la placa pulsante p. Im placa pulsante p, que descansa en el suelo, so­
porta el conjunto constituido por la 

propia placa pulsante*
Designaremos por M  la masa del conjunto constituido por la masa

y el pistón K que es solidario de ella, y per m  la masa del conjunte
constituido por la placa pulsante p y el cilindro C*

Durante el funcionamiento del vibrador, el gato hidráulico ejerce

en todo momento dos fuerzas iguales y opuestas y sobre el pistó:

K y sobre el cilindro C. La fuerza es igual a la fuerza de inercia c e
la masa M  y la fuerza F^ es igual a la suma de la fuerza de inercia
de la maca m y de la resistencia F_ del suelo*a

Si designamos por)fg y ^  las aceleraciones respectivas de las 
masas M  y  m, podríaos escribir las ecuaciones:

P- *
4 y.

Como F - F  , se obtiene la relación: o k - % + t - o
Da servo-regulacion por contrarreacción confhrme al invento consis­

te en captar la fuerza F„ transmitida al suelo por intermedio de las 
fuerzas de inercia y n ^ ,  en amplificarla en un amplificador A^ y
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"en aplicarla a la entrada del amplificador Ag.

Se ee deágna por 3 el aumento de A^ y por^ el de A^, tendremos, 
ra valores elevados en 3, la relación bien conocida;

La fuerza Vg se obtiene haciendo la suma cambiada de signo de las
fuerzas de inercia M y  y m V  , las cuales se determinan multiplioan-

m
do las aceleraciones ̂  y captadas per medio de dos acelerómetros 
A^ y A^, de tipo corriente, fijados respectivamente sobre la masa y 

sobre la placa pulsante p, por coeficientes proporcionales reapeotiva?- 

mente a las masas M  y m más arriba definidas. Si la práctica, se podrán 
utilizar, por ejemplo, amplificadores adaptadores de impedancia del 
mismo aumento 6^ y 3^ asociados respectivamente a unos potenciómetros 
Pj y  Pg cuya regulación permite multiplicar las aceleraciones^^ y y ^  
respectivamente per coeficientes proporcionales a M  y m.

En la medida en que ̂  3 sea muy grande, en que sea constante y an 
que el amplificador Ag no introduzca desfasado en la banda de las fre^ ! 
euencias ótiles, existirá proporcionalidad entre y B.

En estas condiciones, la fuerza transmitida a tierra permanecerá 
perfectamente proporcional a la señal inioial de mando, cualquiera que 
sea la admitaneia del suelo.

REIVmDICACIQNAS
Eh resumen; La patente de invención que se solicita, recaerá sobre 

las reivindioaoionee siguientes;
1^.- Vibrador servo-regulado que comprende una placa pulsante en 

contacto con el suelo, sobre la cual toma apoyo una masa por intermedio 
de un sistema elástico y un dispositivo de transmisión del movimiento 
de dicha masa accionado por una señal eléctrica y un dispositivo de 
servo-regulación por contra-reacción que aSade a la señal elóotrioa 
de mando, inicial, una señal proporcional a la fuerza ejeroida sobre el
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" suelo por le placa pulsante* ^  ¿i
2^.- Un vibrador según le reivindicación 1 en el cual le seHal 

proporcional e la fuerza ejercida en el suelo por la placa pulsante 
se obtiene amplificando la sumay cambiada de signo, de sedales eléc­

tricas proporcionales a las fuerzas de inercia de la msa y de la placa 
pulsante respectivamente*

3*.- Un vibrador según la reivindicación 2, en el oual las seHales 

eléctricas proporcionales a las fuerzas de inercia de la masa y de la 
placa pulsante respectivamente se obtienen, a partir de medidas propor­

cionadas por acelerómetros dispuestos respectivamente sobre dicha 
masa y dicha placa pulsante, multiplicando las aceleraciones medidas 
por les oitados acelerómetros, por coeficientes proporcionales a las 
masas de las partas sobre las cuales van fijados*

4#*- Un vibrador según la reivindicación 1 sn si cual si disposi­
tivo de transmisión del movimiento de le masa está constituido por un 
gato hidráulico*

5*.— Se reivindica por último como objeto sobre el que ha de recaer 
! la Patente de Invención que se solicita* "VIBRADOR SEBCO-RECULADO"*

! Todo conforme se describe en la presente Memoria que oonsta de 
cinco páginas mecanografiadas y dibujos adjuntos*

Madrid, 26 de dioiembre de 1*962
AIFONSO UNGELA.



IN3TITUT FRANCAIS BU PETROLE,DES CARBURANT3 ET LUBRIFIANT3 y
COíCAOMB GENERALE BE GE0PHYSH3UE . HOJA UNICA


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



