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.~ Bl presente invento tiene por o‘njeto un mevo sistem ae servo—regu—

. |servowregulada por una sefial iﬁicia.l'de mando ha sido ya descrita en la

- fbajo el Titulo Wibwadé: electrowhidriulico servo-regulado™. Bsta soli-

‘ique dicha fuerza queda sometida, sistema con el que se pueden equipar

invento;

2835 9

lacién complets que puede equipa.r los vibradores y que permite excitar
el suelo con una fuerza proporcional a la sefiel inicial, cualquiera que

sea la zaturaleza de ese sueloe

Ia regligacién de un vidrador que ejerce sobre el suelo una fuem
solioitud de patente no 280.5'.!.5, depositada el 3 de septiembre de 1962,

citud me reﬁ.eré a un vibrador de gato hidradlico en el cual 1a servo=
regulacidn por la sefial eléotrica de mando de la fuerze transmitida a
tierrs se reslizs por medio de csptaderes de presidém dispuestos en el
cuerpo del gate hidrdulico. No obstante, la servo-regulaciém reelisede
por este medio no puede ser eficaz mis que en el o0gso de que la admitan-
oia del suelo {definide como el cociente de la velocidad de desplase~
miento del suelo bajo la placa pulsante por la fuerza sjercida sobre el
suslo) ses relativamente débil;‘ en otras palabras, si el suelo no es
demasisdo mévil en su superficiee ~

Se da, sin embargo, el caso con frecuencia de gue 98 necesario traba-
jar sobre suelos méviles, de admitancis fuerte, para 1os cusles ls fre-
cuencis de resonancia del sistema acoplado placa pulsante suelo corre
ei rissgo de quedar ituadu en la banda de las frecuenciass itiless

El presente invento tiems per objeto un sistema de aowo-reguleci&n'
de 1la fuersa transmitida a tierra, por la sefial ircial de mando, a la

los vibradorses ordinarios y que resulta eficas cualquiera que sea la
é,a.m:l.tancia. del suelo sobre el que se aplique la fuergae

4 Se desoribird a continuacidén el invento, oon referencia a la ﬁgura-
1, que representa a titutlo de ejemplo no limitativo un viuadof por
lzato hidréﬁlit;o, provisto de un sistema de servowregulacidn segiin en




-

<
%7

10

15

20

25

- Wl vibrador de gato hidriulico estd esencialmente comstituido por )

L S epyy AA ey

una mass ¥, que descanse sobre una place pulsante p por mediacién de
un gato hidrdulico gobernado por un servo-distribuidor D de ﬁpo olém
sico y, eventuslmente, por intermedio de un resorte (no re;preeehtado
en la figura)e Bn ausencia de Tesorte, el peso de 1a masa My ests com-
pensado por una presidn constante que se aplica sotre la cara inferier
del pistén del gato hidraulicos El servo-;diatribuidoryb“es accionado
por la sefial eldctrioca de mando B amplificada en el amplificador Ade

Bl gato hidréuliqo estd constituido por un pistén K solidario, pQr
ejemplo, do_u masa M, y de un oilindro C solidario, yor ejemplo, de
1a.placa pulsante pe la placa pulsante p, que descansa en el suelo, so-
porta el conjunte constituidc por la masa Mo, ol gato hidraulico y la
rropis place _pulaante;‘ _ .

Designaremos por M la masa del conjunto constituide por la mass M,
y el pistén X que es solidario de ella, y por n la mesa del conjunto
constituido por 19. placs pula_ante P ¥y el cilindroe Ce

Durante el funcionamiento del vibrador, el gato hidrgulico ejerce '
en todo momento dos fuerzas iguales y opuesias F; ¥y Fo Bobre el pist
K ¥ sobre el oilindre C. Ia fuerss F, es igual a la fuerss de inercia
la misa M y la fuersa F’c es igual a la suma de la fuersa de inercia
ﬁa la mesa n y de la resistencis !‘8 del sueloe

81 designamos por¥y yYy lae aceleraciones Tespectivas de las

masas ¥ y m, podremos escribir las ecusciomess

Ro- My
o % = | my, +5,
Como ¥, = F,» Be obtiene la relacidns
. Mg tuy, ¥F, -0

Ls servowTegulacion por contra=reaccion confidrme al invento oonsise |
te en captsr la fuersa F._ transmitida al suelo por intermedio de las

fuerzas de inercis nxu y Wm’ en amplificarla en un amplificador L. y
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~en aplicarla a la entrads del amplificadoxr Aye ' T j

- servo-regulacidn por contra~reaccibén que afiade a la sefial eléotrioca

4=

€856 gy

é, -

_ Se se de&gna por G el aumento de Ag y per (S el de A, tendremos, pa-
ra valores elevados en G, la relacidn bien conocidas

' ;-.’.E
8 B

_ Is fuersa 1'~ se obtiene haciendo la sums canbiads de signo do las |
fueraae d6 imperocis ltx y mg‘ s las cunles sa determinan multiplioan- ;
do las aceleraciones u 7 {n oaptada.a por medio de dos a.celammatroa
‘M y ‘h’ de tipo aorriemtse, fijados respectivamente sobre la masa l’o y}i
sobre la phca puléant_e Py DPor coeficientes proporcionales respectiva~
monte a las mases ¥ y m mfs srrida definidas. En le préctica, se M
utilizar, por ejemplo, awplificadores adaptadores de impedancia del
m.emo aumento G 3 y 62 asociados respectivamente a unos potencidmetros
P, y B, ouya regulacién permite multiplicar las 'acelergciones'xn I¥n
respaofivmnte por coeficientes yrgporcionales alMyme

En 1a medida en que B G sea mmuy grande, en que /7 sea constante y en
que o1 amplificador &, no introdusos desfasado en ls bands do las fre
cuencias dtiles, existird prqporciona]_.ﬁad entre !‘s ¥ Be .

En estas condiciones, la fuersa transmitida s tiexra permanecerd
perfectamente proporcional a la seﬁai inicial de mando, cualquiera que
l.nea la admitancia del susloe

REIVIDICACTONES

En resumens la patente de invencién que se solicita, recaera sobre

las reivindicaoiones siguientess

18 .. Vidrador servo-regulaio que comprende una placa pulsante en
contacto oon el suelo, sobre la cual toma apoyo una masa por intermedio
de un sistema eléstico y un dispositivo de transmigidém del movimiento .

de dicha masa accionado por una sefisl eléctrica y un dispositivo de

de mando, iniciasl, una sefial proporcional a la fuerva ejercida sokre el
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suelo por la place pulsantes

28.~ Un vibrador seg\‘m 1a reivindicacidn 1 en el cual la sefial
proporcional a la fuersa ejercida en el suslo por la placa ?ulsante
se obtiene smplificando la sums, cambiada de signo, de sefiales eléo=
tricas proporcionsles a las fuerzas 4e inercia de la msa y de la placa
pulsante respectivamentes '

38.— Up vidbrador segin h»reivin&icaoi.&; 2, on ol cusl las sefinles
eléotricas proporcionales a las fuerzas de inercia de ls masa y de h
placa pulsante respectivamente se obtienen, & partir de medidas propor-
cionsdas por acelerdmetros dispuestos respectivamente sobre dichs
masa y diohs plac§ pulsante, mltiplicando las aceleraciones medidas
por los oitgdos acelerdmetros, por coeficientes proporclonales a las
masss de 1las partes sobre las cuales van ﬁja.c_lo-so |

4% Un vibrador segiin ls reivindicacion 1 on el oual el disposi-
tivo 26 transmisidn del movimiento de la mase esté comstituido por un
gato hidraulico. _ .

58.- Se reivindica por dltimo como cbjeto sobre el que ha de recasr
ls Patente de Invencin que se solicitas “VIERADOR SERGO~REGULADO™ o

- Todo conforme se deser:'lbe en la preeen*;‘e Memoris que consta de'
qinpo péaginas manogi’afic;iu ¥y dibujos adjuntos;
) Madrid, 26 de diciembre de 1,962
ALFONSO UNGRIA
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