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El objeto de proteccidn de este Mo
delo de Utilidad consiste en un aparellaje -
para reslizar la unién simultdnea de varias
piezas cuyas caractefisticas cons truetivas,
totalmente origineles y desconocidas hasta
el momento presente, representsn un notable
adelanto respecto del estado actual de la -
téenica.

Dicho privilegio es reivindicado &

favor del solicitante de conformidad vpn lo

establecido en el vigente Estatuto-ley sobre
Propiedad Industrial tanto por lo que se re-

fiere a su plazo de vigencia, territeriqg de

aplicacion y condiciones, como por cuanto -

concierne a los derechos y obligaciones di-

manantes de su concesidn administre tiver,

Conf orme queda anticipado, 29, &rata

de un aparellaje para realizar la ungﬁg ai-

multdnea de varias piezas en trabajos diver-
sos, compuesto por un conjunto integrado por
tres mddulos bdsicos dié%ﬁados para posibili-
tar la realizacién de trabajos tales como por

€ jemplo el encolado de piezas de madera, sol-

.....

dadura de pilezas metdlicas o de cualquier - /”

otro material, etec. que, frente a lo conoci-
do, presenta el beneficio y efecto nuevo de

permitir efectuar la sujecidn simultdnea de

dichas piezas e imprimir sobre estas ultimas
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une presidn que es utilizada para efectuar

un empuje en distintas direcciones recipro-

camente opueétas, logréndose con ello un no-
table ahorro de fiempo y de mano de obra en

la ejecucién de tales trabajos.

Dicho conjunto, como queda dicho,
consta de treé médulos de apriete consisten-
tes cada uno de ellgg en un dispositivo me-
cdnico compuesto per unos sopartes en los -
que van articulados unos brazos los }@;&és,..
en conjuncidn con unos husillos ¥ uné;.;apa;
tas antideslizantes, permiten la sujecifn y

apriete reciproco de las piezas en PF00gS0 -

de trabvajo, mediante el accionamiento de un
mando o manivela con el que se manejan dichos
dispositivos,

Para mayor claridad y faecilitar le

comprensién de esta memoria, se acompafia la
misma & t{tulo complementario de cuaifo hojas
de planos en les que se iluatra uno de los po
sibles casos de realizacidén en la practica -
del objeto reivindicado, el cual deberd ser
interpretado en consecuencia como e jemplo, -
con el caracter de mera enunciacién y sin 1ig
mitacidn en cuanto a la posibilidad de varia
cidn que sus detalles de nsturaleza acceso-
ria podrdn revestir en cada ceso de aplica-

eién concreta.
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Heciendo referencia a la numera-
cién con que se identifican las partes y -
elementos componentes de dicho objeto, se-
gaidamente se ilustran las especificaciones
congtructivas del mismo gue aperecen en los
siguientes disefios:

Figure l.- Perspectiva general de un caso -

de aplicacidn del aparellaje reivindicado,

" en la que se ilustran con vectores lgs.di-

vergos sentidos en que se puede rea]:iaé.r el

apriete y sujecidn de varias- piezas de un -

-mueble eh proceso de encolado par ejeleo.

Figura 2.- Planta del médulo -A- segun.la -
Figurs 1. Bt

Figurae 3.- Vista lateral de dicho mdédulo.
Figura 4,- Vista frontal del mismo 1316:&:1;10.

Figura 5.- Plante del médulo -B- segf la -

Figurae 1. .
Figura 6.- Viste lateral:de dicho néeuio,
Figura 7.- Vista lateral del médulo =C- se-
guin la Pigura 1,

Figura 8,- Planta de dicho mddulo.

De acuerdo con los disefios afcabadoi.
de explicar, el aparellaje para reglizar la
unién simultdnes de varias piezas en proce~
so de trabajos diversos, cuya proteccidén se

solicita en egsta memoria degecriptiva, y se-

gin quede anticipado en la misma, estd com- .
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puesto por itres modulos -A-, -B- y -C- con

los que es posible realizar la sujecidn o

amordazado de dichas piezas y simultdneamen

- te el encolado o goldado de las mismas, se-

gin queda ilustrado en la Figura 1 de pla-
nos edjuntos,. -

El médulo -A- (Figuras 2, 3 y 4) es-
td compuesto por un cerpo-soporte -1- de -
forma preferentemente prismdtica hue. 2. - ’
ablerta por uns de sus caras lateral%s,.men
canizado para presentar ventanas 1ong1ﬂLd1ng
les en por 1o menos una de sus caras Latera;

1es, asi como orificios circulares en gus ba
.
. ..0.

ges extremas en los que apoya una barra ci-
1{ndrieca -2- que sirve de miembro de suje-
cién y guia a unos brazos -3- desllégﬁ%és -
en dicha barra mediante taladrosg pasaﬁtes ar

titrados en uno de sus extremoe. En ddfos Ul
timos ha sido previsto un taldn «3&4‘;ue sir
ve de reglstro cuando se desplazan en dichms
ventanes longitudinales,

Uno de estus brazos -3- lleva suje-~
ta una zapate antideslizante -4- mientras -
que el otro ha gido provisto de un segundo -
taladro er el que rosca un husillo -5= que
comporta otre zapata -6- en un extremo y uma

manivela =7« en el opuesto,

El soporte -l- presenta un taladro
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lateral en el que va sujeta une barra =9=
que atraviesa otro tercer brazo -10-, el
cual tiene igualmente su extremo opuesto -
taladrado, en él que rosca un husillo prine
cipal prensor =ll- provisto de zapata ~12-
y Qe empufindura =13- pare facilitar su ac-
cionamiento manual.

El brazo -10=-, como queda dicho, -
eg deslizante sobre la barra «9-, pudiqndo-
se inmovilizar en cualquier punto de.sq,lon
gitud mediante un prisionere o palomlila -
-1l4-,

De igual modo, el brazo -3-, oue com
porta la zapata -4~ puede posicionarse’ 8 Vo=
luntad en la barra =2- mediante el apriete -

de otra palomilla =15-,

En virtud de la eonstruccié?&ﬁbaba—
da de exponer, el médulo =-A- puede é@éé%uar
el amordazado y apriete de las piezaé:éégﬁn
el vector --- que se‘indica en la Figura 1 -
de planos adjuntos.

El médulo =B= (Figuras 5 y 6) estd
constituido por un idéntico cuerpo-scporte -
~1- dotado de la mismn mecanizacién descri-
ta en relacién al médulo -A-. Esta dotado -
de iguales brazos -3- y accesorios de los -

mismos,

Ie Unics diferencia del médulo =B=
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respecto del anterior -A- consiste en que el
husillo -1ll- ahora rosca en un dado dispues-
to sobre la barra partida -2- en el interior
del soparte -1- (Pigura 6) mediente cuya pre-
vigién constructiva se puede realizar la su-
jecidén y apriete frontal en el sentido indi-
cedo por el vector b= de la Figura 1, con -
euyo empuje pueden encolarse por e jemplo fren

tecillas, molduras, planchas de revestimien-

to’ etc‘ ¢ e

Por #ltimo el médulo =C- (Fiawrts
T v 8) consta de dos cuerpos-soporte gemelos

-l-, estando dotado cada uno d= la pisA * ba-

rra -2- en la que se deslizan 1los bragde’ -3<
partadores respectivamente de la zapata —4-
¥y husillo -5-, zapata =6- y meEnivela =723

[
[ L P

Presenta como diferencis escheihl

[ 3 XY

respeoto d2 log médulos —A- y —B= que: embos
gsoportes =l- se encuentran relacionadé;'en-
tre s{ mediante una artioculacidn consistente
en un dispositivo de compds formado por dos
piczas dobles =l6= (Figura 8) cuyos extremos
libres estdn articulados mediante ejes -17- .
en correspondientes pares de orejas soldadas(‘
en los soportes -l- mientras que en el punto
de articulacidén, los mierbros -16- estdn dotg
dos de series circulares de resaltos y rebajos

avellanados -i8=- que permiten situar el com=
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pés con diferentes grados de apertura, veri-
ficdndose la fijacién del arco o posiciona-
miento deseado mediante une palomille de aprig
te =19-.

El movimiento de aproximacign o ale
jemiento entre loa soportes =l- se realize me-
diante el accionamiento de un husillo prineci-
pal -20- que va roscado en unos dados -21- -

alojados en unos castilletes -22- soldados -

en la cara posterior del soporte —l—.s *°

Ex virtud de dichs previsidmetbdns-—
tructiva se logra amordazer dos piezas y efec-

tuar el apriete contradictorio que se’'iTustra

con los vectores -c- en la Figura 1 féaiizég
doge dicha sproximacidn merced al husillo -20-

U
®s e e

accionando su manivela =23,

L 4
o &7,

Una vez descritas ias caractemfsti-
cas constructivas y funcionales del og;é%o in-
dustrial de este Modelo de Utilidad oégfampli-
tud y oclaridad suficientes para su puesta en
préactica, se declara como no practicado en el
mercado, haciéndose la salvedad de que los de-
talles accidentales, tanto del conjunto como B
de sus componentes, podrén ser modificados —(’
respecto de 1o descrito y representado a t{tu-
lo de ejemplo en esta memoria descriptiva den-

tro de la inalterada esencialidad que queda re

gumida en las siguientes:
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REIVINDICACIONES

l8,~ "APARELLAJE PARA REALIZAR IA
UNION SIMULTANEA DE VARIAS PIEZAS EN TRABAJOS
DIVERSOS", caracterizado par esgtar consiitui-
do por un conjunto de tres mdédulos mecdnicos
accionables a meno, disefiedos para realizar -
la sujecidn simultdnes de dichas piezasejer-
ciendo sobre éstas un apriete por empuje en -

direcciines opuestas entre si; estando cons-

.. ‘.

tituido cada médulo por un dispositivo mecé-

nico compuesto por uno o varios soportes’ en

los que van articulados unos brazos mdéviles -

L
ee 0o &

que, en unién de unos husillos y de unas japa
tas antideslizentes, producen la suje'ci*éh y
apriete de las piezas (en proceso de encola-

do o soldadura por e jemplo) mediante el accig

nemiento de una manivela de sujecién $*de uma

empufiadura de apriete, °:‘°

26.- WAPARELIAJE PARA REATIZAR“TA -
UNION SIMULTANEA DE VARIAS PIEZAS EN TRABAJOS
DIVERSOS", segin la reivindicacién anterior,
caracterizado porque uno de los citados mdédu-
los egstd compuesto por un soporte constitui—”
do por una pieza cuyo cuerpo prismitico pre-
gsenta una cara abierta y ventanmss rasgadas -
en la cara opuesta, asi como orificios en sus
bases menores en los que apoye.una barra de -

artioulacién y guie de dos brazos deslizantes
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dotados de un taldén que gueda registrado en
las mencionadas ventanas; comportando uno de
estos brazos una zapata mientras que el segun
do brazo posee un taladro en el que rosca un
husillo portador de otra zapata antegonista -
de la anterior y una manivela con le que se -
realize la sujecidn de las piezas en proceso
de trabajo; llevando el soporte fija ademds -

otra barra exterior perpendicular a dichos -

0. l.

brazos en la que se deslize otro tercer Hrazo

en cuyo extremo libre taladrado rosce *0ii*husi
llomincipal dotado de zapata en un extremo y
de une empufindura en el opuesto con lé'age ge
realiza el apriete de las pieszas, pud{;ﬁéo -

ser inmoviligado este tercer brazo en cusl-

quier punto de la longitud de dicha barrd me-

diante un prisionero de palomilla. e

38,= "APARELLAJE PARA REALIQKR IA
UNION SIMULTANEA DE VARIAS PIEZAS EN 4RABAJOS
DIVERSOS", segin las reivindioaciones anterio-
res, caracterizado porque el segundo de los -
citados médulos consta de igual soporte y bra-
zos porta=zapatas de sujecidn, uno de ellos 7*
dotado asimismo de manivela de sujecion; pre-
sentando la diferencia respecto del médulo se-
gin la reivindicacidn segunda, de que el husi-

1lo de apriete va roscado en una pieza-dado -

montada en el interior del soporte, por 10 -
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cual la barra de articulacidén de los mencio-
nados brazos se encuentra partida en dos tra-
mos, sobre los que se deslizan y fijan su po-
sicidn respectivamente cada uno de tales bra-
Z08,

48,- "APARELLAJE PARA REALIZAR IA -
UNION SIMULTANEA DE VARIAS PIEZAS EN TRABAJOS
DIVERSOS", segun las reivindicaciones anterio-

res, caracterizado parque el tercero de los

citados médulos consta de dos soporteé?géms-
lo=z provistos de barra de articulaciéifiéra -
corregspondientes pares de brazos porta-zapa-
tas y husillo con menivela de sujecidi’y*re-

sentando, a diferencia de los anteriogéeﬂsegﬁn
las reivindicaciones segunda y tercera, un dig
positivo de articulacién tipo compds Gue rela-

ciona ambos soportes, hallindose diche<a¥tiou-

18 .-46n compuesta por Gos brazos vinculsdds me-
diante unos pequefics ejes a unas orejéé'solda-
das a los soportes, mientras que los extremos
opuestos de estos brazos quedan situados en -
un nismo punto de giro, en el que han sido ar-
bitradas sendas series circulares de resaltos

vy rebajos que posibilitan situar el compds a[ﬁw
diferentes grados de apertura, obteniéndose -

la fijacidn de laagpertura elegida mediante el

apriete de un prisionero de palomilla situado

en dicho punto de giro; realizéndose la apro-
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ximacidén o alejamiento entre soportes median-
te 2l eccionamiento de wn husillo principal -
roscado en dos piezas-dado alojadas en un cag
tillete soldado en la cara posterior de cada
uno de dichos soportes, chtenidndose el aprie
te reciproco de las piezas en proceso de tra-
be jo, mediante el accionaniento de la manive-
la. del citado husillo principal.

58,~ Por Ultimo, se reivindica como

objeto sobre el que ha de recaer la protec-

cidn del presente Modelo de Utilidad .:1:}‘; por
veinte afios se solicita para Esgpaifia.
p or vesas ‘
"APARELLAJE BRA REALIZAR IA UNION SIM;E]L;.;ANEA
DE VARIAS PIEZAS EN TRABAJOS DIVERSOS"

Todo conforme queda expresado-én la
presente memorie descriptive que cons'ih de -

doce folios mecanografiados por una Sald ca-
ra y cuatro hojas de planos que se acb'm‘paﬁan.
Madrid, & 28 de Diciembre de 1.984,-

P, A.y
PECRO FELED MATR.
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