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La presente invención se refiere a una máquina para 
desensilar forrajes o similares de reducido tamaño, gran ma- 
niobrabilidad y reducido coste debido a su simplicidad cons­
tructiva.

5 Son sonocidas máquinas para desensilar forrajes del
tipo que comprenden una cuba montada en un soporte rodante a- 
coplado a un tractor de arrastre, un brazo articulado en el 
soporte de la cuba, provisto en su extremo de una fresa gira­
toria destinada a arrancar el forraje e introducirlo en la 

10 cuba, un medio de desplazamiento del brazo articulado^**un¡me-
**Wdio de accionamiento de la fresa y medios removedores*del*fo- 

rraje en el interior de la cuba.
El principal inconveniente de dichas máquinas.eon- 

siste en sus grandes dimensiones y en la complejidad dR^les 
15 transmisiones, puesto que todos los movimientos se transmiten 

desde un único motor a cada uno de los mecanismos.
* * * +  .

Con la máquina para desensilar forrajes o similares
*.* **  +  *de la invención se consiguen simplificar las transmisiones y
* * * *reducir las dimensiones. ,***̂

20 La máquina para desensilar forrajes o similares ob­
jeto de la invención se caracteriza por el hecho de que la 
cuba es giratoria alrededor de un eje central, el brazo ar­
ticulado provisto de la fresa es una pieza tubular en cuyo 
interior está dispuesta una cinta transportadora que conduce 

25 el forraje desde la fresa a la cuba, y por el hecho de que
comprende, además, medios de giro de la cuba y medios de ac­
cionamiento de la cinta transportadora, siendo movidos los 
distintos mecanismos de la máquina por medios de accionamien-
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to hidráulico, con lo cual se simplifican notablemente las 
transmisiones mecánicas.

Ventajosamente, los medios de accionamiento hidráu­
lico comprenden por lo menos una bomba hidráulica accionada 
por el propio motor del tractor, motores hidráulicos que ac­
cionan los mecanismos de la máquina y conducciones hidráuli­
cas de conexión entre la bomba y los motores.

Preferentemente, el medio de desplazamiento del bra­
zo articulado comprende un cilindro hidráulico cuyo vástago*. *.
está acoplado a la pieza tubular del citado brazo, el*nfeáio

* *  *de accionamiento de la fresa es un motor hidráulico ment&do 
en el eje de la misma y los medios de accionamiento de la cin­
ta transportadora es un motor hidráulico montado en uhtf'de

+ +
los rodillos de arrastre.

También preferentemente, los medios de giro de la 
cuba comprenden un motor hidráulico y un par de ruedas.á&nta- 
das una de las cuales es solidaria del motor hidráulico t la 
otra de la carcasa de la cuba.

* * * *

Ventajosamente, los medios removedores de fc&naje... *

en el interior de la cuba comprenden un primer transportador 
helicoidal dispuesto en el propio eje de la cuba y un segundo 
transportador helicoidal dispuesto en la pared interior de la 
carcasa de la cuba, con lo cual se consigue una mezcla del 
forraje con otros componentes, de alto grado de homogeneidad.

Otra característica a destacar consiste en que la 
tracción de las ruedas del vehículo se reaíiza a través de un 
motor hidráulico acoplado al eje de la transmisión.

Para mejor comprensión de cuanto queda expuesto se



acompañan unos dibujos en los que, esquemáticamente y tan só­
lo a titulo de ejemplo no limitativo, se representa un caso 
práctico de realización.

En dichos dibujos, la figura 1 es una vista lateral
*

de la máquina de la invención desde uno de los dos lados y en 
posición de extracción del forraje, y la figura 2 es una vis­
ta lateral de la misma máquina de la figura anterior desde el 
otro lado y con el brazo articulado en reposo.

Tal como puede verse en la figura 1, la máquina pa-** **
*  * .  *ra desensilar forrajes o similares de la invención cómpfende
* * *

una cuba -1- montada en el propio chasis -2- del tracttfr y un
brazo -3- articulado en el soporte -4- solidario al chasis
-2-. El brazo -3- está provisto de una fresa -5- que arranca+ %.* *el forraje -6- y de una cinta transportadora -7- que-cbm!3uce*
el forraje a la cuba -1-. También pueden verse en la figura
2 el motor del tractor -8- y las bombas hidráulicas -*9* ŷ -10-

* ***accionadas por dicho motor.
* * * *Mediante conducciones hidráulicas, no representa­

das, el fluido es conducido desde las bombas a los distintos... *
motores hidráulicos que realizán los distintos movimientos.

El cilindro hidráulico -11-, cuyo vástago -12- es-
\tá acoplado al brazo^articulado -3-, realiza el levantamien­

to y el descenso de dicho brazo.
El movimiento giratorio de la fresa -5- es reali­

zado por el motor hidráulico -13- montado en el eje de la 
misma y el movimiento de la cinta transportadora -7-, por el 
motor hidráulico -14- montado en uno de los rodillos de a­
rrastre.
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; La cuba -1- es arrastrada mediante el motor hidráu­
lico -15- y las ruedas dentadas -16- y -17-, y gira sobre los 
rodillos -18- y alrededor de un cojinete montado en un extre­
mo del eje -19-.

En el interior dé la cuba -1- pueden verse un pri­
mer transportador helicoidal -20- dispuesto en el propio eje 
de la cuba -19- y un segundo transportador helicoidal -21- 
dispu^sto en la pared interior de la carcasa de la cuba -1-.

La tracción de las ruedas del vehículo se realiza
. .a través de un motor hidráulico -22- acoplado al eje;de.*trans-
. . .

misión -23-. *..\*
En uno de los lados de la máquina se encuentra tam­

bién la tolva de descarga -24-.
* *El funcionamiento de la máquina de la invenC^ióh es* **

el siguiente:
Al poner en marcha el motor -8-, las bombas -9* y* *... ^

-10- impulsan el fluido a los distintos motores hidráulicos.*.*  *  *
El motor hidráulico -21- realiza el desplazamiento de*la má-

* * * w
quina. Una vez la máquina situada delante del forraje.plmace-* * w * + *nado, se levanta el brazo articulado -3- mediante el cilin­
dro hidráulico -11-.

Al girar la fresa -5- en el sentido indicado por 
las flechas A, el forraje es arrancado y arrastrado hasta la 
parte superior de la cinta transportadora -7-, la cual con­
duce el forraje al interior de la cuba -1-.

Al girar la cuba -1-, el forraje mezclado con otros 
componentes es removido por los dos transportadores helicoi­
dales -20- y -21-, siendo el transportador -21- móvil y el



transportador -20- fdjo.
Mediante los transportadores helicoidales -20- y 

-21- se consigue una mezcla homogénea del forraje con los ce­
tros componentes,que se introducen por la portezuela -25-.

Una vez obtenida la mezcla, al invertir el sentido 
de giro del motor -15-, ésta sale por la abertura -26- a la 
tolva de descarga =24-, a través de la cual se distribuye en 
el establo.

De lo expuesto anteriormente se desprende que la
.. *.máquina para desensilar forrajes o similares simplifica.*ho-

tablemente la transmisión reduciéndose asi el coste áe^oóns-
trucción. Además, la máquina resulta de menores dimensiones
al realizar la mezcla en los dos transportadores heliceAdales

+ *situados en el interior de la cuba giratoria. Debido ̂ & ̂ llo,
permite la entrada de la máquina en establos de menor altura
donde las máquinas conocidas tienen dificultades parg.entrar.

La descripción realizada más arriba corresgqp^e a
un^ realización concreta de la invención, pero se comprende** *
que ésta podría también realizarse de muchos modos diferentes,

* * * *siempre según las características de la invención.
Serán, pues, independientes del objeto de la inven­

ción, los detalles constructivos y demás características no 
esenciales, empleadas en la puesta en práctica de la misma, 
por quedar todo ello comprendido dentro del alcance de las 
siguientes reivindicaciones.
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1. Máquina para desensilar forrajes o similares, 
del tipo que comprenden una cuba montada en un soporte rodan­
te acoplado a un tractor de arrastre, un brazo articulado en 
el soporte de la cuba, provisto en su extremo de una fresa 

5 giratoria destinada a arrancar el forraje e introducirlo en 
la cuba, un medio de desplazamiento de la fresa y medios re- 
movedores de] forraje en el interior de la cuba, caracteriza-
da por el hecho de que la cuba es giratoria alrededor* igelun

****eje central, el brazo articulado provisto de la fresaos,* una 
10 pieza tubular en cuyo interior está dispuesta una cinta trans­

portadora que conduce el forraje desde la fresa a la y
por el hecho de que comprende, además, medios de girc^dé'la 
cuba y medios de accionamiento de la cinta transportadora, 
siendo movidos los distintos mecanismos de la máquina por me-

15 dios de accionamiento hidráulico, con lo cual se simplifican
* .*  ** w *notablemente las transmisiones mecánicas. ....* + **** +2. Máquina para desensilar forrajes o similares,
**.

según la reivindicación 1, caracterizada por el hecho'Ae que 
los medios de accionamiento hidráulico comprenden por lo me- 

20 nos una bomba hidráulica accionada por el propio motor del 
tractor, motores hidráulicos que accionan los mecanismos de 
lo máquina y conducciones hidráulicas de conexión entre la 
bomba y los motores.

3. Máquina para desensilar forrajes o similares, 
según las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada por el hecho 
de que el medio de desplazamiento del brazo articulado com-

25
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prende un cilindro hidráulico cuyo vástago está acoplado a la 
pieza tubular del citado brazo.

4. Máquina para desensiJar forrajes o similares, 
según las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada por el hecho

5 de que el medio de accionamiento de la fresa es un motor hi­
dráulico montado en el eje de la misma.

5. Máquina para desensilar forrajes o similares,
según las reivindicaciones 1 y 2, caracterizado por el hecho
de que los medios de giro de la cuba comprenden un motor hi-

10 *dráulico y un par de ruedas dentadas, una de las cuales 3es
****solidaria del motor hidráulico V la otra, de la carcasa de la
*  #  *  *

cuba.
6. Máquina para desensilar forrajes o similares,

según las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada por ^1 hecho*****
15 de que los medios de accionamiento de la cinta transportadora 

es un motor hidráulico montado en uno de los rodillos de a-
rrastre. . .*.

* .  ** *  *7. Máquina para desensilar forrajes o similares,
* *****según las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada por ej. hecho 

20 de que los medios removedores de forraje en el interi&r de la 
cuba comprenden un primer transportador helicoidal dispuesto 
en la pared interior de la carcasa de cuba, con lo cual 
se consigue una mezcla del forraje con otros componentes, de 
alto grado de homogeneidad.

25 8. Máquina para desensilar forrajes o si". "*ares,
según las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada por el hecho 
de que la tracción de las ruedas del vehículo se realiza a 
través de un motor hidráulico acoplado al eje de la transmi-
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sión.
9. Máquina para desensilar forrajes o similares. 
La presente memoria descriptiva consta de nueve ho­

jas foliadas, escritas a máquina por una sola cara.
Barcelona, 28 de diciembre de 1984

TALLERS COMPAR, S. A.
P-a. P O N T !

p.p.

* * ** * * *
+w ** * *
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