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E1 presente modelo de u tilid a d , se encuentra re­

ferid o  a un mecanismo para juguetería perfeccionad^ de los  

del tipo accionado mediante micro-motor e lé c tr ic o , que per 

mi te  e l  movimiento simultáneo de la  cabeza y extremidades 

de un muñeco de cualquier configuración externa.

Son ya conocidos numerosos modelos de éste tip o, 

s i  bien lo s mismos presentan uña elevada complejidad mecá­

n ica, que redunda en un funcionamiento no demasiado seguro, 

d ific u lta d  de fabricación  y  montaje y por ende, en a lto s  -

costes de producción. **. *.
*  *  *

Es pues misión d el presente modelo, desarrollar  

un mecanismo d e l tipo anteriormente d escrito , que venga a 

p a lia r  los inconvenientes reseñados, proporcionando un me­

canismo de gran se n c ille z  y  bajo coste. .. ..

Otras ventajas y  ca ra c te rístic a s  de la  presente

invención,^resultarán más claramente de la  siguiente des—

cripción , rea liza d a  en base a la  lámina de dibujos, adjunta
* . *  *en la  que: **e * *

*  *  *

La fig u ra  1, representa una v i s t a  en aiáádo par­

cialmente seccionada, y  desprovista de alguno de.saF clamen 

to s para mayor claridad.

La fig u ra  2 , muestra una v is t a  en alzado fro n ta l  

también parcialmente seccionada del mecanismo.

La fig u ra  3 , i lu s tr a  e l  acoplamiento a l  órgano -  

motriz de lo s  elementos acoplábles a extremidades y cabeza 

d el muñeco, para producir e l  movimiento de dichas partes.

La fig u r a  4 , finalm ente, muestra sendas v is ta s  -  

e x te rio re s en alzado la t e r a l  y fro n ta l del mecanismo to ta l  

mente concluido, a f in  de ilu str a ?  lo s diferentes movimien
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to s  realizados por e l  mismo.

E l d isp o sitivo  o mecanismo 1 , comprende dos semi
/

carcasas 2 y  3, portantes de un micro-motor e lé ctrico  a l i ­

mentado por una batería 5, y  gobernado mediante un in te ----

rruptor 6, preferentemente del tipo de p letin as separables 

mediante vástago a isla n te .

La sa lid a  de fuerza 7 , del antedicho micro-motor 

producirá, mediante una correa 8, e l  g iro  de una polea 9, 

dotada de una corona dentada 10, que ataca a un engranaje 

11, que a su vez y por medio de su corona dentada 12, ata­

ca a un segundo piñén 13 , portante de una segucRa Icorona -  

dentada 14 . Este conjunto determina un tren reductor que -  

arrastra a la  corona dentada 15 , de una pieza c ilin d r ic a  -  

16, en la  su p erficie  la t e r a l  de la  cual, ex iste  una profun 

da garganta 17 , de desarrollo quebrado, es decij? en zig-zag
* *w*

en la  que irán  acopladas a modo de b ie la s  los pares de pie 

zas 19 y 2 4 , responsables del movimiento de las extremida-
* w + i *

des. . ...
* \ *

E l par de b ie la s  19 , para e l  movimientojpe las -

extremidades superiores, configuran en la s  proximidades de, ***.
uno de sus extremos, una r é tu la  20 y d irig id a  eh'bentido -  

opuesto a un vástago 21, además aproximadamente en su par­

te  media se configuran unos segundos vástagos 22, d ir ig í—  

dos hacia uno y otro lado de la  pieza, finalmente en las -  

proximidades de su otro extremo, dichas piezas 19 configu­

ran terminaciones 23, adecuadas para su acoplamiento a las  

extremidades movidas por la s  mismas. Análogamente, la  pare 

ja  de b ie la s  24, responsables del movimiento de la s  extre­

midades in fe r io r e s , conforman en la s proximidades de uno -  

de sus extremos, una r é tu la  25 oblicuamente emergente, en



aproximadamente la  mitad de su longitud, pequeños vástagos  

perpendiculares 26  y  en su otro extremo terminaciones ade­

cuadas para su encastre con la s  correspondientes extremida 

des.

Además, y  a f in  de procurar movimiento a l a  cabe

za del correspondiente muñeco, se dispondrá giratoriamente

alojada en la  parte superior de la  carcasa, una pieza c i—

lín d r ic a  18, de cuya parte in fe rio r  oblicuamente surgen pa

ralelamente sendos brazos 18' ,  entre los que se acoplará -

e l  vástago 21 de una del par de b iela s superiores 19 .

Tanto la s  b ie la s  superiores 19 , comollpá in fe r ió

res 24, irán apoyadas en lo s  pares de cajeados J28.*y 29, —

que respectivamente se conformar en la s  semicarcasas 2 y  3-

Como resu ltará evidente para cualquieg.&xperto -

en la  materia l a  configuración, orientación y  p&^íción de
* ***

lo s  vástagos y  rótu las antedichas en la s  parejas de b ie la s

19 y  2 4 , re su lta  adecuada para su aplicación  a muñpcos de+ ***>*
configuración humanoide y que bastaría v a ria rla s  pora su -

**.*
adaptación a muñecos de otras configuraciones..........

* * *
Para la  mejor comprensión del funcionápiénto del

***.
mecanismo, haremos ahora referencia a la s  fig u rá s'1  a 4 . -  

E l mecanismo 1 , una vez actuado mediante e l  cierre d el in­

terruptor 6, producirá e l  giro  del micro-motor 5, que a —  

través del tren de engranajes artes d escrito, provocará e l  

g iro  de la  pieza c ilin d r ic a  16, por cuya garganta en z ig ­

zag se verán obligadas a d iscu rrir la s rótu las 20 y 25, de 

lo s  pares de b ie la s  19 y 2 4 , apoyadas en lo s puntos 28  y -  

29 de la  carcasa, con lo  que se producirá un movimiento l i  

neal o scila n te  de la s  mismas; la  pieza 18 desarrollará un 

movimiento g ir a to r io  de vaivén  a l ser arrastrados sus bra-
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zos 18' por e l  vástago 21, de una de la s  dos b iela s superio 

res 19 , produciendo e l  giro  hacia uno y otro lado de la  ca 

beza acoplada a la  misma.

Suficientemente descrito, que nos es e l  objeto -  

d el modelo de u tilid a d  que nos ocupa, que lo  es solamente 

a t í t u lo  de ejemplo y una de la s  m últiples formas de r e a li  

zación a que en la  p ráctica puede lle g a rse  tomando como —  

fundamento en su construcción e l  descrito en la  presente -  

memoria, únicamente nos resta  señalar que la s m odificacio­

nes de forma, tamaños, m ateriales empleados u otras no fun

damentales, no deben ser consideradas variaciomps*.que afee
* * '

ten a su esencialidad.

*.* * * w *
* * a w * * *
* *  *  *

* * 
es# *

í



6 . -

105 . -

1 1 0 . -

115 . -

120 .

125.-

N 0 T A

E l modelo de u tilid a d  descrito, recaerá pues, so 

bre las sigu ien tes reivindicaciones:

13 . -  "MECANISMO PARA MUÑEQUERIA PERFECCIONADO", 

para accionamiento simultáneo de la s extremidades y  cabeza 

de muñecos, de lo s  del tip o  accionados mediante micro-mo—  

to r e lé c tr ic o , alimentado a p ila s  y  gobernado por in terrug  

to r del tipo de p letin as separables mediante vástago a is —  

la n te, caracterizado por cuanto comprende:
a *

Un tren  reductor de engranajes, accionado por e l  

antedicho motor e lé c trico  a l  cierre del interruptor;

Una pieza c ilin d r ic a  g ira to ria , en cuya sup erfi­

c ie  la te r a l se conforman una corona dentada acoplada a la
*  *

sa lid a  del antedicho tren de engranajes y una adg)IS.a gar—  

ganta o ranura de desarrollo en zig-zag;

Sendos pares de b ie la s , dos superiorejs^.dos in­

fe rio re s, responsables del movimiento de la s  extremidades 

homdlogas, que apoyadas en puntos adecuados de la;-carcasa  

d el mecanismo, se acoplan a la  garganta en zig -za g  de la  -
* * e

*  *  *antedicha p ieza  c ilin d r ic a , e l  giro de la  cual producirá -  

un movimiento lin e a l o scila n te  de dichas b iela s y por ende, 

e l  de la s extremidades a e l la s  acopladas.

Una pieza responsable del movimiento de la  cabe­

za, giratoriam ente articu lad a en la  parte superior de la  -  

carcasa del mecanismo, acoplada a una del par de b ie la s  su 

periores antes citad as, cuyo movimiento lin e a l o scila n te  -  

producirá e l  g iro  hacia uno y otro lado de la  cabeza eneas 

trada en la  misma.

2 3 . -  "MECANISMO PARA MUÑEQUERIA PERFECCIONADO",
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segdn la  primera reivind icación, caracterizado por cuanto, 

lo s  dos pares de b ie la s  responsables del movimiento de la s  

extremidades, llevarán  conformadas una ró tu la  lateralmente 

emergente para su acoplamiento a la  garganta o ranura de -  

la  pieza c ilin d r ic a  citad a, y  un vástago opuestamente d ir i  

gido a la  misma para su acoplamiento a l a  pieza portante -  

de la  cabeza; y  por cuanto, dichas b ie la s  llevarán además, 

conformados en la  proximidad de su parte media, vástagos -  

opuestamente d irigid o s para apoyo en lo s  adecuados puntos 

de la  carcasa; y  porque también dichas b ie la s  presentarán 

extremos lib r e s  con terminaciones fácilm ente eiab&ktrables 

a la s  correspondientes extremidades. . . . A

3& .- "MECANISMO PARA MUÑEQUERIA PERFECCIONADO",

de acuerdo con la  primera reivind icación, caracterizado —

por cuanto la  p ieza giratoria^rerponsable del moyipiento -

de l a  cabeza, conformará en su extremo in fe rio r  sendos bra

zos p aralelos, que discurren oblicuamente hacia abajo en—

tr e  lo s  que se acoplará e l  ya citado vástago, quezal e fe c-

to  se conforma lateralm ente en cada una del p ar-d e.b ielas. . .a * * *
superiores; y  por cuanto, dicha pieza g ir a to r ia  presentará 

en su extremo lib r e  una terminación fácilm ente éncastrable  

a l a  correspondiente cabeza.

4 a .-  "MECANISMO PARA MUÑEQUERIA PERFECCIONADO". 

Todo e llo , t a l  y  conforme queda descrito, repre­

sentado y  reivindicado.

Esta memoria consta de s ie te  hojas, mecanografía 

das y  fo lia d a s por una so la  de sus ^araq¡j conteniéndo un -  

t o t a l  de ciento cincuenta y s ie te  lihea:

Madrid, a

M&N
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