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El  objeto de l a  presente invención lo  constituye  

un d isp o s it iv o  para e l  b lo c a je  ráp ido de lo s  re c ip ien te s , en 

lo s  aparatos mezcladores, para l a  mezcla de productos de pin­

tu ra  o suspensiones s im ila re s .

Como es sab ido , en l a  actu a lidad , dada l a  tendencia, 

por parte de la s  in d u str ia s  fab rican tes  de barn ices, p inturas o 

productos s im ila res  en suspensión, de sum inistrar e l  producto

en e l  número mínimo de co lo res  fundamentales, o incluso  e l .p r o -• •••
ducto de base , carente de pigmento o colorante, con e l  f in  JLe

# *
redu c ir  e l  inventario  de productos acabados, q.ue hay que mante­

ner en e l  almacén y de vender separadamente e l  pigmento ,o ,co lo ­

rante, a f i n  de d e ja r  a lo s  canales de venta l a  ta re a  da\ci£ar* *f

l a  tona lidad  deseada, para  e l  producto so lic ita d o , se han r e a l i ­

zado pequeños mezcladores, que pueden conseguir una ópt±ma*'ho-

* **•mogeneización de lo s  componentes, inmediatamente antes &e*.£u
I >14

venta, en l a  tonalidad  o c o lo r  deseado.
§

Es igualmente sabido que lo s  mencionados mezcladores 

aprovechan, para l a  operación de mezcla, e l  mismo recip ien te  

en e l  que se contiene e l  producto de base, y se basan en e l  

p rin c ip io  de im partir a éste , una vez que se han rea lizado  la s  

adiciones oportunas, de pigmento o co loran te, a l  producto de 

base, un movimiento simultáneo en dos sentidos perpendicu lares

m *  /  m m
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entre s í ,  concretamente, uno a lrededor del e je  lo n g itu d in a l  

d e l rec ip ien te  y  otro a lrededor de un e je  perpendicu lar a és­

te , con e l  f i n  de obtener una d is tr ibu c ió n  uniforme de l pro­

ducto f i n a l .

Más en p a r t ic u la r , estos mezcladores presentan, en 

general, una jau la  g i r a t o r ia ,  dotada de dos p la t i l l o s ,  igu a l­

mente g ir a to r io s ,  que s irven  para sostener e l  rec ib ien te  con 

e l  producto y que pueden regu larse  en posición  rec íp roca , para  

poder r e c ib i r  rec ip ien tes  de d is t in ta s  dimensiones,

En lo s  aparatos mezcladores de tipo  tra d ic io n a l* .je l  

acercamiento y e l  alejam iento entre lo s  c itados p la t i l lo s  g ir a ­

to r io s  se consiguen, normalmente, sujetando dichos p la t i l lt fs
% »,♦ •

sobre unas p lacas m óviles, « *..*

Estas ú ltim as van acopladas helicoidalm ente con sen -
*

t id o , respectivam ente, a  derechas y a  izqu ierdas , a unas' pequeñas 

c olumnas ro  se adas, cuya ro t ación , naturalment e , provoc a Ya» r a s -
• *i#

• •  •

lac ió n , en sentidos opuestos, de dichas p lacas,

Esta  acción de rotac ión  se obtiene, generalmeñté, 

mediante una serie  de engranajes, que terminan en una rueda 

dentada, dotada de un brazo adecuado de accionamiento.

Conviene subrayar, s in  embargo, e l  hecho de que, dado 

que e l  movimiento de la s  c itadas p lacas se obtiene mediante un 

acoplamiento tu e rc a / to m illo , e l  acercamiento y e l  alejam iento

/
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recíproco  de dichas p lacas  y, por lo  tanto, de lo s  p l a t i l l l ó s  

g ira to r io s  destinados a  apretar e l  re c ip ien te , re su lta  más 

b ien  len to , exigiendo, por consigu iente, una intervención  

bastante prolongada, por parte de un operador*

Además, e l  grupo de a p r ie te , a s í  estructurado, pre­

senta un coste notablemente elevado, que se debe, tanto a 

l a  necesidad de e fec tu ar roscas en la s  columnas y p lacas, co­

mo a l  empleo, y colocación  correspondiente, de un c ie rto  niñe­

ro  de ruedas dentadas* .

l a  ta rea  de l a  presente invención es l a  de e l i t ip a r  

lo s  inconvenientes anteriormente c itado s , rea lizando  un dispo­

s it iv o  p ara  e l  b lo c a je  de lo s  re c ip ien te s , en lo s  apar ato s.*«iez- 

d a d o re s  de p inturas y s im ila res , que permita e fectuar g r i e ­

te de dichos re c ip ien te s , entre lo s  p la t i l l o s  g ir a to r io s ,  de mo­

do sumamente rápido*
• •*«

Bn e l  ámbito de l a  ta rea  indicada, un objeto  p'sátfricu-
• M#

la r  de l a  presente invención es e l  de r e a l iz a r  un d isp o s itivo
• ̂

para e l  bloqueo de lo s  rec ip ien tes  en lo s  aparatos mezcladoVes 

de p in tu ras y s im ila re s , que re su lte  estructuralm ente simple y, 

por consiguiente, de coste muy reducido*

Otro objeto  de l a  presente invención es e l  de r e a l i ­

zar un d isp o s it iv o  para  e l  b lo ca je  de lo s  rec ip ien tes  en lo s  

aparatos mezcladores de p in turas y s im ila res  que está c o n stitu i­

do por un número lim itado  de partes componentes, que cooperen
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entre s í ,  a  f in  de proporcionar un conjunto sumamente p ráctico  

y f ia b le  para  e l  operador.

l a  mencionada tarea , a s í  como lo s  ob je to s  a r r ib a  in ­

dicados, y otros que podrán eventualmente aparecer con mayor 

c la r id ad  a  continuación, se consiguen con un d isp o s it iv o  para  

e l  b lo c a je  de lo s  re c ip ien te s , en lo s  aparatos mezcladores de 

p inturas y s im ila res , según l a  invención, caracterizado  porque 

comprende dos p lacas m óviles, acopladas prismáticamente a o tras  

tantas columnas p a ra le la s ,  cada una de la s  cuales soporta, en

posic ión  interm edia, una rueda dentada f i j a ,  en d ientes de**
♦. *

s ie r r a , en cuyo centro va  a rt ic u lad a  una palanca, que constitu ­

ye uno de lo s  dos extremos de una estru ctu ra  s im ila r  a un b a s -

t id o r  a b ie r to , llevando dicha palanca a rt icu lad o s , en dos pun-
»*. 1

tos equ id istan tes y contrapuestos de su fu lc ro :, dos brazos, de

igu a l lon g itud , a rticu lad o s  a su vez a  la s  dos p lacas móviles

antes c itad a s , a  la s  que van acoplados lo s  p la t i l l o s  g ir a to r io s ,

*«•* •

. vi# i

habiéndose p rev isto  medios para un b loca je  e stab le  de la s ^ la ^ -  

cas m óviles, en la s  posic iones deseadas*

Otras c a ra c te r ís t ic a s  y ven ta jas  del d isp o s it ivo  para  

e l  b lo ca je  de lo s  re c ip ien te s , en lo s  aparatos mezcladores de 

p inturas y s im ila res , que constituye e l  objeto d e l presente Mo­

delo de U t il id a d , podrán comprenderse mejor mediante l a  descrip ­

ción que sigue , de una forma p re fe r id a  de re a liz a c ió n  del d ispo­

s it iv o  de b lo c a je , i lu s t ra d a , a  t í t u lo  puramente in d ica tivo , en 

la s  d iv e rsa s  figu ra s  de lo s  d ibu jos adjuntos, en lo s  que:

• •

25
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' En l a  f ig u ra  1f e l  d isp o s it iv o  se muestra esquemá­

ticamente, en v is t a  f r o n ta l;

En l a  f ig u ra  2, se representa  l a  porción que s irve  

para p erm itir  l a  ro tac ión  simultánea de la s  palancas que contro­

lan  l a  t ra s la c ió n  de la s  p lacas m óviles;

En l a  f ig u ra  3, en p a r t ic u la r ,  se i lu s t r a ,  en pers­

pectiva , e l  mecanismo controlado por dichas palancas;

En l a  f ig u ra  4, se muestra e l  mecanismo, esquemática­

mente, en v is t a  la t e r a l ; * 1 • «

En l a  f ig u ra  5, se representan unas p o s ib le s  m edali-
"  •  •  

m

dades de b lo c a  je de l c itado  mecanismo, en l a  pos ic ión  deseada* 

Con p a r t ic u la r  re fe re n c ia  a lo s  símbolos numéricos 

de la s  d iv e rsa s  f ig u ra s  de lo s  d ibu jos adjuntos, e l  disp¡osi«bi- 

vo para e l  b lo ca je  de lo s  re c ip ien te s , en lo s  aparatos mezclar- 

dores do p in turas y s im ila re s , en cuestión , comprende dos >• piar-
u # í .

cas m óviles, (1 ) y ( 1 * ) »  que se encuentran en planos par^fitLos
> * % *

y que soportan, con acoplamiento ro to id a l,  otras tantas ’pjafcas 

g ir a to r ia s  (2 ) y ( 2 * ) »  respectivam ente* *!• •

A su vez, e sta s  p lacas m óviles, van acopladas prism á­

ticamente', mediante o tros tantos o r i f i c io s  pasantes, a dos 

columnas, (3 ) y ( 3 * ) ,  igualmente p a ra le la s , s o lid a r ia s  de tina 

po lea  ( 4 ) ,  que puede g i r a r  y que constituye parte integrante  

d e l mezclador*

A cada una de la s  c itadas columnas va ap licada , en
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posic ión  interm edia, una rueda dentada ( 5 ) .  en d ien tes de

s ie r ra »  en cuyo centro va  a rt ic u lad a  l a  porción term inal de 

vina palanca ( 6 ) ,

Las io s  palancas a r r ib a  mencionadas van conectadas

por una t ra v ie s a  ( 7 ) ,  re v e s t id a  por un cuerpo tubu la r adecua­

do ( 8 ) ,  que s irve  para  formar una empuñadura apropiada.

A l a  c itad a  porc ión  term inal de la s  palancas van

a rticu lad o s» en posic iones equ id istan tes y contrapuestas» dos 

brazos (9 ) y  (10 ) ,  de ig u a l lon g itud , que van articu lado^ ; ’bon
A

su otro extremo, a la s  palancas (1 ) y (1 *

Actuando, pues, en l a  p rá c t ic a , en l a  t ra v ie s a  que

conecta l a s  dos palancas, a  f i n  de g i r a r la s ,  en -uno y. otro,%
* 'i •'

sentido, se r e a l iz a  e l  acercamiento o e l  alejam iento de dichas

p lacas .
* v * /j

11 b loca je  de l a s  palancas en l a  posic ión  requerida ,

que corresponde a l  ap r ie te  correcto d e l rec ib ien te  genórdcc en -
A t t

tre  lo s  p la to s  (2 ) y ( 2 * ) »  ce puede obtener mediante un raecanis-
i

• l  -*

mo de movimiento interm itente (11) ,  a rticu lado  a dichas palan­

cas, o mediante v a r i l l a s  puhtiagudas (12) ,  que se d es lizan  pa*-

ralelam ente a estas ú ltim as y que van, igualmente, conectadas

por una t ra v ie s a  (12* ) *

l a t a  tra v ie sa , empujada por uno o v a r io s  m uelles,

a lo jados en e l  cuerpo tubu la r ( 8 ) ,  puede, naturalmente, conec­

ta r  tambián unas v a r i l l a s  (13 ) ,  que permiten l a  r e t ir a d a  de l

/



mecanismo de avance interm itente (11) normalmente atra ído  por 

un muelle (14) de lo s  d ientes de l a  rueda (5 ) .

De todo lo  expuesto anteriormente y de l a  observa^  

ción de l a s  d iversas f ig u ra s  de lo s  d ibu jos adjuntos, re su l­

tan ¿videntes l a  mayor funciona lidad  y lo  p ráctico  de l empleo, 

que carac te r izan  e l  d isp o s it iv o  para  e l  b loca je  de lo s  re c ip ien ­

te s , en aparatos mezcladores de p in tu ras y s im ila re s , que cons­

tituye  e l  objeto d e l presente Modelo de U t ilid a d .

*
. .  •>«

> 11» i i
• «•*• •*»«
«» (*• «
■ i 1*

« i  *
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R E I V I N D I C A C  I O N E S

1,— D isp os itivo  de b lo ca je  rápido de lo s  re c ip ien te s  

en lo s  aparatos mezcladores para l a  mezcla de productos de p in ­

turas o suspensiones s im ila re s , caracterizado  por comprender dos 

p lacas m óviles, acopladas prismáticamente a o tras  tantas colum­

nas p a ra le la s ,  que soportan cada una, en posic ión  interm edia, 

una rueda dentada f i j a ,  en d ientes de s ie r r a , a  cuyo centro va  

a rt ic u lad a  una palanca, que constituye uno de lo s  dos extremos 

de una estru ctu ra  s im ila r  a un ‘ba stid o r ab ie rto , llevan do• d icha
»v

palanca a rt icu lad o s , en plantos equ id istantes y con trapu esto  

de su fu lc ro ,  dos b razos , de ig u a l lon g itud , a rt icu lad o s , a su 

vez, a  l a s  dos p lacas m óviles antes mencionadas, a  la s  que*van 

acoplados lo s  p la t i l l o s  g ir a to r io s ,  habiéndose p rev isto  W ctios  

para un b lo ca  je  e stab le  de dichas p lacas m óviles, en la s  p o s i -

* •
c lones deseadas*

2 , -  D isp os it ivo  de b lo c a je , según la  re iv in d icac ión
•  4̂  *

an te r io r , caracterizado porque la s  dos palancas mencionabas,
c 1 •

a rt icu lad a s  a la s  ruedas dentadas f i j a s ,  van conectadas por una 

tra v ie sa , revestid a  por un cuerpo tubu la r adecuado, que s irv e  

para form ar una empuñadura cen tra l apropiada*

3 * -  D isp o s it ivo  de b l o c a j e ,  según la s  re iv in d ic a c io ­

nes precedentes, caracterizado  porque e l  b lo ca je  de la s  p lacas  

m óviles, en l a  posic ión  deseada, que corresponde a l  apriete  

correcto d e l rec ip ien te  genérico entre lo s  p l a t i l l o s  g ir a to r io s ,
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se obtiene mediante un mecanismo de avance in term itente, a r t i ­

culado a l a s  palancas, o mediante unas v a r i l l a s  puntiagudas, 

q.ue se d es lizan  paralelam ente a d ichas palancas y van conecta­

das por una trav ie sa ; d icha t ra v ie sa  que es a t ra id a  por dos o 

más m uelles, puede, naturalm ente, conectar también unas v a r i l l a s  

que s irv en  para p erm itir  l a  re t ira d a  de l mecanismo de avance 

interm itente antes mencionado*

4 .-"DISPOSITIVO DE BLOCAJE RAPIDO DE LOS RECIPIENTES,

EN LOS APARATOS MEZCLADORES, PARA LA MEZCLA DE PRODUCTOS Da PIN

TURA 0 SUSPENSIONES SIMILARES».

De conformidad en un todo en lo  e sen c ia l y fin es

in d u s tr ia le s  a lo  d escrito  en l a  precedente memoria d esc r ip tiv a
'• •*

y gráficam ente representado en lo s  adjuntos p lanos para «u. >fte- 

jo r  comprensión.

Esta memoria consta de DIEZ hojas e s c r it a s  o me*caño-
*V  <

gra fia& as por una so la  cara  a doble espacio . # ^

Madrid, 17 DlCVffw
• •

Por au torizac ión  de l a  in te re sad a .-
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