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Constituye e l  ob jeto de la  presente invención un 

u te n s ilio  preferentemente a p lica b le  a máquinas diamantado- 

ras para la  elaboración  ornamental continua de cadenas o -  

s im ilares , cuyos movimientos de rotación  y tra s la c ión  del 

5 . d isp os it iv o  grabador, aplicado en e l  mismo u te n s ilio , per­

miten la  consecución de una variedad de combinaciones de -  

trabajo  que consienten la  rea liza c ión  de innumerables gra­

bados ornamentales.

Es sabido que, para la  obtención de algunas espe- 

10. c ía le s  combinaciones de trabajo , se prevén d isp os itiv os  — 
a p lica b les  a máquinas diamantadoras por separado, en bra­

zos f i j o s  o parcialmente móviles y de considerable estorbo.

La fin a lid a d  y la  función de la  presente innova¿- 

ción  es la  de re a liz a r  la  elaboración , continua o espacia- 
1 5 . da de cadenas o s im ilares , constitu ido por un so lo  cueasptf. 

ensamblado de forma que permita una pluralidad de rotacio ­

nes y traslacion es d e l aparato grabador que permita conse­

guir ana pluralidad de grabados, de f á c i l  realización,*.vey 

s á t i l  y ventajosa económicamente, con posib ilid a d  de relglá
*0 e

20. je  tanto de la  velocidad  como d e l ángulo de in c is ió n  dcllrS 

medio o cabeza diamantadora.
El invento se caracteriza  principalmente por e l -  

hecho de ser constitu ido por un d isp ositiv o  ap licab le  pre­

ferentemente a un mandril de una máquina diamantadora o — 

25. elemento sim ilar, constitu ido por e l  ensamblaje de más pie 

zas rodantes, que constituye un cuerpo único, con movimien 
tos de rotación  independientes e l  uno del o tro ; estando — 

formado dicho d isp o s it iv o  por una primera parte central — 

sustancialmente c i l in d r ic a  con un taladro que le  permite -  

30. también montar un elemento de soporte para ana excéntrica;



2.

siendo esta primera parte acoplablS a un u lte r io r  cuerpo -  

de ro ta c ión  de movimiento independiente, p rov is to , este á l 

tim o, de elementos o sensores de regulación del movimiento; 

pudiendo aplicarse a dicho segando cuerpo un d isp os itiv o  -  

5 . grabador deslizante sobre pequeños e jes  o medios adecuados 

mediante elemento palpador, y que presenta, dicho d isposi­

tiv o  grabador, medios de reenvió para su accionamiento; d i 

chos medios de reenvío están conectados mediante correas -  

e lá s tica s  o sim ilares a un c ilin d ro  de transmisión que atra 

10. v iesa  e l  antes mencionado taladro central con elemento ex­

cé n tr ico , y enroscable sobre un mandril o elemento sim ilar.
la  invención se entenderá mejor con la  descrrp-***- 

ción  que sigue a continuación, dada a t itu lo  e jem plifioaá i 

vo y no lim ita tiv o , y con e l  plano anexo en e l  cual:

15. -  la  figu ra  1 muestra ana v is ta  esquemática en.vr
perspectiva  del despiece de las p iezas que componen e l -----

u ten s ilio  grabador; . . . .

-  la  figu ra  2 muestra ana v is ta  del utensilio* mbh*./**
tado. ".**....

20. Refiriéndonos a l plano, con 1 ae indica  e l  utensr
... .

l i o  grabador en su conjunto. Dicho u ten silio  está  consti— 

tuido por e l  acoplamiento de dos piezas indicadas con 2 y 

3, aptas para formar un solo cuerpo junto con e l  elemento 
4 p rovisto  de medios in c iso r io s  de lo s  que hablaremos pos- 

25. tericrm ente.

La pieza 2 está  constitu ida  por un cuerpo c i l in — 
drico graduado, hueco internamente, con corona c ircu la r  5 

obtenida en su parte in fe r io r . En correspondencia con su -  

parte cen tra l tiene un taladro roscado 6.

30. E^bambio, la  pieza 3 está  constitu ida  por una co -



roña c ir cu la r  7 en cuyo in te r io r  está  colocado un co jin ete  

de bo las, no representado, sobre e l  cual apoya la  corona 5 
y en e l  ex terior  presenta un asiento anular 26. En la  parte 

in fe r io r  presenta un re liev e  sem icircular 8 con un rebajo 

5 . 9 y un par de taladros 10 entre s í  paralelo pero perpendi­

culares a l  e je  del mandril de la  máquina diamantadora. En 

estos taladros están insertados lo s  caequillos 11 cuya fun 

ci&n se d escrib irá  más adelante. También la  p ieza  3 presen 

ta , en correspondencia con su zona cen tra l, un taladro 12 
10. por e l  que pasa un c ilin d ro  13 cuya extremidad superior 14 

roscada, se enrosca en e l  taladro roscado 6.
En e l extremo opuesto a la  rosca 14, puede ap licar 

se a l c ilin d ro  por medios conocidos, una excéntrica  o JLeifa 

variable según lo s  t ip o s  de trabajos a re a liz a r . En e l  in - 

1$. te r io r  d e l c ilin d ro  13  se inserta  otro  elemento cilíndjp,<yp 

hueco 16 roscado interiormente 17  y asiento anular 18 sitúa 

do en la  proximidad de uno de sus extremos. . . . .
El ensamblaje d e l u ten s ilio  se llev a  a cabo median**.*

te e l  acoplamiento con e l  elemento 4 que lleva  e l  dispoei*
* * * * *

20. t iv o  grabador. El elemento 4, de forma esp ecia l, presenta*; 

unos e jé r c ito s  19 que se insertan en e l  par de taladros 10 

con p os ib ilid a d  de deslizamiento sobre los  citados caequi­

l l o s  11. En la  parte superior y an terior presenta ruedeci- 

tas de reenvío 20 y e l  palpador 21 accionado este dltimo -  

25. por la  excéntrica  o leva  15* Inferiorm ente, e l  elemento 4 

está atravesado por un e je  22 que g ira  sobre co jin e tes  en 
cuyo extremo ex terior  presenta una ruedecita  23! mientras 

que en su extremo in te r io r  está aplicado e l  elementq^raba- 

dor 24. Por dltimo se prevé una pequeña correa de conexión 

30. y transmisión del movimiento 25 que acciona las piezas 20

3.
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y 23 d e l elemento 4, y que se in serta  en la  garganta o -  -  
asiento 18 del c ilin d ro  16.

Ensamblado e l  u ten silio  t a l  como se ha d escrito , 

lo  mismo puede a p lica rse  a l mandril de ana corrien te máqui 

5 . na diamantadora o a un medio s im ila r, enroscando e l  c i l in ­

dro 16 y fijando la  p ieza  2. El accionamiento d e l mandril 

hará g ira r  e l  c ilin d ro  16 y este ultim o, mediante la  co - -  

r r e ita  25, transm itirá e l  movimiento c ircu la r  a l  elemento 

grabador 24- Al mismo tiempo, mediante u lte r io res  medios -  

10. motores y correas de transmisión que acciona dicho asiento 
26 es p os ib le  transm itir la  ro tación  a l cuerpo 3 que, inde 

pendientemente de la  rotación  del c ilin d ro  16, permitrrá***- 

e l  desplazamiento g ira to r io  del elemento 4, obteniéndolas^, 

en la  fase  de in c is ió n , la  combinación, a velocidad  prede- 

15. terminada e independiente de ro tación  c ir cu la r , d e l elemea 

to in c is o r , según un e je  h orizon ta l, y además la  p o s ib i l i ­

dad de rotación  del elemento 4 según un eje  v e r t ic a l ...........

Se han prev isto  ventajosamente anos sensores quA,

incluso en sincronismo con los  movimientos ya previstos"pn
*****

20. la  máquina diamantadora, permiten determinar e l  movimiento 

g ira to r io  alternado d e l cuerpo 3 según una angulación de­

seada, incluso en todo e l  ángulo a l  centro.

Otra ventaja  la  constituye la  posib ilid a d  de cam­

b iar la  excéntrica 15  y por lo  tanto variar la  trasla ción  

25. del elemento 4 y por consiguiente del grabador 24*
Como se puede v er, mediante la  ap licación  a una -  

corrien te  máquina diamantadora d e l u ten silio  en cuestión, 

es p os ib le  la  obtención con un so lo  grupo, de una p lu ra li­

dad de movimientos de rotación  y tra s la ción  independientes 

30 . que, combinados con lo s  movimientos ya existentes en dicha
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máquina diam untadora, permiten conseguir lo s  ¡más diversos 

y m últiples grabados de fr is o s  ornamentales sobre cadenas 

en trabajo continuo y sim ilares.

N O T A
5 . El Modelo de U tilidad que se s o l i c i t a  por veinte

años, para España, de acuerdo con la  vigente L egislación , 

deberá recaer sobre: "UTENSILIO GRABADOR DE MAS MOVIMIEN­

TOS DE TRABAJO SINCRONIZADLES Y PREDETERMINARLES PREFERI­

BLEMENTE PARA LA ELABORACION ORNAMENTAL DE CADENAS Y/0 Si­

l o .  MUARES APLICABLE A MAQUINAS DIAMANTADORAS", con Prioridad
de la  s o lic itu d  de Modelo de U tilidad  en I t a l ia  ns -------
63438 B/83 de fecha 15 de Diciembre da 1983, según las-eá?-
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1 . -  U tensilio  grabador de más movimientos de tra­
bajo sincron izables y predeterminables preferiblem ente pa­

ra la  elaboración  ornamental de cadenas y /o  sim ilares ap li

5* cable a máquinas diamantadoras, caracterizado por e l  hecho 

de estar formado por un d isp ositivo  aplicable preferente­

mente a un mandril de una máquina diamantadora o elemento 

sim ilar, constitu ido por e l  ensamblaje de más p iezas rota ­
to r ia s , que constituye un cuerpo único, con movimientos de 

10. rotación  independientes e l  uno del o tro ; estando dicho d is 

p os itivo  formado por una pieza cen tra l (2) sustancialmente 
c i l in d r ic a  con taladro (6 ) apto también para montar un*eie 

mentó (13) de soporte para una excéntrica  o leva  (15)?**-"- 

siendo esta  primera parte acopláble a un u lte r io r  cuerpo -  

1 5 . de rotación  (3) con movimiento independiente, provisto.,.At­

este últim o, de elementos o sensores de reg la je  del moví— 

miento; pudiendo a p lica rse  a dicho segundo cuerpo un dispo 

s it iv o  grabador (4) deslizante sobre pequeños e je s  ( 19) -V-

medios idóneos, mediante elemento palpador (2 1 ), y que'Rfb
* * *  +

20. santa, dicho elemento grabador, medios de reenvío (20 y 33) 

para su accionamiento, dichos medios de reenvío estén co­

nectados medíante correas e lá s tica s  (2 5 ), o sim ilares, a l 
c ilin d ro  de transmisión (16) que atraviesa dicho agujero -  

central con un elemento o excéntrica  que se enrosca en un 

25. mandril o elemento s im ila r.

2 . -  U tensilio  grabador de más movimientos de tra­
bajo sincron izables y predeterminables preferiblemente pa­

ra la  elaboración ornamental de cadenas y /o  sim ilares ap li 

cable a máquinas diamantadoras, según la  re iv in d ica ción  1,

30. caracterizado por e l  hecho que e l  elemento (4) presenta en
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su parte in fe r io r  medios que permiten la  regulación  del —  

elemento grabador (24) según dos d irecciones ortogonales.
3 .-  U ten silio  grabador de más movimientos de tra­

bajo sincron izables y predeterminables preferiblem ente pa- 

5 . ra  la  elaboración ornamental de cadenas y /o  sim ilares a p li 

cable a máquinas diamantadoras, según las reiv ind icaciones 

precedentes, caracterizado por e l  hecho que dicho elemento 

grabador (24) puede tener ana rotación  c ir cu la r  tanto según 

un e je  horizontal como según un e je  v e r t ic a l .
1 0 . 4 . -  U ten silio  grabador de más movimientos de tra­

bajo sincron izables y predeterminables preferiblemente pa­
ra  la  elaboración ornamental de cadenas y /o  sim ilares*apii 
cable a máquinas diamantadoras, según la  reivindicación-^*, 

caracterizado por e l  hecho que la  rotación  de la  pieza (3) 

1 5 . es determinada por e l  accionamiento de un motor indepen-r.**- 

d ien te .
5 . -  U ten silio  grabador de más movimientos de tra? 

bajo sincron izab les y predeterminables preferiblemente-, pa^
* * w *

ra la  elaboración ornamental de cadenas y /o  sim ilares áRli* ir
20. cable a máquinas diamantadoras, según la reivindicación 4*1. . . .

caracterizado por e l  hecho que están previstos medios sen­
sores aptos para determinar e l  movimiento de rotación  con­

tinuo o a lternativo del cuerpo (3 ) con angulaciones prees­

tab lecidas incluso en todo e l  ángulo a l centro.

25. 6 . -  U ten silio  grabador de más movimientos de tra­

bajo sincron izables y predeterminables preferiblemente pa­
ra la  elaboración  ornamental de cadenas y /o  sim ilares a p li 

cable a, máquinas diamantadoras, según las reiv indicaciones 

an teriores , caracterizado por e l  hecho que dichos elemen— 

30 . tos  sensores pueden determinar e l  movimiento de dicho cuer
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po (3) también en sincronismo con lo s  movimientos ya pre— 

v is to s  en una máquina diamantadcra.

7 . -  U ten silio  grabador de más movimientos de tra ­
bajo sincron izables y predeterminables preferiblem ente pa- 

5* ra  la  elaboración ornamental de cadenas y /o  sim ilares a p li 
cable a máquinas diamantadoras, según las reiv indicaciones 

a n teriores , caracterizado por e l  hecho que la  co rre ita  -  -  

(25) consiente una c ie r ta  e la s tic id a d  a l elemento (4) per­

m itiéndole un movimiento de deslizam iento.

10. 8 . -  "UTENSILIO GRABADOR DE MAS MOVIMIENTOS DE TRA

BAJO SINCRONIZABLES Y PREDETERMINABLES PREFERIBLEMENTE PA­

RA LA ELABORACION ORNAMENTAL DE CADENAS Y/0 SIMILARES'APÉI 
CABLE A MAQUINAS DIAMANTADORAS".

Según queda sustancialmente descrito  en la  presen 

15. te ¡Memoria que consta de ocho hojas escritas a máquina.Rqr 

una so la  cara y acompañada de d ib u jos .

Madrid, ^  x%4
FAIMOND d i  Dal Lago Gianluigi
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