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QUERlAS PARA PARQUET, COMPUESTAS DE LAMINAS DE MADERA®, &
favor de Don Hans Otto ME'T % G E R, de nacionalidad
alemaanaf'domiciiiado on Hafén/Enz (WURTT.), Alemaniay,
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MEMORIA DESCRIFTIVA

La pregqgfe 19vencién»sehref1§;e“aAun d;spositivo
_pg;a‘la fabrioaoién de plaqchas'pequeﬂas para parquet,
compueafaé de 1émines de madera, dsimismo se refiere a
la plancha asf obtenida, |

Los compradores y aficionedos de suelos de parquet
tienen exigencias cada vez mis elevadas en cuanto al ve-
los estépico de tales suelosy Log esfuerzos par-a setise
fecer teles exigencias se han égotado hasta ahora en u-
na selecoiég determinada y e; agrupamiento correspons
diente de léaminas cqmbinadas en cuanto a cqlor y tonali-
ded de laminas diversas que se obtlenen corrientemente.
En una plancha fabricsda de este modo se inviertem, por
ley natqra;; gastos elevedos de mano de obra al tener que
seleoqionarhlas léminas desde el punto de vista estetioco,

lo que requiere mucho tiempo y lleva monsigo gran ga-sto.
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El invento parte de lo expuesto y tiene por objeto ans plan-
cha para parquet’dg gran calidad en cusnto a esyetica, en la que
las 1§m1nas se disponen de manera exadtamente simetrica por pa-
rejas, en cuanto a suvfoteado@ )

_ La base para la £abricaci6n_econ6mica en gerie, es el hecho
de que el agrupamiento de las laminas se realiza automaticamente
y.de gcue;do con determinado plan prefijado a partir de la posi-
c1én original de la veta en la madera, lo que permite una mecani-
zacidén total de este agrupamiento. ‘

La fabricaoﬂ&n mecanica se consigue, de acuerdo con el fiavento,
graocias a que la instalacidn para el agrupamiento simétrico de
las laminas tienen las caraoteristicas siguientess

a) una vis de avance para laminas yuxtapuestas en una fila por
sus 1édos anchos, de acuerdo con la posicidn originai en la barra
en bruto, L | ] N

- b) 6rganos de inversidn gobernados en coordinacidn temporal
cbn el avance de la via de avance y d;spuastos al_f;ggl de la mis-
mg,Aége_gqg:;e;en.a las laminas impulsos de movimiento dirigidos
transvérsalmente»g su eje longitudinal, imponiendo al mismo tiempo
8.13§ lﬁminaqbontigugs, mediante 1; cooperacién de elementqs de
guia, un movimiento de inversidn fomentado por la gravedad, de di-
rescién o magnitud distinta; -

_ o) ‘Una via de iransbbrte para segulr transportando lag lami=
nas egrupadas simetricamente. o .

A continuaoibn serd explicade el invento con ﬂas detalle a
base d-e numeresos ejgmplos de aplipacion_;ealizados en los dibu-
jos adjuntoes, pere sin caracterjlimitativq?

Bon los dibujos:

La fig. 1 es la planche p-equeﬁa para parquet, de acuerdo con

la invencion;
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}sitivo 1nversor, visto de lado y desde arriba,

~ La fig. 4 es una seccidn dada segin la linea I-I de la fig.
23 en escala muoho mayor;

La fig. 5 e8 un detalle de la fig. 4; )

Le fige é es la seccidn final de una variente de la via de
deslizamiento,_ A o _

_ Las figuras ? y.7a son otro ejemplo de realizacidén de qn.‘
ﬁispbsitivovinve;so; dotado de via de deslizamiento, visto des-
de delante y de lado; en la fige 7 se han suprimido las vias de
deslizamiento; y'en la £1g. 74 (secoiﬁn segﬁn la anea VIiI-VIiI
de la figs-7), el motor de acofonamiento;

Las figuras 8, 9, 10, 11, 12, 13, 13a (vista laterel) 14 y
l4a (vista desde arriba), son otros tantos ejemplos de realiza~
o1én del dispositivo 1nversor, '

En el ejemplo de realizacidn de lés figuras 1 = 6, lgs lami-
na-s 46, que después de ser separadaﬁhe la barre brata se en-
suentran yuztapugstas por sus lados anchos Qe>acge:do con su po-
sicién primitive, estan conduocidas en el cargador 45, Las levas
de empuje 3, conducidas a lo largo del cargador ﬁﬁ,_g;pulsan la
;sming situsda en cada caso en la sa}i@a del cargador, y la in-
trodusen en un dispositivo~inversor 47 .

. Componentes sustainales de los ﬁrganos inversorss a}ojados
en el armazén inversors son las vias de deslizamiénto (1, 2 en
la fig, 4),_qne.se alimentan alternativamente. Estas vias do des-
lizamienté recibgn las laminas 9n_posi916n transversal, es decir,
estando su eje(}égg;fu@inal horizontal, para dejarlas, por la
fuerza de la sravédad)que se deslicen hasta la salida, donde son
reoibidas por una via de transporte 4.

La via de deslizamxento 1, curvada en forma de arco de oinn



!

Se

10,.

15,,

~

20.

25.

304

e 5 o

-47-283395

. culo,lestﬁ:formgda por dos superficies de deslizamiento Yy

1708 } en su ggopiég ge‘entyada‘esté 1nqlinada~en sentido o-
puesto al de transporte, y en su seccidn final, en la direc-
oion de trensporte de la vie de transporte 4. La via de Qes-
lizamignto 2 éonsistente e una superficielﬁpica de desliza-
miento, se halla ;nolinada,en el sentido de trapsporte‘de la
via'de transporte, tanto por su seccidn central, como tambiédn
por su aéopiép'finaka

Bn la figs 6 se muestra una salida de una variante de la

- ¥ie de deslizamiento ls. La via de deslizamiento esta formada

por’dos_hiergos perfiladbs 11, 12 de seooigm en forma de U,
paralelos y que diseurrem avéierﬁa Eistancia entr?&f, distan
ole que por lo menos es igual a la longitud de las laminas,
hierros que dan acogida a los extremos 46°, 46°|li de las lée
mings 46, N _ -

 La @ia»de Qeslizamiento 2 puede estar formada_po; Q9s hie~
rros aps&iares@.Envla variante de acuerdo con la fig. 6, se
han reducidg las superfiocies de contacto y con ello, el roza-
ﬁientq entre la via de deglizamiento y la léminay. ‘

' Las léminas que, una por una, son empujadas por las levag_
de empuje 3 (f;guras 2 y_3) hastaAuna plateforma basculante 2;
son hechasﬁbéscular altérn;tivamante a la via de des1izamiene
to l yﬂg’{a_yislde deslizamiento 2, partiendo de la posiciodn
ho;izontal de las 1ém1nas_sobre lé plateforma basculante, son
hechas girar en 1809 las laminas que, a través de la via de
QQslizam§ento P ll;gan‘avla via de trgnsporte 5, mientras que.
las éue_llegan’a dicha via & a travéé de la via de deslizamien-
to 2, son tramsportadas en posicién no invertida,

iEn.la.figa_4 han sido representadas algunas fases de des-

11 zamiento de una lamina sobre la via de deslizamiento 1,
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mndxante lineas de trazos; asimismo se hen reprs
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'E?Hﬁﬁﬁfalgu-
nas fases sobre la via de deslizamiento Z¢ A la via de trans-
pprte & llega una 1émina procedente de la via de deslizamientq
1, dqqués uns lémina procedente de la via de deslizamiento 2,
luego otra procedente de la via de deslizamiento P etcs De )
este_modo se cohsigue el agrupamiento simétrico pdr parejas, de-
aeadp,.papa.fyrmar el dibujo coffeqpondienteg La platgfprma bas-
culante 3, montada por encime de las entrades de las vias de
desl;zamiegto lS‘éo estﬁgsopprtada_sobre @n eje de giro que
discurre por'sﬁ ejq 1ongitud@nal: Le platgforma basoulantq pue-
de ser hecha bascular hasta una poéiqﬂﬁn inclinada slternativa-
mente haoia la dergpha_o hacia 1é_izquierda,1por medio de un
dispositivo de girojy La basoculacidn alterns y su recuperacidn a
la posicién horizpntai despuﬁs.de cada progeso de basculapién,
puede conseguirse, por ejemplo, mediante una via exoﬁmtrica

(no dibujada). _ ‘ . _

Bn el e;emplo de realizaoion se provocan les sucesives pro-
pesos de basculgcron.de_la plataforma basculapte_z, por via e~
1§ctr03905n1§83'31_pr00?89 de bgsculabién se iniocia al llegar
las laminas a la plataforma basculante, .

- Tal como puede verse en la f158A5!“9§ han previste, para el
mendo electromagnétice, dos electroimanes § y 7 dispuestos ho-

rizontalmente en ¢aea frontal de la platafbrmawbasculante 2 8i-

. métricos a ambos lados del eje de basoulaoiénq:Se.enCuentrag .

montados sobre paredes sobresalientes 8 y 9 del armazon de giro
47, Eos'nﬁcleos‘éﬁ y 2  de los electrolmsnes é Yy 2, estan bise-
lados por el lado vuelto hacia el aejep El eje de giro de la pla-
teforma besculante é, estd unido fijamente con la ermadura co-
min ;é de los_eleot:q;qapesrg Y 2o El eje longitudingl de la ar-

madufé discurxs formando ﬁngulo-recto con la plataforms bascue
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En el lado frontal posterior de la plataforma basculante,
oaegun la fige 5 se encuentra otro electroimin (no dibujado y
al que en lo sucesivo denominaremos 1man de requperacion), que
hace que la'p}ataforma bagoulante vualva a su posicion hbri-
zontal después de cada proceso de basculaoiégg
; Los circuitbs de los elestroimanes se oterran a su debido
tiempo por medio de una 1engﬁeta de contasto (no dibujada), 80-

portada en la platarorma basoulante ¥ que sobresale de su’ super-

.£i0ie, Cuando la plataforma basculante esta lidbre y la lenglie-

ta de contacto se enduentra en su posicidn normal, entonces
esta serrado el oirquito dgi imég_de reoupgraciéng La platafor-
ma basouiante se encuentra; por lo'fanto, £1 jada en-su post-~
cidn horizontal. . _ _

Al pasar una lamina a la plataforma basculante, es oprimi-
da la lenggeta de contacto ¥ se cierra el circuito del elec
troiman ég'gl pasar la corriente por el electroimﬁnjég se pro-
vo0a la posiocidn basculada de la pl@?aforma basculante, La la-
mina situada édbre }a platafo:ma bassulante se desliza por la

via de deslizamiento 1, La lenglieta de contacto; que se encuen-

'tra oprim;dg haoia abéjq.gn contre de su fuerza eldsticay se

levanta, cerrando as{ el cirouito del imin de retroceso y ae
briendo el del eleotroimén‘ggg Previamente ha accionado la la-

mina, al deslizarse hacia abajo, un miembro de palanca dispues-

. to en el borde longitudinal de la plataforma bagoulante (no

dibujado), que duiante un tiempo limitaﬂo, determinado pfevia-
mente, bloquea el cirouito del elesctroimsn 6 de modo gque ho pue~

da volver a serrarseés .
Al llegar ahora 1a Bamina signiente, es oprimida nuevamen-~

te la lenglieta de contacto de la plataforma bassculante; el
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qirouito del electroiman se cierra, puesto que en este monan.

to todavia estd blogueado ‘el cirouito del elestroimén §. Bl

" elestroiman 7 hace que la plataforma bascule a la posicién in-

8linada Opueéta; la 1am1na se desliza hacia la via de desliza-

miento 2o Al quedar 1ibre la lengﬁeta d-e contacto se eierra el

circuito de 1man de retroceso y se 1nterrumpe el del eleotro—

eimpm.zﬁ_ﬂl'deslizarsq la 1amipa,.30919na un miembro de palen-
ca disbueé?b en el borde longitudipgl_de la plataforma basou-

lante,_el_cgal_bloqueé durante un tiempo limitado el ciresuito

ya abierto delzeleétrﬁiqén.Zg Al liega? 1la lém;na siguiente 8
la plataforma~basoula§te, es hecho funocionar el electroiman §,
que ya né esta bloqueado, y as{ sucesivamentes .

La plataforms basgculante se pace preferentemente de un ma-
tertal de eécago ﬁeéogéspec{fioo, con preferencia, de un mate=
risl sintético, . _

Un ejemplo‘de reaiizadibn preferente puede verse en }as
figuras 7 ¥y 7as Mediaﬁte 1la disposicﬁén de los érganos inver-
sores directamente por debajo del cargador 43, se consigue una
estructura especlalmente sencilla. Gentradamente por debajo del

c@rgador se encuentran montados arboles 23, 24 que giran en

wi;sentidos‘opuestosa‘Cada“uno de los arboles soborta un estribo

percutor 25, 26. Rl‘mémento de giro del arbol 23 es transmiti-
do, @ travéé de un pifdn 237 , al drbol 24 que igualmente ter-
mina en un pinénd‘El'ﬁwbol 23 esta soportado en 27 y 28 y el

Brbol 24 en 29 v 3Q. Loe_gséribos gé y gé se solapan radial=
mente j estan 6orriéo$'entre sf: en un sngulo de 1802, De este
modo se consigue que los qstribos 25, gé que se mue;en sobre

una via c;;cular en séntidos ;xmuestqs;—expulsen alternstizva-

mente la limina que se encuentra en cada caso en la salida del

cargadore.
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' En lugar de los jarboles _2, 24 rotatorios en sentidos o-
puestos y dotados cgn_qstribos percutores, se pueden prever
también leves gobernaﬁas por exoént;icas qQue se musvan en vai-
wén.sobre un arco de bircunfa:encia, expulsando con este mo-
vimiento la 1émina qué en cada caso se encuentrs en la salida
del cargador. ; i
En el ejemplo de realiza01on de las figurss 8 y 9 os ha
realizado la v{s de avance en forma de via de rodadura 58°.
Sobre ells se conducen 1aﬂiam1nas 58 hasta la-s toberss ég,
d;spuestas porvdebajo;de dicha via por parejas y simetricamen-
te respecto a ella, Dé estas toberas sale, a intervalos perid-
dicos qorrespondientég, en correspondencia al avance de las
ligminas, aire comprim%dog Bl impulso de movimiento conferido en
cada caso a dos léminQS cont{guas por 1la §a11da del aire, pro-
vooca un movimiéntq 1n§ars9r de las mismgs, tal como ha sido
indicado por 1ineas dé trazos en la fig, 8. Bl momento de la
éal&da de alre se determina por un |arbol hueco de mando él,
que se encuentra soportado de manera giratoria dentro de 1§_tu;
ber{a de,alimentac;én:que une las toberas conm un compresor de
aires. Al girar el arbol hueco de mande, quedan periédicamentea
enfrentadas aberturaszradiales de la m;sma; con lss correspon-
dientes aberturas'pggfistas.gg 1a yqbariqnde‘alimegtaciéng Las
toberas ég estén equipadas con un dispositivo de vilvula ég;
qadg~una‘de ellas,vcog el cual se puede regular la presiﬁn'del
aire suministrado al compresor 62.
En la fig. 9‘pued9;verse el corrimiento lateral de dos pa-

res de toberas 63 ¥y it ’

~En el‘ejemplo.de lg fige 10, los impulsos de movimiento eon-
feridos a las liminas sontiguas 65, son aproximadamente analo-

gos a los impulsos deljejemplo de realizacion de las figuras
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(8 Y 9. Ahora bien,‘estos impulsps parten dg puntas 66 y gz,_

dispuestas por pareja-s simétricemente con relacidn a la via
de avance, tal como se desprgnde de 1lg figura; y éue se gobier-
Ran con syuda de excentricas.

En eyéjepplo de realizacién de la fig; 11, son empujadas
las 14minas 69 hacia adelante por medio de un dispositivo de
avance 70 montado en la via de avance ég. Como érgano inversor
se ha pfév;sto:un rodillo 71 que; mediante una excentrica, es
hecho'g;rarJalterngtivamgnte en sentidos opuestos; y éue se
ensuentra montado a la altqra del borde delantero superior del
grupo de 1iminas §2, Como via de transporte sirve una cinta sin
fin 72y | o |

Bn el ejemplo de real;?aqyén de la fige 12; son impulsadas
las Iémgn@s 22 hacia adelante, con ayuda de un dispositivo de
avance 274, moﬁtgdo sobre la via de avance 73. En el borde delan-
tero subép;or d§l grupo de 1émines 25 se ghéuentra dispuesto
un tope 76, y en el borde deléntqro"inferior de la via de avan-
ce 73, uh.éngglo 28, soportado de mpdo que puede bascular en un
grgdé 11mitadoﬁ.Ei éngplp.ésté provisto con un mando excéntri-
co0, que prébaja.ep coordinacidn temporal con el avance de las |
1ém1naaga Al incidir la lémina mgs adelantada sobre el tope 76,
es levantada, Yuelta hacis atréds vy hecha caer sobre la.cinta
de trénspéxte ZZi debido a la basculaqién del éngulo‘z_,_ _

Ea el ejgmpio de realizaoién.de las figuras'13 y 13a, asi

como_en la l4a, se encuentras la via de avance 79 sobre un nivel

de altura distinta que el de la via de yransporte 81, prevista
béﬁi larsalida_ée 1asvlémlgas agrupadase Entre la alturs de la
via de transporte y la de la via de avance se encuentra dispues-
te, en la unin de las dos vias, uns lengleta 82 que se mueve

el vaiﬁén, gobernada por una excéntrica. Esta 1éngueta solapa
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ep una de las posiciones extremas de su amplitud, la unién de
la vies de avance 69 y de la via_de transporte 81, Bl acciona-
mient; exoéntrico de la lenglieta est=d gobernado temporalmente
de acuerdo con el avance zgf; de modo que cada segunda lémipa
éue cae desde la via de avéncg 28 a la vig de transporte 80,
se mueve sobre la lenglieta 82 iéﬁhém;na“qqe no entra en cone
tacto con la lengﬁeta éag desde la via de gvance'avla'Via dq
transporte, raaLiéagdo un giro de 90¢ (£ig. 13). La lemina que
se mueve sobre la lengﬁeta, cqe'desd; la via de avance a la yia
de graqsporta efectuanéo en totel un giro de 2702 (figs l3a).
De este mon se obtiene el deseado agrupaniento ae'las lémiﬁas

éimétrice_con respecto al veteado de la madera, sobre la via de

transporte 81,

N O T A

Heoha la deeoripcion del presente 1nvento se hace constar,
que esta solicitud se acoge a la _prioridad de la solicitnd de
patente alemana M 51 827 Io/}&k., depositeda el 16 de Febrero
de 1962, y que se declaran como nuevas y de propia invenciidn
las reivindicaciones sigulente5° . ‘

lio Uh dispositivo para la fabricacion de planchas pequefias
para parquet, compuestas de laminas de madera, comprendiendo la
plancha unidades de laminas de distinto sentido axial, y cuyas
laminaes se producen por corte de barras brutas de tamafio corres-
pondiente, carac terizado porque tonsta de medios
inversqres tales que lgs laminas quedan agrupsadas en cada uni-
dad e;actamente:sgq&tricas por parejas en cuanto a su veteado

2é~ Un dispositivo, segun la reivindicacidn 1, para el re-
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’ . 5@9 Un(disposit;vo,'segﬁn la reivindicacion 3, carac -
teriza d o _porque, como gleqento dg percusiﬁn, se emglean
levas de persusidn movidas en vaivén y gobernadas por exedntri-
OBSO . . . . . .
55 6.- Un dispositivoy segln la reivindicecidn 3, tarace=
t eril zaedo porque como hrgamos inversores se prevé una
plataferma basculante que puede ser hecha bascular alternativa-
mente hacia las entradas de las dos Yias de deslizamiento (figu-
ras 4 y 5). o ] N
10; VAL Uﬁ_dispositivo, seg&n‘la reivindicecidn 6, o a r‘a ¢ -~
t er1zado porque el movimiento Ge basoulacion de la pla-
teforma basculante, se‘gobierna por via elestromagnetica (fig.5).
8= Un dispositivo, seglin cualguiera de las reivindicasios
nes 3 a 7, c_a‘r acterizado porque las vias de des-
15 1j zamiento estén formadas por dos hierros perfilados de seccidn
en U; paralelos entre s{ y que se encuentren a una distancia
por 19 menos 1gﬁa1 a la longitud de las lémines (;ig. 6).
9e= Un dispositivo, segin la reivindicacién 2y 6arac-
te r_@ z a d o porque como via de avance se emplea una via de
20. rodadurs y porqug los 6rganos inversores resciben forma de Srga-
hos de soplado, consistentes en una tobera, uns valvula y un
compresor (figuras 8y 9). B . ‘
10.= Un dispositivo, segln la reivindicaoi6n 9, c&rac--
ter izado _porque lgs valvulas‘estan gobernadas por un
as. frbol hueco, impylsado en ocoordinacién temporal con el acciona-
miento de transpofte, y porque la seccién de salida de la tobew
Ta es regulable (fige. 8)
114> Un dispositivo, segun la reivindicacion 1, carac-

t erizado porque como drganos inversores se emplean dos

30, pares de puntas gobernadas con ayuda de excentricas, coordina~
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ferido agrupamiento simdtrico caracterizado por
constar de, g)_unq via de avapce para las ldminas yu¥tapuestas
en una fila por sus lados anchos, de acuerdo con su posicidn

primitiva en la barra bruta; b) érganos inversores gobernados

en coordinaéiép temporal con ei'avance de la via de avance y

dispuestogval figal de &s;a,‘que gqntieren.a las léminag 1¢pu1-

sos de movim;ento dirigidos_tranSVersalmenpe a su eje longitu-
dinal, mientras que al mismo tiempo imponen a las lﬁminas con-
t{guas, en cooperacidn con el elemento de gula, un movimiento
inversor de difeqcién o magnitud distinta, fomentado por la
fuerza de la gravedad; a) una vie de t¥ransporte para ls retirs-
da de las laminas 51metricamente agrupadas.

3.» Un dispositlvo, segun la reivindicacion l, scarace
torica d'o porque gomo via de avance se emplea un carga-
dor,_dispuestoqustancialmente en‘sentido vertical, y elemen-
tos de percusidn dentradamente montados por debajo del cargador
¥ que se mueven sobre una via oircular en sentidos alternati-
vos, en calidad de 6:ganos inversores, montandose a ambos lados
de la-s ggtradés de vias de deslizamiento, mientras que una de
estas ﬁigs de desiizamiento esté_inclinada.en la direccidn de
transporte.de la via de transpprte, tanto en su seccidén de en~
treda como tahbién en su seccién_de salida, y la otra inclina~
da en contra de la direccién de transporte por su secoion de
entrada, y en direoqién del transporte de la via de transporte
por su seocibn de salida (fig, 7.y_7a): . -

4e= Un dispositiyo, ségﬁnﬁlas rei&ipdicaqipnes 2y3 ta-
racter i 2ado porgue; como organos inversores, se pre-
vén estribos de»pg;ousién soportadog sohre dos arboles rotato-
rios en sent;dos opuestos ¥y conducides sobre una via circular,

que slternativamente confieren impulsos de percusidn {(£ige7?)w.
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pas temporalmente con el avance de la via de avance (fig. lo),

12.- Un dispositivo, segun la reivindicacién 1, ‘car g;c -
t eriszado porque como Organo inversor se utilizs un ro-
dillo giratorio alternativamente en ambos sentidos, que se en-
cuentra dispuesto a la altura del borde superior o borde delan-
tero del grupo de laminss que llega al rodillo impulsadas por
el dispositivo de avance de la via de avance (fig. 1l).

133- Un digpositivo, segln la reivindicacién 1, carac-
teri z 8 d o porque comg_p;gano 1nversor se preve un tope
cilindrico'aulg altura del borde superior del grupo de laminas
movidas sobre la via_de rodadure con asyuda del dispositivq.de
avance, as{ como un &ngulo basculable dispuesto en el borde in-
ferior de la via de avance y gobernado por una excéntrica que
trabaja en ooordinaoion temporal con el avance de las laminas
tfig. 12) _ .

14.- Un dispositivo, segnn la reivindicacidn 1, 6 arace
t er1 zado porque la vis de avance y la via de transpor-
te se encnentrén a un nivel de altura distinta y porque en la
unién entre la via de avénoe y la via de transporte se ha dis-
puesto_ una lengueta movida en vaivan Y gobernada por uha ex~
céntrica- que, en una de las posiclones extremas de su amplitud,
solapa 1la uniop entre la via de avahoe y la via de transporte,
mientras que el accionamiento excéntrico de la lenglieta esfé
gobergado de manera ooopdgnadq temporalmente con‘ellavance; de
modo que cada segunda lamina que éae desde ;a via de avance sO=
bre la via de transporte, se vueloa hacia adelante y se mueve
sobre 1a lengﬁeta (figuras 13, 13a y 14, l4a). .

. 15.9 Un dispositivo pars la fabricacion de planohas pegue~
fias para_pqrquet, compuestas de liminas de maders.

Segin se describe y relvindica en la presente memoria que



(&

)

ll

| 283395
«<consta de catorce hojaé foliadas y mecanografiadas por una
sola cara y de laminas de dibujos.
Madrid, & 14 de Diciembre de 1952,
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