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MODELO DE UTILIDAD

Me mo» i a descr iptiyva

La presente invencidn se refiere a un intee
rruptor eldctrico, automdtico o no, que incorpora

un mecanismo de detencidn de la carrera de la palan=-

ca do mando en el caso de soldadura de los contwetos,

Son conocidos interruptores eléctrici;:ﬂe
baja tensidn provista de un mecanismo de acciona=-
miento que comprende una palanca de mando que,aéxﬁra-
vés de un juego de palancas articuladae sobre las
que actdan muelles lielicoidales, sitda los brazos

p&rtadores de los contactos mgviles en una posicien

de "interruptor cerrado™ con los contactos méyi}ga
en contacto con los contactos fijos, o bien en.gé;
posicidy de "interruptor abierto™ ¢on loe‘contakkos
méviles separados de los contactos fijos,

}Ja palance de mando se prolonga Segdn una
ehpuﬁadura exterior que permite al operario llevar
el interruptor desde una de dichas dos posiciones
operativas a la ¢tra,

Por razones de seguridad, es necesario que
la disposicidn de la empufiadura indique unfvocamente
la posicidn real de los contactos mdviles del inte-
rruptor,

Con el mecanismo descrito, en caso de ac—

cionamiento del interruptor, haciendo una maniobra
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forzada, seria posible llevar la empuiiadura exterior
e la posicidn correspondiente a interruptor abierto
y all{ sujetarla, por medio,,por ejemplo de canda=-
dos, adn en el caso de que los contactos fijos se
suelden a los mdviles, con las consecuencias que
pueden imagimarse.

Para eliminar el indicado inconveniente
se ban propuesto dispositivos mecdnicos de detencign
que impiden el desplazaemiento de la empuiiadura has-
ta la posicidn de "interruptor abiertoe™ si se suel
dan los contactos,

A pesar de la validez de los dispositivos
de detengidn conocidos, 8se ha huscado Biemprs una
solucion mecdnica que sea muy elemental y que per-
mita limitar al maximo los costes de la fabricacidn
en serie del interruptor,

Precisamente la finalidad de la presente
invencidn es aportar un interruptor eldctrico, auto
mdtico o no, provisto de un dispositivo de deten-

oidn del desplazamiento de la palanca de mando en

el caso do Soldadura de los contactos que sea cons=

trnotivaﬁente simple y operativamente eficaz.

La indicada finalidad se ha conseguido
mediante un interruptor eldctrico provisto de con-
tactos fijos y contactos mdviles soportados por res
pectivos brazos unidos entre si rigidamente, y do=

tado de una padlanca de mando acoplada a dichos bra=-
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zo8 a traves de un juego de palancas articuladas,
para mover brdscamente dichos brazos a través de
wuelles de retorno hasta una posicidn de "interrup-
tor cerrado” conm dichos contactos mdviles unidos

a dichos contactos fijos,auna posicion de "inte-~
rruptor abierto" con dichos contactos mdviles se-
parados de dichos contactos fijos, caracterizadp
porque dicha palanca de mando se prolonga formando
unas porciones destinadas, en caso de Soldadura
entre los con*acto8 fijos y los moviles, a dete-—
nerse contra un correspondiente elemento de tope
de uno de dichos brazos portacontacios em un pun-
to intermedio del!la trayectoria de apertura de di-
cha palanca de mando.

" Las caracteristicas y ventajas de la pre=
sente invencion se expondrdn mds eiaramente en la
siguiente descripcidn de una forma de realizacion
a t{tulo de ejemplo no limitativo de la misma e
ilustrada en los dibujos adjuntos, en los ques

La figura 1 e# una vista en perspectiva
del mecanismo de accionamiento de un interruptor
elédctrico tripolar segdn la invencidn. |

Las figuras 2, 3 y 4 son vistas esquema=-
ticas en seccion transversal parcial del mecanismo
de la figura 1, respectivamente en una primera,
segunda y tercera posicidn operativa,

El mecanismo ilustrado comprende, segin

una oonfiguracion conocida, una pelanca de mando
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=10= acoplada, a través de un juego de palancas ar-
ticuladas, a un brazo portacontactos central de una
serie de tres brazos —=1l- unidos entre sf rigidamen
te en rotacion por un drbol =12« montado en la es=-
tructura del interruptor,

Cada brazo =11~ esta constituide por una
porcidn =13~ en horquilla rigidemente unida al ar-
bhol ~12= y poruun elemento portacontactos =1l4= are
ticulado a través de un eje —15- a lanporecidn
~13-, Sobre el elemento portacontactos =14~ esta
fijado el contacto movil =16~ en correspondencia
con el respectivo contacto fijo «17-,

El juego de paiancas articuladas esta
formado por un primer par de bieletas -18- y un
Segundo par de bieletas =19~, Lad8 dos bielétas de
cada par actian simétricamente en los lados opues=-
to8 respecto del brazo «central -11l=, La bieléta
=18~ Qilible en las figuras se articula pér un
extremo en -20« g un lado de la porcidn =13« del
brazo =ll= y por el extremo opuesto en =21- a un
extremo de la_gorrespondiento bieleta -19=, A su
ves, la bieleta -19= se articula por el otro extre
mo en -$2- a una palanca en escuadra -23- eolidarial
de un eje -24- montado en la estructura fija del
interruptor, Entre los puntos -21- comunes de las
dos bisletas =18« y ~19- y un punto ~256~ de la

Palanca de mando ~10= estd dispuesto un muelle
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helicoidai =26=, Las otras dos bieletas =18~ y ~19=-
unen por la parte opuesta la porcion -13- a la palan
ca =23-, y un segundo muelle helicoidal une, para=-
lelamente al muelle -26=-, el punto comin de dichas
bieletas a la palanca de mando =10-,

La palanca en escuadra =-23-¢std sujeta por
una contrapalanca =27« articulada a través de un
eje =28~ a la estructura fija. La contrapalanca
~27~ constituye parte de un dispositivo de desengen
che automdtico de la palanca -23-~ para la apertura
de los contactos del interruptor en las condiciones
anormales de funcionamiento de la instalacidn eléc-
trica a la que esta conectado el interruptor, Diche
dispositivo de desenganche automdtico no se desc¢ri
be porque es de tipo conecido.,

La palanca =10- tiene una forma substan-
cialmente en "U" y sus ramas -28- se articulan g
través de un eje =29~ a la estructura fija. Dicha
palanca se prolonga al exterior del interruptor
segin una empufiadura =30~ encajada en una pared
-31= mdvil a lo largo de una pared -32~ rigidamen=-
te unida a la estructura fija del interruptor,

La palanca =-10= es giratoria en torno al
eje ~-29- entre una posicidn de "interruptor cerra-
do" (fig,2) em la que 105 contactos mdviles =16-

86 hallan unidos a los contactos fijos =17-= y una

pos#icion de "interruptor abierto" (Fig, 3) en 1la
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que los8 contactos mdviles =16~ se hallan separados
do los contactos fijos =17-,

Los muelles helicoidales gque unen la paw
lanca ~10= al juego de palancas artisuladas produ=-
cen el giro brusco de los brazos =ll- a una de 1las
dos posiciones operativas, em funcidn del sentido
de giro de la palanca =10-, al pasar el punto muer-
to en el que 1los ejes de los muelles helicoidales
8e alinean con los e jes de las bieletas =19-,

En la posicidn de "interruptor abierto”
e8 posible, como Be ha dicho, bloquear la palanca
de mando =10~ mediante un candado =33- que pasa a
través de un orificio =34~ de la& pared mdvil -3]1-

Y un correspondiente orificio -356=~ de la pared

fija -32-, En efecto, en esta posicidn operativa,
los orificios -34- y ~36- coinciden para permitir
la colocacion del candado y la sujecidn con el mis-
mo de la empuiiadura «30- y por tanto de la palan-
ca =10= ogmo g8e ilustra en la figura 3,

Con el fin de impedir dicha sujecidn con
candado con una maniobra forzada en el caBo de 8ol=-
dadura de los contactos =16~ y -17-, se ha previge-
to un mecanismo de deiencior del desplazamiento de
la palanca de mando, constituido, segin la inven-
cion, por dos dientes -36- de la palanca -10-, que
se extienden de las dos alas =28- y por un perfil
=37~ de tope fijado a la porcidn -13- del brazo

-] 1-0
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Si los contactos esten soldados, estando
por tanto los brazos -ll- en posicidn de "interrup-
tor cerrado™, la disppsicidn reciproca de los dien-
tes =36- y del perfil -37-~ es tal que, 8i 8¢ hace
bajar la empufiadura =30~ lo8 dientes =36- empujan
y 8e detienen contra el perfil «37- antes de que
la empuiladura exterior llegue al final de la carre-
ra (posicidn correspondiente a "interruptor abier-
to"), y por tanto antes de que lo8 orificios =34-

y -36- 8e pongan en coincidencia, tal como se ilus-
tra en la figura 4.

De esia manera, no es8 posible ni en forma
forzada sujetar con el candad6 la empuiiadura =30-,
Ademds, la detencion de la empufiadura -30- .antes
del final de la.carrera indica al operario el es-
tado de 8Soldadura de lo8 contactos del interruptor,

La detencidp del desplazamiento ¢ carre-
ra de 1a empufiadura =30« cuando los8 contactos es-
tan soldados 8e produce también en el caso en que
entre en funcionamiento el dispositive de desengan-
che automdtico que desbloquea la palanca -23— me-
diante giroe de la contrapalanca =27-, El movimiento
relativo de la palanca -~10- respecto del brazo cen
tral =11~ no estd influido por el estado de blogueo
o de desbloqueo de la palanca =23-,

Ventajosamente, el perfil -37- estd dobla

do formando una base =38~ en la que se apoya un ex-
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porcian -13- y actuan sobre el elemento portacon-
tactos =14« del braze central =1l- para empujar
elééticamente a los contactos mdviles =16- contra
lo8 contactos fijos en la posicidn operativa de
"interruptor cerrado”,

Dichos muelles de empuje ya se han pre-
visto para los brazos8 portacontactos en los actua=
les interruptores del tipo aqui ilustrado y des-
crito. Los mismos operan entre una primera aleta
solidaria de una de las dos8 porciones relativamen-
te mogviles del brazo portacontactos y una segunda
aleta de la vtra de dichas dos porciones, Esta dis
posicidn se muestra en los dos brazos laterales
~ll= de 1lg figura 1, en particular en el de la iz~
quierda donde se han previsto los dos muelles -39~
entre dos aletas =40= y =4]-,

| Al brazo central =ll- ge ha aplicado, en
el mecanismo 8segin la invencidn, el perfil =37

que desarrolla la doble funcidn del necesario ele-

‘mento de apoyo de los muelles de empuje =39~ y de

elemento de tope para los dientes =36~ de la pa-
lanca =10~ 8in que ello represente en la practica
ulteriores costes de fabricacidn,

Puede hacerse una consideracion andloga
por lo que respecta a la palanca -10-, A 8u forma

priginal en "U" de deben afiadir solamente lo& dos
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‘el perfil -37= al que estdn fijados los muelles

dientes =36~ y el conjunto se puede obtener facil
mente de una sola pieza de ldmina metdlica mediane

te corte y plegado,

A la simpliéidad y economia de fabrica-
cidn del mecanismo de detencion segén la invencidn

se unen las ventajas que representan una fiabili-

dad de funcionamiento elevadisima, .

L]
.
LI A
..%,

Como e8 evidente, la presente realizacidn

a tftulo de ejemplo no limita eventuales variacio-

nes y/o adiciones, J.
En particular, las porciones de tope de
la palanca de -mando, en la realizacidn descrita...

constituidas por los dientes -36-, pueden tener

A

distintas configuraciones, Asimismo, ¢l elementd; ",

de tope no ha de estar necesariamente formado ﬁbn.
=30= de empuje del brazon central portacontactos
=ll=y, Por ejemplo, 8e pueden constituir dos elemen
tos de tope a base de un par de pernos 8alientes
fijados a los lados del brazocentral portacontac=—
t08 y contra los cuales 8se aplican correspondien-
tes porciones alargadas de tope de la palanca de
mando antes del final de la carrera, 0 }a manio-

bra de apertura de los contactos,

N 0 T A

Se reivindica como objeto del  presente
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Modelo ‘de Utilidads

l.= Interraptor eléctrico provisto de con
tactos fijos (17) y contactos mdviles (16) soporta-
dos por reSpéctiVos brazos (11) unidos entre si
rigidamente, y dotado de una palanca de mando (10)
acoplada a dichos brazos (11) a través de un juego

de palancas articuladas para mover briscaments ‘di'=

chos brazos (11) a través de muelles de retordpS .

(26) hasta una posicidn de "interruptor cerrado"

con dichos contactos mdviles (16) unides a diéhéé'
contackos fijos (17) o una posicidn de "interrup=
tor abierto™ con dichos contactos mdviles (16) sg-
ﬁnrados de dichos contactos fijos, caracterizadg’

porque dicha palanca de mando (10) se prolonga:::-

formando unas porciones (36) destinadas, en casq

de soldadura entre los contactos fijos (17) y los
mdviles (16), a detenerse contra un correspondien=-
te elemento de tope (37) de uno de dichos brazos
portacontactos (11) en un punto intermedio de la
trayeotoria de apertura de dicha palanca de mando
(10),

2.« Interruptor eldctrico, segin la rei-
vindicacion 1, caracterizado porque dicha palanca
de mando (10) tiene forma de "U" y cada una de
sus ramas Se prolonga segidn un diente (36) apto
para realizar la interferencia con dicho elemento

de tope (37) de dicho braiouportacontactos (11),

4



3,~ Interruptor elédctrico, segin la rei-
vindicacidn 2, caracterizado porque dicho elemento
de tope (37) estd constituido por unm perfil fija=-
do al correspondiente brazo portacontactos (11),
B cuyo perfil comprende un ala (38) en la que se
apoyan muelles (39) de empuje de dichos contactos
méviles (16) contra diches contactos fijos (17),
4,~ Interruptor eldetrico,

Esta memoria consta de doce paginas es-

10 critas por una Sola cara.
BARCELONA, ™ 9 0(T. 1983 "
P.A. '

o)
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