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Esta invencion se refiere a juntas uni%ersales y -
tizne por objeto proveer une junta universal de velocided -
constente del tipo de bolas, capaz de adaptarse al movimien—
to axial relativo de los 4rboles acoplados medisnte lg misma.
, Las juntas de velocidad conéxante del tipo de bolas
comprenden normalmente miembros 1nter10r ¥y exterior, que sumi

nistran alternativamente 108 miembros conductor y conducido -
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de le junte, acoplados por ‘una serie de bolas que forman miem

bros intermedios y que ajustan en ranuras enfrentedas de aque
1los miembros. As{ las bolas transmiten el par, y, por rodadu
re a 1o largo de las ranuras, permitir un movimiento engular
relativo entre 1los miembros conductor y conducido, miemtras -
la junte se halla en funcionamienté. Comunmente Son provis-
tos medios de gula pars asegurar que las boles de acoplamien-
to permanezcan en el plano medio de la junta, 10 cual es con-
dicidn neceéaria 8i ésta ha de tener caracteristices auténti-
cas de velocidad constante. ¥l plano medic es el que pasa por
el centro de junta y biseca el dngulo existente entre los ejes
de lo® miembros conductor y condubido.

' Una junta universal de acuerdo con la invencién com
brende un miembro exterior ranurado lohgitudinalmente yu -
niembro interior tembidén ranurado, que Se¢ ceéntra en el inte-
rior-de un miembro portador nueco del gue se prolongen los =
miembros intermedios de acoplamiento transmisores de par me-

~diante boles pars ajustar en ranuras que Se corresponden en
-los dos miembros, alojando también el miembro portador medios

de gufa pars las bolas, y estando dispuesto para deslizar den
tro -del miembro exterior para.adaptarse longitudinsluente.

E1 miembro portador'ﬁéne preferiblemente forma de
un menguito que rodea el miembro interior y presenta una pe-

' red con aberturas pesantes alargades dentro de las cuales eg

‘tén colocadas las bolas.

' Estas dltimas pueden ajustar directamente en los mg
dios de gulg y, en este caso, el miembro portador estd conve-
nientemente‘formado con superficies interiores esféricas entre

les aeberturas de bolss, ajustando estas superficies en otras

- complementarias en el miembro interior pera.céntrar al dlti-

mo. Por otra parte puede proveerse une jeula pars boles, cuys
movimiento es controlado por los medios de gula, y en este ca
80, la jaula tiene prefériblemente superficies exterior e in-
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terior esféricas que ajustan respectivamente con superficies
complementaries en el miembro portador y en el miembro inte-

rior para centrar a este Ultimo deniro del primero.

La invencién serd ahora descrita con referencia a
los dibujos adjuntos que ilustran, a modo de ejemplo, cuatro

juntes de velocidad constante capaces de adaptarse longitudi

nalmente y formadas de acuerdo con la invencién.

Los dibujos:

La figura 1, es wna Seccidn axial de una de las -
juntes. N '

Lg figura 2, es una seccidén por la linea II-II de
la figura.l.

La figura 3, es una vistas similar a la figura 1, -
de otra de las juntas.

Ig figura 4 es una vista similar de otra de las -
juntas.,

Y finalmente la figura 5, o8 una vista similar de
la junta restante.

Con referencie a las figuras' 1l y 2, la junta ilus-

trada en ellas tiene un miembro exterior huweco 1, generalmen

te cilindrico, que"presenta interiormente tres ranuras 2 que
se extienden longitudinelmente. En un exiremo del miembro ex
terior 1 estd dispuesta una bride '3 para fijacién a un drvol
embridedo, mostrado con lfnea auxilier como 4. Un miembro -

interior 5, terminado en Eola, tiene una parte de drbol 6 qﬁe
se prolonge desde el otro extremo, sbierto, del miembro exte -

rior 1. El extremo de bola 7 del miembro interior 5 estd cen
trgdo dentro de un mlembro portador 8 que desliza & manera -
de pistdén dentro del miembro exterior 1 pars adaptacién lon-
gitudinal. ,
El miembro portador 8 tiene una pared lateral con
tres aberturas pasantes 9 dentro de las gue estdn colocadas
tres bolas transmisoras de par 10 equiangularmente dispues-
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tas, cdada una de las cusles encaje en una de las rénuras 2
del miembro exterior 1 y en una ranura 12 correspondlente en
el extremo esfdrico 7 del miembro interior 5.

El miembro portador 8 tiene la forms de un anillo
con mne superficie exterior cilindrica 13 e interiormente, -
entre las aberturss de bola 9, forma superficies esférzcas
14 que ajustan con el extremo esférico 7 del miembro interior
5 después del monteje para centrar ese miembro dentro del wiem

bro exterior 1. El miembro interior 5 estd también colocado

axialmente dentro del bortador 8 por las superficies esféri-
ces 14, y dos anilios de guia opuestos 15 que formsn medios
de gufa de la junta estén respectivamente dispuestos sobre
lados opuestos de la oorona de bolas 10.

Cada uno de los anillos de guia 15 tiene una super
ficie plana exterior 16 que ajusta con la superficie interior
de un anillo de retencidén 17 sujeto en el correspondiente ex

tremo del miembro portador 8 y retenido en 41 por un anillo -

eldstico 18. Esto facilita el deslizamiento de los anillos de
guia 15 sobre los de retencién 17 en planos laterales, es de-
cir, planos perpendiculares al eje longitudinal de. miembro -

‘portedor 8, y tal movimiento de deslizemiento se produce por

ajuste de las superficies esférices de guia 19 del miembro in
torior5 dentro do agujeros centrales 20 en los anildos de guis
15. '

. Para proveer‘egpacio parg lassuperficies esféricas
19, el extremo esférico.7 del miembro interior 5 es entalla-

do en 22 desde ceda exiremo siendo situasdaes las superficies

19 respectivamente dentro de entalladuras 22 e igualmente -
distanciadas con respecto al pleno que contiene los centros
de las bolas. Asi laz desviacidén angulsr de 108 miembros ex-
terior 1 e interior 5 produce movimientos iguales y opueétos
de los anillos de guia 15 en los planos respectivos, y las su
perficies iﬁteriores, o de guie 23 de losaillos de gula 15
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tienen tal forma que estos movimientos les obligan a ajustar
con las bolas 10 ¥ guiarlas de manera que los centros de bho-
las permenkcen siempre en el plano medio de la junté. Las sn
perficies de gufa 23 tienen sustancialmente forme troncocéni
ca, sunque e8 en la préctice necemarie cierta variacién res-
pecto a la forma realmente cénica para asegurar uwna gule exag
té de las bolas 10.

las pistes interiores de bola o renuras 12 del mien
bro interior 5 son de seccidn transversal eliptice, siendo las
renures 2 del miembro exterior 1 relativamente poco profundas,
pero de dnaloga forma en seccién transversal. Las formas de -
las ranuras 2 y 12‘5e eligen para proveer un gngulo de presidn
de 452, siendo éste el dngulo en el centro de cada bola 10 en
tre un radio, por une de las dos zonas de contacto de la bhola
con 105 costados de cada ranura correspondiente 2 6 12, y una
linee por el centro de la bola y tangente al circulo de contec
to de las bolas, gondiclones similsres se aplican a las otras
tres Juntas deseritas posteriormente.

- Bl extremo de junta adyacente a la brida 3 esfa ce
rrado por una placa a presidn 24; ¥y el otro extremo esfd ce-
rrado, tembién herméticemente, por un menguito o membrana 25,
fijada por anillos de retencidén 26, al extremo abierto del -
miembro exterior 1 y a la parte de érbol 6 respectivamente.
¥l menguito 25 retiene él1 lubrificante dentro de 1la junta, e
impide la entrads de suciedad y humedad.

Como puede verse en lu figura 3, la junte ilustrada

- . en ella tiene un miemoro 2aisverior 30, un miembro interior 31,

¥y wn miembro portador 32 de forme y funcién bésicamente simi~
léres a las partes corres?ondientes en la junta ya descfita.
Una jaula de bolas 33 ranurada, de forms gensral-
mente esférica, con una sbertura 34 a través de la que Se Pro
longa uns parte de &rbol 35 del miembro interior 31, tiene su

perficies interior y exterior, 36 y 37 respectivamente, en seg
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mentos esféricos que ajustan en dnalogas superficies corres-

 pondientes 38 y 39 del miembro interior 31 y del miembro por

tador 32, centrando asi el extremo esférico 40 del miembro
interior 31. El miembro portador 32 ticne uns abertura 42 de
pequefio didmetro en el extremo exterior para retener cautiva
la jeule 33, siendo esta fltima sujeta a través de la otra -
abertura extrema durante el montaje. Un anillo de retencidn
43, sujeto dentro del Wltimo extremo del miembro portador 32,
estd formado con ﬁnaasiento esférico 44 para ajustar con la
jeula 33 y completar la colocacidén de la dltima.

El anillo de retencidn 43 aloja un extremo 45 de un
miembro 46 de centraje o guia de bola, cuyo otro extremo 47
ajusta en un asiento 48 del extreﬁorinterno del miembro inte
rior 31. El miembro de.gufa 46 pasa a través de un taladro

-de gufa 49 de la jeula 33, y en una zona intermedia tiene umna

superflcle de guia esférlca 50 que encaja en el taladro de -
guia 49 para guiar la jaula 33; la dlsp031cién es tal que el
movimiento del miembro de guia 46 resultante de la desviacién

angular relativa entre los miembros exterior e interior 30 y

- 31, desplaza la jaula 33, que, a su vez, desplaza & las boles

52 de tal forma que los centros de la Ultima permanecen en ol

_plano medid de la junta. o .

En este caso se usan cuatro bolas equiangularmente

diépuestas 52, con las -correspondientes cuatro ranures 53 y

" 54 en oada uno de los miembros interior y exterior 3l y 30.

La junte de la figura 4 tiene nuevamente cuatro bo
las 100 trensmisoras de par y una aaula 101 renurads circu-
larmente en los centiros de bola. .

Los medios de gufa pera las bolas 100 comprenden
un anillb de gufa 102 que desliza .en un plano lateral con-
tre un anillo de retencién 103 stornilledo dentro del extre
mo interior del miembro portador 1O4A§ue también aqui desli

28 en el miembrothheco exterior 105. Los medios de gufa
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combrenden también un miembro de control 106 con una superficie
exterior esférica 107 que ajusts en una abertura 108 de guis -
del extreme interior de la jaula 101,

El miembro de control 106 estd deslizentemente ajus-
tado en una prolongacidén tubuler 109 del anillo de gufs 102, y
esto permite un movimiento axial del miembro 106 contra una ani
llo eldstico "encrespado" 110 situado entred anillo de gufa -
102 y el miembro de control 106. El movimiento deslizanté de -
106 medios de gufas en el citado plano lateral es ocasionado -
por una prolongacién 112 en el extremo interno del miembro in-
terior 113, cuya prolongacién tiene une superficie esférice 114
que_eﬁcaja en un taladro central 115 de la prolongacidén 119:

El centraje del miembpo .interior 113 dentro del miem
bro portador 104 ge]ogra de nuevo por ajuste de las superficies
esféricas 116 y 117 formadas respectivamente en el miembro inte
rior 113 y en lz jaula 101, El movimiento de los miembros de -

guls en respuesta a la desviacidén angular de la junia actia pa-

ra centrar lss bolas 100 exactamente en el verdadero planc me-
dio dd la junﬁa; ¥y la presiédn entre el miembro de control 106 ¥y
la jauls lOi actis en un amplio éngulo de presién con relacidn
a la superflcie del anillo de retencién 103; en dngulo de pre-
sibn es de 4592, en la condicién de desviacién angular nula. Ia
modificacién de la jaula 101 y de la forma del miembro de con=-
trol 106 ﬁace-posible variar el 4ngulo de presién, y un desarro
1lo 16gico de esto conduce & la forma final de junta ilustrada
en -lg figura 5. |
En la junta de la figura 5 el dngulo de presién ha

llegado a ser nﬁlo, ¥ esto se logra pr@longando el extremo in-

terior de la jaula 150 puesto que el extremo interior de la -
abertura de gufe 151 és alli un teladro cilindrico. Cuando el

miembro de control 152 no puede ser mds largo para ayudar en
le colocacidn axial de ls jaula'l50, se provee un anillo de -
centrado 153 con una superficie interna de centrado esférica
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154 que ejusta con la superficie exterlor de la Jjaula 150. Co
mo el movimiento -axial relativo del miembro de control 152 5

1a abertura de gufa puede ahora producirse dentro de esta dl-
tima, los medios de guia pueden ser de une sola piegza, teniég
do €1 mieﬁbro 152 una bride 156 que desliza en contacto con -
ol anillo de retencidn 157 que nuevamente forms una placa de
presién atornillade dentro del extremo interior del miembro -

portador 158.
Une araendela seperedora 159 entre el anillo de cen-

trado 153 y el anillo de retencidén 157 suministra el espacio

correcto para la brida 156 entre esos anillos, eligiéndose =
el espeéor de la arandela 159 pars proveer la correcta suje-
cién deslizante. '

En la figura 5 la superficie esférica 160 que con-
trola el movimiento de los medios de gula, encajando en el
taladro 161 del miembro de control 152, estd de nuevo forme-
do en una prolongaclén del extremo interior 162 del miembro .
interior de junie 163. n este caso sin embargo, la prolong“
cidn 162 no estd formada en una sola pieza con el miembro -
163, pero tiene un véstago 164 que estd fijado a presidn en
el extreﬁc interior de squel miembro. Como una modificacidn
(no ilustrada), que evita la necesidad de una fabricacién con
1fmites muy estrechos y fecilita el montaje, ia prolontacién
162 puede ser heéha como una éujecién deslizante en el mienm-
bro interior 163 .y estar elédsticamente cargade hacia el mien
bro de control 152. . -

Como muesira la figurs 5 la prolengacién 162 tiene
una superficie final esférica 165 que ajusta con una superfi
cie plana interior 166 en el miemﬁro de control 152. La super
ficie 165 eété centrada en el cenfro de junta por 1o que no
hay movimiento axial relativoAde le ppolongacidén 162 y el

miembro de control 152 durante el cambio del 4ngulo de jun
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te y por lo tento con la modificacién de la carga eldstica

‘el muelle simplemente ha de conpensar algune leve inexscti

tud de fabricecién que puede presentarse. En la modifica-
oién la arendela separadora 159 puede también disponerse,

¥ el borde periférico del anillo de centrado 153 extender-
Se paré formar un alojamiento que eoﬁstituye un-ajuste econ
holgura para la pestafa 156 , la cual es soliociteda por la
fuerza eldstica al ajuste con el anillo de retencién 157.
Bn la disposicién ilustradas, sin embargo, el espesor de la
arandela 159 es may apreéiable cuando la pestafia 156 puede
deslizar libremente y etin ser exactamente colocada en direc
cién axial entre los anillos 153 y 157.

En la precedente descripbidn, las despoéioiones
de las figﬁraa 3 a 5 han sido descritas con menor detalle
que la correspondiente a lé figure 1 pare eviter una inne-
cesaria repeticin de las ceracteristicas estructurales bd
sicas de las #ltimes disposiciones, las cualeS quedan com=-
pletamente claras en los dibujos, para un mds sencilla des
cripeidn en relacidén con las figuras 1 y 2.

N O T A
Ia Patente de invencidn que Sse solicita en Espafia,

“por veinte afios de acuerdo con la vigente Legislacidn deberé

recaer sobre: " PERFECCIONAMIENTOS EN JUNTAS UNIVERSALES ",
con prioridad de la demanda briténica n? 44.422/61, de 'fecha
12 de Diciembre de 1.961, segin las caracteristicas esencia
les de las siguientes: '
REIVINDICACIONES

18,- Perfeccionamientos en juﬂtas universales, sg

- ‘gin los cuales une junta comprende un miembro exterior lon-

gitudinalmentegrahurédo,'y un miembro interior rgnursdo, gue
estd centrado dentro de un miembio conductor vaciado, desde
el cual se prolongan las bolas intermedies transmisorss del
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Par para encajar en ranuras correspondientes de ambos miem-

" bros, slojando Yambién el conductor medios de gufa para las

_ bolas, 'y estando dispuesto para deslizar dentro del miembro

exterior haesta quedar enchufado.

28,- Perfeccionamientos en Jjuntas 'vpraaies, de
acuerdo con la reivindicacién 18, segin 1los|cuales el miem
bro cdnductorltiene forma de manguito aue rédes al miembro

interior y tiene una pared con aberturas pasantes alérgadaS,

dentro de les éuales estén colocades las bolas,

_ 38,- Perfeccionamientos en juntas universales, de
acuerdo con cualquiera de las reivindicaiones precedentes, -
seguin 108 cuales las bolas ajustan directamente con 1los medios

de guia..

48,~ Perfeccionamiemtos en juntas universales, de
acuerdo con la reivindicacidén 34, segin los cumles los medios
de gula comprenden anillos separacos-de gufa, entre 10§ cua-
les estdn coloéédas 1as bolas y que estan formados por super
ficies de gufa, ajustddas con las Bolas, estdndo montados los
anillos de guia pere movimiento deslizante en plsnos lateral
mente paralelos al eje de junté. ' N ]

5¢,- Perfeccionemientos en juntas universsles, de
acuerdo con la reivindicacién 48, segin los cusles cada uno.
de los enillos de guia tiene un agujero central ajustado con
una correspondiente superficie de gufa.en el miembro interior,
por 1o gue una desviacién angular de la junta produce movimien
t08 igusles y opuestos de los anillos de guia en los citados
planos paralelos. _

68.~ Perfeccionamientos en juntas universales, de
acuerdo con las reivindicationes 48 y 58, segin los cuales
los gnillos de guia deslizan sobre anillos de retencién fija
dos en los extremos del miembro conductor.

72.- Perfeccionamientos en juntas universales, de
acuerdo‘con les reivindicaciones 18 & 22, segin los cuales

se dispone une jauls para bolas, el movimiento de la cual es
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controlado por los medios de guia para una correcta posicidén
de las bolas. ' )

,é.-APerfeccionamientos en juntas universales, de
acuerdo con la reiviﬁdicacidn 78, segin los cuales la jaula
tiene sﬁperficies interior ¥ exterior en casquetes esféricos,
ajustando respectivamente en superficies complementarias del .
miembro conductor ¥y sobre el miembro interior para centrar -~
el ¥ltimo dentro del miembro conductor. |

9¢,- Perfeccionamientos en juntas universales, de
acuerdo con las reivindicsciones 72 u 82, segin los cusles un
miembro slargado e gula pasa a travéds de y ajusta en un tala-~
dré de gula de la jaula, estando alineado el miembro de gufa -
con el eje de‘junta en la posicién de desvio angular nulo y
colocado a un extremo con relacidén al miemoro conductor, y
al otro extremo en el miembro interior. - ’ '

102.- Perfeccionamientos en juntas universales, de

ecuerdo con las reivindicaciones 72 u 8¢, segin los cuales
los medios de gula deslizan en un plano dispuesto lateralmen
te a la junta y ajustan en una abertura de gufa de la jaula
de Bolas. . |
| 118.- Perfeccionamientos en juntas universales, de
acuerdo con la reivindicacién 102, segin los cuales ung pro-
longacién del miembro interior ajusta en un taladro de los mg
dios de guia para producir un movimiento de deslizamiento del
dltimo durante el desvio angular de la junta.
, 128.~ Perfeccionamientos en juntas universales, de
acuerdo con las reivindicaciones 1082 u 118, segin los cuales
la citada prolongacién forms parte de 0 estd £ijada al miem-
bro interior. .

138,~ Perfeccionamientos en Juntas universales, de
acuerdo con cuaslquiera de las reivindicaciones 16§ a 128, se
gin los cuales los medios de gula comprenden un anillo de guie
lateralmente deslizable, ajustado con la mencionada prolonga
¢idn, y sobre el que estd montado un miembro de control axial

mente deslizable y cargado mediante muelles, que ajusta en la
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abertwra de guis de la jaula de bolas.

144.- Perfeccionamientos en juntas universales, de

acuerdo con cualquiéra de las reivindicaciones 108 & 124, se
&im los cuales los medios de guia comprenden un miembro de -
“control, lateralmente deslizable y éolocado axialmente, aﬁus
tando el miembro de control con la .abertura de guia dentro -
de la cual puede deslizar en direccidn axial.

'158.~ Perfeccionamientos en juntaes universales, de
'acuerdé con la reivindicacidn 143' segin 1los ‘cusles el miem
bro de control presenta una brida, desliaahle y axiglments -
dispuesta entre un anillo de centrado y un anillo de retén fi
Jado al miembro conductor, esténdo conformedo el enillo de -
centrado vars ayudar al centraje de la jaulas de bolas y dei
miembro interior. | A .

- 168,~ Perfeccionamientos en juntas universales, de
acuerdo con cualquiers de las precedentes reiviﬁdicaciones,
segidn los cuales las ranuras para las bolas de los miembros
‘exterior e interior tiene fdrma eliptica en seccién transver
"sal. ' .

17a - Perfecc;onamlentos en juntas universales, de
scuerdo con la relvindlcacidn 168, segilin los cuales la forma
eliptica de las ranuras es tal gue suministra un dngulo de pre
8idn de 459,

 188.- "PERFECCIONAMIENTOS N JUNTAS UNIVERSAGES" .

Segun queda sustancislmente descrito.en la presen-
te Memoris Descriptiva, que consta de 12 hojas escritas a mg
guina por una sbéla cara acompafiada de sus correspondientes é;
bujos.

. Madrid, 12 de Diciembre de 1.962
BIRFIKLD #NGIRE#RING LIMITED
P.P'
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