283 320

MEMORIA DESCRIPTIVA

e 3
que 3¢ acompaiia g |gq solicitud de un

por.. ..otE L afios en Espaiiq, por_ "UN APARATO DZ PER-

QUSI‘OI\I..DEL..TIPQ.ADE..IQS..ACQIQ]\IAQQSH POR.3ASAS. EXCENTRI~

a favor de

Giosué Pinazza

domiciliado en .. Via Baretti,. 3, MITAN, ITATIA.. ...

IDADs del.13.de diciembre de 1961 (solicitud .
de patente italiane no. 18.721)

INVENTOR: El Solicitante, de nacionalidad italiana.




Rl

10

15

20

25

30

- 2

283320

— Bl presente invento se refiere a un aparato de percusion -

accionado por masas de revolucidn excéntrica, que comprende un motor
eléctrico.

Son conocidos los aparatos de percusion accionados mediante.
masas de rotacion excéntrica, en los cuales la rotacién de las masas
es periodicamente acelerada y retardada en cada revolucién, de modo
que la resultante de la fuerza centrifugs es mas elevadas en la direc—
cion del movimiento de percusion. Esté resultedo se obtiene por medio
de dos brazos acodados que cooperan entre si; uno de ellos solidarios
del eje del motor sustentado por la masa excéntrica, y el otro solida-
rio del eje del motor sustentado por el cuerpo del aparato. Bste ulti-
mo brazo acodado gifa a una velocidad aproximadamente uniforme, pre-
sentando una loﬁgitud periodicamente varisble durante su revolucion,
que es funcion de la posicién relativa del eje de las masas excégtri—
cas gue van sostenidas por ls masa golpeadora, con respecto al brazo
acodado conec@ado al motore.

Tales aparatos suelen estar accionados mecénioamente por me-
dio de un motor exterior. OCon objeto de hacer el mecanismo independieq
te y de facil mane jo, Se ha estimado conveniente incorporar el motoxr
eléctrico que lo acciona, de alta frecuencia, al cuerpo basico del

aparatoe

Esta nueva estructuracicn implica la soludon de los proble-
mas referentes a la nivelacion de los pares de fuerza transmitidos al
ciguefial del motor, habiéndose tenido en cuenta las irregularidades de
los’pares absorbidos durante la revoludon de las masas de rotaqién ox—
céentrica y el consiguiente aumento generado en la transmision mecanica
entre el ciguefial del motor y el motor electricoe 38 también necesario

»

evitar variaciones en la velocidad del eje del motor eléctrico y la

.. . * ., N N
. falta relativa de compensaciones en el ciclo dinamico, con los peli-

grosos desplazamientos de fase en la transmision de pares de fuerza’ y
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rla consiguiente reduccibn del efecto percutivoe. Es necesario, fundamen=

talmente, que el ciguefial del motor posea un movimiento giratorio sen-—
siblemente uniforme,‘y ba de evitarse gque las masas excéntricas que
giran en su recorrido pasen de la condicion de “masas" en general & la
condicion de masas "motrices" creando sobre el éje del motor eléctrico
un par de fuerza teﬁdente a écelerar el rotor del motore

BEstos propositos se consiguen mediante el mecanismo realiza-—
do conforme al presente invento, mecanismo bésicamente caracterizado
en el hecho de que, entre el eje de las masas de revolucion excéntri-
ce y el motor eléctrico, se ha insertado un elemento operativo qﬁe im=-
pide que las masas excéntricas, en la fase en que asumen la funcidn de
masas "motrices", transmitan un par motor al eje del motor eléctrico.

Con arreglo a una estructurs practica del aparato, tal ele-~

mento esta constitufdo por uns rueda corona volante solidaria del ci-

guefial del motor, cuya corona tiene el objeto de hacer préoticamente

»

uniforme la velocidad de dicho ciguefial, y almacenar y desarrollar du-
rante la revoluciodn la energia pre;isa en cualguier momento, corf95pon7
diente a ;as masas excéntricas, de modo que evita saltos bruscos de
pares de fuerza en la cadena de transmision que conecta el ciguefial
del motor al motor e:@e’ctrioo, ¥y las irregularidades consiguienij,es del
propio motore Describiremos a continuacion el inventd con mas detalle,
refiriéndonos a los planos que se soompatians los cuasles presentan for-
mas de realizacidn del invento qgue se ofrecen a modo de ejemploe En
los planoss

la figura 1 muestra uma seccion axial de una primera forma
de realizacion del aparatos} |

la figura 2 es una seccion transversal del mismo tomada a lo
largo de 1la 1{nea II-II de la figura 13

la figura 3 miestras, parcialmente en alzado y parcialmente

° , ) R . I3
en seccion, una segunda forma de construccidn del objeto del inventos
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- 12 figura 4 es una seccidn trans
laé lineas IV-IV de la figura 33

Ia figura 5 es una seccion axial a 909 respecto a la secci&p
de la figura 3; |

la figura 6 es una seccion de una variante del mecanisamo
ilustrado en la figura 1, a 902 respefto a la figura 1.

Con referencia a las figuras 1 y 2, A indioca la parte mis
baja del aparato, eh tanto que B representa el equipo percuciente os-—
oilantes Bste ultimo comprende una porcion terminal i, cuya finalidad
es actuar directamente sobre el taladrador C y una caja central 2‘qu§

-
constituye el asiento de las dos masas excentricas 3, cuyas proyeccio-

nes 4 se encuentran interconectadas torsionalmente por medio de dien~—

tes frontales y.axialmente mediante un tirante 5 solidario del cigue=-
nal 6e '

La parte superior del equipo oscilante 8 comprende un elemen
t0 axisl normal 7 y un pistdn 8 que se desliza en intimo ajuste dentro
del cilindro 9 solidario del cuerpo base 4. El1 pistén 8 es cilindrico
y‘presenta en su interior unas muescas axiales 10 que colaboran con
las muescas complementariass 11 de un elemento oilindrico interno 12
solidario igualmente del cuerpo base A, de tal modo que impide la rota
cidn relativa entre las dos partes A y Be .

Bl elemento 12 es hueco y sirve como depdsito para el aceite
lubricante del soporte 2 de las masas excéntricase Un conducto axial
13, conectado al Qlemento 12 mediante la tuerca 14, expulsa el aceite
a través de los orificios radiales 15 ¥ 1lo 1lleva por el agujero del
fondo hasta el orificio 17 del montante o pie dexrecho T, asi como has-

ta la superficie de roce de las proyecciones 4 de las masas exoéntrir

case

Bl extremo inferior 18 (pistSn) del conducto 13 corre, en

estrecho ajuste, dentro del orificio (cilindro) 17, de tal manera qtie
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Lreal:.za,, durante el movimiento axial a.lternata}ioZ@ @ vaiven de las =

 de deslizamiento axial (ranurados en forma hexagonal, cuadrada, o de

o

masas de percus;on By, una compresion y suceion alternadas.que facilitan
la entrada de lubricante en el soporte 2.

El pistén 8, en cooperacién con el ciiindro 9 posee la fina;
lidad de constituir un amortiguador neumatico que absorbe el flujo en
el movimiento de retorno de las masas percucientes B y un almacenamien-
to de enefg{a que es devuelta durante el golpe aciivo de las propias
masase Bl orificio 19 pone al cilindro 9 en comunicacidn con la atmds—
fers a la terminacion del golpe activo de las masas Be El cueipo ve ce-
rrado en la parte inferior por el tubo D, que sirve de guia a 1a'herra-
mienta taladradora Ca

El extremo del ciguefial 6 comprende un pequefio rodillo 20
que puede correr en el interior de una nuesca diametral 21 del elemen-
to discoidal 22, dando lugar, junto con la referida muescas al cigue-
fial del motor de dimension variablee ’

Bl elemento discoidal 22 es, de hecho, solidario del arbol
o eje 23 sustentado, mediante los cojinetes 24, por la cajae E consti-
tﬁida por el cuerpo base A. .

Sobre el arbol 23 va montado un engranaje conico 25 que co—-
labora con el pifion odnico 26 montado en el cojinete 27. |

Bl motor eléctrico'impulsor F (de tipo de alta frecuencia)
esta rigidamente fijado al cuerpo A en lé parte superior del misme y
presenta su eje de revolucion perpendicular al eje de perousién. ﬁl
eje 28 del motor F lleva un pifidn 29 que coopera con el engranaje co=
nico 30, sustentado por el cuerpo del motor F mediante los cojinetes 34

Ios ejes de los engranajes 30 y 26 estan alineados y dichos

s g . ”
engranajes estan conectados entre si por un arbol de torsion parciale—

mente flexible 32 mediante unos acoplamientos terminales 33 del tipo

) .’ . . L e n
cualquier otra)e Esta solucion permite la realizacion de un correcto
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‘el manguito o cubierta tubular rigida 34e

montaje de los elementos sim que el mismo exij -~
exactitud en el motor con respecto al eje del pifion 26. Ias cajas que

sostienen los ejes de los pifiones conicos 26 y 30 van conectadas por

El motor eléctrico acciona, por consiguiente el ciguefial 22
a traves de un doble juego de engranajes reductores con ejes ;rtogo—
nales 29/3D y 25, 26, respectivamentiee
. A fin de proteger esta cadena de transmision en s{ misma,
asi oomo el motor, de los efectos de la variacion periodica en la re~
volucidn del par de fuerza y la velocidad, el elemento discoidai'22
va provisto de una rueda corona volante 35 (fige 2) cuya finalidad ée
le de almacenar y reitrotraer en su re&oluoién la diferencia de ener-
gia absorbida pbr las masas en fevolucién con respecto al promedio de
energia transmitide por el motor F. El &rbol flexible 32, mediante una
elaegticidad torsional limitada, a&uda a amortiguar los golpes que, de
no ser por ello, afectarfan al motor eléctrico Fe

Ia puesta en marcha y la detencion del motor.F se obtienen
mediante un conmutador eléctrico 36 accionado mediantetias palancas 37
contra la fuerza de un muelle 38. Coaxiales con el eje del motor van
dispuestos los dos asideros 39 del aparatoe. En la estructura represen-
tada en las figuras 3 y 4, donde las partes y piezas'oorrespondientes
a las ya descritas se han sefialado con los mismos numeros y letras de
referencia provistos de un signo indicador, el motor eléctrico F'.-en
lugar de estar montado en el extremo superior del aparato- va dispues-
to a un lado, y la transmisidn del movimiento al ciguefial del motor se|
obtiene por me@io de tres engranajes cilindricos Do, D1 y D2’ ae los
cuales el primero es solidario del eje F! dsl motor, el segundo lo es

de un engranaje loco (sustentado por los cojinetes D3) y el tercero

es solidario del elemento discoidal 22! constituyendo el cigueflal de

o

transmisione
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Ia rueda corona dentada 42 const uj%/a mpo la ™

rueda corona volante 35' que regula la velocidad del cigiefial de trans
misione f

En las figuras 3 y 5, 43 indica el dispositivo suministrador
de aceite lubricante; 44 indica el ya conocido dispositivo de rotacion
unidireccional destinado a obtener la rotacion intermitente de le he-
rramienta taladradora C' a cada golpe, y 45 los muelles helicoidales
que; a través de los tirantes 46, aseguran la retenciéﬁ de los sopor-
tes 47, a £in de absorber el golpe del extremo activo de 1la herpamien—
ta taladradora C. '

Tos muelles helicoidales 48 retienen elasticamente al cuerpo
A'yala cubierta o manguito D%, de modo que este ultimo absorbe el
golpe del extremo activo de la masa de perousién B'.

En el ejemplo representado en la figura 6 (en la cual las
piezas ¥y partes equivalentes a las de la figura 1 se'han distinguido
bajo la misma referencia numerica provista de una doble marca indicado
ra), se ha montado sobre el eje 28 "del motor F' un tornillo sin fin
SO'que coopera con el engransaje heliooi@al 52 sustentads por el eje 53
por medio de los cojinetes & bolas 31", E1 arbol 53 transmite, a su
vez, el movimiento al ciguefial de transmision a través del eje flexi-
ble de torsion 32" y de l;s piezas de enlace y articulacion cofrespon-
dientes a las que.se han representado en la figura 1. ~

El acoplamiento existente entre el tornillo 50 j la rueda
helicoidal 51 es del tipo erreversible y, por consiguienfe, no puede
transmitirse ningin par de fuerza desde las masas de rotacidn excén-
trica (durante su fase "motriz™) hasta el eje del motor eléctriéo, in-

X ' ) A o » - > 3
cluso en el caso de que —como se sefialo en el ultimo ejemplo~= no exis—|.

ta masa volante conectada al ciguefial motriz, y por consiguiente, el

-

eje del motor eléctrico-esté sustancialmente libre de los efectos del

par motor magnético que se desarrolla durante el ciclo por las caracte
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REIVINDICACIONES

EN RISUMEN: La presente Patente de Invencion que se solicita
debera recaer sobre las siguientds reivindicacioness . |

1.— Un aparato de perousion del tipo de los accionados por
masas excéntricas rotativas, caracterizado en que comprende los ci-
suetlales del motor, incorporados en el motor eléctrico que dicho apa—
;;to acciona y con la interposicién de una transmisién, ¥ en el cual,
entre el eje de las masas rotativas excéntricas y el eje del motor
eléctrico existe insertado un elemsnto desiinado a impedir que 1;s ma~
sas excéntricas, en la fase en la cual asumen le funcién "motriz®,
transmitan un par de fuerza activo al eje del motor eléctricoe

24~ Un aparato de percusidn conforme & la reivindicacidn 1,

caracterizado en que dicho elemento esta constituido por una ruede co-
rona volante solidaria del ciguefial del motore. | —

3e— Un aparato de pe;ousién conforme a la réivindicacién 2,
caracterizado en que el ciglefial estd constituido por un elemento dis—
coidal provisto de una rued; corona volante periférica y une muesca dié
metral por la gue se desliza el extremo dei ciguefial solidario de las
masas excéntricase ’

4e~ Un aparato conforme & la reivindicacidn 2, caracterizado
en que el ciguefial del motor ésté accionado por el motor eléctrico Pro-
visto de un_eée borizontal, o por el motor de percusién, & través de
_un doble engranaje conico reductor, y los ejes de dichos engranajes
forman éngulos rectos entrs si, giendo los engranajes intermedios coa-
ziales y estando conectados por medio de un arbol de torsidn flexzible.

5.— Un aparato conforme & la reivindicacidn 4, caracterizado
en que el arbol de torsion flexible posee por lo menos una elasticidad

torsional limitadae.

6e— Un aparato conforms a la reivindicacion 5 caracterizgdo
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Te— Ta asoonie cozfonze 2 la voivindscacion 24 caracierizado
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blicuo rospecto al asliderd de cnboca del aporato F acciona el cid

’,

+ido ©

ghofial del retor mediante, zor Lo monee, Gn jar de ~uedas cilindricac.
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en (ue el imotor acciona el i.acnwn roéiente un pac de zuedag 011¢Au31-

cas enire los cuales ve daispuesta una rueda cilindrica locaa

Ce= Un aparsio conforme a lg soivindicacion Ty zarocterizado

.. e 2 ¢ . ;A a2
on que ol ennrenajs c¢ilindrico de corona es solidario del elemouic dis
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del quso consuit“ve el clguetial metriz y forma la rusda corine volan
L4

to dc coute ultimoe
1Ce~ Un aparaio conforme a la »eiviadicacion 1, cavcciuerizadd

cn que el mctor eléctrico accione el cigiefial motris modirnis acopler
zdeato do wr sornille sin fin ¥y un engranaje kelicoidel dc 3izo “irrs—
veraible®™, a fin dec impedir gus el ejo del wobor ste ¢resiclo nor el
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pa> motor {esearmellado nor las masas cxcénioicas cn uns 83 lag foses
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11e~ Por ultimo se reivindica omo objelto schxo cl gus o Ce

rscaer 1la rrogonte potonte que se solioita rwop: WINT APARAMC DB SERCU-

-

SICT DN, TIPC DP 108 ACCIONADOS POR LASAS EXCILIRICLS ROTATIVAS!.

ToGo tal y conforme cuede lescritc r ooivindicaco cn la pue=

o
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