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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta pare unir a la solicitud
de
PATEFNTE DE INVEEFECION

formalada el 12 de Diciembre de 1962, con el Mim. 283.305

en
ESPafia
por VEINTE aflos .
a nombre de JACQES VULLIET-LURAND, Qe naqionalidad frence~
sa,‘residente en 91 Prbﬁxenadei des Anglsais, Niza; Francia;
por: _ '
"UN DISPOSITIVO DE ASIENTO GIRA'BOHI&) PARA ELECTRO-
IOGIA MEDICA® '
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El invento tiene por objete un asiento giratorio pars
,elec‘f:rografia_ c¢linica y; en particular, para el registro de
las corrientes producidas por los infiujos nerviocsos gue re-
corren le zona ccular del pacien e sometido a la pi*usba del
Nystagnus. 7

Se sabe qué, estando sentado el paciente en un asiento
que puede girar alrededor de um e¢je wﬁical, si se le hace
glrar en un sentido y en otro, a velocidades varisbles, se
producen corrientes éléctricae- y e, captadas por electrodos

aplicados sobre las sicres y la frente y suficlentermente sme
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plifica&as, dzn en electrdgfafo wn electrograma que pezz;zite,
por les irregulsridades y anomalies de lz curva inscrita, des-
cubrir las enfermedades u otros estados anormeles del pacien-
te.

A causa de condiciones especiales a rea]izar; no sblo
para la obtencion de velocidades regulares fécilmente regu~
lables entre smplios limitsa; mero sobre todo por la cbliga-
cién de sustresr las corrientes recogidas por los electroaos;
extremadamente débileg; & le menor perturbacién por induccibn
o por parfisites por lss corrientes de los motores si el mando
es eléctrico; los aparates ya utilizados para la pruebe del
Nystagmus pmgaentan; entre otros defoctos; los de ser coupli-
ca&os; ca‘.ros,' y tener que ser instalados de modo fijo en ce~
sq del ésﬁecialista a causa de su peso y de su temefic.

El aslento objeto del inwento responde por el contrario
a todas las condiciores de perfecto funcionamionto y de un re-
glstro fiel deo todas lms ondulaciones de la corriente recogi-
da por los electrodos sin.pertm*baeién é.‘g.éctrica o megnétics;
siendo e la vez mucho més encillo; macho menos costoso; y de
un peso bastente reducido para permitir su trmeporte; si es
necesax:i.c; ad domicilio del enfermos

Plesenta las principelés carscteristicas sigiientess -

Para el mando eléctrico del asiento en rotacidn, se emple
una unidaed mofl;riz formada por dos mof aes asincronds distintos,
estando alimentado el rotor de uno directamente bajo la tensidn
de la red, y dispuesto para girar en un sentido, estando alli-
zentado el rotor del otro bajo t_enaién parcisl regulsble por
medio de un _mt-otransfomaaor y dispuesto para girar en el
sentido inverso del primero, es tgndo caladog sin embargo estos
dos rotores sobre un mismo &rvol, posibilidad debide al deslie
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zemiento de los mot ares sgfncronos. Por esta caibinaecidn es'

posible, constituyendo el segando rotor frenc del mimero,

hacer variar a voluntad la velocidad del 4rbol motor desde

la velocidad méxima a velocidsdes muy pequefies.
Como un motor asincrono pierde micha potencia cuando se
le hece girar a una velocidad sensiblemente inferior a su ré-

g:ihien normal, se emplea, no.un;a séla unidad motxriz que debe~

.ria ser demasiado potenie, sino varies unidsdes de poca po-

tencia glimentadas en paralelo y acopladas mecdnicemente al
érbol motor del asiento; por ejemplo por une cadene comin so-
bre pifiones. Por ejemplo; se podrdn utilizar unidades del &r-
den ae._éo a 40 watios; con rotores que giren normealmente &
3600 rpm; pero que tengan un reductor que lleve a wes 20
vueltes la velocidad del 4rbol exterior al carter.

Naturalmepte; el conjunto estd combinado con un invere
ser de les corr.lenfes de alimentacidén para invertir el senti-
do-de rotacidén del asiento.

Parz pemitir en todo momento detener el asiento g pe-
sar de la rotacién de los motores, o bacerlo girar a mano, el
drbol motor estd unido el eje de rotacibn del asiento por un
acoplamiento de friceién.

Otlraa particularidudes relativas & la buena conduccidn
de 1as corrientes nexviosas recogidsas por'loa electrodos, se-

rén indicadas en la descripeidn sigaiente, hecha sobre un modo

de ejecucidn dado e titulo de ejemplo.

En el ditzjo adjunto, la figura 1 es un corte vertical
axial del asiento, la figura 2 una viste desde ebajo por II-II
(figura 1), y la figura 3 un corte horizontal por III-III (fi~

. gare 1); las figures 4 y 5 musstren en alzado y cortes par-

ciales segdn dos plancs verticales desplazados, el sistema de
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anillos con cursores para la trensmisidn de las corrientes cap-
tadas en el paciente; la figura 6 es el esquema del montaje eléc
trico; la figure 7 muestrs en planta el pupitre de mendo.

Bl asiento 1 estd montado sobre el pivote 2 de eje 0-0
que gira en ¢l soporte 3 del bastidor 4 y es llevado ror unm
quiciomera con rodamiento de bolas 5. Tres unidades mo‘tr'ices;
ﬁ%; M" M, alojadas bajo el bastidor y distribuidas alrededor
del eje central, mandan por una cadena comin 6 { figura 3) que
pass Sobre sus pifiones 7, 7 7" y sobre la rueda 8 la rote-
¢idn del plato 9 coaxial a 2. El rdvote 2 estd acoplade a fric-
cién & egte plato por un disco 10 cslado con chaveta larga so-
bre 2 ¥ o;primido; con la intensidad regulable deseada; contra
el plato 9 por el resorte ll. El bastldoar 4 descansa sobre tres
tomillos 12 de regalacidn de nivel, que pemiten asegwrar la
verticelidad del eje de rotacidén 2, y su base tiene una toma de
corriente 13 pars unidén por cabls con el pupitre de mando P;
teniendo este calle cuatro conductores y 1z tama cuatro contac~
tos para la alimentacidén en paralelo de las unidades motrices, .
gegdn el esquema de ia figure 6o

En este esguens, O representa el eJe central verucal,
l‘ﬂ, M, M", las tres unidades motrices, T el antotrensformador
de reg;l&cién de velocidad; I wn inversor tetrapolar, L una
1émpera testigo. | )

Cada unidad I comprende dos rotores {designados en lo |
que sigie por Iy y ry) enrollados pars girar, con excitacién
en el mismo sentido, en senmdos inversos uno de otro., La ali-
mentacién de estos dos rotores exige, pues, cuatro Hilose

Los polos A y B del sector estdn unidos, respectivamente,
a 1os bornes A % ¥ By del amtotremsformador y, por otra parte,

el polo A estd unido directamente & los bornes axisles Ay Ai
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del inversor, mientres qus el otro polo B estéd unido directe~ V

mente al borne B, del inversor, ¢ indirectamente el borae Bf

i
por medio del amtotransformsdor, por el conductor 14, el bor-

ne Bt sy 142 parte 15 del enrollamiénto. el cursor 16 del auto-

. trensformador y el conductor 17.

Supdngase que el inversor esté basculedo & 1a izquier-
da; en la posicion indicada en trazo continuo. Se ve qﬁe uno
de los rot_oxes, por ejemplo rl; es alimentado por el cirguito
gigniente ¢ A, contacto ai- 2, condugto: 203, rotor r;, con-
ductor de retorno 20y, contacto 21 =By, polo B; este rotor
es alimentado asi bajo la plena tensién de la red. E1l circuito

2
conductor 20; y rotor r,, conduc tor de re torne 21,8, contacto

del otro rotor r, es el siguiente ; polo A, contacto iy - 207,
'~ ZB.{, conductor 17, cursor 16, parte 15, borne By del auto-
transformador y polo B de la red. Este rotor es alimentado so-
lemente por una fraccién; regnlable a voluntad, de l1a temsidn
de lz red. Este segundo rotor rzﬂ se opone por consigniente,
con una fuerze menor; 8l rotor ri, ¥ forma asi freno; dé po~-
tencla ragulable-pc& la maniobra del curgor, del autotrans-
formador. | _
Es evidente que , si se bascula el inversor & la derecha,

!
ol sentido de la alimentacidén serd invertido para cada rotor;

el que fuera motor pasard a ser fieno, y el otro que era freno

pasard a ser motor, y el sentido de rotacién del asiento seréd
invertido.

7 f:i_.gura"; es una plenta del pupitre de mando, en
cuyo zécalo estén encerrados' el autotrensfomador, del cual
ge vé el botén de mando del cursor en 22; y el de mando del
inversor en 23; llendo el cable blindade 24 con dos conductores
al seotor; y el cable 25 con cuatro conductares a la tama 13
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jo genoral de los hilos de conducoién de la corriente, estd

conectado a la masa del pupitre.

- Siendo 'los motores sin colector y blindados, y estan-
do toda la instalecién desde la toma-sector igualmente blin-
deda, no es de temer ningin pardsito.

Ila unién entre los electrodos aplicados al paciente
y el aioarato de reglstro o electrdgrafo, se establece de la
menera sighilante. '

ElL pivote 2 del asiento estd perforado por un cansl
axiel en toda su longitud; estd prolongado por debajo de la
pieza 26 del bastidor que tiene el soporte-~quicionera que 1lo
soporta ,y; sobre esta prolongacién estd calade un manguito
aislante 27 con tres coronas escalonadas movistas cada una
en su contorno de un anillo metélico ds contacto 28; 28" ¥y
29, respectivamente. '

Las dos corrientes recogidss en las dos sienes del pa-
eiente-y conducidas individualmente por dos condnctorés blin-
dados, pesen en ﬁrimer lugar a un pesmplificador G llevado
por el asiento rotatiwo o por el paciente mismo para llegar
& los bornes respectos 30, 30’ del asiento. Desde alld los
conductzsores' blindados 31, 31' pasen el cenel axiel del pivo-
te 2 y son conectados, uﬁo,_al gnillo 28, y el otro a 28’ por.
las lininag 32; 32°(figure 5) ; las escobilles 33, 33 (figura
4) estén conectedas a conductores 34, 34’, siempre blindados;
gwe ven al registrador E. En cuanto al electrodo colocado en
ia frente, es puesto a 1a masa, siendo consctado por medio de
Jos blindajes de los gonductores sucesivos mocedentes y
le zapate 35 (figura 5) a la cox;one. metélica 29; y luego por
la escobille 36 y la lenglieta 37 con los blindajes de los
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conductares 34, 34", Los tlindsjes de estos condu.cto;eﬁs: -
podrian por lo demés estar soldados directamente a la esco-
bille 36. |

Une particularided del invento c;msiste en ejecutar
o revestir los anillos de oonfacto 28, 28’ y 29 de wetal
precioso, aro o aleacidén a base de oro, Autes de su revese

timiento de metal precioso, los enillos de contacto son rece

- tificados y pulides. Se obtlene as{ w contacto suave y con~

tinuamente perfecto, que excluye t0d40 s0bresalio de le resise

. tencia 6hmica ¥y @e asegura por esto la fidelidad de regis-

tro de las corrientes onduladas y recoglidas,

Se ha descrito més arriva el invento camo aplicedo s
la prueba de Nystagnua, rero se sobrentiende gue se puede
aplicar a cualquier otro estudio o reg!.stro yrocedente del
organismo, tales como selectrocardiografis, encefalografia,
etCede ' » '

Esta solicitud que corresponde a ia presentada en Fran-
cia el 12 de Diciembre de 1961, se acoge a los. beneficios del
artfculo 51 del vigente Estatuto solre Propieded Industrial.

- NOTA =-

Los pantos de invencién propia y nueva que se presen-
tan pé.i*a que sem objelo de esta solicitud de Patente de In-
vencidn en Bspefla por VEINTE aﬁos; son los siguientes‘: _

le.~ Un dispositivo de asiento giratario para elsc-
trograffa médice acoionado eléctﬁcmente en rotaci6n, carace-

teri zado porgue dos motares asineronoe cuyos rotores, si fue-
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ran independientes girarfan en sentidos inversos uno d.e otro,

estén sin embargy enchavetados sobre un 4rbol camin de mane-
ra que constituysn une unidad motriz cuyo drbol esté unide
al pivote del esiento para errastrarlo en rotacidn siendo
wno de lo‘s motores alimentado por una tensién inferior a la
del otro motor.

2¢,- Un dispositivo segin el punto l; caracterizado
porque wno de los motores es alimentado & 1a plens tensidn
de la red y el otro a una tensidn reducide por un sutotranse
formador de menera regulsble.

39,~ Un dispositivo segu’.n el punto 1, caracterizado
porgue el. mando comprende verias unidades motrices como se

han reivindicado, de potencla poco elevade cada una, slimen-

tadas en paralelo y acopladas por wnz misma cadena & un eje

vertical de arrastre del asiento en rotacién.

42+~ Un dispositivo segin el punio 3, caracterizado
porgue c;l‘eje verticel arrestrado por las unidades motrices
esté unido de mamera desambragable al pivote giratorio del

~esiento por un dispositivo de friceiédn.

594~ Un dispositivo segin el puntio 4, caracterizado
porque,’sobre ol pivobte solidario del asiento, estd montado
¥ puede girer libremente un plato senular unido por pifidn y

~ cadena & las unidades motrices en ¥anto que sobre este pivoe

te esth enchavetado con chaveta largs un disco de friccidn
aupujado por un muelle contra el plato, teniendo el soporte
de esiento una bride horizontal desmontable qﬁe goporta la
quicionsre del pivote del msiento y los drganos de suspensién
de las unidedes motricess ' N |

- 69+~ Un dispositivo segdn los puntos 1L a 5, carac-

i‘eﬁ.zadé porque los electralos de electrografis a aplicar al
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paciente estdn unidos de manera conductora por bornes fie
Jjados al asiento y por conductores blindados que pasen por
el cansl axial' dél pivote del asiento, a anillos giratorios
soportados. por la prolongacidn hacia abgjo de este pivote
¥y conectados a su vez por escobillas 8 Jos condwe tores que
ven al regtstro de los electrogramag.

79.- Un dispositivo segin el punto 6, en el cual d1-
chos millos giretorios estén hechos de metal precioso, con
mreforencia a base de .om.-

82.~ Un dispositivo de esiento giratorio parse elec~
trologla médica. "

Tel y como se ha descrito en la Memoria que antecede,
representado en los dibejos que se acampafian y con los fie
nes que se han especi:t‘icadoQ

Esta Memoria cansta de nueve hojas escri tas a mé-
quing poYX ui:a sola cara. .
Madrid,

2 1FEB. 1953
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