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_ MEMORIA DESCRIPTIVA |
que se presenté péra unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION
formuleda el 12 de Diciembre de 1962, con el n?. 283.300
. .o , .
ESPANA
por VEINTE afios o
a nombre de FILPER CORPORATION, entided norteamericena,
establecida en P.O. Box 28, San Ramén, California, Esta--
dos Unidos de América, por:
"UN METODO PARA DESHUESAR FRUTOSH

_ La presente invencidn se refiere s una méquina pa
ra deshuesar melocotones, pavias y frutos similares, ¥y
tiene por objeto, entre otros, una méquina edaptada para
cortar en dos las paviaa enteras y quitarles el hueso.
esencialmente sin pérdids de la carme o pulpa del fruto,
¥y sin dsfio 'pa.ra las mitades del mismo.

Otro objeto de ls invencidn reside en una méquina
adaptada para cortar en dos las pavias enteras hasta el
hueso por un plano, ¢ inmediatamente después agarrar el

hueso de cada fruto o pavia y mantenerlo estacionario mien
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tras se retuercen lazs mitadea del cuerpo de cads fruto g

uno y otro Izdo de dicho plano hagta geparar dichag mita-
deg de dichc cuerpo, todo ello sin mutilsr lgs mitadesg del
fruto.

Otro objeto mis de lz invencilm consiste en unos
medics perfeccionados de egarre del fruto, en una deshuess
dorz del tipo de par de tors ém, para agarrar las guperfi
cles exteriares convexas de las mitades opussgtas de un me
locotén o fruto similar y retorcer diches mitades con reg
pecto 2l hueso, separando'éste del fruto.

Otros objetas y ventajas se irdn desprendiendo de
la descripcibn que sigue en relacidm con los dibujos sdjun
tos, en los cuzles:

- la figura 1 es una perspactfva de uns méquina
con low niedios de agarre del fruto y los medios de agarre
del hueso respectivamente en contacto cooperativo com los
lados exteriores convexcs de lgz mitades del fruto, y cam
el huego agarrado y sujeto por los medios bigectores o
cortadares del fruto;

- la figura 2 eg wna vigia on planta de ls caja
de engrensjes y levas, con la tapa desmontada y con cier-
tag partes desprendidas y em seccilm rects;

- 1z figura 3 es una secciln fregmentaris tomeda
por 1z 1inea 3-3 de la fig. 2, y que represents ung de
los: brganos de agarre del fruto y su comexidm con uno de
los engranajes de la caja de la fig; 23 )

=~ 1a figure 4 eg una vistz en plante fragmentaria
de una parte de la miquins, vista pa le 1fnea 4-4 de la

fig. 33

- la figura 5 ¢s una vista, parte emn seccilm y
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rerie en alzado, esencialﬁ:ente tal eano se ve por la li-
nes 5-5 de lz fig. 2, pero con los dis:éasitivos de agarre
de dzupag. desmontados & fin de mogtrar claramente ol dis-
positivo de agarre del hueso, representedc egte ltimo
dispositive cax 1fnes 1lena ¥y fuera de su relecién de aga
rre de drupas, y con el dispositivo de avance o transpor-
te parcialmente desprendido, pero representade con Ifnea
llen= en le posiciln de recepcidn de frutos;

- la figure 6 es wna secciln vertical del disposi
tivo de avence de la parte inferior izquierde de la fig.
5, o bien a lo largo de la lfnes 6-6 de la fig. 1, repre-
genténdose dicho dispositivo de avance independientemente
del bastidor o srmezdn de Iz deshussadora;

- la figurs '[ es une seccldn recte agrandade de
uno de los: mecanisuos de sgarre de drupas, com el drganc
de agarre de drupas ex la posicibn de abisrto y antes de
pasar & la posiciém de contacto ecooperative can la drupa;

- Iz figurs § es una vista en alzedo frontel del
&rgano de agarre de la drups, visto por la 1inea 8-8 de
le fig, T3 |

-‘lé. figurs 9 es una vista agrandada fragmentg.ria,
perte en secciln y parte en alzade, que muestra wns elmo-
hedilla de agarre del fruto y representa esqueméticemente

dicha almohedille en relaciln de contacto eooperativo con

el fruto en tres tamefica diferentes de este ltimo, indi-
cado 81 fruto car 1fneas de trazo y punto que se extien~
den formendo erco; y

- la figura 10 es un slzado lateral agrandadc de

parte del conjuntc de levag de tambor repregentado en sec
cidm en la fig. 5.
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Armazénan gener

El armazén o bastidor de le méquina iTustrada en
log dibujoa se designe en general con el nimero 1, e in-
cluye unog miembroa de base 2 (fig. 1), paralelos, sepa—
rados y rigidamente sujetos por travesafios 3 (fige 1, 5),
sostenfendo dichos miembros 2 unas columnas o mantantes ver
ticaleg y paralelos 4 que, a su vez, sostienen en a'a X~

tremo guperior uns caje de engranajes 5.

Caje de engranajes

Lé caja de engransjes, designada en general con
el nimerc 5, puede ir fijade de modo desmentable o las co
lumnsas: 4 por unos medios adecuades: cualesquisra, tales co
mo tornillos 6 (fig. 1), que se extienden a travds de las
paredes de unas protubgrancia.sr 7 que penden dé la caja 5, .
entrando las columnas: 4 en dichag protuberancias y yendo
cogidas: por dichos tormillos 6.

La tzpa. de la.caja de engranajes 5 se designa
con el numero 8 (figs 1), y va fijada de modo desmontable,
a la parte inferior de dicha caja, por unos pernos 9.

A través de la- tapa 8 y goportado- por elle g8 eX~
tiende a rotacién un 4rbol vertical 10 (fig. 2), que lle-
ve fijedo wn pifiln 11 dentro de dicha caja.

Al extremo superior del érbol 10 y por emcima de
la caja 8 va fijeda un cono de poleag 12, comectado por
wa correa gin fin 13 con un segundo cono: de poleas 14,
movido este Ultimo por un motor 15 al cual va conectado.

Los dientes del pifién 11 eﬁgranan con los dientes
de una ruoda dentada 16 (fig. 2) que va en un &rbol verti
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cel 17; y wn pifién 18, también caledo en el &rbol 17, tis
ne sus dien tes engransdos con los de una rueda dentada
grande 19. la rueds dentada i9 estd en un érbol 20, y for
ma parte de un conjunto de transmisién ds rueda de Malta,
por llevar un rodillo o seguidor de levae 21 que, a su vea,
estéd adaptado para hacer girar intermitentemente unz es
tz"ella o rueda de Malta 22 entrando sucesivamente en cada
ung de las quatro ramuras ra@iales- 23 de dichsa estrellsa.
Con la rueda dentada 19 va solidaria o rigidamente unida
una pieza de retencién ususl 25 que ge extiende formando
arco, para prevenir el movimiento de la rueda de Maltae
cuando esta Yltima no esté siendo movida por el seguidor
1.

Por 1o que anteceds, g8 verd que a cada revolucidn
campleta de. la rueda dentada 19, la de Malta 22 y el &r- |
bol 24 & la cual va fijada la rueda de Malta darén un
cugrto de vuelta.

En el arbol 24, demtro de la ceje 5, va fijada una
Tueda dentada 26 cuyos dientes engranan con los de unas
ruedes dentadas: 27, 28, situadas: estas dos Wltimas a la~
dos sengiblemente opusstos de la rueda dentada 26 y res—
pectivamen te en unas 4rboles 29, 30 apoyados & rotacién
en la tapa 8 de la caja. Las ruedas: dentadas 27, 28 son
ruedas suxilisres o intermedias. Los dientes de las rue-
dag 27, 28 engranem con los disntes de unos pifiones 31,
32, respectivamente, y estos Wltimos pificnes ven respec-
tivamente calados en unos érboles 33, 34.

Los extremos: superiores de los érboles 33, 34 van
giratorios en unos cojinetes 35 (fig. 3) en 1a tapa 8, y

se. extienden cada uno hacia sbajo atravesando un cojinete
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36 rigidamente montado en la caja 5.

Como los érboles 33, 34 son iguales, y estén en
cooperacidn con elementos de la migma estructurs y que
funcionan de la misma manera, ae describird con detalle
golamente los elementog movidos por y conectados con el
drbol 33, y se utilizerén los mismos nimeros cuandc no hg

ya que distinguir entre una y otra estructura.

Mediog de accionamiento de agarradareg de drupag.

Log arboles 33, 34 incluyen cada uno un par de jun
tag: 0 acoplemientos wniverseles 37, 38, dispuestos debajo
del cojinete 36. También debajo de los cojinetes 36 hey
dog' pares de brazog dispuestosg verticalmente en genersl,
Los brazos de un par se designan con el nimeroc 40 (fig.
1), y con el 41 los brazos del otro par.

‘Los dos brazos de cads par, 40 y 41, ven gepara-
dos horizontalmente a cierte distancia, de modo que sus
extremos inferiores quedan en ladosg opuestos de une caje
de éngulo. la cajs de énguloc de la izquierda de la méqui-
na, vigta en la fig. 1, lleva el nimero 42, mientras la
caja de éngulo del lado derecho de la miquina estd desig-
neda.con el nimero 43,

Loé; dog brazos opusstos del par 40 pueden ¢ star
rigidemen te fijados entre sf (por ejemplo, por un alme o
barra), y de agul que, al hablar del par de brazos 40 ¢
del par de brazos 41 no se quiere decir, con la palabra
"par®, que los brazos de ceda péz: deban poder separarse
wno de otro.

Un 4rbol o pivote horizontal 44 conects a rotecién

o en ariiculacién los extremos superiores del par de bre~
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zos 40 con la cajs 5, mien tras un pivote horizontal 45 co

necta los exiremos inferiores de dicho par con una de las
cajas: de dngulo 42, 43 (fig. 1).” ’

Hay dos érboles horizontales 46 apoyados o rota~
cién en unos cojinetes que van en la caja 5, y a cada uno
de estos 4rboles va conectado el extremo superior de uno
de los brazos del par 41, yendo los extremos inferiores
de estos. brazos conectados mediante un pivote horizontal
41 a cada una de lam cajas: de éngulo 42, 43.

Leg partes exiremas inferiores de los &rboles, por
baja de los acoplamfentos universsles més bajos 38, se ex
tienden penetrandc em las cajas de &ngule 42, 43 por un
cojinete 48 (fig. 7) en cade caja de éngu;o. 4l extremo
inferior de cade uno de los érboles 33, 34 va fijads una
ruede dentada cnica 49, y cade una de estas ruedas clni-
ceg tlene suz diantes engranados con los de una rueda clni
ca 50 que forme éngulo recto con aquells. Cade ruede denm-~
tade 50 tieme un cubo 51 apoyedo a su vez pare girar en
un cojinete 52.

El cube 5I de cada rueda dentada 50 va fijado e
rosca en un extremo de un &rbol hueco 53 el cual, & su
vez, ve enchavetado por scanaladuras al extremo de wn &r-
bol tubular interno 54, com lo cual el &rbol 54 puede mo-—
verse en gentido axil respecto al 4rbol 53, pero girard
con el &rbol 53 cuando a este dItimo se Ie hage girar.

En cada caja de dngulo 42, 43 se apoyz a rotacidm
un drbol horizontal 55 (fige. 1 ¥ 3). Un extremo de cada
drbol 55 sobresals leteralmente de ceda caja 42, 43 y va
fijado a un braze 56 (figura 3). El brazo 56 de la ceja
lzguierda 42 de la fig. 1 estd detrds de Iz caje, en tan~
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to que el brazo 56 de la caja derecha 43 estd delente de
diche caje, y se ve representade con 1{nea Ilena en 1g
fige 1.

4 una de las columnss 4 de un lade de cada cajs
42, 43 (figs 1) va fijado un soporte 5;1, ¥ ¢ ada goporte
57 1leve wn pasador 58 (fig. 3) qus se extiende entrando
en una ranura 59 de cada brazo 56,

El mecanismo para hacer girar u ogeilsr las- cajas
42, 43 en el sentido de acercarlss y alejarlas entre gf
s¢ describird mds adelante, pero es evidente que los bra-
208 40, 41 que sostienen cada una de las cajas 42, 43 es-
tén adaptados: para goportar diches cajas de mode que pue=-
dan ogciler as{, al tienpo que memtienen una conexiln de
trensmisién de fuerza motriz entre log Arboles 33, 34 3
las ruedas dentadas cénicas 49 que ven respectivamente
en dichas cejas. Lag lineas de trazo y punto de la fig. 3
indfcen la caje 42 ex la extremided de su oscilacién o &l
ro hacis fuera, en tanto que con linee llena se represen—
te lz cejz en el 1fmite o extremo internc de su recorrido
de oscilacién. Ie caja: 43 tiene el mismo movimiento osci-
lante de la caja 42, y e Ia fige 7 se representa la caja
43 en uma posicidn correspandferte eI Ifmite o extremo ex
terno de ogcilacidn, 0 gl menog s sus proximidades.

Dentro de cada cajae 42, 43 y fijados al arbol 55
van dos brazes conectados 60 (fige 7), cada uno de Ios
cusles lleva en su extremo exterior une horquilla ¢ en-
trente 61 que abre hmciz fuera. En la fig. T 39 represen-
ta ten 36lo eI brazo 60 lefano, siendo el cercane de le

nisme forms de construcciim.

Hay unos pasadores coaxileg 62 fijados a una pro=
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longecidn tubular 63 del &rbol tubular interno 54, y que
8¢ exiienden entrando en la horquilla 61 de cada brazo 60,
La prolongacién 63 es coaxil con eI 4rbol 54, pero separa
da de éste. Los pesadores 62 van realmerte sogtenidos por
uns cebeza sgrandada 64 de la prolongecin 63, y el extre
mo ds la cabeza 64 alejado del érbol 54 coopera en cantag
to con un cojinete de empuje 65 que, & su vez, se halle
dispue:sto entre dicha cabeza y wm saliente 66 formado en
wn drganc tubuler 67. E1 érgano 67 se extiende g travdsg
de la prolongscifn 63 yerdo fijado a rosca por un extremo
dentro de una csbeza 68 del &rbol tubular internc 5¢.

4 través del érgsno tubuler interno 67 ge extien—
de en gentido exil un torniilo— de gjuste 69 dotado de una
larga espige o véstego 70 que se extiende penetrando en o1
érbol tubular interno 54 por el ex‘bremo interior de dicho
torniilo, en tanto que el extremo exterior del tornzllo 69
va rogcadc en el extremo exterior de dicho érgeno tubular
interno 6"}.’, rermitiende eI ajuste axiI o movimientc del
tomille 69 al girar. El extremo exterior de cada tarnillo
69 sobresale del extremc exterior Gel drganc 67 y lIeva
wa tuerce 7T para mentener el tormillq en la posicidn de
ajuste en sentido axil. Este extreamo exterior del tornillo
69 sobresale de cada caja de &ngulo 42, 43, permitiendo
el ajuste axil de cada tornillo desde el exterior de cada
caja.

El extremo interno de cada espiga 70 hace tope
contra la cabeza 72 por un extremo de un elemen to tabular
73 que se halle dentro del &rbol tubular interno 54 y es

coaxil con éste.

BEn la. cabezg 72 hay una pestafiz T4 que gobresale
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radialmente hacia fuera, con la que coopera en contacto,

N

por un extremo, un muelle helicoidal 75 que rodes el ele-
mento 73, y que reacciocna entre la pestafix 74 y otra peg-
tafia 76 que sobresale radislmente hacia fuera en um érbol
71, ol cual se extiende a desiizeamiento por el interior
del extremo gbierto del elemento 73.

Une prolongaciln cuadrada 78 del &rbol 7'7.' ge ex-
tiende desde la psagtafix "(6 del lado de fuera del extrenmo
interno del érbol tubular 54 y a trevés de una tuerce 79
que va roscade en el extremo internc del é&rbel 54. la pes
tafia ;iG hace tope con la tuerca 79, y adamés va sujeta de
modo elastico contra dicha tuerca por medio del muelle 75.

El extremo saliente 78 del arbol '77 1leve wna ce-
beza 80 dotada de una almchadilla circular 84 de caucho o
guma relativemante blanda que tiene una superficie cdncavae
de revestimiento en sentido axil la cual, & su vez, puede
tener unos Tresaltos radiales dando una s,uperficie'de' fric
cidn adaptade para cooperar en contacto con la superficie
exterior convexa de un fruto o drupa a deghuesar,

las aberturas: 86, 87 de la caja 43, representadas
en la fig. T, son para los pivotes inferiores 45, 4'7 de
los brazos 40, 41, como se indica en la fig. 1.

" En torno a le extremidsd del &rbol husco 53 eonti
gua e la caja de &ngulo 43 se extiende, fijado a aquél,
un Organo anular 88 que llega haste la pista de rodadura
interna del cojinete de bolas. 52, y contra el cual feacci_g
na un extremo: de un muelle helicoidal 89,

| El muelle 89 (fig. -7) es coaxil con el drbol hue-
ce 53, y el extremo de aquél mds alejado del &rganc 83

reacciona contra una pestafia 90 que se extiende radialmen
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te hacia fuera a un extremo de un manguito 91, mangui‘td
que rodea al érbol hueco 53. Este manguito 91 puede desli
zarse en dicho drbol hueco 53, y se mantiens eldsticsmen-
te separado del érgano 88. y contra una pestafia 92 del ex-
tremo del &rbol 53, por la accién de dicho muelle 89.

.El nanguito 91 lleva, enteriza con el borde exter
no de la pestafia 90, une prolongacién ciifndrica 93 que
recubre o se superpone al menguito 91 y al muslle 89, por
uno de sus extremos correspondientes, en relacidn coaxil
con los. mismog, El extremo de dicha prolongacidn més ale-
Jedo de la pestafia 90 tieme una pestafia 94 que sobresale
radialmarte hacia fuera.

Le extremidad del érbol tubular interno 54 opues-
ta al érbol 69 gobresale a partir del &rbol 53, y el ex-
tremo que as{ sobresale tiene cuatro 1ébulos o ap‘éndi'ces
95 que sobresalen radialmen te hacia fuera, repartidos por
igual, y perforados cads.uno gensiblemente a lo largo de
una lfnes coaxil con el érbol 54; y cada 1Stulo tiene asi
nigsmo un galiente 96 que en general sobreszale en sentido
exil respecto al &rbol 54, hacia fuere de este dltimo y
separdndose de la caje 43.

A cada uno de los 16bﬁ103< 95 va conectado a rote~
cifn un cojinete 97 tubuler y alargedo, por medio de un
par de prolongaciones separadas: 98 en tre las cuaies ge fi
ja cada cojinete 97 y cada uno de los lébulos 95. Un pivo
te 0 eje 99 se extienie a travds de: 1a sbertura de cada
1ébulo y & través de unas sberturas coincidentes de Qi-
chas: prolongaciones,

Cada una de las. prolongacicnes mehcionadas tiene

una silueta triangular en general, e stando cada cojinete
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97 en una de lag esquinag, mientras en otra esquina se ha
1lla el pivote 99, .

Entre lasg dog. prolangaciones 98 opuestas de cada
par, radisImente hacia fuera de cada pivote 99, se halla
dispuesgto un extremo de una ‘bérra 101, extremo gue va fi-
jado a rotaciin en cada par de prolongaciones por medio

de un pivote 102, mien tras el otro extremo de cada barra

101 se extiende & deslizemiento a través de una sbertura

de la pestafie 94 permitiendo a cada barra el movimiento
en sentido axil respecto a la misma. Un muelle helicoidal
103 coloeado en torno a caeda berra 10l reacciona entre un
saliente 104 de cada barra y la pestafia 94, y las tuercas
105 del extremo de cada barra 101 quedan sujetas: contre
dicha pestafia por cads:muelle 103. Estas tuercas 105 per-
miten tambidn ajustar la tensién de cads muelle 103, asi
camo le relacifn angular extre los brazos: 98 y el eje geg
métrico del érbol 54.

En cada cojinete 9‘i ge apoya a rotacifn un vista-
go cilindrico y alargado 106, y una cabeza 107, dotada de
un 6rgano" 108 de mgarre de drups que ge extiende formando
arco, va rigidamente unida &l extremo de cada vdstago ex~
terior respecto a cade cojinets 97 y respecto a las pro-
longaciones. 98, en relaciln con los. 18bulos 95 del conjun
to principsal.

Ceda uno: de log: érgenos 108 es de caucho o goma
eldstica, preferiblemente de una dureza aproximada de 67-
~T70 al Durcmeter, Siampre que en lo sucesivo se utilice
el término "caucho! o “goma', se quiere der a entender
también el ceucho: sintético y materiales similares, de la

ceracteristica mencionada.
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Los. érgancs 108 pueden recibir individualman $8761
nombre de “elmchadilX¥a', y cada almchedilla es alargada
en el sentido circunferencist de un circulo econcéntrice
con el eje 112 (figs. T ¥y 9) de un circulo 113 coaxil con
el &rbol 54. La Ifnea 113 de la fig. 8 pusde indicar en
genersl la circunferancia o periferia de wn fruto a aga-
rrar junto a un planc designade con el nimero 114 (figs.
T, 9).

~ Lz curvaturs o forma arqueada de cada almochadilla
108, en e1 semtido longitudinal de éata se desarrolla en
genersl en torwo a un radio ligeramenrte mayor que €l re-
dic del fruto més grande & deshussar, asegurindose de ege
modo contra la posibilidad de que los extremos de ls almo
hadilla se claven en la superficie externa del melocotén
o fruto, sim dejar de proporciomar una asdecuada superfi-
cie de agarre env_c':on'&acto cooperativa con el cwerpo del
fruto.

 EI contorno en seccién recta de Ia superficie de
agarre de fruto que tierme cade almokedilla 108, y que es
la superficie que mira en general radialmente hacia den—
tro, o la superficie que mirs en genersl hacia el eje
112, es ligersmente convexa (figs. ;f, 9). Esta ‘superfi-
cie tiene uwnasg nervadures 115, relativamarta grandes ¥
begtente separadas, que se extienden trensversalmemta re_é
pecto a la longitud de cada almchadilla 108, y la superfi
cie exterms de cada ung de estéa nervaduras es convexs
trangverggImente & 1a longitud de cada aimchadille, en
tanto que la superficie de cada almohadillae erire cada
doz nervaduras contigues de dicha almchsdilla, es cdncava

ex el senmbido longitudinal de cada elmchadilla, y repre-
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senta una continuacifm cnocava de las superficies de cur-

vatura convexa de dichas nervadm'as‘;en el mencicnado sone-

t1d0 langitudinal de cada almohadills. Puede hacerse no-
tar que hay wna de las nervaduras 115 a cada extremo de
cada almohadllla (Fg. 8), y que las nerveduras estén ro-
rartidas sensgiblemente a la misma distencia de separacién
mutus.

Las norvaduras 115, en la ddmosicidn flustrada
en las figs. 7 a 9, cooperarén todes en contacto efective
con la superficie exterior convexs de los melocotones o
frutos de méximo y minimo difmetro, asf como con todog
los de cualquier didmetro intermedic. Estas nervsduras
mellardn ligeramsnte la capa oxterior de cada melocotém,
gin mutilar la §arne_ © pulpa, y estes melladuras dessparo
cen al ser cocidos los frutos. ,

Cads cabeza 107 va rigidements unids con cada ale
mobedilla, y cada wna de las almohadillas estd desalines~
da regpecto & la extremidad contigua do 1a prolangacién
98 que la sostiene, on ol sentido qwe va hacla ol oje 112
Cada cabeza 107 incluye ademds una prolongacién 116 opueg
te @ la almohadille 108, que ss oxtiendo entre unos salien
tes 117 (fig. 7) de las prolongaciones 98, permitiendo
as{ que ceda ailmohsdilla 108 tenga wn ligero movimien to
oscilants en torno al eje de cada véstage o ospiga 106.
Un pasador do aletas 119, al extremo do cada cojinete 97,
sujeta de modo desmontable cads véstago on un cojinete
97. Mediente esta disposicidn, las almehadillas queden
adaptadas para ajustarse avtamiticements e las irresmlari
dades que pusda haber en la superfioio extér:lor‘ de cadg
melocotén o fruto.

-"-14.’.
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AR A AN N

Por lo que se lleva descrito es fécil ver que todo

moviniento axil relativo entre ol 4rbol tubular interno:

- 54 y el manguito 91 tendré camo eonsecuancia que las almo -
- hadillag 108 de agarre de drupas giren simultdneamente

describiendo arcos con centro en los pivotes 99. St los
brazos 60 que estén en cada una de las cejas de éngulo 42,
43 so hacen girar en el sentido de apartarse de la almchg
dilXa 84 que coopers en contacto con el fruto, elle daréd
lugar a que los drganos que cooperan en contacto com la
drupa se vuelvan o giren haciaz el eje del érbol hueco 54
hagta tropezar con una résistenci,a tal caro la ofrecidas
por un melocotén, y el muelle 89 emtrard entonceg en ac-
cidn dando Iuger a un agerre eldstico del melocotém, por
parte de: las almohadillass 108 de egarre de drupas.

Con referencia & la fig. 3, le caja de dngulo 42
se representa con 1{ne= l1lens, con las almchadillas de a~
garre de drupas en contacto cooperativo de agarre com ls
mited de un melocotén 113. Este movimiento de les almohae
dilles JO8 ha gido causado por el movimiarte del brazo 56
bajo la influeneia del pssador estacionario 58, cuando Ios
brazos 40, 41 se hicieran girar hacis dentro en direccidn
al plane verticsl medizne dela maquina, coincidente con
el planc 114, En la posicifn de lfneas de trazo ¥ punto,
de los brazos 40, 41 y ls cajs 42 (figura 3), esta §lti-
ma ha girado aparténdege de dicha planc mediano, con el
resultado de que el braze 56, bajo la influencig del pesa
dor 58 en la ranure 59 de diche brezo, he hecho que el
brazo 60 (fig. 7) ss mueva & una posiciln en Ia que quita
de log muelles 89, 103 toda tensiém que pueda heber sido
producida por la drupa, y tambidn mueve positivemente ol
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&rbol hueco 54 en un sentido en que 1los lébulos 95 del mis
mo van por delante. El pasador 58 tiene wna esccién similar
a la de un seguidor de leva, siendo los costados de la ra
nura 59 las superficies de leva que efectilan o1 movimien-
to de los brazos 60, Ahora bien, la disposicidn eg tal

que los drganocs de agarre de drupas n¢ se cisrran sobre
una drupa hasta hallarse cagi en el 1imite o extremo del
recorrido de oscilacidn o giro de los brazos 40, 41 hacie
dentro, y se abren répidamente en cuanto estos Ultimos em
piézan a moversge hacia fuera.

Los medios para hacer que las cajes 42, 43 giren
hacia fuera, aﬁarta’ndos_e del pleno verticael medianc de la
maguina, incluyen un brazo 120 (fig. 3) asegurado a wno
de los &rboles 46, y un brazo 121 fijado al otro drbol 46.
Estos brazos 120, 121 se extienden uno hacia otro & par-
tir de los é.rboles. 46, y el brazo 121 estd conectado con
un érbol 122 portador de un cojinete gue, a su vez, ge hg
1le dispuqsto en una ranura u horquills 123 gque abre hacis
fuers en la extremided exterior del brazo 120 (fig. 3).

Al subir y bajar el drbol 122, como se verd, los brazos
120, 121 tendrén un movimiento similar de ogcilacilm de
sus extremos exteriores hacia arriva y hacia absjo, gue
dard lugar' a que los brazos 41 aparten una de otra lasg ca
jes: de éngulo 42, 43 cuando los extremos contiguos de los
brazos 120, 121 se muevan‘ hacia abajo, y acerquen entre

sf diches: cajas: cuando los extremos exteriores contiguos

~ de los brazos 120, 121 giren hacis srribda.

El 4rbol 122 1leva tambidn un seguidor de leva
124 (fig. 4), dispuesto en una pigte de leva 125 (fig. 5)

que abre radialmente hacias fuera, formade sn una leva que
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ve fijada al érbol 20, BEsta pista tiene un punto bajo y wn

punto alto de demora o permanencia, y la transicidn del
punto alto de demors, en el cual las almohadillas 108 de
agarre de drupas estén en relacibn de fuerte agarre con
el melocotdn 119, hasta el punto bajo de demora se logra
en una parte de vuelta del &rbol 20, en tanto que la tran
sicidn de retorno a la posicidn 126 de la csja 42, indica
d_a con lineas de trazo. y punto en la'fi'g. 3, con las mor=-
dazas de las almohadillas de agerre del fruto completamen
te abiertas, tieme lugar durante otra parte de revoluciém
del &rbol 20. _

En relacidn con los brazos 120, 121, es de notar
que el &mbolo 127 de une bomba de aceite va fijado a rota
cién o articulado al brazo 120 teniendo este &mbolo movi-
miento de vaivén en un cilindro 128 que hay en el cdrter
de aceite de la caja 5 para llevar aceite a los drboles y
engranajes de la caja 5 por medio de conductos dé aeéite'
adecuados.

Puede hacerse notar aqui que las almchadillas cen
trales 84 de contacto cooperativo con las drupas (almoha~-
dillas situadas: una a cada uno de los lados opuestos del
planc 114) tomaen contacto eldstico con los lados opuestos,
que miran hacia fuera, de la drupa 113 agarrada por el {r
gano: 108. Esta presidn eldstice se ejerce bajo la accién
del muelle 75 s ¥ tlene lugar normalmente jugto antes de
que los érganos 108. se hallen en pleno contacto cooperati
vo de egarre con las mitades de la drupa.

B la fig. 7, la 1fnes 113 de trazo ¥ punto repre

sente una mitad de melocotén antes de haberse acercadoe

las elmchedillas 108. 2l planc 114, y las almchadillas es—

C - 17 -
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tén en su posicién de abiertas.

En la fig. 9, una de las cusatro almahadilYas: 108

estd en relacién de contacto cooperativo con un melocotdn

grande 113!, y con un melocotén mediano 113. y un meloco-
tén pequefioc 113". Todas: egtas posiciones se ilustran es-
queméticamente par 10 que concierne al melocotdn.

Por lasg tres pogiciones de la almohadil¥a 108 in-
dicadas en la figurse 9 se ve que el fruto sera giempre a~
garrado por una superficie gue se extiende en gentido con
vexo en cada almchadilla 108 independientemente del tema~
fio del melocotén, y cuando se splique preaién a las elme-
hadillas, las nervadurag mellarén el melocotén, pero sin
dafierleo. Si las almohadillas 108 tuvieran un contorno pla
no o c¢dncavo en secciln recta, para agsrre del melocoi_:én,
las almohadillas: se hincarfan en el fruto a lo largo de
uno .u otro borde. segin el fruto fuers de un difmetro me—
Yor o menor que el del que tiene un contorno convexo ex—
terno exdctamente adaptado al contorno de secc én recta
de la superficie de contacto de cada almchadills con el
melocotén, | |

Con las almohadillas 108 de contorno de curvature
convexa en secciln recta, coma las. de la fig. 9, no ge pro
duciréd defio alguno: al fruto, ya.que con dste tomerd con
tacto siempre la superficie convexa de suave curvaturs de
cada glmohadilla, y lag ligeras mellsduras rroducidas por
las nervaduras desamrecerdn rdpidemente al cocer el fru-

to.

Mecanigmo de egarre del hwe ao

Con referencie a-la fig. 5 se ilustran dos elemen
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tos de agarre de hueso 131, 132. Son éstos unos. elementog

dentades que formsn pareje egtando el elemento 131 sobre.
el elemento 132 y ambog situadox en el mismo pleno verti-
cel con une hoja superior 133 y wma hoja inferior 134, a
les cusles vem dichos elementog respectivos rigidemente
unidos. Una guia de hoja egtacionaria 135 sobresale hacts
arriba desde la hoja inferior 134 & lo largo del borde pos
terior de la hoja 133, extendidéndose hasta el borde supe-
rior de la hoja 134 & partir de un punto situsdo detrds
del elememto 132 cooperative con el hueso y gituade en la
haja 134, y dicha hoja 135 incluye'un borde 136 de contac
to cooperative con el husso » ¥ dirigido haciz. edelante . '
contiguo a dfchs hoja 134, POr 10 cusl laz hoja 135 se de-
nominard aguf en lo sucesive drganc de contacto con el
hve:zo,

Los términos: "posterior®, *hacias atrds", "delente
ro", y 'hacia adelente", y los de andl 0go gentido gse wuii-
lizen con respecto al lado de artrade o el Tmen tact én de-
las hojas 133, 134 y 135 » que eg ol lado izquierdo vigto
en la fig. 1; sieado, pues, el lado izquierdo el “delante
ro" y el lado derecheo el “pogterior",

Les hojas 133, 134 y log elsmentos de. agarre del
hueso 131, 132 que hay en aquellas van geparados en samti
do: verticel de mode que el hueso 137 de un melocotén a
deshuesar puede 1legar fAcilmente g wna posicién compren~
dida entre losg elementosx 131, 132 al ger ensartads en lag
hojag la. carne: ¢ pulpa de dicho melocotén, y cuendo Tas
hojes estén en 1a posicién de sbiertas de le fig. 5.

Log. bordes dirigidos hacia adelente de lss hojas

133, 134 estén afiledos, lo mismo que log bordes horizonta

- 19 =
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les en general, opuestos a aguellos y que ge extienden en
tre dichos elementos 131, 132 y dichog filog o bordes de-
lantercs. Los files delanteros y los generalmemte horizon
tales opuestos: de lag hojss tienen curvatura canvexs en

las: partes por donde se juntan, y el borde 136, dirigfde

 bacia adelente, de la hoja de gnfe 135 estd afiledo em la

parte que se extiende entre las hojas 133, I34 al extremo
possteztior de la primers.

Log dientes de cada uno de los dos elementos 131,
132 pueden ir por parejas sobresaliendo en gentido lsteral
bacia fuers de Ios lados opuwestos del plenc an ol cuel es
tén situades las hojes, teniendo los dientes unos bordes
Planocs que se extienden en el gentido transvérsa.l dg, las
hojas de mpdo que log bordes opusgtog del hueso 137 quedsg
rén cogidos entre dichos dientes, y el hueso se resistiré
e Ia rotacién en el pleno de su sutura.

}m lados opuestos de lIa:hoja 135 de contactio eon
el husso, y se.para&cs a cisrta digtancia del borde ente—
rior ¢ delanteroc 136 de cbntacto con el huesgo, de dicha
hojs 135, pai'a, no estorbar lag colocacifn del melocotém
113 en la hoja 134 y de modo que el hueso de dste tcmerd
contacto con la hoja 135 de contacto cooperativo com el
hueso, hsy un par de drgancs cormapmdienfes 138, de Ios
cuales se ve el még priximo en la fig. 5. Estos érganos
tienen unag superficieslaterales orientadas en oposiciln
hacia fuers y que ge extienden de manera comvergemte ha-
cis adelante hasta unos bordes delenteros 139, vertical-
mente alargados y relativamente afilados. Estos bordes de
lanteros estén separados de los costados de la hojs 134 a
wna distancia suficiente para permitir que el olemento in
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ferior 132 de agarre del husgo se mueva por entre ellos,
como ge explicaréd mis sdelante.

En funcionamiento, se ensarta en la hoja inferior
134 un melocotén entero 113, que es movido hacia strés en
a-.qﬁe:lla hasta que el hueso 13'f entra sensiblemen te en eon
tacto cooperative eon el borde, dirigido hacia adelante,
dal brgana 135 de eontecto con el hueso. A continuacidn
se hace bajar las hoja superior 133 hasta que el elemento
superior 13I de agarre del hueso toma contacto cooperati-
vo con el borde guperior del huesgo, de modo que el hueso

quedard estacicnsrio y firmemente cogido entre Ios elemen

El movimfento de la drups o el melocoténm & Lo lar
ga de la hoja inferior 134 hasta una posicidén en Ia que €
huesgo 13‘Z gqueda scbre el elemento 132 ocasiona una osen-
cial bigeccidm de la carne del melocotén hasta el hueso,
¥ el descenso de. I1a hoja superior 133 ocasiona egencial-
mexte la complata biseccidn de la carne hasts el hueso.

Ies mitedes del melocotén a lados opuéstoa del
plang verticel 114 (fig. 8], que es el planc en el cual
ge hallen situedas las hojaz 133, 134 y 135, estdn adap-
tadea para ser cogldag por las almchadillasg 108 de agarre
del fruto cusndo est_aa dltimes se mueven pasendo a la re-
lacifn de sgarre del melocotén iluatrads en ls fig. 1, co
mo més adslante se describiré con mayor detalle.

E1 érbol 20 (figs. 2, 5) os un 4rbol en continua
rotacién, sobre cuyo extreme inferior va fijado wm conjun
%o de leva designado en general con el nimerc 142 (figs.
5, 10). Egte conjunto comprende una leve de tambor 143
(fig. 10) gue presenti= un psseje 144 en el cusl va situe~
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da un seguidor de leva 145. Este seguidor de lava va enm el
extremo exterior de un corto brazo 146 de un torniquete o
manivela, designado en general con el nimero 147, y coneg
tado a Totacién mediemts un pivote 148 a una parte estacio
naria del Ybastidor 1.

' Bl breszo 146 esté desvisdo & wn lado del pleno 114
de lasg hojas 133, 134 y forms una sola pieza c¢on un par
de brazos 1’a.rgos:corz;espondimtea 149 (figs. 5, 10) que
se oxtienden hacig abajo deade el pivote 148 yendo articu
lados o conectados & rotacidn por sus extremos inferiores
en 150 (fig. 5) a une parte 151, que se extiende hacia
atrés, de la hoja inferior 134. '

Hacia adelante de log brazos 149 hay otro par de
brazog corregpondientes 152 (fig. 5), montados en el basti
dor egtacionario 1 mediante pivotes coaxiles 153 (fig. 5),
pivotes que conectan log extremos superiores de los brazos
52 con el bastidor 1 mientras log extremos inferiares de
dichos bragos ven conectados entre si formendo una sola
pieza y llevan el pivote 154 (fig. .5) gue conecta dichos
extremos inferiores con la ho:ja 134 en un punto situado
hacia adelante del pivote 150.

Los. brazos 149, 152 funcionan oomo brazos parale-
los. para mentener o sujetar la hoja inferior 134 y su par
te 132 de agarre del hueso en posiciln sensiblemente hori
zontal durante el giro de los brazos 148, 152 hacia atrds
en torno a losg pivotes 148, 153 bajo la influencia de la
leva 143 y el seguidor 145. Lios dos brazog del par 149 y
los: dos. brazos del par 152 estén separados horizontalmen-
te. a lado§: opuesgtos: del plano vertical central 114 de la
mdquina, en los cuales estén situados. lag hojas: 133, 134,
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indicédndose solemente el brazo préximo 149 en las figse 5,

10, y el brago proximo 152 en la fige 5.

Al girar el 4rbol 20 y la leva de tambor 143, el
ssguidor de leva 145 se moverd hacia abajo al tomar contac
to con la curva de geno 155 de la leva 143, indicada en
el Jado izquierdo de la leve en la fig. 10, ¥ luego hacia
arriba, 1o que da lugar a un rdpido movimiento, primero
hacia atrds y luego:hacia adelante, de la hoja inferior
134, inclufdo el elemento 132 de agerre del hueso, en ells
montado.

Unos pernos 156 fijen de modo estacionario los ér
ganos 138 al bastidor de la méquina, y la hojs inferior
134 puede moverse de wn lado a otro horizontalmente entre
dichos Srganos. Cusndo la hoja 134 se mueva hacia atris
entre 10s 6rganos 138 bajo la influencia del seguidor de
leve 145, el elemento 132 de agarre del huego, en squells
montado, se moverd también entre los érgancs 138; y caso
de quedar un hueso clevado ¢ fijo en dicho elemezxto" 132,
seré positivemente desprendido y expulsado al tropezar
cdn dichos drganos 138, independientements de que el hueso
estd centrado en el elemento 132, o desviado lateralmente
& uno u otro lado del mismo. 5

'E1 pivote 15-7 (>fig. 5) dostiene s rotacién un so-
porte 158 portador de la hoja superior 133, soporte que
incluye unos brazos que sobresalen hacis adelante regpec—
to 2l pivote 157, rigidamente conectados a la parte supe-
rior de diche hoja 133. La gufa de hoja estscionaria 135
86 halle dispueste entre los brazos que llevan l1a hoja
133, y dicha hoja de guia estd en contacto cooperative a
deslizamiento con las superficies opuestag de dichosg bra-
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20s. Puede hacerse notar asimismo que el borde delantero
de la gufa de hoja 135 y el borde posterior de la hoja
133 tiemen una curvatura complementaria en torno & un ro-
dio que parte del pivote 157, de modo que la gufa de hoja
135 actia de gufa tento para la hojs 133 come para los
brazos del soporte 158, durante el movimiento oscilante o
de balancin de la hoja 133.

El soporte de hoja 158 lleva un seguidor de leva
159 adaptado para ir sujeto contra la periferia externa
de una leva radial 160, la cual egté situsda de preferen-
cia debajo y de una misma pieze con la leva de tambor 143,
de modo que gira con el &rbol 20. Un muelle 161 que reac—
ciona entre una tuerca 162 colocade en una verilla 163 ¥y
un tapén 164 que va en el bastidor estacicnario 1 de la
deshuesad'o.ra- sujeta elésticamente el seguidor 159 contra
la leva 166.

El extremo de la varilla 163 contiguo s la tuerca
162 ve conectado a rotacidén sl soporte 158, y esta vari-
112 estd adaptada pare oscilar respecto el tepén 164 1o
bagtante para acomodarse al balanceo del soporte 158.

: ~ E1 contorno. periférico de la leva 160 es tel que

el soporte o portahoja 158 gira a izquierdess (visto en la
fig. 5) llevando le hoje 133 y su elemento 131 de agarre
del hueso desde la posiciém indicads en la fig. 5 hasta

. una posicién en la cusl la hoja 133 coopers en apretado

contacto eldstice con el hueso 137 bajo la acd du del

muelle 161, y en esta posicidn de agarre del hueso el se-
guidor 145 esté en la parte rectilfnea de la pista de 1a
leva de tambor 143, donde permanscerd la leva durante 1l

rotacién del érbol 54 que lleva los elementos 108 de age~
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rre del fruto, para retorcer lag mitades del melocotén 82
paréndolag del hueso, Cuando el elemento 131 de agarre
del huego se separe de su contacto cooperative con este
iltime, bajo la influencie de la leve 160, el seguidar
145 toamard contacto can Ia curve de samor 155, y la hoje
inferior- con m elemento 132 de sgarre del hueso se move
re. répidamen te bacig stras regpecto al érgana estacions~
rio 135 de contacto con el hue'so, desalojando positivamen
e el hueso y separdndoloc del elemento 132. En cuanto di-
cho elemento 132 retrocede a Ia posicibn de 1{nea llens
de la fig. 5, queda dispuesto maras colocar otre drupa en
dfche hoja 134.

Telén protector

El empleo de un teldn pars proteger sl operador
contra el zumo o lg humedad que pueda tender g ger lanzge
do hecia fuera por el mecanismo deshuersador, Puede com~-
prender un par de brazos de soporte 166, I6'Z (fig. 1) su-
Jetos & las dos. columnasg vertieales anteriores 4 de 1Ig ma
quing. )

Entre 'Ios dos soportes 166, 167 va dispuesto un
bagtidor 168 con movimfento de vaivén en senttdo vertieal,
sostenido, de modo que le rermite dicho movimiento, en
uwna columne vertical 169 sujeta por el goporte 166 & la
columng 4 de la izquierda (fig. 1) » Dientras o1 lzdo ders
cho del bastidor puede deslizarse en wne gufa 170 dex S0=
porte 167. En le columng 169 (figse 1, 5) pueden deslizar
se unog: organos rerforades: 171 superior e inferior, golids
riog con el bagtidor 168, Del basiidor: 168 penden varias
tiras flexfhles 172 (fig. 5), y cusndo o1 bastidor baje
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durenté una operecidn de deshuesedo, estas tiras 59 exten

derén cruzando el lado delanterc del mecanismo de deshue-
sar. BEn Ia fig. 1 se omiten las tiras, para dejar ver cla
remente el mecenismo deshuesedor, perc en la fig. 5 el
bagtidor 168 se halla en el exiremo superior de su reco-
rrido de movimiento do modo que el telén no estorbard el
accego al mecanigmo de deshuesar.

Hay una biela 175 (£igs 5) articulads o conectada
e rotacifm por un extremo a un saliente 176 soliderio del
bagtidor 168, yendo el otro extremo de dicha biela articu
lado @1 extremo de fuers de um braze 17‘2 de un terniquete
designado en general con el niumero 178. E1 torniquete 178
estd montado & rotacifm horizontalente en 179, y el otro
traza 180 de dicho torniquete va articulado mediante una
biela o varilla de conexidn sjustable 181 con el extremo
extearno de un brazo 182. E1 brazo 182, a su vesz, ve fija~-
do & un &rbol 183 apoyado & rotacifn.

Al osciler el 4rbol 183, el bastidor del telén,
inclufdo el telén 172 que pende de éste, recibird un movi.
nieto alternativo o de vaivén en sentido vertical. La og
cilacidn del érbol 183 depende del mecanismo de transpor-
te de log melocotones o fm;‘.os al mecanismo deshuesador,
¥ el movimiento del telén estd sincronizado con el meca~
nigmo de trangporte, para eleverse cuando el fruto se lle
ve: & la deshuesadora y bajar mientras se separan del hue-

g0 lag mitades de bigeceiln del fruto.

Mecanismo de trangporte

Los mediog indicados para el transporte individusl
de los frutog enterog hagta introducirlos ontre las hojas
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133, 134 comprenden un soporte designadc en general con
el numerc 185 (figs. 5, 6).

El soporte 185 ve sostenidc por los extremos ex-
ternog de un par de brazos semejantes 186, rigidog, opueg
tos y conectados. Hay una biela o varillas de conexibn 18:7
articuleda por un extremo & uno de dichos brazos 186 y
por el otro al extramo exterior de un brazo 188 de un tor
niquete, designadc en general con el nimero 189. E1 otro
brazo 190 del torniquete 189 estd articulaedo & wn extremo
de una varills 191. El pivote de giro del torniquete 189
ve en la base 2 de la mdquina. El otro extremo de la vari
1le 191 estd articulado al extremo exterior de un brazo.
192 de un torniquete designedo en genersl con el nimerc
193. E1 torniquete 193 va montado & rotaci_.c’m én un Sopor=
te fijado a la caja 5, y el otro brazo 194 de dicho torni
quete lleva un cojinete 195 en el cual hay wm pasador ver
tical giratoria 196,

El extremo superior del passdor 196 estd conecta~
do a rotacidn con un extremo de una varille 197 que ge ex
tiende horizontolmen te ¥ euyo otro extremo va articulado
al otro extrema de run brazo de torniquete o menivela 198
agegurado, a su vez, al extremo superior del brago 20.

Ambas verillas 187 y 191 san ajuatables, yendo
log extremos de le varilla 187 roscados en unos elvdolos
periorados pera los pivotes que respgctivammte conecten
los extremas de las varilles a los brazos 186 y 188, pu-
diendo haber un temsor roscedo 199 em la varilla 191.

Al dar une rotacitn el érbol 20, e} soporte 185
del frutc girerd u oscilerd haste las hojas 133, 134, vol

viendo de nusve a la posicidn de carga representada en las
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figs. 1 ¥ 5.

El soporte 185, estando en posicién pars recibir
una drups o wn fruto, tiene una placa posterior 200 (fig.
6) ligersmente inclinada, y unas placas salientes 201
(fig. 1), separadas horizontalmente haeig atrds y hacia
arriba, que se hallan también dispuegtas de manera cone
vergente desde sus bordes superiores hacia sus bordes in-
feriores, definiendo asf{ los costados sesgados de wn smo-
porte en V (al que la falta el vértice) cuando el soporte
es vueito o se hace girar hacis arriba, de modo que las
Placas 201 queden esencialmente horizontales. El espacio
0 ranura 202 (fig. 1) entre los bordes convergentes infeo-
riores de las placas 201 permite a égtas girar pasando g
lados opuegtos: de la hoja 134. Entre las dog placas 201

" va centrada una corta hoja de ensartar 203 gque sobresale
| de la placa 200,

Tas: placas. 200, 201 van rigidas o soliderias: en-
tre si, y tienen unos 1l6bulos 204 a través de los cusles
gse extiende un pivote o eje de giro 205 (fig. 6), para
conectar dicho goporte a log extremos exteriores de log
brazos 186.

Hay una varilla 206 (fig. 6) conectada con el le~
do posterior} de la placa poéterior 200 y que se extiende
a deglizamiento & través de un alma de unién o refuerzo
207 golidaria con log brazog 186 en un punto contiguo a
un pivote 208 en tormo al cual oscilen sobre au eje loa
brazos 186. Un muelle helicoidal 209 rodes la wvarilla
que. gobresale del alma 207 impide que el soporte gire en
torno al pivole 205 hacie las hojas 133, 134 cuasndo los
brazos 186 llevan al soporte hacia dichag hojas. El mue-
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1le 209 sujete elésticamente dicho soporte contra movimien
t0 en el sentido opuesto. Ahoré bien, en el caso de que
haya suficien te resistencis contrg el soz.yorte al fingl de
un recorrido de trangporte, el soporte ~podr5. girar ven-

ciendo le resistencia del muelle 209, Tal resistencis PO~

"dria presentarse en el caso de llegar un fruto o un hueso

de temafio excegivo.

Por 1o que antecede se verd que un melocotén o dru
ya que se transporte hasta las hojag de sujecién del hue-
30 quedaré esencialmente cortado en dog por dichas hojas
hasta el hueso, despuds de 1o cual ol funcionamiento de
los organos de sgarre do drupas: separarén las mitades
arrancéndolas del husso asi cogido.

Los brazos 186 lleven también un conducto de gre~
vedad 211 de forma genersl de U, con un fondo 212 (fig. 6)
situado contra dichos brazos y que se extiende entre ellos.
Los eos‘tados-ppuestos. de dicho conducto se designen con
el ndmero 214. Este conducto se halla edaptado para reci-
bir el hueso y las mitades de drupa wna vez que los hayan'
soltado las hojas y los érgenos 108, y cuando a los brabos
186 ge leg hace girar hacia adelante en una operacifn de
transporte, las mitades de drupa y o1 hueso se echem en

m transportador (no representado).
Puneionamien to

4 continvacidn se describird el funcionamiento con
referencia a una pavia.

El operario coloca la pavia en el soporte 185 con
su sutura en un pleno verticel, esencialmen te coincidente

con el plano: 114 (figuras ‘7 » 8), engertada en la hoja 203
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que la sujetard en dicho plano y también seccicnard par-
ciglmente en dos mitades la carne de la pavia, por un ex~-
tremo. El soporie 185 lleve entonces la pavia hasta entre
las bhojms: 133, 134, 7 & una posicidn en la cual el hueso
toma contacteo con el borde, dirigido hacia adelante, de
la hoja 135, Durente este movimiento, el fruto o pavia se
ré percialmente seccionado en dos por los filos de las hg
jas 133, 134+ Cuando el hueso 137 toque los bordes, diri-
gldos hacia adelante, de la hoja 135, se emncontrard entre
las sufrideras constitufdes por los dientes de los elemen
tos 131, 132.

Esencialmente el miamo tiempo que la pavis queda

situada entre las hojas 133, 134 camo antes ge indica, la

hoja 133 descendera agarrando fuertements el hueso 137 en
tre los elementog dentedos: 131, 132. Si el hueso queda en
la pavia mds bajo que la sufridera o elemento 132, el bor
de curvo hacia adelante, de la hoja 134, elevard sutcmati
camente el Liueso ¥ 1o guiaréd haste la sufridera 132. Si
el hueso estd a un nivel superior el de la gufridera infe
rior 132, la hoja descendente 133 y el elemsnto superior
131 hardn bajar entonces sl hueso hagta la sufridera infs
rior 132, |

Inmedistamente que el sgoporte 185 retroceds hacig
la posicidn de carga, los Organos 108 de agarre dsl fruto
¥ le almohadilla 84 se moversén entrendo regpectivamente
en contacto cooperativo de agerre y presifn con la pavia.

El hecho de que los drganos 108 pueden oscilar en
sus apoyos 97 les permite asentar independientemente, por
s mismos, contra las superficies convexas de cade pavia,

en egtrecha contigiidad con las hojes 133, 134, sean cua-
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les fueren leg irregularidades del contormo de losg frutos.
ihore bien, bejo ninguna circunstancis se hincarédn los ex
tremos o bordes de los drganos 108 en las mitades de ls
revie, nutiléndolas.

Tan pronto come la pavia queda fuerte y eldstica-
mente agarrade. por los drgancs 108 » 10s grupos de érganos
gituados & lados opuestos del melocotén girardn répidamen
te en sentidos opuestos en torno al eje gecmdtrico de los
érboles 54. Se ha visto que media revolucién resulia sa~
tisfactoria, para cade grupc de drgenos 108. Esta rota-
cin, combinada con la mresién de las almchadillas 84, se
perard limpiemente las mitedes de la ravia separdndolas
del hueso y dejando en cada mitad lag degeables celdillas
rojizas o parduzces, portadoras de principios sépidos,
que normalmente rodean g1 huesgo.

En cuento lag mitades sean separsdaa del huesgo,
Ia ho;a superior 133 se moversa hacig arxiba, y a continug
ciln se abrira.n Jog organos 108, radislmente respecto al
eje de log érboles 54, ¥ se aparterén de las nitadeg mo-
viéndoss en eI sentide exil de dichos drboles. Tas mita
des caerén por gravedad aparténdose del hueso, y usualmen
¥e el hueso caerd también pero, si quedara clavado en la
sufriders inferior, eI mavimiento de la hoja inferior 134
hacia atrds herd que el hueso ge deaprend_é. de lz sufride-
ra inferior al tropezar con wma u otra de las piacas 138,
© con ambas. Esta hoja inferior volverd inmedistaments e
la porsicién » 4o recepcidn de fruto, de 1g fige 5, 7y 1a pa
via siguiente gers trangportada hasta lag hojag, en 1a po
sicién del frute y hueso indicada con 1ineas de trazo y
runto en la fig. 5.

- 3] =



PR TR

"?’p

[N

W

10

15

20

25

30

283300

Las reivindicaciones que siguen estdn

a cubrir todss las modificacioﬁes del invento que puedan
entrar en su ambito y dentro del espiritu de la inven—

cidn.

N OT A

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, sonlos siguien~
#es: _ - _

1.- Un método para deshuesar frutos con hueso en-
teros, que comprende las operaciones de: cortar e}l cuerpo
de dicho fruto en un plano con respecto a su husso sole-
mente; agerrar apretadamente dicho hueso qon_prgsién uﬁé-
forme contra dos superficies opuestas de dicho hueso que
estén dispuestas en dicho plano; coger apretadamenté les
superficies exteriores opuestas de las mitades de dicho
cuerpo bajo presidn en puntos muy cdntiguoa a dicho pleno;
retorcer dichas mitades con relacidn a dicho hueso en tor-
né de un eje perpendicular a dicho pianp mientras dichas
mitades estdn bajo dicha presidn en dichos puntos y mien~
tras dicho hueso estd cogido bajo dicha presidén uniforme,
con lo cual dichas mitades seran separadas de dicho hueso

2.~ Un método segﬁn el punto 1, en el cual se apli
ca presidn sobre digho eje contra las superficies exterio-
res opuestas de dichas mitades durante dicha torsidn de
dichas mitades con relacidn a dicho hueso.

3.~ Un método para deshuesar frutos.
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Tal y camo se ha deserito en ls Memoris que ante-

code, repmsenta¢0 en 1os cuatro dibujos que se acampaflan
¥ para los -fine»a que ge han especiﬁcadb.
Esta Memorig congta de treinta y tres hojas egeri

‘tag a méquina por wna sola cara,

Maaria, - TABR 1989
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