
MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud 

d e
P A T E N T E  P E  I N V E N C I O N  

formulada el 12 de Diciembre de 1962, con el n&. 283*300
e n

S S P i l i  
por VEINTE años

a nombre de EILPER CORPORATION, entidad norteamericana, 
establecida en P*0. Box 28, San Ramón, California, Esta­
dos Unidos de América, por:

«UN METODO PARA DESHUESAR ERUTOS"

La presente invención se refiere a una maquina pa 
ra deshuesar melocotones, pavías y frutos similares, y 
tiene por objeto, entre otros, una máquina adaptada para 
cortar en dos las pavías enteras y quitarles el hueso.

5 esencialmente sin pérdida de la carne o pulpa del fruto,
y sin daño para las mitades del mismo.

Otro objeto de la invención reside en una máquina 
adaptada para cortar en dos las pavías enteras hasta el 
hueso por un plano, e inmediatamente después agarrar el 

10 hueso de cada fruto o pavía y mantenerlo estacionario míen
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tras; 38 re'tuercen Isa mitades del cuerpo de cada fruto a 
une y otro lado de dicho plano hasta separar dichas- mita­
des de dicha cuerpo, todo ello sin mutilar las mitades del 
fruto.

Otro objeto más de la invención consiste en unos 
medios perfeccionados de agarre del fruto, en una deshuesa 
dora del tipo de par de torsión, para agarrar las superfi 
cíes exteriores convexas de las mitades opuestas de un me 
loeotón o fruto similar y retorcer dichas mitades con res 
peeto al hueso, separando éste del fruto.

Otros objetos y ventajas se irán desprendí oído de 
la descripción que sigue en relación can los dibujos adjun 
tos, en los cuales:

— la figura 1 es una perspectiva de una máquina 
con los medios de agarre del fruto y los medios de agarre 
del huesa respectivamente en contacto cooperativo con los 
lados exteriores convexos de las mitades del fruto, y  con 
el hueso agarrado y sujeto por loa medios bi sector es o 
cortadores del fruto;

— la figura 2 es tina vista en planta de la caja 
de engranajes y  levas, con la tapa desmontada y oca cier­
tas partes desprendidas, y en sección recta;

— laf figura 3 es una sección fragmentaria tomada 
par la  línea 3-3 da la fig. 2, y que representa una de 
las? órganos de agarre del fruto y su conexión con una de 
los engranajes de lac aja de la fig. 2;

—  la figura 4 es una- vista en planta fragmentaria 
de una parte de la máquina, vista pete la línea 4-4 de la
.fig. 3;

— la figura 5 es una vista, parte en sección y



parte en alzado, esencialmente tal como se ve por la lí­
nea. 5—5 de la fig. 2, pero con los- dispositivos de agarre 

^  de drupas desacatados;© fin de mostrar claramen te el dis­
positivo de agarre del htsaso, representador este último 

~>'5 dispositivo con línea llena y fuera da su relación de aga 
rre de drupas,, y con el dispositivo de avance o transpor­
te parcialmente desprendido, paro representado con línea 
llena en la peal el en de recepción de frutos;

— la figura 6 es tina sección vertical del disposd 
10 tivo de avance de la parte inferior izquierda de la fig.

5 , o  bien a lo largo de la línea 6-6 de la fig* 1, repre­
sentándose dicho, dispositivo: de avance independientemente 
del bastidor o anuazón de la deshuesadora;

— la figura T es una sección recta agrandada de
15 uno de loa mecanismos de agarre de drupas, can el órgano

de agarre de drupas en la posición de abierto y antes de 
pasar a la posición de contacto cooperativo con la drupa;

— la figura 8 es una vista en alzado frontal del 
órgano de agarre de la drupa, visto por la línea 8-8 de

20 la fig. 7 j
—  Ia- figura. 9 03 una vista agrandada fragmentaria, 

^rte en sección y parte en alzado, que muestra una almo­
hadilla de agarre del fruto y representa esquemáticamente 
dicha almohadilla en relación de contacto cooperativo con

25 el fruto en tres tamaños diferentes de este último, indi­
cado. el fruto con líneas de trazo y punto que se extien­
den fornando arco; y

— la figura 10 es un alzado lateral agrandado de 
parte del conjunto de levas de tambor representado en seo

30 ción en la fig. 5*
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SI armazón o "bastidor de la máquina ilustrada en 
los dibuj os ae designa en general con el número 1, e in­
cluye unos miembros de base 2 (fig. 1)» paralelos, sepa­
radas y rígidamente sujetos por travo safios 3 (fig. 1, 5), 
sosteniendo dichos miembros 2 unas columnas o montantes ver 
tí cales y paralelos 4 que, a su vez, sostienen en su ex­
tremo superior una caja de engranajes 5.

Cala de engranajes

la caja de engranajes, designada en general con 
el número 5, puede ir fijada de modo desmontable a las co 
luanas 4 por unos medios adecuados cualesquiera, tales co 
mo tornillos 6 (fig. l), que se extienden a través de las 
paredes de unas protuberancias? que penden de la caja 5, 
entrando las columnas 4 en dichas protuberancias y yendo 
cogidas por dichos tomillos 6.

la tapa.de la. caja de engranajes 5 se designa 
con el número; 8 (fig. 1), y va fijada de modo desmontable, 
a la parte inferior de dicha caja, por unos pernos 9.

A través de la tapa 8 y soportado por ella se ex­
tiende a rotación un árbol vertical 10 (fig. 2), que lle­
va fijado un piñón 11 dsi.tro de dicha caja.

Al extremo superior del árbol 10 y por encima de 
la caja 8 va fijada un cono de poleas. 12, conectado por 
una correa sin fin 13 con un segundo cono, de poleas 14, 
movido este ultimo: por un motor 15 al cual va conectado.

líos dien tes del piñón 11 engranan con los dientes 
de una rueda dentada 16 (fig. 2) que va en un árbol vertí
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cal 17 j y un pifión 18, también calado en el árbol 17, tie
ne gas dientes engranados con los de una rueda dentada

L grande 19* la rueda dentada 19 está en un árbol 20, y forb*
ma parte de un conjunto de transmisión de rueda de Malta,

'5 por llevar un rodillo o seguidor de leva 21 que, a su vez,
está, adaptado para hacer girar intermitentemente una es­
trella o rueda de Malta 22. entrando sucesivamente en cada 
m a  de las cuatro ranuras: radiales 23 de dicha estrella. 
Con la rueda dentada 19 va solidaria o rígidamente unida 

10 una pieza de retención usual 25 que se extiende formando 
arco, para prevenir el movimiento de la rueda de Malta 
cuando esta ultima no está siendo movida por el seguidor 
21.

Por lo que antecede, se verá que a cada revolución 
15 completa de. la rueda den tada 19, la de Malta 22 y el ár­

bol 24 a la cual va fijada la rueda de. Malta darán un 
cuarto de vuelta*

En el árbol 24., dentro de la caá a 5, va fijada una 
rueda dentada 26 cuyos dientes engranan con los de unas.

20 ruedas dentadas: 27, 28, situadas: estas: dos ultimas a lai­
dos sensiblemente opuestos de la rueda dentada 26 y res­
pectivamente en unos árboles. 29, 30 apoyados a rotación 
en la tapa 8 de la caja, las ruedas: dentadas 27, 28 son 
ruedas: auxiliares o intermedias. Los dientes de las rue- 

25 das. 27 , 28 engranan con los dientes de irnos pifiones 31,
32, respectivamente, y estos últimos pifiones van respec­
tivamente calados en unos árboles 33, 34.

los extremos superiores de los árboles 33, 34 van 
giratorios en unos cojinetes 35 (fig* 3) en la tapa 8, y 

30 se. extienden cada uno hacia abajo atravesando ua cojinete
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3.6 rígidamente montado en la caja 5.
Como loa árboles 33» 34 son iguales» y están en

cooperación con elementos de la misma estructura y que
’f..

Amelonan de la misma manera» se describirá con detalle 
‘f,5 solamente los elementos movidos por y conectados con el

árbol 33» y se utilizarán los-mi saos números cuando no ha 
ya que distinguir entre una y otra estructura.

.. i
10
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Medios de accionamiento de agarradores de drupas-.

los árboles 33» 34 incluyen cada uno un par de jun 
tas o acoplamientos universales 37» 38, dispuestos debajo 
del cojinete 36. También debajo de los cojinetes 36 hay 
dos pares de brazos dispuestos'verticalmente en general. 
Los brazos de un par se designan con el número 40 (fíg.
1)» y con el 41 los brazos del otro par.

los dos brazos de cada par, 40 y 41, van separa­
dos horizontalmente a cierta distancia, de modo que sus 
extremos inferiores quedan en lados opuestos de tina caja 
de ángulo, la caja de ángulo de la izquierda de la máqui­
na, vista en la fig. 1, lleva el número 42, mientras: la 
caja de ángulo del lado derecho- de la máquina está de sig­
nada, con el número 43..

los. dos brazos opuestos del par 40 pueden e star 
rígidamente fijados entre sí (por ejemplo, por un alma o 
barra), y de aquí que, al hablar del par de brazos 40 o 
del par de brazos 41 no se quiere decir, con la palabra 
"par", que los brazos de cada par deban poder separarse 
uno de otro.

Un árbol o pivote horizontal 44 conecta a rotación 
o en articulación los extremos superiores del par de bra^
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sos 40 con la caja 5, mientras un. pivote horizontal 45 co 
necta los extremos inferiores de dicho par con tana de las 
caáas: de ángulo 42, 41 (fig*. 1). :

Hay dos árboles horizontales 46 apoyados a rota*- 
cien en unos: cojinetes que van en la caja 5 , y- a cada uno 
de estos: árboles va conectado el extremo superior de uno 
de los brazos del par 41, yendo, los extremos inferiores 
de estos, brazos conectados' mediante un pivote horizontal 
41 a cada una de las ca j as de ángulo 42, 41.

lias partes extremas: inferiores de loa árboles, por 
bajo de los acoplamientos universales más bajos 38, se ex 
tienden penetrando en las cajas de ángulo 42, 43 por un 
cojinete 48 (fig. 7) en cada caja de ángulo. Al extremo 
inferior de cada uno de los árboles 33, 34 va fijada una 
rueda dentada cónica 49, y  cada una de estas ruedas cóni­
cas. tiene sus dientes engranados con los de una rueda cóai 
ca 5Q que. forma ángulo recto con aquella. Cada rueda den­
tada 5G tiene un cubo- 51 apoyado a su vez para girar en 
un cojinete 52.

El cubo 51 de cada rueda dentada 50 va fijado a 
rosca en un extremo de un árbol hueco 53 el cual, a su 
vez,, va enchavetado: por acanaladuras al extremo de un ár­
bol tubular interno- 54, con lo cual el árbol 54 puede mo­
verse en sentü.0: axil respecto al árbol 5 3, pero girará 
con el árbol 53 cuando a este último se le. haga girar.

En cada caja de ángulo 42, 43 se apoya a rotación 
m  árbol horizontal 55 (figs* 1 y  3 ). tfii extremo: de cada 
árbol 55 sobresale lateralmente de cada caja 42, 43. y va 
filado a un brazo 56 (figura 3). El brazo 56 de lac-aja 
izquierda. 42 de la fig* 1 está detrás, de la caja, en tan-

i
í
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to que. el brazo 56 de la caja derecha 41 está delante de 
dicha caá a., y se ve representado- con línea llena en. la 
fig. 1 .

A una de laa columnas 4 de tan lado de cada caja 
42» 41 (fig. 1 } va fijado un soporte 5?, y eada soporte 
5T lleva un pasador 58: (fig. 1) que se extiende entrando 
en una ranura 55 de cada brazo 56.

EL mecanismo para hacer girar u oseilar las- cajas 
42* 41 en el sentido de acercarlas, y aleáarlas entre sí 
as describirá más adelante* pero e.a evidente que los bra­
zos 40, 41 que sostienen cada una de laa cajas 42, 41 es­
tán adaptados para soportar dichas caías de modo que pue­
dan oscilar así, al tiempo que mantienen una conexión de 
transmisión de fuerza motriz entre los árboles 3 3* 34 y 
las ruedas dentadas cónicas. 45 que van respeetivamarte 
en dichas caías, las líneas de trazo y punto de la fig* 1 

indican la. caja 42 en la extremidad de su oscilación o gi 
ro hacia fuera, en tanto que son línea llena se- represen- 
te le c aja en el límite o extremo interno de su recorrido 
de Oscilación. la caja 43 tiene el misao movimiento osci­
lante de la caja 42* y  en la fig* 7 se representa la caja 
41 en una posición correspondiente al límite o extremo ex 
temo de oscilación, o al menos a sus proximidades.

Dentro de cada caja 42, 41 y fijados al árbol 55 
van dos brazos conectados $0 (fig* 7 }, cada uno de los 
cuales lleva en su extremo exterior una horquilla o en­
trante 61 que abre hacia fuera. En la fig. T se represen­
ta tan sólo el brazo 60 lejano, siendo, el cercano- de la 
misma forma de construcción*

Hay unos pasadores eoaxiles 62 fijados a una pro-
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longaeión tabular 63: del árbol tubular interno 54, y que 
se extienden entrando en la horquilla 6l de cada brazo 60. 
la prolongación 63 es coaxil con. el árbol 54, pero separa 
da de éste* los pasadores 62 van realmente sostenidos por 
una cabeza agrandada 64 de la prolongación 63, y el extre 
mo de la cabeza 64 alejado del árbol 54 coopera en oontac 
to coa un cojinete de empuje 65 que, a su vez, se Kan* 
dispuesto Mitre dicha cabeza y un saliente 66 formado en 
un organo tubular 6 7. EL órgano 67 se extiende a través 
de la prolongación yendo fijada a rosca por un extremo 
dentro de una cabeza 68 del árbol tubular interno 54.

A través del organo tubular interno 67 se extien­
de en sentido axil un tomillo de ajuste 69 dotado de tana 
larga espiga o vastago 70 que se extiende penetrando en el 
árbol tubular interno 54 por el extremo interior de dicho 
tomillo, en tanto que el extremo exterior del tornillo 69 

va roscado en el extremo exterior de dicho órgano tubular 
interno 6 7, permitiendo el ajuste axil o movimiento del 
tomillo 69 al girar. El extremo exterior de cada tornillo 
69 sobresale del extrema exterior del órgano 67 y lleva 
una tuerca 71 para mantener el tomillo, en la posición de 
ajuste en sentido axil. Este extremo exterior del tomillo 
69 sobresale de eada caja de ángulo 42, 43, permitiendo 
el ajuste axil de cada tomillo desde el exterior de cada

El extremo interno de cada espiga 70 hace tope 
contra la cabeza Tt por un extremo de un elemento tubular 
71 que se- halla, dentro del árbol tubular interno 54 y es 
coaxil con éste.

En la, cabeza 72 hay una pestaña: 74 que sobresale
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radialmente hacia fuera, con la que coopera en contacto» 
por un extremo, un muelle helicoidal 75 que rodea el ele— 
matto 73, y que reacciona entre la pe31arfe. 74 y otra pes­
taña 76 que sobresale radiálmente hacia fuera en un árbol 
llt si cual se extiende a deslizamiento por el interior 
del extremo, abierto del elemento 7 3*

ISia prolongación cuadrada 78 del árbol 77 ae ex­
tiende desde la pestaña 76 del lado: de fuera del extremo 
interno del árbol tubular 54 y a través de una tuerca 79 

que va roscada en el extremo interno del árbol 54, la pea 
taña 76 hace tope con la tuerca 7 9» y a d a m e  va sujeta de 
modo elástico contra dicha tuerca por medio del muelle 7 5.

EL extremo saliente 78 del árbol 77 lleva una ca^ 
beza 8.0 dotada de una almohadilla circular 84 de caucho o 
gema relativamente blanda que tiene una superficie cóncava 
de revestimiento en sentido axil la cual, a su vez, puede 
tener unos resaltos radiales dando tana superficie de frió 
ción adaptada para cooperar en contacto con la superficie 
exterior convexa de un fruto o drupa a deshuesar.

las: aberturas: 8 6, 87 de la caja 4 3» representadas 
en la. fig. 7, son para los pivotes inferiores 45, 47 de 
los brazos 40, 41, como se indica en la fig. 1 .

En torno, a la extremidad del árbol hueco 53 can ti 
gua a la caja de ángulo-43 se extiende, fijado a aquél, 
un organo anular 88- que llega hasta la pista de rodadura 
interna del cojinete de bolas. 52, y contra el cual reaccio 
na un extremo; de un muelle helicoidal 89.

El muelle 89. (fig. 7) es coaxil, con el árbol hue— 
co 53, y ©1 extremo de aquél más alejado del órgano 88 

reacciona contra una pestaña 90 que se extiende radialmen



V

te hacia fuera a un extremo de un manguito 91» manguito 
que rodea al árbol hueco 53. Este manguito' 91 puede desli 
zarse en dicha árbol hueco 53, y ae mantiene elásticamen­
te separado, del órgano 88. y contra una pestaña 92 del ex— 

~5 trema del árbol 53» por la acción de dicha muelle 89.
El manguito 91 lleva, enteriza con el borde- exter 

na de la pestaña 9 0, una prolongación cilindrica 93 que 
recubre o se superpone al manguito 91 y al muelle 89, por 
uno de sus extremos correspondientes, en relaeión coaxil 

10 con los: mismos. El extremo de dicha prolongación más.- ale­
jado de la pestaña 90 tiene una pestaña 94 que sobresale 
radialmai te hacia fhera.

la extremidad del árbol tubular interno 54 opues­
ta al árbol 69 sobresale a partir del árbol 53, y el ex- 

15 tremo que así sobresale tiene cuatro lóbulos o apéndices
95 que sobresalen radialmente hacia fuera, repartidos por 
igual, y perforados cada.uno: sensiblemente a lo largo de 
una línea coaxil con el árbol 54; y  cada lóbulo tiene asi 
mismo un saliente 96 que en general sobresale en sentido 

20 axil respecto al árbol 54, hacia fuera de este ultimo y
separándose de la caja 4 3.

A cada uno de los lóbulos 95 va conectado a rota­
ción un cojinete 97 tubular y alargado, por medio de un 
par de prolongaciones separadas. 98. sitre. las-cuales se fi 

25 ja cada cojinete 97 y cada uno. de los lóbulos 95. Ufc pivo
te: o. eje 99 se extiende a través de: la abertura de cada 
lóbulo y a través de unas: aberturas coincide»tes de di­
chas; prolongaciones.

Cada, una de las. prolongaciones mencionadas tiene 
30 «na silueta triangular en general, estando cada cojinete
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97 en tina de las. esquinas-, mientras en otra esquina se ha 
lia el pivote 99*

Entre las dos: prolongad one a 98 opuestas- de cada 
par, radialmente hacia fuera de cada pivote 99, se halla 

5% dispuesto un extremo: de una "barra 101, extremo que va fi­
jado a rotación en cada par de prolongaciones por medio- 
de un pivote 102, míen tras- el otro extremo de cada barra 
101 se extiende a deslizamiento* a través de una abertura 
de la pestaña 94.permitiendo a cada barra el movimiento 

10 en sentido axil respecto a la misma* Un muelle helicoidal
103. colocado en tomo.' a cada barra 101 reacciona entre un 
saliente: 104 de cada barra y la pestaña 94, y las tuercas 
105 del extremo de cada barra 101 quedan sujetas: contra 
dicha pestaña por cada, muelle 103* Estas: tuercas 105 per- 

15 mlten también ajustar la tensión de cada muelle 103, así
como la relación angular entre los brazos: 98 y el eje geo 
métrico del árbol 54.

En cada, cojinete 97 se apoya a rotación un vasta­
go cilindrico y alargado 106, y  tana cabeza 107, dotada de 

20 un órgano 108 de agarre de drupa que se extiende formando
arco, va. rígidamente unida al extremo de cada vastago ex­
terior respecto: a cada, cojinete 97 y respecto a las pro*- 
longaciones. 98, en relación con los lóbulos 95 del conjun 
to principal.

25 Cada uno: de los: órganos 108. es de caucho o gama
elástica, preferiblemente de una dureza aproximada de 67- 
-70 al Durcmeter. Siempre que en lo sucesivo se utilice 
el. tezmino "caucho.” o "gema", se quiere dar a entender 
también, el caucho, sintético y materiales similares, de la

3.0 característica mencionada.

\
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los árganos 108 pueden recibir individualmai te 'él
nombre de "almohadilla'1» y cada- almohadilla ea alargada 
en el sentido circunferencial de un círculo concéntrico 

■ con el eje 112 (figs:. T y 9) de un círculo 111 coaxil con 
5 el árbol 54. La línea 111 de la fig. 8 puede indicar en

general la circunferencia o periferia de un fruto a aga­
rrar junto a un plano designado con el número- 114 (figs* 
7» 9).

La curvatura o forma arqueada de cada almohadilla 
10 1081 en el sentido, longitudinal de esta se. desarrolla en

general en torno a un radio, ligeramente mayor que el ra­
dia del fruta más grande, a deshuesar» asegurándose, de ese 
modo- contra la posibilidad de que los extremos de la almo 
hadllla se claven en la superficie externa del melocotón 

15 o fruto, sin dejfar de proporcionar una adecuada superfi­
cie de agarre en contacto cooperativo con el crarpo del 
fruto.

El contorno, en sección recta de la superficie de 
agarre de fruto que tiene cada almohadilla 108» y que es 

20. la superficie que mira en general radialmanta hacia; den­
tro* q la superficie que mira en general hacia el eje 
112*. es ligeramente convexa (figs* 7* 9). Esta superfi­
cie tiene unas nervaduras 115» relativamente grandes y  
bastente separadas* que. se; extienden transversalmante res 

25 pacto a la. longitud da cada, almohadilla 1018* y  la superfi
ote externa de cada una de estas nervaduras es convexa 
trangveraalmstrte a la longitud de cada almohadilla* en 
tanto que la superficie de cada almohadilla entre cada 
dos: nervaduras contiguas de dicha almohadilla, es cóncava 

30 en el sentido longitudinal de cada almohadilla» y repre—
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senta una continuación cóncava de las superficies de ciuv 
va tiara convexa de dichas nervaduras en el mencionado sen» 
tido longitudinal de cada almohadilla. Pueda hacerse no»
tar que hay una de las nervaduras 115 a cada extremo de 
cada alm ohadilla (Jig* 8 ), y que las nervaduras están re­
partidas sensiblemente a la misma distancia de separación 
mutua.

las nervaduras 115, en la disposición ilustrada 
en las figs. 7 a 9» cooperarán todas en contacto efectivo 
con la superficie exterior convexa, de ios melocotones o 
frutos de máximo y mínimo diámetro, así como con todos 
los de cualquier diámetro intermedie» Satas nervaduras 
mellaran ligeramente la capa exterior de oada melocotón, 
sin mutilar la carne o pulpa, y estas melladuras dss&paro 
cea al ser cocidos los frutos*

Cada cabeza 107 va rígidamente unida con cada al­
mohadilla, y oada una de las almohadillas esta desalinear» 
da respecto a la extremidad contigua de la prolongación 
98 que la sostiene, en el sentido que va hacia el eje 112* 
Cada cabeza 107 incluye además una prolongación 116 opueg 
te a la almohadilla 108, que se extiende entre unos sallen 
tes 117 (flg* 7) de las prolongaciones 98, permitiendo 
así que cada almohadilla 108 tonga un ligero movimiento 
oscilante en torno al eje de oada vastago o espiga IOS. 
tí» pasador de aletas 119# el extremo de oada cojinete 9 7 , 
sujeta de modo desmontable oada vastago en un cojinete 
97* Mediante esta disposición, las queden
adaptadas para ajustarse automáticamente a las irregular!, 
dades que pueda haber en la superficie exterior de oada 
melocotón o finito*
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Eor lo que a® llova descrito ©a fácil ver que todo 
movimiento axil relativo entre el árbol tubular interno.
54 y el manguito 91 tendrá como consecuencia que? las almo 
hadillas: 108 de agarre de drupas giren •a»~i mnT ■feánflamAn 

-p describiendo arcos con centro en loar pivotes 99. Si los
brazos 60 que están en cada una de las cadas de ángulo: 42, 
43 se hacai girar en el sentido de apartarse de la almcha 
dille. 84 que coopera oí contacto con el fruto, ello dará 
lugar a que los órganos que cooperan en contacto con la 

10 drupa se vuelvan o giren hacia el eje del árbol hueco 54 
hasta tropezar con una resistencia tal ccato la ofrecida 
por un melocotón, y el muelle 89 entrará entonces en ac­
ción dando lugar a un agarre elástico del melocotón, por 
parte de las almohadillas 108 de agarre de drupas.

15 Con referencia a la fig* 3, la caja de ángulo. 42
se representa con línea llena, con las: ¿te- a-
garre de drupas oí contacto cooperativo de agarre con la 
mitad de tur melocotón 113.» Este movimien to de las Binmiin. 
dillaa 108 ha sido causado por el movimiento del brazo 56 

20 bajo la influencia del pasador estacionario 58, cuando los 
brazos 40, 41 se hicieron girar hacia dentro, en dirección 
al plano vertical mediano déla máquina, coinciden te can 
el plano 114. En la posición de líneas de trazo y punto, 
de los brazos 40, 4X y la caja 42 (figura 3), esta últl- 

25 ma ha girado: apartándose: de; dicho plano: mediano, con el 
resultado de que; el braza 56, bajo la influencia, del pa-a» 
dor 58 en la ranura 59 de dicho brazo, ha hecho que el 
brazo 60 (fig. 7) se mueva a una posición en la que quita 
de los muelles 89» 103. toda tensión que; pueda haber sido

3.0 producida por la drupa, y tambián mueve positivamente el
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árbol hueco 54 en un sentido en que los lóbulos 95 del mis 
mo van por delante. El pasador 58. tiene una acción gim-Ha-n 
a la de un seguidor de leva, siendo los costados de la ra 
nura 59 las: superficies de leva que efectúan el movimien­
to de. los brazos 60. Ahora bien, la disposición es tal 
que los órganos de agarre de drupas: no se cierran sobre 
una drupa hasta hallarse casi en el limite o extremo del 
recorrido de oscilación o giro de los brazos 40, 41 hacia
dentro, y se ,abren rápidamente en cuanto estos últimos em 
piezan a moverse hacia fuera*

los medios para hacer que las cajas 42, 43 giren 
hacia fuera, apartándose del plano vertical mediano de la 
máquina, incluyen un brazo 120 (fig. 3) asegurado a uno- 
de los árboles 46, y un brazo 121 fijado al otro árbol 46. 
Estos brazos 120, 121 se extienden uno hacia otro a par^ 
tir de los árboles 46, y el brazo 121 está conectado con 
un árbol 122. portador de un cojinete que, a su vez, se ha 
lia dispuesto en una ranura u horquilla 123. que abre hacia 
fuera en Xa extremidad exterior del brazo 120 (fig. 3).
Al subir y bajar el árbol 122, como se verá, los brazos 
120, 121 tendrán un movimiento similar de oscilación de 
sus extremos exteriores hacia arriba y hacia abajo*, que 
dará lugar a que los brazos 41 aparten una de otra las* ca 
jas: de ángulo 42, 43 cuando los extremos contiguos de los 
brazos 120, 121 se muevan hacia abajo, y acerquen entre 
sí dichas: cajas: cuando* los extremos, exteriores contiguos 
de los brazos 120, 121 giren hacia arriba.

El árbol 122 lleva también tai seguidor de leva 
124 (fig. 4), dispuesto en una pista dé leva 125 (fig. 5) 
que abre radialmente hacia fuera, foxmada en una leva que
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va fijada al árbol 20* Bata pista tiene un p\mto bajo, y un 
punto alto de demora o permanencia, y la transición del 
punto alto de demora, en el cual las almohadillas 108 de 
agarre de drupas están en relación de fuerte agarre con 

j> el melocotón 119, hasta el punto bajo de demora se logra
en una parte de vuelta del árbol 20, en tanto que la tran 
sición de retorno a la posición 126 de la caja 42, indica 
da con líneas de trazo y punto en la fig. 3, con las mor­
dazas de las almohadillas de agarre del fruto completamen 

10 te abiertas, tiene lugar durante otra parte de revolución
del árbol 20.

En relación con los brazos 120, 121, es de notar 
q,ue el ámbolo 127 de tana bomba de aceite va fijado, a rota 
cion o articulado al brazo 120 teniendo este émbolo movi— 

15 miento de vaivén en un cilindro. 128 que hay en el cárter
de aceite de la caja 5 para llevar aceite a los árboles y 
engranajes de la caja 5 por medio- de conductos de aceite 
adecuados.

Puede hacerse notar aquí que las almohadillas cen 
20 trales 34 de contacto cooperativo con las drupas (almoha­

dillas situadas: una a cada uno de los lados opuestos del 
plano 114) toman contacto elástico con los lados opuestos, 
que miran hacia fuera, de la drupa 113 agarrada por el ór 
gana 108. Esta presión elástica se ejerce bajo la acción 

25 del muelle 75, y tiene lugar normalmente justo antes de 
que los órganos 108. se hallen en pleno, contacto cooperati 
vo de agarre con las. mitades de la drupa.

En la fig. 7, la línea 113 de trazo y punto repre 
senta una mitad de melocotón antes de haberse acercado 

30 las almohadillas 108. al plano 114, y las. almohadillas, es-
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"tán en gu posición de abiertas.
En la fig. 9, una de las: cuatro-almohadillas: 108 

eatá en relación de contacto cooperativo con un melocotón 
grande 113*, y con un melocotón mediano 113. y un me loe o- 

(5 ton pequeño-113». Todas;estas posiciones se ilustran es­
quemáticamente par lo que concierne al melocotón.

For las tres posiciones de la almohadilla 108 in­
dicadas en la figura 9 se ve que el fruto será siempre en­
garrado por una superficie que se extiende en sentido ccn 

10 vexo en cada almohadilla 108 independí entornen te del tama­
ño del melocotón, y cuando se aplique presten a las almo­
hadillas, las nervaduras mellarán el melocotón, pero sin 
dañarlo. Si las. almohadillas. 108 tuvieran un contorno pía 
no o cóncavo en sección recta, para agarre del melocotón, 

15 las almohadillas, se hincarían en el fruto a lo largo de 
uno u otro: borde, según el fruto fuera de un diámetro ma— 
yor o menor que el del que tiene tai contorno convexo- ex­
terno exactamente adaptado- al contorno- de sección recta 
de la superficie- de contacto de cada almohadilla con el 

20 melocotón.
Con las almohadillas 108 de contorno de curvatura 

convexa en. sección recta, como las de la fig. 9, no se pro 
ducira daño alguno* al fruto, ya. que con este tomará con­
tacto sisapre la superficie convexa de suave curvatura de 

25 cada almohadilla, y las ligeras melladuras producidas por
las nervaduras desaparecerán rápidamente al cocer el fru­
to.

Mecanismo: de agarre del husao

Con. referencia a la fig. 5 se ilustran dos ciernen
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tos de agarre de hueso 131, 132. Son latos- uñera elementos 
dentados que. forman pareja estando el elemento 131 sobre, 
el elemento 132 y ambos situados: en el misjto ¿lana verti­
cal con una hoja superior 133 y  tina hoja inferior 134, a 
las cuales van di di os elementos respectivos rígidamente 
unidos* Ztoa guía de hoja estacionaria. 135 sobresale hacia 
arriba desde la hoja inferior 234 a lo largo del borde pos 
terior de. la hoja 131, extendiéndose hasta el borde supe­
rior de la hoja 134 a partir de un punto situado detrás 
del elemento 132 cooperativa con el hueso y situada en la 
hoja 134* y dicha hoja 135 incluye un borde 136 de contac 
to cooperativo con el hueso, y dirigido hacia, adelante* 
contiguo a dicha hoja 134» por lo cual la hoja 135 se de­
nominara aquí en lo sucesivo órgano de contacto con el 
hueso.

loa términos «posterior»*, «hacía atrás**, «delante 
rott, y «hacia adelante**, y los de análogo sentido se uti­
lizan con respecto al lado de entrada o SLimantaclótt dé­
las hojas 133, 134 y 135, que es el lado izquierdo visto 
en la fig. 1 ¡ siendo, pues, el lado izquierdo el «delante 
ro*1, y el lado: derecho el «posterior«•

las hojas 133» 134 y  los elementos de. agarre del 
hueso 131, 132 que hay en aquellas van separados en sentí 
do vertical de modo que el hueso 137 de un melocotón a 
deshuesar puede llegar fácilmente a una posición compren­
dida entre, los elementos 131, 132 al ser ensartada en las 
hojas la. carne, o pulpa de dicho melocotón, y cuando las 
hojas, están en la posición de abiertas de la. fig. 5.

los bordee dirigidos hacia adelante de las hojas 
133» 134 están afilados,, lo mismo que loa bordes horizonte
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lea en. general» opuestas a aquellos y que ge extienden en 
tre dichos elementas 131, 132 y dichos filos o bordes de­
lanteros» los filos delanteros y los generalmente horison 
tales opuestos de? las hojas tienen curvatura convexa en 
las partes por donde se juntan, y el borde 136, dirigida 
hacia adelante, de la hoja de guía 135 está afilado en la 
parte que se extiende entre las hojas 133., 134 al extremo 
posterior de la primera»

tos dientes de cada una de los dos: elementos 131, 
132 pueden ir por parejas sobresaliendo en sentido lateral 
hacia íbera da los lados opuestos del plano en al cual es 
tán situadas-las hojas, teniendo los dientes unos bordea 
planos que se extienden en el sentido transversal de, Isa 
hojas de modo que los bordes opuestos del huesa 137 queda 
ráa cogidas entre dichos dientes, y el hueso se resistirá 
a la rotación en el plano de su sutura.

En lados opuestos de la hoja 135 de contacto can 
el hueso, y separados a cierta distancia del borde ante­
rior o delantero 136 de contacto con el hueso, de dicha 
hoja 135». pare no estorbar la colocación del melocotón 
313 en la hoja 134 y  de modo que el hueso de éste tonará 
contacto ccn la hoja 135 de contacto cooperativo can el 
hueso, hay un par de órganos correspondien tes 138, de los 
cuales se ve el mas pró:tímo en la fig» 5» Estos órganos 
tienen unas superficies laterales orientadas en oposición 
hacia íbera y que se extienden de manera convergente ha­
cia adelante hasta unos bordes delanteros 139» vertical— 
menta alargados: y  relativamente afilados. Estos bordes de 
lanterca estén separados de los costados de la hoja 134 a 
una distancia suficiente para permitir que el elemento in
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ferior 132. de agarre del hueso se. mueva por entre ellos, 
como se explicará más adelante.

En funcionamiento, se ensarta en la hoja inferior 
134 un melocotón «itero 113, que: es movido hacia atrás en 

* 5 aquella hasta que; el hueso- 137 entiba sensiblemsa te en con
tacto cooperativo con el borde, dirigido hacia adelante, 
del órgano 135 de contacto con el hueso* A continuación 
se hace bajar la hoja superior 133 hasta que el elemento 
superior 131 de agarre del hueso torna contacto cooperati— 

10 vo con el borde superior del hueso, de modo que el hueso
quedará estacionario y firmamento cogido entre los ©lemán 
tos 131, 132.

El movimiento de la drupa o el. melocotón a lo lar 
go de la hoja inferior 134 hasta una posición en. la que SL 

15 hueso 13? queda sobre el elemento 132: ocasiona una esen­
cial bisección, de la carne del melocotón hasta el huesa, 
y el descenso de. la hoja superior 133 ocasiona esencial- 
maxte la. ampiata bisección, de la cerne hasta el hueso» 

las; mitades del melocotón a lados opuestos del 
20 plano vertical 114 (fig. 8.},, que es el plano en el cuál

se hallan situadas las hojas 133, 134 y 135» están adap­
tadas para ser cogidas por las almohadillas 108 de agarre 
del fruto cuando estas últimas se mueven pasando a la. re­
lación de agarre del melocotón ilustrada en la fig» 1, co 

25 mo más adelante se describirá con mayor detalle.
El árbol 20. (figs» 2, 5) es un árbol en continua 

rotación, sobre cuyo extrema inferior va fijado un conjun 
to de leva designado en general con el número 142 (figs» 
5,. 10). Este conjunto comprende tma leva de tambor 143 

30 (fig. 10) que presenta un pasaje Í44 en el cual va situa-
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da un seguidor de leve 145* Este seguidor de leva va en el 
extremo exterior de un corto "brazo 146 de un torniquete o 
manivela, designado en general con el número 147, y cone£ 
tado a rotación mediante un pivote 148 a una parte estacio 

5 naria del bastidor 1.
El brazo 146 está desviado a un lado del plano 114 

de las- hojas 133, 134 y forna una sola pieza con un par 
de brazos largos-correspondientes 149 (liga» 5, 10) que 
se extienden hacia abajo desde el pivote 148 yendo articu 

10 lados o conectados a rotación por sus extremos inferiores 
en 150 (fig. 5) a una parte 151, que se extimde hacia 
atrás, de la hoja inferior 134.

Hacia adelante de los brazos 149 hay otro par de 
brazos correspondientes 152 (fig* 5), montados en el basto 

15 dor estacionario 1 mediante pivotes coaxiles 153 (fig* 5), 
pivotes que conectan los extremos superiores de los brazos 
52 con el bastidor 1 mientras los extremos inferiores de 
dichos brazos ven conectados sa tre si formando una sola 
pieza y llevan el pivote 154 (fig. 5) que conecta dichos 

20 extremos inferiores con la hoja 134 en un punto situado 
hacia adelante del pivote 150.

los brazos 149, 152 funcionan oorno brazos parale­
los, para mantener o sujetar la hoja inferior 134 y su par 
te 132 de agarre del hueso en posición sensiblemente hoxl 

25 zontal durante el giro de los brazos 149, 152 hacia atrás 
en tomo a los pivotes 148, 153 bajor la influencia de la 
leva 143 y «1 seguidor 145* loa dos brazos del par 149 y 
los. dos: brazos del par 152 están separados horizontalmen­
te. a lados opuestos.-del plano vertical central 114 de la

3.0 máquina, en los cuales están situados, las hojas; 133., 134,
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indicándose solamente el brazo próximo 149 en las figa. 5, 
1 0, y el brazo próximo 152 en la fig. 5.

Al girar el árbol 20 y la leva de tambor 143, el 
seguidor de leva 145 ee moverá bacía abajo al tomar con tac 
to con la curva de seno. 155 de la leva 143» indicada en 
el lado izquierdo de la leva en la fig. 1 0, y luego hacia 
arriba, lo que da lugar a un rápido movimiento, primero 
hacia atrás y luego hacia adelante, de la hoja inferior 
134, incluido el elemento 132 de agarre del hueso, en ella 
montado.

Ifaos pernos 156 fijan de modo estacionario los ór 
ganos 138 al bastidor de la máquina, y la hoja inferior 
134 puede moverse de un lado a otro horizontalmente entre 
dichos órganos. Cuándo la hoja 134 se mueva hacia atrás: 
entre los órganos 138 bajo la influencia del seguidor de 
leva 145, el elemento 132 de agarre del hueso, en aquella 
montado, se moverá también entre I03 órganos 138} y caso 
de quedar un hueso clavado, o fijo en dicho elemento 1 3 2, 
sera positivamente desprendido y expulsado al tropezar 
con dichos órganos 138, independientemente de que el hueso 
este centrado en el elemento 132, o desviado lateralmente 
a uno u otro lado del mismo.

33. pivote 157 (fig. 5) sostiene a rotación un so­
porte 158. portador de la hoja superior 133., soporte que 
incluye unos brazos que sobresalen hacia adelante respec­
to al pivote 157, rígidamente conectados a la parte supe­
rior de dicha hoja 133. la guía de hoja estacionaria 135 

se halla dispuesta entre los brazos que llevan la hoja 
133-, y dicha hoja de guía está en contacto cooperativo a 
deslizamiento con las; superficies opuestas de dichos bra^
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20a. Puede hacerse notar asimismo que el borde delantero 
de la guía de hoja 135 y el borde posterior de la hoja 
133. tienen una curvatura complementaria en t omo a un ra­
dio <L«e parte del pivote 157, de modo que la guía de hoja 
135 actúa de guía tanto para la hoja 133; cesa o- para los 
brazos del soporte 158, durante el movimiento oscilante o 
de balancín de la hoja 133,.

EL soporte de hoja 158 lleva un seguidor de leva 
159 adaptado para ir sujeto-contra la periferia externa 
de una leva radial 160, la cual está situada de preferen­
cia debajo y de una.misma pieza con la leva de tambor 143, 
de modo que gira con el árbol 20. Oh muelle 161 que reac­
ciona entre una tuerca 162 colocada en una varilla 163 y 
un tapón 164 que. va en el bastidor estacionario 1 de la 
deshuesadora sujeta elásticamente el seguidor 159 contra 
la leva 160.

EL extremo de la varilla 163 contiguo a la tuerca 
162 va conectado a rotación al soporte 158, y esta vari­
lla está adaptada para oscilar respecto al tapen 164 lo 
bastante para acomodarse al balanceo del soporte 158.

EL contomo, periférico de la leva 160 es tal que 
el soporte o portahoja 158 gira a izquierdas (visto en la 
fig. 5) llevando la hoja 133 y su elemento 131 de agarre 
del hueso:desde la posición indicada en. la fig. 5 hasta 
una posición en la cual la hoj.a 133 coopera en apretado 
contacto- elástico: con el hueso 137 hajo la accicn del 
muelle 161, y en esta posición de agarre del hueso el se­
guidor 145 está- en la parte rectilínea de la pista de la 
leva de tambor 143, donde permanecerá la leva durante la 
rotación del árbol 54 que lleva los elementos 108 de aga-
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rre del fruto, para retorcer las mitades del melocotón se 
parándolas del hueso* Guando el elemento 131 de agarre 
del hueso se separe de su contacto cooperativa con este 

v último, bajo la. influencia de la leva 160, el seguidor
# 5 145 tonara contacto con la curva de seno 155, y la hoja

inferior con 3U elemento 132 ae agarre del hueso se move­
rá rápidamente hacia, atrás- respecto al órgano estaciona­
rio 135 de contacto con el hueso, desalojando positivamen 
te al hueso y separándola del elemento 132. En cuanto di- 

10 cha. elemento 132 retrocede a la posición de línea llena
de la fig. 5, queda dispuesto para colocar otra drupa en 
dicha hoja 134.

Pelón protector

21 emPIeo de un telón para proteger al operador 
contra el zumo o la humedad que pueda tender a ser lanza­
do hacia fuera por el mecanismo deshuesador, puede com­
prender un par de brazos de soporte 166, 167 (fig. i) 3U_
jetosr a las dos. columnas verticales anteriores 4 de la má 

20. quina. ~

Entre los dos soportes 166, 167 va dispuesto: un 
bastidor 16a con movimiento de vaivén en sentido vertical, 
sostenido, de. modo que le permite dicho movimiento, en 
una columna vertical 169 sujeta por el soporte 166 & la 

25 columna 4 a. la izquierda (fig. 1), mientras- el lado dera
ene del bastidor pueda deslizarse en una guía 170 del sol 
porte 167. En la columna 169 Cfiga. 1, 5} pueden deslizar 
se unos órganos perforados: 171 superior e inferior, — resj 
rio» con el bastidor 16®. Bel bastidor 16a penden varías 

10 tiras flexibles 17? (fig. 5), y cuando el Bastidor baje
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durante una operación de deshuersado, estas tiras as^exten 
¿eran cruzando el lado delantero del mecanismo de deshue­
sar* En la fig. 1 3© omiten las: tiras* para dejar ver cía 
ramearte el mecanismo deshuesador* pera en la fig» 5 el 
bastidor 165- se llalla en el extremo superior de su reco­
rrido de movimiento de modo q.ue el telón no estorbara el 
acceso al mecanismo de deshuesar.

Hay tana biela 175 (fig* 5) articulada ct conectada 
a rotación por un extremo a un saliente 176 solidario del 
bastidor 168* yendo el otro extremo de dicha biela articu 
lado al extrema de fuera de un brazo 177 de un torniquete 
designado en general con el número 178, El torniquete 178 
está montado a. rotación horisontalente en 179* y el otro 
brazo 180: de di cito torniquete va articulado mediante im» 
biela o varilla de conexión ajuatable 181 con el extrema 
extemo de un brazo 182» El brazo 182, a 3U vez* va fijan­
do a un árbol 183. apoyado a rotación.

Al oscilar el árbol 183, el bastidor del telón, 
incluido el talón 172: que pende de áste, recibirá un movi 
miento alternativo o de vaivén en sentido vertical, la os 
eilacion del árbol 183 depende del mecanismo de transpor­
te de los. melocotones o frutos al mecaniano deshuesador-, 
y el movimiento del telón esté sincronizado con el meca^- 
niaao de transporte* para elevarse cuando el fruto se lie 
va a la deshuesadora y bajar mientras, se separan del hue­
so las mitades de bisección del fruto.

Mecaniago. de transporte

30

los medios indicados para el transporte individual 
de los frutos enteros hasta introducirlos entre las hojas
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133-* 134 comprenden un soporte designado en general con 
el número. 185 (figa. 5» 6).

El soporte 185 va sostenido por los extremos ex- 
. temos de un par de brazos semejantes 186, rígidos, opues
'* 5 tos y conectados. Hay una biela o varilla de conexión 187 

articulada por un extremo a uno de dichos brazos 186 y 
por el otro al extremo exterior de tai brazo 188 de un tor 
ñique te, designada en general con el número 189* El otro 
brazo 190 del torniquete 189 esta articulado a un. extremo 

10 de una varilla 191. EL pivote de giro del torniquete 189 
va en la base 2 de la máquina. EL otro extremo de la vari 
lia 191 está articulada al extremo exterior de un brazo. 
192 de un torniquete designado en general con si número 
193. SI torniquete 193 va montado a rotación en un sopor- 

15 te fijada a la caja 5, y el otro brazo 194 de dicho torni 
que.te lleva un cojinete 195 en. el cual hay un pasador ver 
tteal giratoria 196.

El extremo: superior del pasador 196 está eonectar­
do a rotación con un extremo de una varilla 197 que se: ex 

20 tiende horizontaimen.te y cuyo otro extremo va articulado 
al otro extremo de un brazo de torniquete o manivela 198 
asegurado, a su vez, al extremo superior del brazo 20.

Ambas varillas 187 y 191 sen ajuatablea, yendo 
loa extremos de la varilla 187 roscados en unos alvéolos 

25 perforados para los pivotea que respectivamente conectan 
loa extremas de. las varillas a loa brazos 186 y 188, per­
diendo haber un tensor roscado 199 en la varilla 191.

Al dar una rotación el árbol 20, el soporte 185 
del fruta girará u oscilará hasta las hojas 133., 134, vol 

10 viendo de nuevo a la posición de carga representada en las
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fígs. 1 y 5.
EL soporte 185, estando en posición para recibir 

una drupa o un fruto, tiene una placa posterior 200 (fig. 
6) ligeramente inclinada, y unas placas salientes 201 
(fig. 1) , separadas horizontalmente hacia atrás y hacia 
arriba, que se hallan también dispuestas de manera con» 
vergente desde sus bordes superiores hacia sus bordes in­
feriores, definiendo así los costados sesgados de un so­
porte en V (al que la falta el vértice) cuando el soporte 
es vuelto o se hace girar hacia arriba, de modo que las- 
placas 201 quedan esencialmente horizontales. El espacio 
o ranura 202 (fig. 1) entre los bordes convergentes infe­
riores de las placas 201 penalte a éstas girar pasando a 
lados opuestos: de la hoja 134* Entre las dos placas 201 
va centrada una corta hoja de ensartar 203 que sobresale 
de la placa 200.

las. placas. 200, 201 van rígidas: o solidarias: en­
tre sí, y tienen unos lóbulos 204 a través de los cuales 
se extiende un pivote o eje de giro 205 (fig* 6), para 
conectar dicho soporte a los extremos exteriores de los 
brazos 186.

Hay una varilla 206 (fig. 6) conectada con el la­
do posterior de la placa posterior 200 y que se extiende 
a deslizamiento a través de. un alma de unión o refuerzo 
207 solidaria con los brazos 186 an un punto contiguo a 
un pivote 208 en tomo al cual oscilan sobre su eje los 
brazos 186. Un muelle helicoidal 209 rodea la varilla 
que sobresale del alma 207. impide que el soporte gire en 
temo al pivote 205 hacia las hojas; 133., 134 cuando los 
brazos 186 llevan al soporte hacia dichas: hojas. El mue-
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11© 209 sujeta elásticamente dicho soporte contra movimien 
to en el sentido opuesto. Ahora bien, en el caso de que 
haya suficiente resistencia contra el soporte al final de 
un recorrido de transporte, el soporte podrá girar ven­
ciendo la resistencia del muelle 209. Tal resistencia po­
dría presentarse en el caso de llegar un fruto o un hueso 
de tamaño excesivo.

Por lo que antecede se verá que un melocotón o di*u 
pa que se transporte hasta las hojas de sujeción del hue­
so quedará esencialmente cortado en dos por dichas, hojas 
hasta el hueso, despula de lo cual el funcionamiento de 
los órganos de agarre de drupas separarán las mitades 
arrancándolas del hueso así cogido.

los brazos 186 llevan también un conducto de gra­
vedad 211 de forma general de U, con un fondo 212 (fig. 6) 
situado contra dichos brazos y que se extiende entre ellos* 
Los costados opuestos de dicho conducto se designan con 
el numero 214* Sste conducto se halla adaptado para reci­
bir el hueso y las mitades de drupa una vez que los hayan 
soltado las. hojas y los órganos 108, y cuando a los brá&os 
18.6 se les hace girar hacia adelante en xana operación de 
transporte, las mitades de drupa y el hueso se echan en 
un transportador (no- representado) •

Función amien to

A continuación se describirá el funcionamiento con 
referencia a una pavía.

EL operario coloca, la pavía en el soporte 185 con 
su sutura en tuu plana vertical, esencialmente coincidente 
con el plana 114 (figuras 7, 8), ensartada en la hoja 203
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que la suje.tará en dicho, plano y también seccionará par­
cialmente en dos mitades la carne de la pavía, por un ex­
tremo* EL soporte 185 lleva entonces la pavía hasta entre 
las hojas. 133., 13,4, y a una posición en la cual el hueso 
tema contacto con el borde, dirigido hacia adelante, de 
la hoja 135* Durante este movimiento, el fruto o pavía se 
rá parcialmente seccionado en dos por los filos de las ho 
jas- 133, 134* Cuando el hueso 137 toque los bordes, diri­
gidos hacia adelante, de la hoja 135, se encontrará entre 
las sufrideras constituidas por los dientes de los elemen 
tos 131, 132.

Esencialmente al mismo tiempo que la pavía queda 
situada entre las. hojas 133., 134 como antes se indica, la 
hoja 133 descenderá agarrando fuertemente el hueso 137 en 
tre los elemaatos dentados-131, 132. Si el hueso queda en 
la pavía máa bajo que la sufridera o elemento 132, el bor 
de curvo hacia adelante, de la hoja 134, elevará au toma ti 
camente el hueso y lo guiará hasta la sufridera 132* Si 
el hueso está a un nivel superior al de la sufridera infe 
rior 132, la hoja descendente 133 7 el elemento superior 
131 harán bajar entonces al hueso hasta la sufridera infe 
rior 132.

Inmediatamente que el soporte 185 retroceda hacia 
la posición de carga, I03 órganos 108 de agarre del fruto 
y la almohadilla 84 se moverán entrando respectivamente 
en contacto cooperativo de agarre y presión coi la pavía.

El hecho de que los órganos 108 pueden oscilar en 
sus apoyos 97 los permite asentar independientemente, por 
sí mismos, contra laa superficies convexas de cada pavía, 
en estrecha contigüidad con las hojas 133, 134, sean cuâ -
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les fueren las. Irregularidades del contorno de loa frutos. 
Ahora bien, bajo ninguna circunstancia se hincarán loa ex 
tramos o bordea de los órganos 108 en las mitades de la 

^ pavía, mutilándolas.
\ Tan pronto cana la pavía queda fuerte y elástica­

mente agarrada por los órganos 108, los grupos de órganos 
situados a lados opuestas del melocotón girarán rápidamen 
te en sentidos opuestos en tomo al eje geométrico de los 
arboles 54* Se ha visto que media revolución resulta sa¡- 

10 ti3factoria, para cada grupo de órganos 108. Esta rota- 
clon, combinada con la presión de las almohadillas 84, se 
parará limpiamente las. mitades de la pavía separándolas 
del hueso y dejando en cada mitad las deseables celdillas 
rojizas o parduzcas, portadoras de principios sápidos,

15 que: nonrralmente rodean al' hueso.
En cuanto las mitades sean separadas del hueso, 

la hoja superior 133 se moverá hacia arriba, y a continua 
ción se abrirán los órganos 1G£, radialment© respecto al 
eje de los árboles 54, y se apartarán de las mitades mo- 

2° viéndose en el sentido axil de dichos árboles, las mita- 
dea caerán por gravedad apartándose del hueso, y usualmen 
te el hueso caerá también pero, si quedara, clavado en la 
sufridera inferior, el movimiento de la hoja inferior 134 

hacia atras hara que el hueso se: desprenda de la sufride- 
25 ra inferior al tropezar con una u otra de las placas 138,

o con ambas. Esta hoja inferior volverá inmediatamente a 
la posición, de recepción de fruto, de la fig. 5 , y la pa 
vía. siguiente será transportada hasta las hojas, en la po
sición del fruto y hueso indicada con líneas de trazo y 

30 ponto en la fig. 5 .

-  31 -



8 33 O O
Las reivindicaciones que siguen están destinadas

>
a cubrir todas las modificaciones del invento que puedan 
entrar en su ámbito y dentro del espíritu de la inven—  
ción.

N O T A

Los puntos de invención propia y nueva que se pre 
10 sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente 

de Invención en España, por 'VEINTE años, sonlos siguien­
tes:

1. - Un método para deshuesar frutos con hueso en­
teros, que comprende las operaciones de: cortar el cuerpo

15 de dicho fruto en un plano con respecto a su hueso sola­
mente; agarrar apretadamente dicho hueso con presión uni­
forme contra dos superficies opuestas de dicho hueso que 
están dispuestas en dicho plano; coger apretadamente las 
superficies exteriores opuestas de las mitades de dicho 

20 cuerpo bajo presión en puntos muy contiguos a dicho plano; 
retorcer dichas mitades con relación a dicho hueso en tor­
no de un eje perpendicular a dicho plano mientras dichas 
mitades están bajo dicha presión en dichos puntos y mien­
tras dicho hueso está cogido bajo dicha presión uniforme, 

25 con lo cual dichas mitades serán separadas de dicho hueso
2. — Un método según el punto 1, en el cual se apli 

ca presión sobre dicho eje contra las auperficies exterio­
res opuestas de dichas mitades durante dicha torsión de 
dichas mitades con relación a dicho hueso.

30 3*- Un método para deshuesar frutos.
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ü?al y comer se ha descrito en la Memoria que ante­
cede, representado en los cuatro dibujos que se acampaHan 

'* y Para los fines que se han especificado.
 ̂ Esta Masería consta de treinta y tres hojas escri
5 taa a máquina por una sala cara.

Madrid, ' ÍÁBR. fllff '

i

Gr.E. S< - 33. -
o





II/IV





í'IIiPER CORPORAÍIOÜ 
IV/IV


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



