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‘|bre pulsadores cuyas cabezas estidn convenientemente dg@ﬁla-

| desplaza en contra de éste durante una parte, al menos, del

El presente invento se refiere a los aparatos elég:%
tricos de 1nterrupclon, conmutacidn, 1nver31on Y analoéos;
que incluyen diépositivos de contactos a prqsi&ﬂ accionados,:
por un 8rgano giratorib.‘tal coﬁo uha leva o equivélente.

. Estos aparatos presentan numerosas ventajas. Se
pueden realizar espec:almrnte en forma de coronas relativa-
mente planas aue contlonen elementos, cada uno de los cuales
comprende un pulsador radial que acciona contactos méviles,
siendo desplazados estos pulsadores por una leva cent;a
Es posible asi{ superponer varias.. coronas de este tipo’ arre-
dedor de un mismo eje que lleva las levas correspondientes
y establece conauntos susceptlbles de maﬁd;r>ctalquiéf'{'me
ro de clrcultos deseado. Se pueden prever 1nc1uso, en cada
corona elemental, dos levas que actdlan, respectlvamentey so-'
zadas axialmente en el 1nter10r de la corona consmdef%éé,
permaneciendo las otras'piezas m6viles, tales como 1§§?guia$,
el o los resortes de recuperacidn y 1;9 contactos, centrados
respecto al plano transversal medio de &sta. Pero, como cong
trapartida de las ventajas cifadas, seAencuentra un>incbnve"
niente serio: a saber, que los contactos fijos y mdviles no
actfian mis que por simple presidén y que no ge encuentra, por
consiguiente, aqui, el fendmeno de auto~limpieza de sus su-
perficies por rozamiento, generalmente considerado como de~
seable en/glectrotécnica.

' Se conocen aparatos del tipo en cuestidn, en los
cuales esf&n provistos medios de desplazamiepto que, cuando
el contacto mdvil es aplicado conira el contacto fijo, lo

-

rosto de la carrera de la leva entre una posicibn de circuito
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abierto de esta filtima y su posicidn siguiente dé circuito
cerrado,

El invento tiene por objeto perfeccionar este fi—
po de aparatos y hacer mis segufo su funcionamienté.
Conforme al invento, lqs medios. de desplazamiento
estln constituidos por una leva Auxiliar, coaxial a la leva
principal y angularmente solidaria de &sta, actuando esta

leva auxiliar sobre un carro guiado perpendicularmente a la
carrera de apertura y de cierre del contacto mévil y ‘qué,

-
XA

cuando este dltimo esti en su posicién de cierre, lo ‘d2¥pla-

za positivamenite respecto al contacto fijo.

El dibujo anejo, dado a titulo de ejemplo, R

tiri comprender mejor el invento, las caracteristicas que

presenta y las ventajas que es susceptible de proporcitita
4
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La figura 1l es una vista en planta de un cdijppe

® 840

dor segliin el invento, estando quitada la tapa. S
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La figura 2 es un corte del mismo seghn Ilyéhu(fiv
gura 1), pero con representacién de ia‘tapa,
La figura 3 es una vista en perspectiva despieza-
da que muestra el detalle de un pulsador, de la barrita por-
ta-contactos correspondiente y de la parte del carro que
vienen a contener esta barrita para arrastrarla transversal-
ente,

La figura & es una vista simiiar a la de la figu-
ra 1, perc en la cual se ha supuesto que las levas principal
y auxiliar habfan girado 452,

El elemento representado en las figuras 1 y 2 com-

rende un plato inferior 1 de materia moldeada, solidario de
os salientes la opucestos, sobre los cuales reposa una tapa

plana 2, estando atravesados este plato y esta tapa por
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Hin eje de mando 3 previsto cuadrado en el ejemplo represen-
tado, pero que podria incluir acanaladuras, ranuras o cual-
quier otra conformacidn equivalente. En este &rbol y en el
interior de¢ la cubeta 1 esti montada una leva principal &

5 apropiada para actuar sobre pulsadores radiales 5, los cua-
. les accionan, a su vez, contactos méviles dobles 6 para alcy
\ Jarlos ‘de contactos fijos 7 contra los cuales son aplicados

. por resortes 8 que se apoyan sobre los salientes la.,
.‘lc
. Para no complicar infitilmente la descripcidn’ deta:-

10 llada que sigue, se ha supuesto gue el elemento consideérado

no tenfa mis que dos pulsadores y gue las cabezas de &istos

.I
(en las cuales termina la lfnea de unidn de la refercidela 5)
estaban centradas respecto al plano medio de la leva princib

pal dnica %4, aunque en la préctica se prevén, en genev¥il,

15 dos levas dispuestas una encima de otra, estando las’.iabeza
de los pulsadores, cuyo nimero puede ser cualquiera,.daiplal
[ 3

zadas axialmente de manera que cada una sea mandada g¢lecti

]

‘

vamente por una de dichas lovas.

. i Se han representado en 9 los vastagos de acopla~
20 miento y de aprieto de los diversos eclementos superpuestos

que, con el representado, constituyen un aparato de conmu-

tacibén de contactos miltiples.

La cabeza de cada pulsador 5 es solidaria de un
cuerpo de guiado 10 en forma de U (véasé la figura 3) cuyas
25 ramas se deslizan en ranuras apropiadas 1b y Z2a (figura 2)
de la cara superior del plato 1 y de la inferior de ia tapa
2, El fondo do esta U lleva un espArrago 12 (figura 3) que
atraviesa una hendidura alargada l1l2a practicada en la parte
central de la barrita conductora 12 que lleva los dos con-

30 tactos mbviles 6 asociados al pulsador considerado. El rescy

03113 ' .
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te 8 estd alojado entre las dos ramas de la U citada y actda
sobre la barrita 12. Es importante seflalar que esta (ltima
no es rectilinea; sino que su parte mediana que lleva la
hendidura 12a esta desplazada en direccidn al eje 3 respec-—
5 (;> to a sus dos extremos equipados ¢on los éontactos 6. Se lie-
ga asi a un perfil similar al de una U en que la mayor par-
te de las ramas hubiora sido abatida a la horizontal en di-

reccibn al exterior. .« .
.9 ®

Los contactos fijos 7?7 son solidarios de bornes 13

l ® e
0 convenientemente fijados al fondo de la cubeta 1.

9

El eje 3 lleva, encima de la leva principa} L, un

leva auxiliar 1& que, como lo muestra bien la figura 1, tig-

ne cuatro 18bulos llia orientados a 452 en un sentido o en

el otro respecto al eje radial de dicha leva 4. Estos }5bu«

- LN °
los actlian al paso sobre una protuberancia interior IS4 pra-
® eaoe
L ] L

vista en el borde de una ventana 15b recortada en lazﬁﬁrte
central de un carro plano 15 montado a deslizamientd:ektrc
la leva principal & y la tapa 2. Este carro 15 tiene brazos
15¢ orientados paralelamente al difmetro definido por los

vistagos de acoplamiento 9 y que vienen a abarcar, con una
pequefia holgura, los salientes lc del plato 1 destinados a
C e | yodear a estos vistagos. Es asi guiado paralelamente al ejeo
diametral definido por los vistagos. La ventana 15b est&

alargada en este mismo sentido para pefmitir el desplaza-
25 miento del carro y la protuberancia 15a estia situada sobre
dicho eje diametral. Uno de los salientes lc estd surcado

por una depresibén ld, contra el fondo de la cual se apoya

un resorte 16 que rechaza el carro 15 en direcsidn al salic

i

te diametralmente opuesto.
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Finalmente, el carro 15 tiene, ademis, dedos 15d
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—que vienen a abarcar con holgura la parte mediana desplaza-

tHlojn nam. 5

da de cada una de las barritas 12 cuando los contactos fi-
Jos correspondientes estin on posicidn cerrada (caso de la
barrita 12 de la derecha en la figura 1l).

El funcionamiento es e} siguiente:

Si se considera la posicidn de la figura 1, se
comprende que, segin las uniones a realizar, el aparato pud-

da incluir, bien dos posiciones a 1802 una de otra que co-

rresponden al accionamiento de uno u otro pulsador, bien

cuatro a 902 unas de otras si se prevén dos posiciones iii-

termedias de circuito abierto. De todos modos, ‘cuando se

pasa de una posicibén a la siguiente, la leva auxiliar 1

(X~

acciona el carro 15 en vaivén por wmedio de la protuberancia

15a, bien dos veces sucesivas (para una rotacidn de 1802),

bien una vez solamente (si la rotacidn no es mis que.é@'QSQ
& 902), todo ello como lo hace comprender bien la fiép%é L,
en la cual un lébulc lia de esta ieva 1k se encuentra;ﬁfecin
samente en el eje de la protuberancié‘ISa. Ahora bicn, con

este momento, la punta de la leva principal no estid enfren-

te de un pulsador y los contactos 6 y 7 estdn ambos en posid

¢ibn cerrada. Los dedos 15d van, pues, a arrastrar la parte
mediana de las dos barritas 12, obligando a éstas a efectuar
un desplazamiento lateral. Los contactos mbviles 6 serdn asi
obligados a deslizarse contra los contactos fijos 7 corres-
pondientes en el sentido descendente en la figura 1. luego,
una vez rebasada la protuberancia l5a en el curso de la ro-
tacidn del eje, el resorte 16 llevari el carro a su posicidy
inicial. A3{, los contactos fijos y mbviles zerin obligados
a2 rozar unog contra otros, realizando la auito-limpieza de=-

seada
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Se comprende, por lo demis, gue ol elemento podri
incluir dos levas principales tales como %, dispuestas, res
pectivamente, contra el plato 1 y contra 15 tapa 2, estando
montada la leva auxiliar 14 entfe cllas. En este caso, uno
de los pulsadores 5 seria desplazado 1802 alrededor del cje
de su. esparrago 11, de manera que su cabeza se aproxime a
la tapa 2 y no al plato 1, y pueda por este hecho cooperar

solectivamente con la segunda leva principal o leva supcrio
L

Si las dos levas principales FTueran desplazadas entonces 90

y tuvieran cada una dos puntas, el elemento tendrfa cuatro

pogiciones Qtiles., Se podrian prever para la leva auxiliar
L

1% ocho 1l8bulos l4z orientados a 22,50 respecto al eje ¢o-

min de los pulsadores para asegurar la auto-limpieza duran-

te el periodo de cierre de los contactos. En sentido inver-

.
L] * .

s0, en el caso de un aparato de leva principal (nica t¥n

dos pulsadores a 1802 unc de otro, la leva auxiliar pédria

no tener mis que dos 1l8bulos. Se comprende, por lo duwis,

que seria posible multiplicar las Vafiantes con mis de dos
pulsadores orientados de cualquier manera deseada unos rcsg-
pecto a otros. BEs evidente, por lo demls, que los detalles

constructivos pueden ser cualesquiera.
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Los puntos que como caracteristica de novedad se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo

de Utilidad en Espafla, por VEINTE afios, son los que se re-.

cogen en las reivindicaciones siguientes:

la,.- Dispositivo interruptor o conmutador pérfecci

nado, del tipo que comprende al menos un pulsador accicnado

radialmente pour al menos una llave giratcria principal, ari:

. . . -
trando este pulsador, al menos, un contacto mévil que, Para
al menos una posicifn angular de servicio de esta leva, vioi

ne a aplicarse contra al menos un contacto fijo correspon-

.
- v %

diente siendo separado, por el contrario, del mismo, duta
L 2K Y

al menos una posicibdn angular de ésta, wmientras que eatén
previstos medios de desplazamiento que, cuando el con&k@to
mévil esti aplicado contra el fijo, lo desplaza contra &ste
durante una parte, al menos, del resto de la carrera de la
leva principal, entre la posicidn de circuito abierto de &s-
ta y su posicidn siguiente del circuito cerrado, caracteri-
zado porque los medios de desplazamiento estin constituides
por una leva auxiliar coaxial a la leva principal y angular+
Inente solidaria de &sta, actuando esta leva auxiliar sobre
Fn carro guiado perpendicularmente a la carrcra de apertura
y de cierre del contacto mdvil y que, cuando este Gltimo
lestd en su posicidn de cierre, lo desplazan positivamente
pespecto al contacto fijo.

2a,=- Dispositivo seglin la reivindicacidn 12, del

itipo que incluye para cada polo una barrita que lleva los

AlS

L

~
L
—
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contactos mdviles apropiados para venir a aplicarsg contra
los contactos fijos correspondientes bajo el efectc de la
leva principal que actfia sobre dicha barrita por medio de
un pulsador, disponiendc la barrita de un cierto grado de

libertad en el sentido longitudinal, cargcterizado porque

el carro tiene dos dedos de arrastre que vienen a rodear
una parte central de la barfita, estando esta parte conve-
nientemente desplazada hacia el interior.

3a,- Dispositivo seglin la reivindicacidn lgin?n
el cual la leva auxiliar actla sobre el carro por medie, de

al menos una protuberancia solidaria de ésie, a la manera

que el carro tiene una abertura central apropiada para ro-

dear la leva auxiliar para todas las posiciones de dicho
carro, sobresaliendo la protuberancia de este carro-eir el
* .
. ‘-...

interior de esta abertura.

L I
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4a .- "DISPOSITIVO INTERRUPTOR 0 CONMUTADOR ,PER-

FECCIONADOM

Tal y corno se ha descrito en ia Memoria que antq
cede, representado en los dibujos que se‘acompaﬁan Y para
los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de ocho hojas escritas a

mAquina por una sola cara

Madrid,

’

en s{ conocida en los mecanisros de leva, caracterimadd, porp
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