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MEMORIA DESCRIPTIVA

La invencidn tiene por objeto une prensa de excéne
trica dotada de por 1l¢ menos un‘érgano excéntrico destinasdo a
separar y acercer peribddicamente, una a otra, en una direccién
de trabajo, dos piezas principales de ﬁna herramienta, para

trabajar unas partes de una banda de materia suministrada por

‘un mecanismo de alimentacién en una direccidén de transporte.

que es perpendicular & la direccidn de irabajo, estando guis-
das estas piezes principales una con respecto a la otfa, -,
mientras que la herramienta estd animada de un movimiento en

la %ireocién de tramsporte de lz banda de materie dgranfe le ¢t

rrera Ge trabajoe = = =« = = 2 4 c - - e - a e - e - m .-

Las prensas conocidas de este tipo presentan unos in:
convenientes -que' se hacen notar sobre todo en caso de gran
velocidad de produccidn, puesto gue, & cauéa de las fuerzas
de retardacidén y de aceleracién que se presentan, se pierde
la exactitud de la alimentacién de la banda de materia. Le
invencién tigne por objeto aport§r~a egtas prensas ﬁnos per-
feboionamientoa ¥y el mismo tiempo de ejecutar ls prenes pér~

feccionada de un modo eficaz:y racional en varios aspectos., -

La prensa segin ls invencidn se caracteriza por un

portaherramientas que en la direccién de trabajo estd soste-

. nido de tal modo que puede ser snimado de un movimiento alter-

nativo en la -direccidén de treansporte, e independientemente

de la posicién del Gfgano excéntrico, por uno o varios érga-
nos degtinados a conectar por lo menos une de las piezes prin-
cipales de la herramienta al 6rgano excéntricp para arrastrar
dicha pieza principal en la direccidén de trabajo independiente:
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mente de la posici6n relativa de dicha pieza principal

en el camino de transporte de la banda, asi como por unos
8rgenos distintos deétin#dos a asegurar el movimiento alter—
nativo del portaherramientas. De este modo es posible, in-
cluso en el caso de una eleccidn variable de la longitud de
avance ﬁeriédico de le banda de materis, adaptar la herra-
mienta a la velocidad de la banda durante la parte efectiva
de le carrera de trabajo. La invencién comprende también
varios medios para efectuar esta adaptecibén y la adaptacién )

inverga; = = « = = = = © - = - - - -0 - - - -~ o -————

La invencién se describe & continuacién con

respecto al dibujo, de manera que hace resaltar varios de-

En el dibnjos = = = = = = = = = ¢ 2= - = - = - - -

Figura 1 representa una vista frontal de la
parte de la prensa en que se encuentra el portaherremientas
con su mecanismo de accionamiento y el mecenismo de alimen-
tacién de la bende de materia; en esta figura algunas piezas

hen sido representadas en forma de seccidn; = « = = = = « — ~

Figura 2 es una seccilén del mecanismo de

alimentecidén segin la lfnea II-II de figura 1§ = — = -« -~ - =

Figura 3 es una seccibn dél portaherramisntes
segin 1o 1fnea III-III de figura 1; = - = = = = = = = = = = =

FPigura 4 es un diagrame de movimientos; =« = = = = =

Figura 5 es una seccibn segdn la 1ines V-V
de figura 6, de un portaherrsmientas para une prensa que
comporta un mecenismo excéntrico complejo y estd provista

de un mecanismo de accionamiento del portaherramientas dis-



1

60.

65.

70,

54

80.

85,

- pB83262

tinto del de la prensa de figura 1§ = = = = = = = = = = = ~ «

,Iigura 6 es una vista desde arriba del meca-

nismo de accionamiento segin figura 5, y - - - - - - e - - -

Figura 7 es une seccidn por la linea VII-VII

de figura 5, = = ~ = = = = - - e e e m - .-

Bl porteherremientas 1 tal como se ilustra en
figuras l-3 presenta un contorno esencialmente rectangular
¥y una pared posterior 2. La cara anterior comprende una
place 3 en forma de marco. La pieze principel inferior 4
de una herrémienta estéd fijada al fondo}del portaherramien-

tas 1, mientras que la pieza principal superior 5 estd fije-

‘da e un blogue de gufa 6 que estéd guiado & 1o largo de las pa~.

redes verticales del portaherramientes 1. En el.bIOQue 6 se
encusentra uns abertura de guia'horizontal 7 cuyos lados sue
perior e inferior son plancs y paraleloé entre si. En la
abertura 7T puede deslizarse horbzontalmente un cojinete 8

de espige excéntricea, el cual cojinete estd dispuesto en la
espiga excéntrica 9 e inmdvil en sentido vertical. En la
place posterior 2 del: portaherramientas 1 estd practicada
una abertura 10 que presenta unos lados superior e inferior
paralelos uno a otro, en la cuél abértura se ajusta un co-
jinete 11 de érbol principgl de modo que pueda deslizarse

en ella horizontalmente permeneciendo inmévil en sentido
vertical, estando dispuesto este cojinete 11 en el &rbol
principal 12 que a su vez, por este extremo, estd dispuesto
en un cojinete 13 fijado & la placa de soporte 16 por inter-
medio de las piezas de sostén 14. 15, Con ayuda de las aber-
turas 10 y respectivémente, T, el portaherramientas 1 y el

blogue de gufe 6 de la herramienta pueden ser enimados de
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un mov:lmiento horizontal alternativo libre, y le espiga
excé;ztrioa 9 puede mover verticalmente el bloque de gufa 6
independientemente de la posicién del blogque eh sentido ho-

rizontal. Esto cree la posibilided de comunicar a la herra-

mienta, con la gyuda de un mecanismo de accionamiento se-

parado, durante ls parte efectiva de la carrera de trabajo,
un movimiento igual al movimiento de la banda y en sinoro-
nismo con ésta, de modo que la banda pueda ser alimentada
s unae velocidad constente o con unaé variaciones dé’ velo=

cidad reletivamente pequefigS. = = = = = = = = = = = - -

El mecanismo de gobierno del portaherrsmienw

tas 1, representado en figura 1 en linea interrumpida, com-
prende una placa de gobierno 18 situada detrds de la placa.
de soporte 16 y u.nida rigidemente al porteherramientas 1
POr unos pernos 17 . Esta placa de gobierno 18 estd guidda
por su extremo, por medio d!e une gbertura 19, a lo largo
de un pasédor de aletas fijo 20 solidario de la placa de
.éoporte 16, de modo que el porta.herra.mientaa 1 no puede
girar elrededor del 4rbol 12. La placa de éobiemo 18 es
arrastrada por un érgeno exoéntrice 21 montado en un érbol

no representado conectado al érbol principal 12 por unas

ruedas dentadas y situado detrés de la placa de soporte 16, -

Fl brgano excéntrico 2% actia sobre la placa 18 por inter-
medio de un ecojinete désliza.nte 23 susceptible de subir-

Yy bajar libremente en una aberturse vertical 22 de 15 place
18 manteniéndose inmévil con respeétc; .9', esta placa en ‘sent;-
do horizontel. La excentricidad del érgano 21 puede regue
lerse de modo coﬁoéido, de manera que el portaherramientas

1 hege un movimiento sinusoidal con una emplitud regulable,
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A fin de que, durante la parte efectiva de la carre-
ra de trebajo, los movimientos que hacen en la direccidn de
transporte ¢l portsherramientas 1 y la banda 24 que'atraviesa
el porta.herramientas 1 por unes aberturas practicadas en las
peredes laterales de éste, estén adaptados completamente el
uno al otro, la banda 24, que avence por ejemplo con una ra-
p:.dez constante, estd animada de un movimiento aupleanantario
oorrespondien‘ce a la mispide de velocidad de la linea sinusoi~-
dal gque representa el movimiento del portaherramientas 1, sew
gin se indica en la parte de la izquierda del diagrama de
figura 4, o bien la clispide de velocidad de esta l{nea que
representa el movimiento del portaherramiex;tas 1 es aplanada
hasta la velocidad constante de la banda, .ségﬁn ‘se indica en
la parte de 1a derechs de figura 4., = = = = = = = = = = = =

Con tal que, al efectuar esto, se ponge culdado
solamente en qﬁe el perfiodo de modificacién del movimiento
du.re'maybr tiempo que el dé,la parte efective de la cerrera
de t:abajo (e ¥y b, rosp. en figura 4), ei ajuste no requiere
una gran exectitud. e e ecdeemm——— -

Ei primer método he sido aplicedo en la ejecuciép
de ﬁgﬁras iy 23, Y el segundo en la ejecucién de figuras 5

y6.u----------------------a---

Segin figuras 1 y 2 el metcenismo de alimentecién
26 esté montedo de maners deslizante sobre las barras 27, 28
gue van fijadas a la placa de_ soporte 16 por intermedio de
los medios de soporte 29, 30. Unos resortes 31 tienden conw-

tinuamente a embu,jar el mecanismo en una direccién opueste a

) la direccidén de transporte, contra el tope regulable 32, que

estd fijado al elemento de soporte 30, @ = = @ =« - = o = -
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El mecanismo ‘de alimentacién 26 comprende dos ro=
dillos 34, 35 ‘que aprietan la banda 24 y son empujados uno
contra el otro por un remorte -33; el d1ltimo de &stos ro-

dillos es arrastrado por el variador de gire 39, por ‘inter—

medio del Arbol 36, de un acoplamiento de sentido ¥nico 37y

de uné trénemisién de dorreas o de cadena '38. El1 gcople~

miento de mentido dnico 37 coopera con una rieda dentada 40,

que engra.na con u.na cramallera 41 un.tda al portaherramientas
1. El diédaetro del cfrculo primitivo de la rueda dentads 40
es igual al didmetro del rodillo 35, didmetro que, junto con
el mimero de giros, détermina la Velocidad dé svance de

le benda 24. Cuando durante una cierta duracién ‘el movi-
nierito del porteherramientas 1 se efectia o una velooidad

_ Buperior e esta velocidad de slimentacién, le cremsllera

41 ‘aloanza a 1a banda 24 y al mismo tiempo al circulo pri-
mitivo de la rueds 40 que 8¢ considera que gira c;on"el érbol
36, y trata de hacer girar 1a rueda 40 a una velocidad su-
perior a la del &rpol 36, 1o que da por resultado que dicho

8rbol y la rueda dentade 40 son conectados entre s{ por el

sooplamiento de sentido vnico 37. Al no poder girar el Arbol .
3§, ¥ por consiguién?e lae rueda dentada 40 méds répidamente
de .]..o‘_que_les permite el variador 39! la eremallera 41 ten-
aré que arrastrar todo el mecanismo de alimentacién con ella
de modo que la velocidad de la banda 24 presenta entonces '
el mismo valor que la velocidad del portaherremientas 1, Si
se intercala ain un segundo acoplamienfd de sentido dnico
entrs el variador 39 y el ecoplamiento 37, segin se indica
en lfnea de trazos en 42, el 4rbol 36 podréd girar a una ve-
locidad superior a la deteﬁhada por el variador 39, y la
c.rémalle:a 41 hard girar, dursnte su perfodo de alcance, los
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-rodillos 35 més rapidamente, mientras que el mecanismo de

alimentacién 26 permeneceré en su 91440, = = = = = = = =

‘ La ejecucién segin figuras 5-7 comprende més
de un 4rbol principal con rgeno excéntrico que coopers con
el portaherramientes 51 de la maners descri.ta.‘ con:respecto
a le ejecucién segin figura 1, Dos &rboles principales 52-54
estén conectados entre si por ejemplo por medio de ruedas den-
tadas; llevan, por intermedio de loa'cojinetes 5557, €1 por-
taherramientas 51, que puede deslizarse horizontalmente. la

*aplicao'idn de dos cojinetes, por ejemplo 55 y 57, impide girar

al porteherremientas, de modo gue puede ser arrastrado por

una varilla 58 artioulada a diého portaherramientas. - --

Como se ilustra en figura 5 el emplazamiento
de los é.rboles 52-54 el uno con respecto al otro puede ser rs
lg‘b:wamente arbitrario. Ademés, los ciclos de trgbajo de los
pasadores de sletas excéntricos 59-61 pueden estar defasados
cuando es pfeciso efectuar varias operaciones de modo no si-

milténeo, por ejemplo en caso de una larga estampadora com-

'pleja. .Con tal que la parte efectiva de las carreras de tra=-

bajo quede en el perfodo de sincronizecibn del avance de la

‘bande y del movimiento del portaherramientasy cualquier de-

f‘asaG.OGSpOSible.-'------------------_

Se he dibujado una pared de separacién 62 en
el porisherramientas 51, pered que puede aplicarse, cuando

" la pieza pfincipal superior de la herramienta es compuesta y

sus partes constituyentes tienen que ir guiadas separadamente.
BEn esta ejecucién la banda de materis 63 avanza
& velocidad constante por la acoién de un mecanismo de alimen

tacién no representado. Por intermedio de la verilla 58 el
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portaherremientas 51 esté animado de un movimiento alterna-

tivo por un mecanismo de-gobiemo gue aplana la ctlspide de

la 1¥nea sinusoidsl del modo inaicado en la parte derecha
de figura 4 haciéndola coineidir con la linea que representa
la veloc:.dad oonstante de la banda, Es'be mecaniamo de gob:.emo
comprende un brazo pivotante 64, ouyo p:.vote de articulaci6n
66 dispuesto en un ojal recto 65, puede ser regu.lado con res
pecto al pivote de goblierno 69 por medio de un desplazamiento
del bloque 68 de soporte del pivote de articulaci6n en una
via constitufda por u.nas aletas de guia.do 67, estando conscta~
do este pivote de gobiemo 69 a wna espiga 71 por una biela
70. E1 punto de un:uSn 72 de la varilla 58 al brazo 64 puede

ser igualmente regulable a lo largo de este Wltimo drazo, ¥

la excentricidad de la espiga 71 puede ser también reguleble.

o En general, la i'egulacién del pivete de articula-
cién 66 serd suficiente para la adaptacién & la longitud

de avence de la banda. Efectudndose la regula.cidn del pivote
de articulacién 66 en un camine de regulaci6n recto, l1la re=
lacién mitue entre los movimientos de las diferentes piezas
queda précticamente irmuteble. Esta relaciln, tel como se re-
presenta en figura 4, esté determinada también por una aber~
ture 73 de una forme especial que eaté pra.eticaﬂa en cada una
de las plecas de soporte 74, en la cual gberturs van guiados
dos rodillos 75,76 susceptibles de girar alrededor de &rbo-
les montados en una Placa de gobierno 77 que esté arficula.da
tembién al brazo 64 por medio del &rbol del rodillo 76, de mg
do que los rodillos conmniq_uen‘un movimiento pivotante suple- .
mentario al brazo 64 cuando se despla.zé.n pbr el cemino deter-
minedo por la aberturs ‘;3, ‘que presente una forma tal que 8¢
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auperpona un movimiento: pzvotante al movimiento oscilaid?io

del brazo 64 recibide de la espige 71,.de modo gque la clapide
de la linee sinusoidel del movimiento del porteherremientas
51 es aplenade de la maners indicada en figure 4. - - - .= .

Bs preciso tener en cuents que la suspensién
directe de los portaherramieniaa 1y 51, respéctivamente,
en el A4rbol principal con respeoto a los érboles principa-
les presente la ventaje de que las fuerzas de rescéidn de :
la hgrramienta no se compéehsan unas oon respeoto'a otras
ior medio dél soporte de la prensa, de moab'que este soporte

puede tener una'eonstruccién 118078, = = = = = = = = = = =

En las ejecuciones degcritas los portaherra~

mientas son llevados & su vez por uno o varios Srganos de

soatén deslizantea. Estos Srgonoce de sostén deslizantes
pueden ser substitufdos por unos érgencs de rodadura o
pueden estar dotados de los mismos. Es iguslmente posible
que un portaherramientas sea sostenido ﬁor una biela osci-

lente que, de prefefencia, estéd dirigide eéencialmente verti

-calﬁente, o por una pluralided de estas bielas constituyendo

por ejemplo una construccidn en paralelogramo articulado.

Estes bielas pueden estar suspendidas entonces en el 4rbol
'principal o en los 4rboles principales, directamente o por
intermedlo de un travesafio, estando situades les artioula-

cionea-de'dicﬁasAbielas el porteherramientas sea encima,

‘sea debajo de este Arbol o de estos drboles. - - - - - -

Puede darse también el caso de que sea prefe-

-'rible gobernar el portaherramientes de tal modo que se

obtenga una evolucidn de velocidad distinta de la descrita
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en 1los ejemplos dedos més erribe como punto de partida

para la edaptacién mutus de la velocidad de la banda de
materia y de la del portaherramientas, Hay posibilidades
de gobernar el portsherramientas de tal modo -que la sdapta~

cién mutue de las velocidades puede efectuarse en una mayor

‘pe.r‘be del ¢iclo de trabajo y/o que ses preciso vencer sola-
. mente diferencias menores de velocidad, o eventualments gue

las medidas suplementerias de adeptecién de las velocidades

sean superflues en ciertos caso08. = - = = - - = - - = =« =

La epliesacién de una o varias levas y de brgas
nos oooperando con ellas lleva consigo un mimero bastante
grande de posibilidedes de gobierno. Contimia siendo, sin
embargo, ventajoso intercelar una brazo pivotante con u.na
parte.'préctioamen’ée recta en la.ousl pueda regulerse el
punto de aplicacién de: un elemento de articulacién que transe

nite ol movimiento, = = = = = = - - - - - - - - = - -

Puede ser ventajoso que el portaherramientas

- esté amocionado por medio de un brazo animado de un movi-

miento pivotante por una espiga cuyo movimiento se resliza
segin una trayéctoria sin fin, o por otro medio de gobierm;
cuysa distancia el punto de articulecién alredehor del cual
ge realiza ¢l movimiento del brazo pivotante varfé durante
el ciclo de rotacidn de dicho medio a lo largo de la tra~
yectoria sin fin, ﬁorque esto permite utilizar una parte
mayor del ciclo para-el movimiento del portaherramientas

en la direccién de movimiento de la benda de materis, y/o
mentener durante este periodo la velocidad del portaherre~

mientes més préxime a un valor constante. En los casos en
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un brazo pivotante, o éste puede deslizarse en unos soportes
articulados. EL medio de gobierno puede estar unido & uns ma~
nivela y recorrer une trayectoria eironlar. Puede estar uni-
do tembién e un punto de por ejemplo una cadena o pieza end-
loga, dispueste sobre dos platos que giren a velocidad cons-
tente, de modo gue, en las partes de su camino que corres—
ponden & las partes de la cadena que no tocan los platos,

el medio de sccionamiento hace un movimiento recto y & ve-
locided constente, movimiento que puede trensmitirse sin
oémbio al porteherremientage - -~ ~ = = - =« = = = = -« ~ -

B 0 T &

¢

Se declaran de novedad y propiedad pars Espafia

y todos sus. territorios y plazas de soberanfas, las siguientes:

REIVINDICACIONES

l.- Una prense de‘excéntrica, dei.tipo gu§
coﬁprende por lo menos un Srgano excéntrico destinado a se-
parar y acercar periddicemente una a otra, en una dirececién
de trabajo, dos piezas principales de una herramienxa, pars
trabasjar unas partes de una banda de nateria que avanza por
le accién de un mecanismo de alimentecién en una direccién
de transporte gque es perpendiculer & le direccidn ée traba~-
Jjo, estando guledas estas piezaé principales una con res-
pecto a la otra, mientéas qué la herramienta esté animada
de un movimiento en la direccién de transporte de la banda
de @teﬁa durante le ocarrera de trabajo, caracterizé.ndose

diche prensa por un portaherramientas gue en la direccidn
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de un movimiento elternativo en le direccién de trasnsporte,
independientemente de la posiciéﬁ del 6rgano e#eéntrico,
por uno o varios érgenos destinados & conectar por 1o menos
une de les piezas principales de la herremienta al brganc
excéntrico para arrastrar dicha pieze prinéipal en la di=-
reccibn de trabajo independientemente de la posicién rela-

tiva de esta pieza principal en sl camino de transporte de

la banda, as{ como por drganos distintas destinados a ase-~
gurar el moviniento alternativo del portaherramientag. - -
2.~ Una prensa de excéntrica segin la reivin-
dicacién 1, caracterizeda porgue el portaherramientas estéd
montado en por 1o menos un Srganc de rodadura o deslizante,
0 en por lo menos uns varilla oacilanté, de modo gue sea
mévil en la direocién de transporte. - — - - - - - - - -
3.~ Una prensa de excéntrica segin las reivin-
dicaciones 1 8 2, caracterizeds porque el portaherramientas
osté montado en por lo menos un 4rbol que lleva también un
érgano excéntrico. - - - = = - = - - e ... -
4.~ Uns prensa de'exoéntrioa segln cualquiera
de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque el
porteherramientas estd dispuesto para guiar las piezas prin-

cipales de la herramiente una con respecto & la otra, = - -

5.,- Una prensa de¢ excéntrica segin cuslquiera

de les reivinﬂicacionea anteriérea, caracterizade porgue el

érgano excéntrico esté conectado & una de las piezes prin-
cipales de la herramienta en el sentido del movimiento de
trabajo, por 1nterm@dio de un camino de guiado que permite
un desplazemiento del Srgano excéntrico con respecto a la
pleze prineipal, en le direccién de transporte. — = ~ - -
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6.- Una prensa de excéntrica segin cualquiera

de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque com—

prende por lo menos un cojinete deslizante en una gbertura

‘del portaherramientas y/o por lo menos un cojinete deslizante

en una abertura de una de las piezas principales de la herrszeg
mienta, pudiendo girar el arbol principel y/o la espige ex=

‘céntrica en el correspondiente cojinete. = « = = « =~ = = =

%.--Una prensa de excéntrica segin cualquiere de -
1ss reivindicaciones anteriores, caracterigads porque el
portaheframientas puede estar animado de un movimisnto alter-
nativo en la direccién de trangporte, por medio de un meca-
nismo de valvén que estd sinoronizado con el érbol pqinéipal
déyla prense y permite regular la longitud de le carrera del

povimiento alternativo. ~ = = = = = - - - - - - - == = = -

8.~ Una prensa de excéntrica seidin la reivindice~
ci6n$7,‘cgraoterizada porgue el mecenismo de vaivén comporta
un brezo pivotante unido al poftaherramiegtas por intermedio
de un érgano de acoplamiento, siendo regulable el punto de

fijacidn de este Srgano de acoplamisnto a dicho brazo pivo-

tante & 10 lergo de una parte recta de este dltimo, siendo
la situacibn de esta parte esencialmente radial con respecto
glpunto de artioulseidn, - = -« = - = = = = = = = -~ .-

- 9.~ Une prensa de excéntrica, segin las reivindi-

.caciones 7 6 8, caracterizeda porque el mecanismo de vaivén

comporte un brazo pivotante que presenta una parte recta a
lo largo de la ¢ual es regulable el punto de articulacién
del brazo pivotante. = « = = = = = 0 @ o m c @ o m oo

10.=- Una prensa de excénirica segin cualquiera de

las reivindicaciones anteriores, oarécterizada*parcomprender
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375. medios destinados & adsptar la velocidad de avance de 1&

bands de mater.ta el movimiento del por’caherram.ientas éen la
direccién de transporte, y/o a adaptar la velocidad de movi-
miento del portaherramien’tas on la direcci6n de transporte
a la velocidad de avance de 1a banda de materia, adapte~
380.' ciones que se sfectdan periédicamente ¥ en u.na parte del

ciclo de trabajo de la prensa. - e e e~ .- ----

11.- Una prensa de exoéntrica, :seglﬁ.n la reivin~
dica_.cién 10, provista de un brazo pivotante como el que se
define en las reivindiqaqiones 869, 3 caraoteriz_a.dé. porque

385, este brazo esté_ dotado de un movimiento pivotante por uné.
biela_, de acoplgmieqto articulgda, Y porgue se superpone a
este movimiento un :ﬁnoyment’o“sgplemen‘bario det"ermihado.por
ﬁ.na o ¥arias levas y unos érganos que cooperan con estae‘

7

ﬁltimaa.-’--u ..... ----o—--—-------

390, 12,~ Una pfqnsa de excéntrica segin la reivin-
dicacién 10, caracterizada porque la velocidad de avance
ofectiva del mecenismo de alimentacién de la banda de me-
teria es eumentada periédidemente con un érgano de alcence .

unido al portaherramientas. = = « = = f e S em-—-- -

395, 13.~ Una prense de excéntrice segin la reivin—
dicaoién 12, caracterf;zada porque ol Srgano de alcance
coopers co'n,un elemento de- cooperacién del mecanismo de
-alimentacidn, -elemento que sféctue el sumento pariéd:!.b_o
. de la velocidad de avance por inte’medio de un aeeblamiento
400, de sentido dnico, = = = v v 0 m e v e e dm e - -
- 14.~ Una prensa de excéntrics segin la reivin-
dicacién 12, carscterizads porqqé el 6rge:qo -de aloance y
el elemento de cooperacidén con una cremallera ¥y una rueda
-? dentada resp%ﬁtivamente, 0 unos 6rganos similares suscepti=

405. bles de efectuar un wovimiento rectilineo y giratorio res-
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15.~ Una prensa de excéntrica segin la reivin~
dicaci&ﬁ 14, caz;acterizada' porque el elemento de cooperacién
est4 montado sobre el Arbol de un rodillo aliméntador del
mecanismo de alimentacién, sobre el cual rodillo pasa la
banda de materia, t;niendo' el circulo primitivo efectivo
del elemento de cooperacifn un didmetro igusl al didmetro
activo del rodillo de alimentecidn, = = = = = = « = = = =

'16.- Una prensa de excéntrica segin cuglquiers
de 1as reivindicaciones 12 & 15, ceracterizada porque, pe«
riddicemente, el meocanismo de alimant!acién_, que es suscépti-a
ble de ser movido, es desplazedo enteramen;te por el bérgeno '

17.- Una prensa de excéntrica seg&n cualquiera
éle les reivindicacdiones 12 a 15, caracterizada porque el
érgeno de alocencé superpone un movimiento giratorio suple-
mentario al movimiento giratorio del rodillo alimentador
del mecaenismo de alimentacién, lo cual es posible gracias
al acoplamiento de sentido Unico entre el rodillo de alimen<
tacién y el dispositivo de arrastre del mecanismo de ali=

MENtSCLdN, = = = = — = - - - = m .- ———————

18.~ Una prensa de excéntrica segin cualquiera
de las reivindidaciones 7 a 10, caracterizada porque el me-
canismo de vaivén comporta una o varias levas y unos Srga-

nos que cooperan con estas Ultimag, = = = = = = « = = = =

19,~ Una frensa de excéntrica segin cualquiera
de las reivindié_aciones 7 a 10, caracterizado porque el me- -
canismo de vaivén comporta un brazo pivotante animedo de
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un movimiento pivotante por un medio de gobierno que ha.ce

un movimiento segin una trayeotoria sin fin, medic cuya dis=
tancia al punto de erticulacién alrededor del cual se efec-
s ‘el movimiento del brazo pivotante, varfa durante su ro-

tacién en la trayectoria sin fin, = = = = = = = = = == = =

~ 20,- Una prensa de exoéntrioca segih la réivin-
disacidén 19, carscterizada porque ¢l medio de accionamiento
estd unido & una cadena o pieza ané.loga dispuesta sobre |
unospla‘tosgiratorics. e e s Aceccce ...~

21_.- "UNA PRENSA DE EXCWTRIGA". - eem - --

_ Todo ello segdn se deacribe y reivindica en
ls presante memoria que consta de diecisiete hojas, folia~-
das y mecanografiadas por una sola de sus caras, y de tres

1émings de dibujos que la ilustran.

BARCELONA, -5 DIC 1962
‘B.A.
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