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EXTRACTO DEL MODEL.O, -

Comprende este modelo un patin organizado sobre una pla-
taforma de configuracidn y capacidad adecuada para que sobre ella
pueda ponerse con amplitud un pie del usuario.

Sobre esta plataforma se encuentra dispuesta una torreta
basculante y giratoria sobre la que apoya y se gira el pie para go-
bernar la direccidn del patfn y para frenarlo cuando ad se desee.

En la parte inferior de dicha plataforma se han previsto
medios mecanicos de propulsidn que se accionan mediante tirantes
con asas situadas er\n la parte superior de la plataforma.‘

[

El patin propuesto tiene su més concreta aplicacidon como

et o

juguete deportivo y de competicidn,

La figura 12 de los dibujos adjuntos debe considerarse co

[ ]
se e

L ]
. e
.
ee®

mo preferente,
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DESCRIPCION DEL. MODZL O, -
El modelo tiene por objeto como concretamente se indica en
el enunciado, un patin de propulsiéon manual que ha sido perfeccio-

nado en sus caracter{sticas de disefio, de organizacién y de monta

je.

El objeto principal de este modelo es el de proporcionar un
patin al que se ha dotado de medios propulsores totalmente mecéani-
cos, que pueden ser actuados por el usuario con las manos, duran-
te la marcha del patin,

Otros objetos relacionados con los beneficios del modelo se

pondran de manifiesto mas adelante,

o o80
*

. S e
Una caracterfstica del modelo se debe a que esté orddhizado

sobre una robusta placa, capaz para soportar, con seguridad el pg
[ ]

so de al men os una persona, cuya placa se encuentra apoygda sobre
H o,

tres ruedas, dos posteriores que son propulsoras y una delantera,

que es orjentable a voluntad, constituyendo el drgano direccigpal -
* e°,
."00.

del patfn,

. *
Otra caracterfstica del modelo prevé que la rueda del»'antera

[ ] [ ]
. [
del patfn se encuentre suspendida en un soporte autdnomo §lé supe-
riormente se prolonga en una tija que atraviesa la plataforma en la
que se organiza el patfn cuya tija se encuentra mecanicamente rela-

cionada con un estribo, a modo de ""torreta giratoria'' sobre la que
el usuario apoya un pie de forma tal gque cuando desvia este estribo

giratorio hacia uno u otro lado movera la citada rueda delantera --

orientandola en el sentido elegido.
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Otra caracteristica del modelo se debe a que las ruedas
posterjores son propulsadas por medios mecénicos para .cuyo -
efecto por su lado interior tienen fijada una rueda dentada que re
cibe movimiento de mecanismo propulsor,

Otra caracteristica destacada del modelo corresponde al
comentado mecanismo propulsor que en realidad son dos mecanismos
autdnomos, uno para cada rueda, cada uno de los cuales comprende
un tambor sobre el que se enrolia automaticamente un cable o corddn
muy flexible y resistente, cuyo tambor es solidario de una rueda den

tada que engrana con la rueda dentada inmediata solidaria de la rue-
n * .
da posterior correspondiente.

e @b
L]

S o
Otra caracter{stica mas del modelo prevé que los tatfSdres

de enrollamiento comentados cuenten con medios propios para su re-

cuperacion a fin de producir, automaticamente el enr'ollamieg,to-del -

cable,

Otra caracterfstica mis del modelo prevé que el cableJsque

[ ] ..‘
se enrolla tenga un extremo sujeto al tambor y el extremo op@sto,
staga

s [ ]
después de atravesar la plataforma sobre la que se organiza el*patin,
[ ]

enlaza con un tirante robusto terminado en un asa, de forma tal que
al tirar de este tirante en sentido ascendente, el cordén produciré -
el giro del tambor y con el de la rueda dentada con la que esta solida

rizado, la cual transmite fuerza y movimiento a la rueda posterior co

rrespondiente por medio de la rueda dentada con la que esta solidari-
2ada esta rueda;

Otra caracterfstica mas del modelo, se debe a que la torreta
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giratoria que se encuentra instalada sobre el patin puede moverse,
ademés, en forma basculante con cuyo movimiento acciona un juego
de palancas con el que se actua una zapata de frenado que se apli-
ca sabre las ruedas propulsoras.

Una idea més completa del objeto que constituye e! modelo
la proporciona la descripcidon siguiente al ser comentada junto con -
las l&minas de dibujos que a esta exposicidn se acompafian en los que,
de manera un tanto esquemética y exclusivame nte a tftulo de ejemplo
no limitativo se representan los conjuntos y los detalles preferidos -
por el modelo, referidos a un posible caso de realizacion préactica.

-« En los dibujos:
e O

La figura 12 corresponde a una vista en perspedtiva del -

patfn perfecciorado a que se refiere el modelo,

e .D.‘
La figura 22 corresponde a un detalle del estriho giratorio
¢ *

y basculante que se encuentra instalado sobre la plataforma del pan‘n.‘
La figura 32 es una representacién esquemética del, mecanig

mo de freno que actua sobre las dos ruedas poster‘lor-es.x 'o -: .:

ehpe
La figura 42 representa, esquematicame nte, el"m&<danismo

‘I
e o

de propulsion,’ ees *
Fina!mente la figura 52 es una representacidn igualmente
esquemética del mecanismo de enrollamiento automatico de los cables

con los que se actuan los dos mecanismos de propulsién.

Comentando ahora estos dibujos, se hace la aclaracion de
que, mediante el nimero ~1- se indica la plataforma sobre la que se

organiza el patfn, que puede estar formada por una robusta placa de
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material plastico con o sin disposiciones de refuerzo, por ejemplo
un alma metalica interna.

Dicha plataforma -1- se enc uentra apoyada sobre dos rue-
das posteriores -2- y -3- y sobre una rueda delantera -4~ suspendi
da de un soporte -5- desde el que asciende una tija -6~ que atrave-
sando la plataforma -1~ sobresale de ésta para enlazar con un estni
bo ~7-, a modo de torreta giratoria y basculante que, en su plano -
superior presenta una amplia depresién -8- en la que se situa el —-
pie del usuario de forma que cuando se hace girar dicho estribo -7-
en uno u otro sentido arrastrard con &l la rueda delantera -4- orien

L
tandola en el sentido deseado, constituyendo con esta disposicion el

[ ]
“. .‘
[ ]
va®

mecanismo de direccion del patin.

LLa comentada plataforma -1- puede tener cualquier configu-

racién geométrica adecuada, por ejemplo, conforme muestra la figura
) .

L]
- ....

lé

Haclendo ahora referencia a la figura 22, en ella ‘s.,e,.'aprecia
el estribo o torreta giratoria y basculante ~7- en cuya amb.u:a:;depr-e—
sién central 8- introduce el u lo la parte delantera de:l:éi:e, lo que
le pérmite girar el estribo -7~ para orientar la rueda ante.':":"c'r -4~ -
del patin en el sentido adecuado para dirigir el patin.

El referido estribo -7-, conforme queda indicado, también -
puede ser basculado con ef pie en el sentido que indica la flecha -9-;
con ello elevara su parte delantera -10- arrastrando el vastago verti
cal -11-, que atraviesa el patin, traccionando con dichot};{ago todo

el mecanismo de freno, representado en la figura 32, cuyo mecanismo
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esta for mado Por dicho vastago -11-, la pieza de escuadra -12-,
tirante -13- y Ipalancas de freno con zapatas -14- que actuan direc
tamente sobre las ruedas posteriores -2- y -3-.

Este mecanismo de frenado no debe considerarse como -
exclusivo, ya que en la practica puede resultar aconsejable insta

lar en el patfn otras disposiciones de frenado, por ejemplo median

te un cable tipo "Bonden" de facil montaje.

Conforme anteriormente se ha indicado el patin que se des
cribe cuenta con medios mecanicos de propulsidon que actuan directa

mente sobre las ruedas posteriores -2- -3- estando constituidos di

chos medios per dos mecanismos homdlogos que son actuados con -

- «be

. . o Py
absoluta independencia. Cada uno de esios mecanismos cofprénde

en combinacién, un tambor -15- sobre el que se enroila un cable o

[ ]
WaSee
corddn -16- que al ser traccionado fuertemente es impulsa.do.?n -

L]
L
L o o®

sentido de giro arrastrando con el una rueda dentada -17- con la

que esta relaclonado mecanicamente mediante un mecanismQ “dg trin-

quete -18- =19, el

L XY
- édoga
Dicha rueda -17- se encuentra engranada con unj Sebund a

rueda -20- que se mantiene unida con la rueda posterior o&nr’*‘éspon-
diente -2- 8 -3-,

Se comprende que cuando se tracciona el corddn ~16- que
esth enrollado en el tambor -15- éste giraré transmitiendo fuerza y
movimiento a los engranajes -17- y -20- para impulsar las ruedas -
pos teriores del patin, Cuando el cordon -16- ha sido tdtalmente de-

senrollado, el tambor -15~ se recupera automaticamente por me dio
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del r-esc.)r-te en espiral -21- que tiene instalado en su interior ori-
ginando, de nuevo el enrollamiento del cable o corddn ~16- situan-
dolo en condiciones para una nueva actuacion,

El cordbn -16- se prolonga atravesando el patin para en-
lazar con una cinta resistente, como -22-, terminada en una empu-
fiadura de configuracidn adecuada -23-. La cinta -22- pue de contar
con medios adecuados que permitan regular su longitud, a fin de -
adap tarla a la altura del usuario, el cual, situado sobre el patin -
traccionara los dos cordones enrollados en los tambores del mec a-

nismo de cada una de las ruedas posteriores, propulsandolas; se-

»

guidamente se producira automaticamente el enrollado de los cordo-

. ebe
V' se

- L 3 * »
nes sobre sus respectives tambores para que el usuario resitatla -

traccidn de éstos. Esta actuacidn se repetira continuadame nte lo--
[

Y N XN

grando con ello el deslizamiento continuado del patin. "o %

~ e

Una vez que se ha descrito adecuadamente el objeto que --

constituye el presente modelo de utilidad, se hace constarwa ldg ~-

o o4,
efectos oportunos que el modelo no se limita rigurosame nte 4 las

er9 ¢
disposiciones que quedan descritas, ya que al ser llevado a-l"a»'prég

tica, cabe Introducir en él modificaciones de detalle siemgre &ue -
con ello no se cambie, altere o modifique, |a esencialidad del objeto

descrito,

NOTA
Se declara como de propiedad y novedad para todo el terri-

torio espafiol, el contenido de las siguientes:
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REIVINDICACIONE S

12, - Patin de propulsién manual perfeccionado, que esta
organizado sobre una plataforma (1) que desliza por rodadura utili
zando dos ruedas posteriores propulsoras (2-3) y una rueda delan-

tera orientable (4), caracterizado porque la rueda anterior, se en-

-

cu entra suspendida entre los brazos de un soporte (5) que superior-
mente se prolonga en una tija (6) que atraviesa la plataforma (1) pa-
ra enlazar con un estribo (7), dispuesto sobre la mentada plataforma
a modo de torreta giratoria que mueve el usuario con el p.e, en sen-

tido de giro para orientar la rueda delantera (4) en la direccidn en

la que ha de avanzar el patfn.

. o0
V'oee

22, - Patfn de propulsién manual perfeccionado, $€glin nota

primera, que se caracteriza porque el estribo o torreta giratoria -
L)

(7) tiene producida en su plano superior una amplia depresjbn.(8) en

AT | -

la que encaja el pie del usuario para gobernar la direccidén del patin.

38, - Patfn de propulstidn manual perfeccionado, segiin notas

. u“
precedentes, que se caracteriza porque el estribo de diréekibn (7) -
erga

v [
esta facultado para ser movido con el pie en forma basculatte elevan

.Q
] L]

do y descendiendo su parte delantera cuyo movimiento es ébFo‘vechado
para actuar un mecanismo de freno por zapatas (11-12-13-14) que --
actua sobre las ruedas posteriores (2-3),

43, - Patfn de propulsidn manual perfeccionado, seglin nota
12, que cuenta con dos mecanismos propulsores homblogos, cada uno

de los cuales impulsa una de las ruedas posteriores, siendo actuados

manualmente dichos mecanismos por el usuario del patin, traccionan-
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do, en ‘sentido de elevacion, un par de tirantes (22) unicos por su
extremo inferior con un cable o corddn (16) que atraviesa la plata
forma (1) enrolléndose en un tambor (15), todo ello de forma tal que
de traccionar dichos tirantes, se hace girar bruscamente, el tam--
bor transmitiendo as{ fuerza y movimiento a un juego de engranajes

(17-20) que a su vez mueven la rueda posterior correspondiente del

patin.

52, - Patin de propulsidn manual perfeccionado, segin nota
423, que se caracteriza porque el tambor (15) en el que se enrolla -

el cable (16) cuenta con medios para recuperar, automaticamente,

»
la .posicion inicial mediante cuya recuperacidn enrolla nuevamente

.e
o

dicho cable de traccidon (16), para nuevas actuaciones, edando cons

tituldos dichos medios, ventajosamente, por un resorte (21) instalado

L
a0 000

en el interior del tambor (15) y por un mecanismo de tr‘inqx.:etp.(ls—w)

)
F.l).

que permite el libre retroceso del tambor con independencia del juego

de engranajes, sy

= L3 I'
62, - PATIN DE PROPULSION MANUAL PERFECGS|ONADO,
Giga

- - . 4 L
Todo ello conforme se describe y reivindica en la.presente

e
®
a N

memoria que consta de DIEZ hojas, escritas a maquina pdf“ur‘ma sola

de sus caras y dibujos que la ilust .

Madrid, 5 Diciembre
e gon LEZ VACAS®

. 984




D. Agustin Romero Franco

. IITNITT AL

/a0
i L

AL S HERL G

////

v,

=

b L]
he =

o® o
-

- .
-—
-

//////

13

Escala veriable




Hoja .unica

|

BTSRRI RLLEITA LS

U




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



