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EXTRACTO DEL MODELO. -

Comprende este modelo un patfn organizado sobre una pia- 

taforma de configuración y capacidad adecuada para que sobre eüa 

pueda ponerse con amptitud un pie de! usuario.

Sobre esta p!ataforma se encuentra dispuesta una torreta 

bascutante y giratoria sobre !a que apoya y se gira e) pie para go­

bernar !a dirección de) patfn y para frenar!o cuando a^ se desee.

En !a parte inferior de dicha ptataforma se han previsto 

medios mecánicos de propu!sión que se accionan mediante tirantes 

con asas situadas en !a parte superior de !a ptataforma.

E! patfn propuesto tiene su mas concreta apticación como
* ** +

juguete deportivo y de competición. *** *

La figura 13 de ios dibujos adjuntos debe considerarse co
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Et modelo tiene por objeto como concretamente se indica en 

e! enunciado, un patín de proputsión manua) que ha sido perfeccio­

nado en sus características de diseño, de organización y de mont¿

je.

E) objeto principa) de este modeto es e) de proporcionar un 

patín a! que se ha dotado de medios proputsores tota!mente mecáni­

cos, que pueden ser actuados por e) usuario con !as manos, duran­

te )a marcha de) patín.

Otros objetos re!acionados con )os beneficios de! modeto se
*

pondrán de manifiesto más ade)ante.
*  + *  +

:  ; .

Una característica de) mode!o se debe a que está orááñi^zado

sobre una robusta p)aca, capaz para soportar, con seguridad e) pe

so de a) menos una persona, cuya ptaca se encuentra apoyada .¡sobre

tres ruedas, dos posteriores que son propuisoras y una detantera,

que es erientabie a vetuntad, constituyendo ei órgano direcciqpa) *
*  * * .

de! patín. M .*
*  * * *
* ' *Otra característica de) mode)o preve que )a rueda delantera
* ** *.

de! patín se encuentre suspendida en un soporte autónomo QL& supe­

riormente se proíonga en una tija que atraviesa )a p)ataforma en )a 

que se organiza e! patín cuya tija se encuentra mecánicamente re)a- 

cionada con un estribo, a modo de "torreta giratoria" sobre ta que 

e) usuario apoya un pie de forma ta) que cuando desvía este estribo 

giratorio hacia uno u otro tado moverá ta citada rueda detantera — 

orientándota en et sentido etegido.
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Otra característica de) modeto se debe a que tas ruedas 

posteriores son proputsadas por medios mecánicos para cuyo - 

efecto por su )ado Interior tienen fijada una rueda dentada que re 

clbe movimiento de mecanismo proputsor.

Otra característica destacada de) modeto corresponde a) 

comentado mecanismo proputsor que en reatldad son dos mecanismos 

autónomos, uno para cada rueda, cada uno de )os cuates comprende 

un tambor sobre et que se enrolla automáticamente un cabte o cordón 

muy flexlbte y resistente, cuyo tambor es solidarlo de una rueda den 

tada que engrana con ta rueda dentada Inmediata solidarla de ta rue- 

da posterior correspondiente.
*  * * *
I * *

Otra característica más det modelo prevé que tos taMtSdres

de enroltamlento comentados cuenten con medios propios para su re-
+

cuperaclón a fin de producir, automáticamente et enrot!am!ef^o*de! -
*  * * * *

cabte.

Otra característica más det modeto prevé que et cabte.'que
* '**

se enre! ta tenga un extremo sujeto a! tambor y et extremo opftiágto,
*  * *  ** ' *después de atravesar ta ptataforma sobre ta que se organiza'el''patín, 

entaza con un tirante robusto terminado en un asa, de formarla! que 

at tirar de este tirante en sentido ascendente, et cordón producirá - 

et giro det tambor y con et de ta rueda dentada con ta que está so)Ida

rizado, ta cuat transmite fuerza y movimiento a ta rueda posterior co 

rrespondlente por medio de ta rueda dentada con ta que está sotldarl-

zada esta rueda.

Otra característica más det modeto, se debe a que la torreta



10. -

15.-

20. -

25. -

5 -

giratoria que se encuentra Instalada sobre el patfn puede moverse, 

además, en forma basculante con cuyo movimiento acciona un juego 

de palancas con el que se actúa una zapata de frenado que se apli­

ca sobre las ruedas propulsoras.

Una Idea más completa de) objeto que constituye e! modelo 

la proporciona la descripción siguiente al ser comentada junto con - 

las láminas de dibujos que a esta exposición se acompañan en los que, 

de manera un tanto esquemática y exclusivamente a tftulo de ejemplo 

no limitativo se representan los conjuntos y los detalles preferidos -

por e! modelo, referidos a un posible caso de realización práctica.
*

. En los dibujos:
% + + *

* . * *La figura 13 corresponde a una vista en perspe&itva de) - 

patfn perfeccionado a que se refiere e! modelo.
+S* ***

La figura 23 corresponde a un detalle del estribo giratorio 

y basculante que se encuentra Instalado sobre )a plataforma de) patfn.

La figura 33 es una representación esquemática, dej.mecan!s 

mo de freno que actúa sobre las dos ruedas posteriores. * / t

La figura 43 representa, esquemáticamente, et'iqádanlsmo

I*„
de propulsión. ..*  *

F1na!mente la figura 53 es una representación Iguatmente 

esquemática del mecanismo de enroüamlento automático de )os cabtes

con tos que se actúan tos dos mecanismos de proputslón.

Comentando ahora estos dibujos, se hace ta actaraclón de

que, mediante et número -1- se Indica ta ptataforma sobre ta que se 

organiza et patfn, que puede estar formada por una robusta ptaca de
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materla) plástico con o s!n disposiciones de refuerzo, por ejemplo 

un alma metálica Interna.

Dicha plataforma -1- se encuentra apoyada sobre dos rue­

das posteriores -2- y -3- y sobre una rueda delantera -4- suspendí, 

da de un soporte -5- desde el que asciende una tija -6- que atrave­

sando la plataforma -1- sobresale de esta para enlazar con un estm 

bo -7-, a modo de torreta giratoria y basculante que, en su plano - 

superior presenta una amplia depresión -8- en la que se sitúa el — 

pie de! usuario de forma que cuando se hace girar dicho estribo -7-

en uno u otro sentido arrastrará con é) )a rueda de!antera -4- orlen
*

tándo!a en e! sentido deseado, constituyendo con esta disposición e!

J* ***mecanismo de dirección de! patín. **.*1

L.a comentada p!ataforma -1- puede tener cua!qu!er conflgu-
é

ración geométrica adecuada, por ejempto, conforme muestra !a figura

) ! .

Haciendo ahora referencia a !a figura 23, en eüa se .aprecia* * 11 ?

e! estribo o torreta giratoria y bascutante -7- en cuya am&)fá*depre-

*  * *  *

alón centra! -8= introduce e! ushtarlo !a parte de)antera dej p!,e, !o que

!e permite girar e) estribo -7- para orientar !a rueda antpj'jór -4—  

de! patín en e! sentido adecuado para dirigir e! patín.

E) referido estribo -7-, conforme queda Indicado, también - 

puede ser bascutado con e! pie en e) sentido que Indica !a ftecha -9-; 

con e))o e!evará su parte detantera -10- arrastrando e! vástago vertl  ̂

ca! -11-, que atraviesa e! patín, tracclonando con dicho "v^tago todo 

e) mecanismo de freno, representado en ta figura 33, cuyo mecanismo

t
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está formado por dicho vastago -11 !a pieza de escuadra -12-, 

tirante -13- y Ipalancas de freno con zapatas -14- que actúan dlrec 

tamente sobre las ruedas posteriores -2- y -3-.

Este mecanismo de frenado no debe considerarse como - 

exclusivo, ya que en )a práctica puede resultar aconsejable Insta 

lar en el patín otras disposiciones de frenado, por ejemplo median 

te un cable tipo "Bonden" de fácil montaje.

Conforme anteriormente se ha Indicado el patín que se de_s 

cribe cuenta con medios mecánicos de propulsión que actúan directa 

mente sobre las ruedas posteriores -2— 3- estando constituidos
a

chos medios por dos mecanismos homótogos que son actuados con -
a **+ t' 4 *

absoluta Independencia. Cada uno de estos mecanismos coh)prende 

en combinación, un tambor -15- sobre e) que se enroüa un cable o
a

* * *

cordón -16- que a! ser traccíonado fuertemente es Imputsado.en —'*. :
sentido de giro arrastrando con e! una rueda dentada -17- con ta 

que está relacionado mecánicamente mediante un mecanismo de trin­

quete =10— 19-.
* *W '

Dicha rueda -17- se encuentra engranada con uná^e^und a 

rueda -20- que se mantiene unida con )a rueda posterior eesr&spon- 

diente -2- ó -3-.

Se comprende que cuando se tracclona et cordón -16- que 

está enrollado en e! tambor -15- éste girará transmitiendo fuerza y 

movimiento a los engranajes -17- y -20- para Impuisar tas ruedas - 

posteriores de! patín. Cuando el cordón -16- ha sido totatmente de­

senredado, e! tambor -15- se recupera automáticamente por medio
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det resorte en espira! -21- que tiene Instatado en su Interior ori­

ginando, de nuevo e! enroUamlento de! cab!e o cordón -16- situan­

do! o en condiciones para una nueva actuación.

El cordón -16- se pro!onga atravesando e! patfn para en­

lazar con una cinta resistente, como -22-, terminada en una empu­

ñadura de configuración adecuada -23-. La cinta -22- puede contar 

con medios adecuados que permitan regu!ar su tongltud, a fin de - 

adaptar!a a !a a)tura de! usuario, e! cua!, situado sobre e! patfn - 

fraccionará tos dos cordones enrol!ados en los tambores del meca­

nismo de cada una de las ruedas posteriores, propulsándolas; se-
*

guldamente se producirá automáticamente el enrollado de los cordo-
t ***
X ? *

nes sobre sus respectivos tambores para que el usuario reófta*!a - 

tracción de éstos. Esta actuación se repetirá continuadamente !o—

grando con eüo el deslizamiento continuado de! patfn.

4t * * f *

Una vez que se ha descrito adecuadamente e! objeto que —

constituye el presente modelo de utlüdad, se hace constarla !de —

*  * * *
efectos oportunos que el modelo no se Umita rlgurosament^iá.has

* '**
disposiciones que quedan descritas, ya que al ser llevado a*l^'prác

tica, cabe Introducir en é! modificaciones de detaUe slemffh^ que —

con eüo no se cambie, atiere o modifique, !a esenclaüdad de! objeto

descrl to.

N O T A

Se dectara como de propiedad y novedad para todo e! terri­

torio españo!, el contenido de !as siguientes:
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13. - Patfn de propulsión manual perfeccionado, que está 

organizado sobre una plataforma (1) que desliza por rodadura utíN 

zando dos ruedas posteriores propulsoras (2-3) y una rueda delan­

tera orlentable (4), caracterizado porque la rueda anterior, se en­

cu entra suspendida entre los brazos de un soporte (5) que superior­

mente se prolonga en una tija (6) que atraviesa la plataforma (1) pa­

ra enlazar con un estribo (7), dispuesto sobre la mentada plataforma 

a modo de torreta giratoria que mueve el usuario con el p ê, en sen­

tido de giro para orientar la rueda delantera (4) en la dlreccl&n en
*

la que ha de avanzar el patfn.
t  . .

* ? *
23.- Patfn de propulsión manual perfeccionado, s#gán nota 

primera, que se caracteriza porque el estribo o torreta giratoria -
.* +H

(7) tiene producida en su plano superior una amplia deprespóh.(8) en 

la que encaja el pie del usuario para gobernar la dirección del patfn.

33. - Patfn de propulsión manual perfeccionado, seg#€i notas

precedentes, que se caracteriza porque el estribo de dlrea&ón (7) -
*  * * *
' * '

está facultado para ser movido con el pie en forma basculáhfSe' elevan
* .
9

do y descendiendo su parte delantera cuyo movimiento es aprovechado 

para actuar un mecanismo de freno por zapatas (11-12-13-14) que — 

actúa sobre las ruedas posteriores (2-3).

43. - Patfn de propulsión manual perfeccionado, según nota 

13, que cuenta con dos mecanismos propulsores homólogos, cada uno 

de los cuales Impulsa una de las ruedas posteriores, siendo actuados 

manualmente dichos mecanismos por el usuario del patfn, tracclonan-



do, en sentido de elevación, un par de tirantes (22) unidos por su 

extremo inferior con un cabie o cordón (16) que atraviesa ta plata 

forma (1) enrollándose en un tambor (15), todo ello de forma tal que 

de trace!onar dichos tirantes, se hace girar bruscamente, el tam— 

bor transmitiendo así fuerza y movimiento a un juego de engranajes 

(17-20) que a su vez mueven la rueda posterior correspondiente del 

patín.

53. -  Patín de propulsión manual perfeccionado, según nota

43, que se caracteriza porque el tambor (15) en el que se enrolla -

el cable (16) cuenta con medios para recuperar, automáticamente,

la posición inicial mediante cuya recuperación enrolla nuevamente

**
dicho cable de tracción (16), para nuevas actuaciones, e^hanáo con::

tituídos dichos medios, ventajosamente, por un resorte (21) instalado

en el interior del tambor (15) y por un mecanismo de trinquete (18-19)* *
*  *  , i *

que permite el Ubre retroceso de! tambor con independencia del juego 

de engranajes.

63. -  PATIN DE PROPULSION MANUAL PERFECCIONADO.
* «n

Todo ello conforme se describe y reivindica en ta*p:*esente

*  +memoria que consta de DIEZ hojas, escritas a máquina pdh*Una sola

de sus caras y dibujos que la ¡lustpán.

Madrid, 5 Diciembre ].984 
u-EZ vacas



D. Agustín Romero Franco

E s c o t a  v c r i a b t e
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