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presente invento se refiere a mejoras en la

i
3
a‘j
5
{

Bana S U O 4

construce 6_n eperatos capaces de almacenar y archivar gran-

des cantidades de datos o de informecidn y que permiten
recuperacién de cualquier parte especifica de
cién almacenade.

Es bien conocido quq_cualquier dato o informa-

cidn puedfn ponerse en clave, generalmente en la forma de

r— e o e % et et et et e e

reprasen#ﬁcién binaria de las letras y los. mimeros utiliza-

!
dos en‘gi lenguaje ordinario. La informaoién en clave, re-

presep@ando * palabmas®consistentes en cierto mimero de
y .

”fréémentos” pueden almacenarse temporel o permanentemente :

de muchos modos y para muchos fines de oualquier clase.
Le informacién en clave puede slmacenarse, por ejemplo,
en la forma de perforaciones de acuerdo com un esgueme

predeterminado, en tarjetas, cintas de papel, metdlicas o

i

en forma de impulsos electrostdticos o magnéticos impresio-

nados sobre un medio de soporte adecuado,

El glmacén de informecidén en clave estard emton-
ces disponible para introducidn en un odmputédor, con el
fin de referencis, para control de una méquina, paras citar
aolamente'algunps e jemplossy

El invento se refiere principalmente & aparatos,

—— st

que procuran vies y medios para almacenar datos ¢ informa-

cién en clave en forme de impulsos magnéticos registrados

sobre un medio magnetizable. El invento considera la posi-
bilidad de alcanzar este objeto registrando los impulsos

magnéticos sohre discos rotativos,provistos de superficie
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magnética, dispuestos de tal modo que una pluralidad de

R e e

ellos 1leva§informacién Tegistrade en una pluralidad de pis-i
tas concent%icas pera casi inmediate reproduccién de cual- ‘
quier inforinacidn epropieda, extraida de una multitud. Oual-l
quier inforgaoi6n.de esta clease puede ser seleccionads al g
azar, une véz 1ndizada apropiademente, reproducida parae cuals
quiex propééito, borreda a voluntad y reemplazada por mueva é
in:ormacién. Asi puede verse que el invento tiene muchas 2
aplicaciones tales como,para nombrar soclo unas poces, regis-:
troa'de archivo de negocios, registro de reservas para trans-
portistas pdblicos, alamcenaje de datos estadisticos, {ndi- %
ces de bibliotecas, axt;ﬁctoe de conocimientos ciantifioos. %
informacidn respecto a registros de seguros inventarios etc.
Una lista completa de todos los fines dtiles del invento 1ny|
cluirie oasi todas las facetas de la mctividad humans, dondeé
necesiten almacenarse o archivarse nimeros y letras, transfe%
rirse, transponerse, operar con e€llos por adicidn, sustrac- :
cién, miltiplicacién o divisién y semejantes operaciones.

Es evidente que 8l invento tiene muchas aplicaciones venta-
josas en conexidén con la porcidy de "memoria® de los moder—
nos computadores electrdénicos, bien sea como la principal

memoria de alta capascidad, o como una memoria acumuladora

para el almacehaje de datos transitorios o como ambas. Ade- |
més, s causa de inherente extrema flexibilidad, el invento |
es fdcilmente adaptable para cumplir algunas de las funcio-

nes normelmente tipicas de elementos, que estdm icluidos Por

costumbre en los circuitos de las méquinas computadoras mis—
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mas, tales como cirocuitos de retardo, registros de trasledo, .

El registro magnético dindmico y la reproduccidn

’

de datos, en oposicién al registro eatdtico tal como se efec-

tie, por ejemplo, en matrices de micleo megnético, ba sido
bien conocida en la técnica hasta el presente. Los sistemas
de registro dindmico de la técniea.anterior consideran gene-

ralmente el uso de cintas, tambores y diacos;magnéticos. Las

cintas magnéticas permiten al usuario almacenar une conside-
rable gantidad de datos en un volﬁmen relativemente pequeﬁo,%
pero tienen el inconveniente de no pérmitir un 2cceso répido%
a una informecidn dade, ya que algunes veces tiene que bus- 2
oarse une considerable longitud de cinta antes de poder colo-
car los datos requeridos debajo de la cabeze traductora de |
lectura. - ;

Los gistemas de almacenaje.de datos magnéticos, :
que utilizan un tembow con superficie hecha magnética, tie- i
nen la ventaja de un rdpido acceso a la informacidn registra-

da, pero presenta el serio inconveniente de ocupar un gran

volumer de espacio para un almacén relativamente peguefio.de

informacidn. E1 rédpido acceso es debido al hecho de que un. !
tambor magnético tiene normelmente tentas cabezas traduoto- ;
ras de lectura~escrituracoomo pistas existan sobre el tam- g
bor, y el tiempo méximo para seleccionar una pista dada es i
casi instantdneo, ya que las cabezas pueden conectarse y des-
conectarse electrdnicaemente, mientras que el tiempo de espe-

ra requerido antes de comenzar a leer los detos es cpmo médxi-




PRr

T i e s =

T AP s YN S P

!
- 5= b ‘ i

H53180

mo el tiemp¢ que el tambor requiere parsa hacer una revolu-

—_ T
s
2

¢idn.
EL rédpido acceso, sin embargo, es costoso em los

1
sistemas.de;tambor, porque la cantidad de datos registrados .

N I

es limitada, el volumen ocupado por el aparato es important
. ; ’ :
cuando se compara con la cantidad de informacidn, que puede |

I
registrarse en pistas paralelas sobre la superficie periféri&
l

ca del tambor y tienen que disponerse tantas cabezas ds lecj
tura-escribura comevpistas existentes, todo lo cuzl da por
resultado un aparato costoso y delicado, dificil de fabric ;,
]

complicado de conservar. _
Los sistemas de almacenaje de datos magnéticos,

del tipo de disco, por otra parte, hacen mejor uso del espa-

cio disponible por ser capaces de almacenar une gran canti-!
i

|

dad de informacidn en un volumen relativamente pequefio re-
glstrande sobre unas superficie magnetizable en ahbas caras
de uns oblea de disco algo delgada. La técnica anterior ha
considerado el uso de dos disposiciones generales de ape-

ratos.

En un tipo de aparatos, los discos magnéticos son

archivados en un armerio, donde normalmente descansan. Tie-§
nen gque llevarse & una posioidén de funcionamiento y hacerse;
girar mecdnicamente; la informacidn es asi registrede o lei-

da, se detiene le rotacidén del disco ¥y el mismo es archivae

do. Este $ipo ds aparato es complicado y de acceso lento a
la informaocidn registrads por rezén de todas las operacio~
nes y todos los movimientos compremdidos en la preparacidén

de cualquier disco para el registro o ¥a reproduccidn.
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Una mejora fén 8l arriba descrito sistema consiste en hecer

girar los dﬁseoa en el armario en que estdn archivados, su-
primiando.ﬁ? necesidda de t?ansportarles a una posieidn de

funcionamignxo; sin embargo, este mejora mumentas las compli-
caciones ygfl coste del aparato, ya que requiere que los me-
dios para h?cer girar el disco estén dispuestos en cadas alo-E
Jemiento d% disco y los traductores de escritura-lectura o i
bien tieneﬁ que disponerse en cada uno de dichos alojamien-

tos o tienen qﬁe poderse mover hacia dicho slojamiento en

cada caso. }
En el otro tipo de aparato, los discos todos estén!

soportados por un drbol o husillo comin y estén girando cons-
tentemente. Las cabezas traductoras tienen que llevarse a :
una posicidn predeterminsda con el fin de registrar o leer %
la informacidn apropiade, registrada generalmente en pistés ;
concéntricas sobre cada cara de disco. La inica disposicién |
alternativa distinta consiste en proveer una cabeza de lectu=+
ra-escriture pera cade pista, llevando e un mimero prohibifiJ

vo de traductores magnéticos resultante en una complicacién

prohibitiva y en un coste prohibitivo del aparato. ‘

El presente invento utiliza una pluralidad de dis-%
cos de superficie magnética girando todo el tiempo. Cada ca—%
re de cada disco tiene una pluralidad de pistas conoéntricas;
sobré las que puede registrarse informacidn, o desde las cua-
les puede leerse informacidn, por medio de lo menos una ca-
beza traductora megnétioca por cada cara. Estén previstos me-

dios para indizar la cabega traductora con la pista epropie-
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de, y el a%arato estd dotado de una capacidad, flexibili- |
dad, resisitencia, simplicided y seguridad, que son una

gran mejo:? sobre los métodos y aparatos disponibles con
anteriori.dfad al presente invento, El presente invento es

una me;]ora en los dispositivos almacenadores de datos mag-
]

neticos descritos en las eolicitudes de patente de EE.UU.
Nos. 773 585 ¥ 773.586 presentados en 13 de Noviembre de
1958 ambos por Forrest A. Johnson y Herbert E. Miller y

e i i et e b

en su solicitud pendiente al mismo tiempo No. 128,190 pre-
sentade el 31 de julio de 1961, que es una continnacidn
de la solicitud Fo. 773.586.

Los objetos del invento son:

- condensar un vasto almacén de informacién en un

|

- procurar un dispositivo almacenador de datos |

volumen relativamente pequefio;

magnéticos, que tiemen informacidn registrada en la forma
de lugares o “"fragmentos" de impulso megnetizados, en una
'pluralided de pistas concéntricas ern las -superficies mag-

netizables de ambas caras de un disco rotativo;

- procurar un aparato que tenga una pluralided
de tales discos, que estén impulsados por un eje comin,
con la posibilidad de variar la capacidad totél del alma-
cén o archivador de acuerdo con el mimero de tales discos
utilizado en el oonﬁuntq final del aparato; 7

= procurar wn erchivo de informacién almacenads,
que es de una naturaleza pemnenté en tanto la informacidn

sea pebtinente, pero que es remplazable en cualgquier tiempo
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total o parcialmente en cuanto al contenide de los datos
comprendidosi ¥ que puede explorarse y leerse & voluntad

sin pérdide % defio para la informescién registrada.

- procurar medios que permiten un rdpido accesc a
{

{ .
cualquier porcidn de la informacién elmacenads.

|

nistrando sefiales cronoldgicas o sefiales de "engranaje® para ;

- procurar las necesarias pistes de "reloj" sumi-

asegurar que el registro y reproduceidn de la informacién

o i e e

almacenada esté siempre en fase con el tiempo de base de
cualquier otro apéreto al que el invento pueda ser conectado€

- procurar pistas para fines especiales sobre cna-§
lesquiera de tales discos, como se requiera, para operacio- é
| nes normelmente del cometido de las tijicas néquinas compu= °
tadoras, como retardos, recirculacidn, traslados de datos i

etc. ‘ , , i

- procurar por lo menos un traductor megnético ;
de lectura-borrado-escritura pars cada cara de los discos,
estando montado dicho traductor sobre un conjunto de braszo

de balancin, que permite que el mismo sea indizado & volun-

tad con la piste apropisde sobre la superficie del disco,
suprimiendo la necesidad de gue tenga que existir un traduc—g
tor para cade pista eh la superficie del disco; ,
- procurar medios pare hacer girer dicho conjunto é
de brazo de balanc{n a una pluralided de posiciones distin-
tas, en respueste a una sefial de enirada de mando & un meca-
nismo de posicidn, y proveer a diversos conjuntos indepen-

tesde brazos de balancin, cada uno con su propio mecanismo de
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de puesta en posicién, donde asf se requiera.
-‘procurar medios de pivote sin friccién para el
conjunto di brazo de balencin de la cabeza traductora, y:me=

dios de puesta en poaicién para el mismo, no teniendo prdc-

ticamente ﬁinguna holgura, con el fin de asegurar indizacidni
infinitamente repetible de las cabeags traduztoras sobre une ’
pluralided de pistas precisemente determinada sobre la auperJ
ficie de los discos;

- procurar un soporte rqbusto y rigido pars los

componentes relacionados entre sf, con el fin de asegurar

una conatancie de funciommmiento, no obsitante a vibraciones,.
distorsidén de la base, cembios de temperatura,etec.; .

- procurar una constante relacién lineal entre las;
cabezas traductoras de lectura~borrado-escritura y las cabe—?
zas Qe reioj, con el fin de hacer coincidir los impulsos de :
informacién con los impulsoé sincronizadores durante la es-

critura as{ como durante la lectura de los datos;

~ crear.un dispositivo de almacenaje de datos mag-

nst;cos, que permita el almacenaje paralelo de informaci6n,

esi como almacenaje en seble y en sedie=paralelo; ;
% crear un aparato magnético de elmacenaje de da~ |
tos, Qhe es fuerte, robusto, féeil y relativamente poco eos-§

toso de fabricar, casi 2 prueba de mslos tratos en el funciof

b namiento y teniendo componentes fécilmente sccesibles para

inmpeccidén y conservacidn.
Otroe objetos y ventajas del invento se indicarén
en la siguiente desoripeién y reivindicsoiones y se ilastra-
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rén en los dibujos adjuntos.

La fig. 1 es une vista en perspectiva de un apa-
rato construido de acuerdo con el invento;

La fig. 2 es una vista en perspectiva esparcida
del aparato de la fig. 1;

—— -

' ' i
La fige 3 es una viste en alzado frontal del mis-.

mo aparato; ' ,

Ia fig. 4 es una vista en alzado posterior del
mismo aparato. A _ »

La fig. 5 es una vista en plenta superior del
mismo aparato. _

Ia fig. 6 es una vista en seccidn tomeda segin
la linea 6-6 de la fig. 5 seglin se observa en la direccidén
de las flechas; 7

La fig. 7 es une vista longitudinal en seccién
de una porcidén del aparato mostrado en las figuras prece-

dentess

Ia fig. 8 es une vista parcial en seccidn trans-

versael tomada segin la linea 8-8 de la fig. 7, segin se
observa en la direccién de las flechas.

La fig. 9 es una vista parcialmente en elzado y
parcislmente en seccidn transversal de une poreidn del
aparato. )

Ia fig. 10 es une vista terminal del componente
de la fig. 9 segin se observe desde la linea 10-10 de la
fig. 9 en la direccién ds las flechas,

La fig. 11 es une viste en perspectiva de otro

b
1
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componente del aparato;

la fig. 12 es une vista parciel en seccidén trans-
versal de una poreidn del aparato segin se vé desde la li-
nee 12-12 de la f;g. 3

Ia rig; 13 es una vista longitudina; percial de
la poreibn del apara%b mostrada en la fig., 12, segin se ob-
serva desde la linea 13~13 de la fig. 12;

La fig. 14 es una vista parcial en seccidn trans-
versal de una porcidn del sparato segin se observa desde la
linea 14-14 de la fig. 3; »

la fig. 15 es une vista parcial longitudinal de

la porcién del aparato mostrada en la fig. 14, como se Ob- f
serva desde la linea 15-15 de la fig., 1l4.

Ie fig. 16 es una vista en planta superior de otro§
componente del aparato; %

la fig. 17 es una vista en alzado lateral dek com~:
ponente de lé fig. 16 oomo se observa desde la linea 17-17
de la fig. 163

Le fig. 18 es una vista transversal en seoccidn )

del componente de la fig. 17 segin se observa desde la 1i-
nea 18-18 de la fig. 17:A 4
Las figuras 19, 20 y 21 representen esquemdtica-
mente ejemplos de disposiciones de zonés de piste en las E
superficies de los discos del aparato del invento; i
Ie fig. 22 muestra un ejemplo de la cara exterior |
de un disco situado mds al exterior del aparato del invento,

que se utiliza para fines especiales;
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La fige. 23 es una vista en alzédo ilustrando una
porcién'del aparato mostrado en las figuras 1 - &;

La fig. 24 es una vista en alzado mostrando una
moﬂificaeidn de la porcidn del aparato mostrada en la fig.
23

La fig. 25 es una vista en alzado ilustrando otra
modificacidén del mparato mostrado en ia fig. 233

| La fig. 26 es una viste en planta superior de uns
modificacidn del apérato de las figuras 1 - 6; ¥y

la fig. 27 es una vista en seccidn trensversal
segin 12 linea 27-27 de la fig. 26,

DESCRIPCION GENERAL

En las figuras 1~6, el archivador de disco del
invento se mueatra como compuesto de una base 10,sobre la
que estd montado un pedestal 12; que a su vez soporta to-
dos los componentes del dispositivo.

Encime del pedestal estd montado un cérter 14 de
alojamiento de un husille, en que estéd apoyado giratoria-

mente un hueillo 16, que se extiende hacia fuera en dos

'ladds @el mismo y que, & su vesz, soporta una pluralidad de

discos 18. Un motor eléctrico 20, montado encima del cér-
ter de alojamiento del husillo, suministra la fusrza de
impulsién para el husillo y los discos.

‘El pedestal 12 tambien soporta un cédrter 22 de
alojemiento del eje del brazo de balancin a modo de caja

de parte superior abierta, teniendo en ambos extremos ejes

y cojinetes 24 y 26 de brazo de balancin. El cérter 22 en- |

é
|
i
|

i
}
¢
;
{
]
s

|
i

E
!
+
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“dichos conjuntos de barra de cabeze pers cada brazo de ba-

‘ bre el que actia el eje 44 de selida de un colocador lineal

i f 46 sujeto al pedestal por medio de un soporte 47. E1l colo=-

—-——

:':'\," (I ’?;\:
¢ierra parcialmente 28 y 30 de brazo de balancin. Una plu-
ralidad de brazos de balancin 32 estd engrapada sobre cadae

eje de brazo de balencin y los mismos, a su vez, soportan

conjuntos 34 de barre de cabeza, estando previsto unc de = |

|

lancin. Cada conjunto 34 de barra de cabegze soporta &:su %

vez une pluralidad de conjunios 36 de cabeza traductors (no
mostrados en las figuras 3, 4 ¥ 5).

Los brazos 32 de balanein pueden ser girados por

algunos grados desde una posieién neutra por medio de un

brazo oscilante 38 y de un brago oscilante 40, actusntes
redpeotivamente sobre ejJes 28 de brazo de belancin y eje 303
de balancin.los otros extremos de los brazos oscilantes, '
que se extienden a través de aberturs 39 y 41 en el pedes- ;

} tal, estén eoneptadés entre si por medio de un yugo 42 so- §

cador 46 estd provisto de una pluralided de vdlvulas 48
accionadas por solenoide, mostréndose siete vdlvulas en el

presente ejemplo, que son capaces de controlar al coloca~

dor de tal manera que indicen las cabezes traductoras con .

~ las pistas apropiadas, bajo el control de una sefial eléc- l

trica de entrada de direccidn, alimentada en peralelo a ;
dichas vélvulas. -

Pugntes 50 de cabeza de reloj estdn sujetos enci-
ma de los soportes 52 y 54 que a su vez estén sujetos al

cérter 22 del eje del brazo de balancin. Cada puente 50 de
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cabeza de reloj, & su vez, soporte une pluralidad de con—-
Juntos 56 de cabeza de reloj, cuyas cabezas traductoras
magnéticas forman registro con la apropiada pists de relo]
¢ pista de tiempo cerca del borde de la superficie del
disco.

DESCRIPCION- DETALLADA.
Conjunto de soporte base de pedestal.

Haciendo de mueve referencia a las figuras 1-6;
un almohadilla eldstica 58 estd fijede a la parte inferior
de la base 10 para aislar esta tltima del terremo situado
debajo.

El pedestal 12, montado sobre la base, es un ele-!

mento sustancialmente rigido con un nervio vertical en for-
me de Y a lo largo de su linea central como se Ve ge jor
en las figuras 2 y 6.

El1l pedestal y no la base, soporta todos los ele-
mentos constituyentes del archuvador de diacos, como se ha
explicado anteriormente. La base puede someterse, por lo
tanto, & vibraciones, puede colocarse sobre un ferrenc re-
lativanmente irregulsr, sin ninglén efecto adverso sobre le
interrelacidn dimensional de los elementos del archivador

de discos. Este no seria el caso si los conjuntos de bra-

zosde balancin, los conjuntos- de cabeza de reloj y los con~;

Juntos oolocadores,'por ejemplo, estuvieran soportados por

la base misma.
En el dltimo caso, cuslguier distorsién de la base

debida o cambios térmicos, a terreno irregulsr o a cuslguier

|
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medio de cubos T8. Cada uno de tales cubos tiene una brids

‘mente y que estd apretado por un tornilloe88 de ajuste, dis-

- 1‘50"

gg{ﬁ N

{

_ i
razdn,se transmitirien a los componentes, produciendo varia-l
1

|

{

ciones imprevisibles en la precisién de montaje de la rela-
cidn ddmensional entre los componentes.
| Conjuntos de husillo=-discos

Haciendo de muevo referencia a la fig. 1 y mas par-
ticularmente & las figuras 7 - 8, el pedestal 12 soporta al
carter 14 de alojamiento del hnsillo por medio de tormillos !

ge sujeﬁﬁbﬁ,tales como en 60, El husillo hmeco 16 estd aloja;
]

do g:ratoriamente en ol cértar 14 por medio de cojinetes de i
bolas 74 y 76+, Una polea 62, sujeta al husillo por medio de i
una chaveta 64, suministre al husillo movimiemto rotativo,
E1l motor eléctrico 20 tiene un drbol motor 66 con una polea'%
68 impulsorsa, ¥ qbrrgas %0 trapezoidales estén colocadas al-%
rededor de la poiea impulsora del motor y de la podaa impul-;
sore y de la polea 62 impulsada del husillo, Una cubierta o
guarda 72 protege le disposicién impulsora. ‘

Los discoa 18, que son obleas delgadas de materiali
1no magnétieo tal como aluminio, magnesio o aleacidn de alu- i
minio, y qQue soportaﬁ una. supefficie de registro magnetiza- {
ble en ambas caraes, estédn mostados sobre el husillo 16 por i
|
80, sobre la que estd sujeto el disco por medio de un anilloi
82 de montaje y de tornillos 84 de montaje. El cubo estéd blo-
queado sobre‘el husillo 16 por un émbolo 86 que actia radialg
puesto dentro de un taladro 80 roscado radial. Loé distin.tosE

cubos sbn sostenidos juntos por medio de pernos 92 de reten-
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¢ién,dispuestos en taladros 94 longitudinales hundidos, y

P

enroscados en orificios rosacdos 96,
i

De esta manera, los discos giran como une unidad,
y ée impide cualquier desplazamiento de un disco relativa-

mente & los otros.

Conjunto de cabezas traductoras-brazo de balancin§

Haciendo de muevo referencia a las figuras 1 - 6
yitambien mas particularmente a las figuras 9-10, cada con~;
junto -de brago de belancin, designado generalmente por el
nimero 32, comprende un brazo de balancin 98 provisto de |
wn capuchénvterminal 100, con objeto de engraparse sobre ;
el eje del brazo de balancin, tal como en 28, por meddo de :
pernos 102, Una chavets 104, inmivilizada poxr un tornillo

de ajuste 106, impide el movimiento relativo entre el eje

e b

del brazo de balancin ¥ el conjunto de brago de balancin.
E1l conjunto de barra cabeza traduxtora 34 montado
sobre el extremo superior del brazo de balancin, soporta a

su vez una'pluralidad de conjuntos 36 de cabezas traducto=-

ras, dispuesios en dos filas peralelas, dorso contra dorso,
de tel maners qﬁa se registre y reproduzca desde dos caras |
opuestas de dos discos 18 consecutivos. Una fila sblo de :
cabezas itrsductoras se requiere naturslmente paras las carasg

«
)

exteriores de los discos terminales.
Ceda conjunto individual de cabeza traduetora com-
prende une lenglieta 108 eléstica, que tiene un extremo: suje-

to 2 la barra 43 de cabeza por medio de tormilles 110 y te-
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112 de cabeza traductora suspendide & modo de carddn. Un
cojinete de apoyo 114, soporitado pivotalmente dentro del
anillo interior de la suspensidn em carddn, soporta una ca-
beza traductora 116. El conjunto de cabeza traductora, sus-
pendido:a modo de carddn, no forma parte del presente in-
vento y se describe eb detalle en la solicitud pendiente
simlténeemente Serial No. 132.160 de EE,UU. presentada el ;
de Agosto de 1961 por Leonard S. Bleininger y transferida

& los mismos titulares del presente invento. la cabeza tra-

ductora tampoco forma parte del presente invento. '

Un émbolo 118, cuando es activado, dobla la len- .
gieta 108 para lleYar el cojinete 114 de cabeza traductors f
a le proximidad de la superficie de registro megnetizable ;
sobre los discos 18, hasta que el cojinete esté soportado !
por le pelicula laminar de aire inducida por la rotacién

H1 émbolo 118 es accionado por un mecanismo no
mostrado, que no forme parte del presente invento y que es-?

té interconectado con un dispositivo de seguridad, tal como

un cacémetro, por ejemplo, gque impide mccidentalmente que |
se fuercen las cabezas traductoras a una posicidn “voladora"®

cuando le velocidad de los discos es insuficiente para de- !

i

sarroller une pelicula leminer de sire lo bestante fuerte

para soportar las almohadilles de cabeze traductora. !
Es obvio que los conjuntos de cabeza traductora

equi descritos son a ti{tulo de ejemplo ilustrativo sdélamen-
te y que tambien pudieran utiligzarse diferentes conjuntos
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en combinacidén con el archivador de discos del inmvento.

A,

Tambien podrian utilizarse cabezas traductoras "sin contac-

e —

to® montades en una almohadilla flotente sobre una pelfcula
de fluido distinto al aire, tal como aceite, por ejemplo,
as{ como cabezas traduetoras de “contacto” que toguen en la é
superficie del disco todo el tiempo o solamente durante la |
puesta en marchs y parade del aparatp y estando sostenidas i
por fluido cuando la velocidad de rotacidn de los discos es ;
suficiente para ¢rear uns pelicula de fluido soportadora. '
Como se ha menciorado anteriormente, los ejes 28 y}
30 de brazo de balancin son capeces de colocarse angularmen—f
fe por el colocador 46, haciendo oscilar 168 brazos 32 de ‘
balanci{n y causando que las cabezas traductoras exploren con]
precisidn laes superficies del disco. Para permitir que los .i
brazos de balancin se oscilen manuslmente fuera Ge su posi- ?
cién operativa entre discos consecutivos, para fines dé :i.ms-.f
peccidn y conservacién cuando el aparato esté desconectado,
se ha previsto un digpdsitivo-dasoonectador para los brazos

oscilantes 38 y 40, junto con un sistema de tornillc de gato

péra oscilar menualmente los brazos de balancin., Como se ha g
ilustrado en la fig. 11, los brazos oscilantes, tales como !
38, tienen un blogque 126 sujeto a2 su lado exterior, Un bra-g
z0 124 de desconexidn tiene su extremo confoimado con una ;
porcidn escalonade para cooperar con el bloque 126 y un per-g

no 128 de desconsxidn estd normelmente sujetando el extremo
del brazo de desconexidn al bloque. Cuando los brazos de ba=-

lancin deban ser oscilados hawia fuera, se suelta el permo
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- contacto con los rodillos. Le rueda manual 130 se hace girar

cerca del bloque de soporte, permitiendo gque el braszo 32 de

' oionado anteriormente.

'de pestafia integiel, provista de dos caras radiales 142 y

- 19, =

(ﬂ? IS ‘o

£ QU i aa(,
128, y el capuchén 126 por pernos extractores 122, y los
brazos de balancin son oscilados hacie fuera mamualmente,

hasta que los bordes de los brazos de balanein, alineados
con rodillo 138 de un apoyador de rodillos 136, se ponga en

entonces en la direccidén apropieda roscando el tornillo de %

gato 134 a través de un bloque de soporte 132 llevando por
ello el apoyador de rodillos 136 a upé posicidn retirada

valancin 32 ocupe uns posicién,(como se indica en lineas de |
puntos, la chaveta 104, que enclavija los brazoé de balaﬁr :
ein con el eje 28, tembien enclavijs e} eje respecto al bra{
zo 124 desconeotadqr, pero no penetra en la extensidn de ta%
ladro en el extremo del brazo 38 oscilente y su capuchdn %
120.Por lo tanto, cuando el capuchdn 120 es afiqjado, el - i
eje 28‘ésté libre pare girar, haciendo oscilar los brazos

de balancin fuera del plano de los discos, como se ha men-

Lag figuras 12 a 15 muestran las uniones flexibleq,
que soportan el eje 28 y 30 de brazo de balancin en el cér-!
ter 22 de &je de brazo de belanein y los cojinetes termina-
les 24 y 26, | 5 i
El eje del brazo de balancin tiche en su extremo,f

que estd situado dentro del alojamiento 28 una porcién 140

144 en planos en un éngulo de 908. Un manguito 146, dispues-
t0 en el alojamiento 22, lleva un bloque 148 provisto simi-
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larmente de eeras radiasles 150 y 152 en planos en 4ngulo de
902, E1 blogue 148 estd sujeto al manguito 146 por medio de
une chaveta 153 y de tornillos tales como 154.

NMiembros 156, 158, 160 y 162 flexibles de lengiieta
plans estdn momtados en el bloque 148 por medio de placaé
de montura 164 y 166 y tornillos tales como 168. Los miem-
bros de lengiieta estdn montados en zig-szag alternetivamente
engrapados sobre la cara 1501y le cera 152 del bloque 148, i
¥ los otros extremos de los mbembros de la lengiieta estdn

sujetos a las caras 142 y 144 de la porcidn de pestafia 140 !
del eje del brazo de balancih por medio de placas de montura;
1é0 ¥ 172 sujetas sobre el mismo por tornillos tales como f
174. 3 | | |
El otro extremo del eje del brazo de balancin tamrs
bien estd provisto de una porcién de pestafia 176 soportade, %
separada de un bloque 178 por medio de los miembrosl8O, 182, |
184 y 186 de lenglieta flexiblé colocados en zig-zag en dngu-
io recto,montados por sus extremos epropiados sobre las oa-

ras radiales del blbqpe 178 por medio de las plecas montado=

ras 186 y 190 y tornillos 192 de montaje asociados, y tenien-
do sus otros extremos sujetos a las caras radiales de la pes%
tafia 176 ﬁor medio de las placés de montaje 194 y 196 y tor-é
nillos 198 sujetedores asociados. E1l bloque 178 esté,sujéto :
a un manguito 200 por una chaveta 201 y tornillos 202,_y el f
manguitc a su vez estd sostenido en un taladro en el cojins-
te terminal 26 del eje del brazo de_balancin. - i

Las uniones flexibles, que acaban de ser desmcritss
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los ejes del brazo de balancin en ambos extremos, proveen
a un medid de pivote sin rozamiento y sin histéresis pare
los ejes,( permitiendo que los ejes del brazo de balancin

sean oscflados libremente por unos pocos grados en ambos

lados de una posicidn neutra. E1 extpemo de los ejes, que
estén soportados por los cojinetes terminales, se deje li- !
bre para diletarse en relacidn con su blogue de montura 178

disponiendo solo un tornillo para cada extremo de los miem-

bros de lengiieta flexible, permitiehdo as{ que los miembrosl
i

flexibles de lengiieta muevan, oscilando corredizemente sus i

extremos engrapadbs, fuera de le glineacién normsl, para
compensar diferencias en las respectivas longitudes de loa
ejes de brazo de balanoin y los alojamientos del eje de bra%
go de balancin. , ?
El manguito 146 estd normalmente inmovilizado en %
el alojamiento 22 por un dispositivo de aprieto consistente
en dos segmentos cilfndricos 204 y 206 de epriete dispuss~
tos corredizemente en un taladro 208 en el alojamiento 22.

Los segmentos de aprieto 204 y 206 tienen porciones 210 ¥
212 arqueadas escotadas, adaptadas para chocar contra le su=
perficie exterior del manguito 146. Cuando se hace girar el{
miembro roscadoe 214, unas roseas opuestas 216 y 218 juntanA;
los segmentos de apriete 204 y 206 uno contre otro, apretané
do e inmovilizando por ello al manguito 146 por la accién :
de cufia de las porcionés arqueadas 210 y 212 de los segmen-
tos 204 y 206, respectivamente.

El manguito 200 en el cojinete terminsl 26 estd
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~ integral con le misms, se introduce a través de un taladro
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apretado e inmovilizado deo une menera similer por medio dél

miembro roscado 220 que impulse a segmentos cilindricos de

apriete 222 y 224,
Antes de hacer oscilar los brazos de balancin hae-

s
'

cia fuera para inspecoién y conmservacién, los menguitos 146
¥ 200 gon liberaedos haciendo girer los miembros roscados
214 y 220 en la direccién que separa los segmentos de aprie=-|

te 204=-206 y 2221224 respectivamente. Los manguitos estdn
es{ libres pars girar, eviiando toda indebida solicitecién

de flexién sobre los miembros de lengiieta flexibles.

Cuando los brazos debalsncin se devuelven a su po-

‘sicién normal, por elevacidén por medio del tornillo de gato

134, bajo la accidén de le rueda de mano 130 (fig. 11), los

menguitos 140 y 200 giran bajo la accidén de los miembros :
flexibles de lengliete hesta que ocupen una posicidn aproxi- §

meda a su posiciéﬁ normal. Una herramienta indizadora 226, ;
’ I

teniendo un extremo cdénico 228 y un miembro 230 de piloto
é
232 de acceso, con el fin de llevar log manguitos 146 y 200 }
a2 su posicidén exacta, alineando el miembro 230 de piloto eoné
un orificio indicador 234 en los menguitos. Los manguitos f
son entonces immovilizados apretando los segmentos de aprieté
por medio de sus respectivos miembros roscedos 214 y 220.
]
Un pasador 236, fijado al manguito 146, se proyec-—|
ta dentro de una cavidad 238 en la porcidn 140 de pestafia f

del eje del brazo de balenein., La diferencie de didmetros
del pasador y de la cavidad proveen a la necesaria holgure
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para permitir que el eje de brazo de balancin oscile libre-'

~n—

mente delde una & otra posicidn extrems durante el funcio-
namiento normB3, pero fuerze &l sje de brazo de balancin a |

llevar oconsigo el manguito, cuasndo el brazo de balancin es

osciledo fuera pera inspeceidén o conservacidn.
' El manguito 200, en el otro extiremo dsl eje del
trazo de belancin, estd similarmente provisto de un pasador

240y que se proyecta en une cavidad 242 en la porcién de ;
pestafia 176 del eje del brazo de balanoin,de la misma mane-%

ra y por las mismas razones que se mencionaron sntes en ;
relacién al menguito 146, :

Mecanismo de acceso.

El mecanismo de acceso o direccidn consiste en E
un colocador digital 46 ( fig. 2, 4, 5 & 6) provisto de un

eje 44 de saliday que es capaz de ocupar una cualquiera de 5
wna pluralidad de posiciomes distintas, como se ordené por |
sefiales en una forma binaria, que accionan las vélwvulas de

control 48, Colocadores lineales descritos en la patente de
EE,UU. Ko. 3.009.;59 o sccionadores rotativos y colocadores
descritos en la patente de EE,UU. No. 2.911.956 tambien po-|
drian utilizarse en luger del colocador lineal particular ;
aqui ilustrado. | | S

Como se ordene por las sefinles de entrada de c:ureg-

cidn, el eje 44 de salide del colocador puede ser desplaza-
do 2 cualquiera de una de las posibles posiciones decChncios

teinde las 128 posiciones a diserecidén. Es evidente que co-
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lugar del colocador particular agui 1lustrado.

Para el objeto de'describir el presente invento,
serd suficiente indicar que el colocador 46 consiste en un |
conjunte de siete fases individuales de motor de desplaza-

miento teniendo carreras individuales de 1, 2, 4, 8, 16, 32

vy 64 unidades de desplazamientos, y cuyas carreras individue-
les se suman por el eje 44 de salida. Cada fase o paso de mo=|
tor se controla selectivamente por une de las vélvulas 48.
Ias vdlvulas 48 son védlvules electro-hidréulicas accionedes |
por solenoide para admitir fluido & presién a las fases apro-:

e o o

piadas de motor y rare dejar escapar fluido de las mismas, y

son accionadas selectivamente por sefiales elédctricas parale=- ;

las wn una forme binaria, exeitando el solenoide de la vélvu-g

la o vélvulas apropiadas. !

Un comparadorkpolocador (no mostrado) compara la g

posicién del eje.de salida con la posicidn ordenada para ovi-|
tar direccidn falsa de datos. |

. El extremo del eje 44 de salida del colocador estd ;

|

sujeto a un miembro 42 de yugo; que a su vez estd sujeto &

| 105 extremos de do0s brazos oacilanteé 38 y 40. Los brazos os-|

cilentes transforman el movimiento lineal del colocador en

un movimiento giratoric del eje de brazo de balancin 28 y 30,
' i

como s8e ha explicado anxeriormente. El brazo 32 de balancin, |

que lleva los conjuntos 36 de cabeze traductora, es asi osci-:
leble & cualquiera de 128 posiciones amgulares a discrecidn |

posibles. Los seis pares de cabezas montadas sobre un conjun—
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% Haciendo ahora referencia a las figuras 16=~18, el
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to 34 comin de barra de cabeza, asi se colocan conjuntamente
| en una posicidn de 128 posibles posiciones. La cabeza apro-
piada es entonces seleccionada electréinicamente con el fin

de registrar o de reproducir la pista apropiada en la super-
ficie del disco.. -

Cabezas de reloj.

Fregmentos de engrama je o de impulso de ajuste de
" tiempo se registran en une pista cerce del borde de algunos

de los discos para el objeto de sincronizar el registro y la

reproduccién de fragmentos de informacidn. !
Las oabezas de reloj, designadas genepalmente por i
el nfmero de referencia 56, estdn montadas debajo de un miem-:
bro de tirante o puente 59 que se emtiende paralelo al husi- %
1lo de disco & lo lafgo del borde de los discos, y soporta-
do por el cdrter 22 de &rbol de brazo de talancin, por medio
de los miembros 52 y 54 de soporte del puente de las cabezas
i de reloj ( fig. 1 Yo -
| puénte 50 de reloj estd provisto de muescas 244 con el fin
; de levantar los discos 18. E1 puente 50 e reloj tiene tna

serie de hendiduras 246 gue procuran un pasc para tornillos Z
de montaje 248 que aprietan los bloques 250 de montura de ca—é
| beza traductora contra los camales 251 en la cara inferior
del puente de reloj.

'Almohadillaa 252 de éabeza traductora, montades en
e¥ extremo de una lenglieta eldstica 254 y llevando la cabeza

traductora 253, estdn soportadas distanciadas de sus apropiap
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- ra 250 estén provistos de tornillos ajustadores 256, 258,
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dos ﬁloques 250 de montura. Un dispositivo, no mostrado,ac-
ciona un émbolo, que flexiona la lengilieta 254 con el fin de
llevar 1a cabeze traductora & una posicién flotante tan

pronto la rotacién del disco sea sufiviente para crear una

pelieula leminar de aire soportadoré. Los bloques de montu~-

260 y 262, que cooperan con ranuras 264 x 266 para ajuste
lomgitudinal y radial de la alineacién de las piezas polares
de la cabeza traductora en relacidén con la apropiada pista

de reloj.

Las cabezas de reloj estén situadas en un radio de .
los discos, que es sustancialmente el mismo gue el radio, so;
bre el cual estédn situadas las cabezas de los détos, cuando -
ocupan le posicidén medians de su exploracidn arqueada de la

superficie de los discos. Como resultadd, no se introduce ;
nlngun Brror de sincronizacién de eignificado préctico algu-
no en el registro y la reproduccién de los datos debido @

ezpansién o contraccidn de los discos, como podria ser el ca-

80 si 1es cabezas de relo] y cabezas de datos estuvieran en

relacidn espacial angular sustancial,. ]

las cabezas de reloj estén aqui mostradas montadas :

debajo del puente de reloj solamente para fines ilustrativos.;
- !

BEs evidente que tal disposicidn es solemente un asunto de elec=-

"¢idn y que las cabezes de reloj pueden tambien montarse po

encims del puente de reloj y se condidera la posibilided de
de montar las csbezas de reloj, bisn sea por encima, o por

)
|
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debajo del puente de reloj y tembien se considera la posibi-
lidad de usar solamente un puente de reloj cuando sea conve-

niente.
Ias cabezas de reloj,aqui mostradas tambien a ti-

tulo ilustrativo so2amente, son del tipo "volante® o "sin

contacto”. Es evidente que podrian emplaarse,sin espartarse de
la idea y alcance del presente invento, cabezas traductoras
de Ycontacto™ o cabezas en contacto con la superficie del disco

dursnte los periodos de arrangue y de parada del funcione-

miento del aparato.

Pistas.

i - ————

las figuras 19-21 muestran verias meneras de wti- °

" lizar las superficies magnetizables de los discos para regis-
3

{

trar datos sobre pistas concéntricas. ;

En una ejecucidén preferente del archivador de dis-|;
cos del invento estén dispuestas 668 pistas concéntricas, :
igualmente espaciadas, en cada cara de los discds, Con un
totel de 6 cabezas traductoras por ocara, cada cabeza traduc-

i
tore estd adaptada a registrar o & leer cualesguiera de 128 !

pistas. Cade une de las 768 pistas, sobre une cara de disco
dada, tiene una diferents longitud ¥y si se tratase de regis-?
trar en cada piste informacidn utilizando la méxima densi-
dad de fragmentos préotica en funcidn de las caracterfsti-
cas de la superficie magnetizable y de las cabezas traducto—?
ras, cada pista‘se registrarie en una frecuencia diferente,
aumentando las 768 frecuenciss mencionadas desde la pista

mas interior e la piéta mas exterior,
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Tal método requeriria 768 pistas de sincr&nizacién, produ- |
ciendo grandes costes y complicaciones.
En otro caso, una frecuencia puede seleccionarse .

arbitrariaménte, determindndose aquella frecuencia por el

valor de la densidad de fragmentos compatible con el regis-i
tro en la pista mas interior. Siendo la frecuencia la mis- ;
ma para todas las pistas de todos los discos, es suficien-
te una pista de sincronizacién por sparato. Tal método de

registrar datos estéd representado en la fig., 19, donde to-

das las pistas, operando a le misma frectencia y teniendo
por consiguiente la misma»capanidad en mimero de fragmen-
tos, estdn todas situadas en uns gzona, identificada como
2one l. Una piste 268 de smincronizacidn se requiere cerca i
del bvorde de una cara de un disco en el aparato enterc.
Para obtener capacidad mejorade del archivador |
de disco, le superficie de cada disco puede dividirse en :
dos zonas, identificadas como zona 1 y-zona 2 en la fig.,
20. Las pistes en zona 1, la mitad del mimero total de pis-

tas, operan a une frecusencia dada, compatible con una den-

sided de fragmentos prdctica en la pista mas interior, y |
i
las pistas en la zona 2 operan a otra frecuencia, compatible

con une densidad prdctica de fragmentos en la pista mas inri
terior de la zona 2. Frecuentemente es conveniente operar ‘

en la zona 2 con una frecuencia deble de la‘freeuenoia de

la zona 1; dos veces la cantidad de datos registrables en

cualquier pista de la zona 1 puede registrarse as{ en las
pistas de la zona 2 y los fragmentos de engranaje de sincro-
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nizacién de la zona 2 pueden suministrarse desde la misma i

fuente de frecuencia que los fregmentos de engrenaje de sin-
cronizacidn de la zona 1, por medio de un duplicador de fre~;

cuencia. Se requieren dos pistas de sineronizacidn por ar=

chivador de disco, estando situade cada una de dichas pis- i
tas sincronizadoras 268 cerca del borde de cualesqgiera dos 3
caras de disco. |

En la fig. 21 se muestra una disposicidn de seis

zonas, que da por resultado el mas eficaz uso de la superfi-

cle registradore de cada cara de disco, donde seis cabezas

_estdn montadas pars operar sobre cade cara de disco. Se em-

plean seis Qiferentes frecuencias de registrp, aumentedo des;

H

de la zona 1 a la zona 6, con el fin de proveer a uns méxi- {
ma capacidad de fragmentos. !
Empleando, por ejemplo, un colocador, dando en el i
eje de salida 128 posiciones & discrecidn, y seis cabezas i
por cara de disco, cada cabeza opersrd sobre su propia zona,
siendo all{ colocablé en cuslesquiera le~118 pistas,
Donde se utilicen seis zonas, naturalmente se re-

querirén seis pistes de engranaje o sincronizecidn. Esto re-)

i

gquiere monter seis cabezas de reloj sobre el puente de relojf

leyendo cada una desde la pista de reloj cerca del borde de

-seis diferentes cearas de disco y procurendo seis diferentes

!
frecuencias de sincronizacidn, uns frecuencia para cada zonag
i

Pistas para fines especiales.

La fig. 22 muestra un ejemplo de uso de la cara

exterior del dltimo @isco para efectuar operaciones que son
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usualmente del cometido del computador, tales como registro,%
lazos de recirculecidn, lineas de retardo, orecesidn ete. E
que Tequicren acumulacién provieionsl de datos. |

Un soporte 2%0 estd sujeto a2l cédrter 26 de apoyo ;
terminal del alojamiento del eje del brazo de balancin. El
soporte lleve una plﬁralidad de cabezas 2f2 y 274 soporte-
das en lengliotas, en posiciohea normalmente fijades, aun-
que preajustables. Aqﬁéllas cabezas pueden situarse sobre
un didmetro del disco 18, y un juego de cebezas 272 puede

usarse para registrar datos, que se leen por el otro juego

de cabezas 274. Los datos, que son registrados por medio de

las cabezas 272 y que se leen inmédiatemente por las cabezas

'274, han sido retrasados durante un periodo de tiempo corres%

pondiente 2 la mitad del tiempo, que regquiere e; disco pa- ;
ra efectuar una revolucidn completa; ;
Otras cabezas, tales como 276 y 278, montadas sobr;
blogues, tales comc 280 y 282, ajustables a lo ;argo de los §
bordes de wna ramura 284 semicircular en el soporte 270, '
pueden utilizarse para diferentes retardos segﬁn se pueda

requerir,

hne Semtm——

El ejemplo de la fig. 22 es pare fines ilustrati- |
vos edlemente, y las posibilidades de tales disposiciones |
son numerosés, gegiin resultar£ evidente pars los expertos
en la materia., Tambien es evidente gque, debido &l hecho de '
que el nimero de pistas de reloj y de las correspondientes
cabezas de reloj es igual al mimero de zonas de pista, como |

se ha explicado previamente, un cierto nimeroc de pistas,
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correspondientes a las pistas de reloj no usadas cerce del
borde de cada cara de disco, estd tembien disponible para

operaciones de fines especiales. Por ejemplo, suponiendo
un archivador de disco comprendiendo 24 discos, usado para

reglistro normal de datps en sels zonas de frecuencie, se

utilizen seis pistas de relo] y cabezas de reloj sélamente
para procurar los necesarios impulsos de sincronizacidn o
de engranaje. Suponiendo que solamente una cara de cade dis-
co tenga encima de ella una pista de reloj, 18 caras ten-

drén una pista periférice libre disponible para cualquier

objeto, que pudiera requerir el que proyecte el sistema.
Pueden utilizarse cabezas traductoras, montadas sobre los
puentes 50 de cabezas de reloj, como se ha explicado ante~
riormente, para registrar y leer en dichas pistas porifé- %
ricas, ‘ ‘
Principio de bloque de comstruccién del ;

archivador de disco.
La fig. 21 ilustra una porcidén del bastidor del
archivador de disco segin el invento con un husillo 16 de |

disco que se extiende a ambos lados del cédrter 14 de apoyo

del husillo. La fig. 24 ilustra una disposicidn similar, pe-
ro con un husillo 16 mas corto para el disco y un cérter ;
22 de archivador de¢ disco gue tenga menor capacidad. El pe- .
destal 12, el cdrter 14 del cojinete de husillo ¥y los mediosi
impulsores para el husillo 16 son las mismas partes noxmali—l
2adas, como son los discos, las cabezas traductoras, los

brazos de balancin, el colocador etc,
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¢ De esta maners, los brazos de balsmcin 302, 304, 306 y 308

! posicién de componentes, que en el husillo 16 se extiende

v ———

La figura 25 ilustra otro ejemplo posibie de dis-

solemente en un lado del ofrter 14 de cojinete de husillo, |
dando otxo archivador de cepacidad reducida, utilizando tamp]
bien les mismas parfes normaslizadas. Utilizando tal princi-
pio de bloque de construccién, podria construirse de acuerdo
con las necesidades del comprador un erchivador dg disco de
cuaiquier capacidad dada, por ejemplo, desde 26 discos = so-'
lamente un disco.

les figuras 26 y 27 muestran esquemdticamente,cémo

pueden emplearse haste cuatro colocadores 286 a 292 para cone!
i

trolar individualmente cuatro ejes de brazo de balancin y

cuatro juegos de brazos de balanoci{n. El colocador 286 eé wti-

: i
‘lizado pare controlaer el eje 294 de brezo de balancin, el co-!

locador 288 es usado para controlar el eje 296 de brazo de ;

balancin, los colocadores 290 y 292 se emplean paras contro- |

lar los ejes de brazo de balancin 298 y 300 respectivamente.

son oscilables independientemente, proveyendo por ello mds.

répide direccidn de les pistas y registro o leoturas ihdepen-!
dientes de la informacidén y la posibilided de efectuar regis-g
tro o reﬁroduccién plurales de datos.

1las cabezas traductoras de datos, soportades por ]
brazos de balaenein 302 y 304, pueden emplearse para registrar
Y leer impulsos en una mitad de la longitud de las pistas, y
las cabezas traductoras, soportadas por los brezos soportado-

res 306 y 308, pueden usarse para registirar y leer impulsos
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cuencias de sincronizacidn, una para cada zona, operando
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en la otra mitad de la longitud de las mismas pistas, de
lo que resulte, entre otras ventajas, un tiempo de direc-
cién considerablemente reducido. O biem, las cabezas tra-
ductoras de datos, soportadas por los brazos de balencin
302 y 304, pueden utilizarse para registrar y leer impulsos

en cualquier otra pistae, y las cabezas traductoras, gopor-|
tedas por los brazos de balancin 306 y 308, pueden utilizarl
8e para registrar y leer impulsos en cualquier otra pista

alternativa.

Tambien pueden utilizarse hasta cuatro puentes
de cabeza de reloj, 310 @ 316 pare incrementar el mimero |
de pistes de sincronizacidn o fines especiales disponibles.?

Los ejemplos arribe indicados de combinaciones ;

de elementos se dan solamente como muchas otras ilustra-

- nes de la versatilided y flexibilidad contenida en la cnns-;

truccidn segin el invento y machas otras combinaciones re- g
sultardn fécilmente aparentes para los expertos en la ma=~

teria.
' Funcionamiento.

_ Con el fin de explicar el funcionamiento del ar-
chivador de disco del invento se supondréd que el aparato i
tiene 24 discos o 48 caras de registro, 6 zonee de regis- |
$ro en cada cara de disco, operando cade una a diferente

frecuencia predeterminade, requiriendo por lo tanto 6 fre-

las correspondientes zonas de cada cara & la misme frecuen-
cia. Seis cabezas traduotoras cooperan en cada cara de dis-
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co, una cabeza traductora por zons, ILa salida del coloce-
dor puede ocupar cualesguiera de 128 posiciones, dendo por
resultado 128 pistas por zona, o un total de 768 pistas por
cara de disco.

 Un motor eléctrico 20 estd conectado @ una fuen-
te de energia eléctrica ¥ los discos 18 son llefados a ve-
locidad de giro de funciomamimnto creando una pelicula la-
minar de aire adherida.a su superficie. Tan ﬁronxo 1z peli-
cula laminar de aire es suficiente para soportar las almoha—
dillas de la cabeza traductora, los soportes de la lenglie-

ta traductora son inclinados para llevar las almohadillas ?
e le posicidén "volente" donde estdn montadas sobre un co-

jin de aire. El ampesrato estd chora listo para registrar in-.
!

formacidén o pars leer informacidn previamente registrads.

Une sefial de direccidn de cplocadér de siete frag-
mentos se suministra s las vélvulss de control del coloca- g
dor. Suponiendo, con fines explicativos, que una selial binaé
ria de direccidn 1011001, por ejemplo, se suministra e las
vdlvulas de control, el eje de salidas del colocador se des-

plaza 8 la posicidn 89. Todos los conjuntos de bRbra dé:ca-

beza traductora son oscilados a la posicidn 839 y todas las
cabezas traductoras se indizan con le pista 89 de su res-
DPectiva zodna.

Ia seleccidn final de una 0 mas de las cabezas
as{ indizadas se efectda entonces electrdnicamente, al mis-

mo tiempo que se selecciona la apropiada cabeza de reloj de
sincronizacidn, tambien electrdnicamente.
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Puede seleccionarse una cebeza para registro o

.-

reproduccidn en serie, o varias cabezas pueden seleccionar-
se para registro o reproduccidén simultdneos o paralelos de

la informecidn.

Conclusidn.

H

De la descripoién arriba indicada puede observarse?
qué los aparatos cohstruidos de acuerdo con lo expuesto en
el presente invento procuran un dispositivo de calmacenaje
de datos de gran capacidad, que es mas bajo de coste, menor |

¥

en tamafic fisico, mds simple de hacer funcionar y mds versé-

+1il1 que los aparatos hasta ahora disponibles.

- a——

b e <+ e e e L
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1s;« Mejoras en la construccidn de aparatos de al-
macenaje de datos megnéticos, caracterizadas por comprender i
en combinacidn: Un bastidos de base deformsble soportado en
el suelo{ un miembro de pedestal rigido fijado a dicho bas-
tidor de base y que spporta todos 1los componentes de dichos
aparatos; un élojamiento soportador de husillo en la parte

superior de dicho pedestal; un motor eléctrico fijado encima

de dicho alojamiento de apoyo del husillo; un husillo apoys~ |
do giratoriamente en dicho alojamiento soportador de husillo%
que se extiende hacia el exierior en ambos lados del mismo; %
medios para impulsar dicho husillo desde dicho motor eléctri;
¢0; une pluralided de discos espaciados regularmente monta- %
dos coaxilmente sobre dicho husillo y teniendo pisats concén%
tricas de datos sobre una superficie magnetizable en ambas ?
cafas Qe 1o§ mismos;tmedios.que bloquean individualmente di-}
chos discos sobre dicho husilio y medlos. que sujetan colec~ -
tivamente dichos discos conjuntamente para rotacién simul-

tédnea por aicho husillo; un aléjamiento a modo de caja de

. perte superior abierta para el sje del'brazo de balancin, su~|

1

jeto @ un lado de dicho pedestal en le proximidad del fondo

del miemo y que se extiende hacis afuers de modo sustancial-

et - e =

mente paralelo a dicho husillo; des ejes de brazo de balen-
¢in rotativos por un arco predeterminado, estando dispuestos

dichos ejes de brazo de balancin con un extremo contra otro
en dicho alojamiento de eje de brazo de balanci{n; una plura-

lidad de brazos de balancin espaciados sustancielmente de
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modo regular enclavados en dichos ejes de brazo de balancin,

extendiendose cado uno de dichos brazos de bslancin normel-
mente entre dos discos consecutivos y el ¥ltimo de dichos
brazos de balancin extendiéndose paralelamente & les caras
de los discos mds exterior y mds interior; cebezas traduc-
toras de datos, espaciados uniformemente, soporiedas scbre i
el extremeo de cﬁda uno de dichos brazos de balancin en mime-

ros iguales para registro y reproduccidn de impulsos de da=

tos sobre dichas superficies magnetizebles de disco en pis-
. 1
tas concéntricas sobre las mismas; dos brazos oscilantes, !

cada uno de los cuales estd coneetado al éxtremo més inte- i
fiqr de cada uno de dichos ejes de brazo de balancin a tra- t
vés de una ebertura en dicho pedestal; un miembro de yugo , i
que acopla rigidamente uniendo dichos brazos oscilantes; wn E
colocador digital accionedo por sefial teniendo un miembro dei
selida, capaz de ocupar cualesquiera de una serie de posiciof
nes discretas espaciadas por igual, en respuesta a sefiales
eléctricas de control en una fb:ma binaria; medios que co-

nedten dicho miembro de salida a dicho miembro de yugo, por

lo que los desplazamiénxos lineales de dicho miembro de sali-

da se transfieren en desplazamientos regulares de dichos bra-
zos de balancin, haciendo por ello que dicha cabeza traducto-

ra dg datos se indice para registrar y reproducir en relacié@
i

con dichas pistas concéntricas de detos; una psita de sincro-

nizacidn cerca del borde de algunas de las caras de disco
con impulsos de tiempo registrados sobre la misma para sin-

cronizacidn de registro y reproduccidn de dichos impulsos
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de datos; y una cabeza traductora de reloj por dicha pista f

de eihcronizacién nara lecturs de dichos implusos de sincro- |
nizacidn registrados sobre la misma.
2.- Mejoras segin la reivindicacidn 1, ceracteri-

zades porque las pistas concéntricas de datos en las super-
ficies magnetizables de los discos estdn divididas por igual
entre variag gonas concéntricas de frecuencia y todas las

pistas de una zona dada tienen impulsos de detos registrados
sobre las mismas en uns freeuencia constente; los brazos de
belencin llevan cada uno por lo menos una cabeza traductora

de datos para cade una de dichas zonas; y estdn previstas

e e e o e ————— e e et 4

tantas plstas de sincronizacién y correspondientes cabezas

traductoras de reloj como zohas existen, estando prevista
cada pista de sincronizacidn, cerca del borde de una cara de !
algunos de los discos. , | : , ;

| 3.~ Mejoras segin la reivindicacién 1, caracteriza%
das porque las pistas disponibles cerca del borde de una ca—%
re de los discos libres de pistas de sincronizacidn, se uti- f
lizen para acumulacidn provisional de datds; y la cara exte-

rior de lo menos un disco mds al exterior se utiliza para

acumulacidén provisionsl de datos.

4.~ Mejoras segin la reivindicacidén 1, caracterize-

"~ das porque los ejes de brazos de balanoin estédn soportados !

]
por miembros de Junta de pivote flexibles comprendiendo miems-
bbos de lenglieta radislmente flexibles dispuestos alternati-
vamente en dngulo recto entre si y teniendo uno de sus ex~

tremos sujeto e un blogue fijado a un manguito apretado en
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un taladro de dicho alojemiento de eje de brazo de balan~
cin y sus otros extremos sujetos en una porcidn de pestafia ~
de sector de dicho eje. '

5.,= Mejoras segin la reivindicacién 4, caracteri-
zadas por medios para rdpida desconexidén de dichos brazos
oscilantes desde‘dichos ejes de brazo de balancin; medios
para aflojar soltando dichos manguitos en diché alo jamien—-
to de eje de brazo de balancin; medios mamuales para hacer
girer angularmente dichos brazos de balancin y ejes de bra-
20 de balancin, con dichos menguitos girando en sus corres-
pdndientes taladros en dicho alojamiento de eje de brazo

de balancin, por lo que dichas cabegzas traductoras de datos

se osc{lan para gquedar libres de dichos discos; y medios pa-;

ra devolver dichos ejes de brazode balancin y manguitos y

i
i

brazos de balancin 2 la posicidn que ocupan previamente pa- :

ra volver a coneétar dichos brazos oscilantes a dichos ejes
de brazo de balancin.,

6.~ Mejoras eﬁ la construccidn de aparatos de al-
macenaje de datos magnéticos, caracterizadas por comprendsr
en combinacidn: Un bastidos de base; un miembro de pedestal
rigido, fijado a dicho bastidor de base ¥y soportando todos
los componentes de dichos aparatos; un algjanianto soporta~-
dor de husille en la parte'superior de dicho pedestal; un
husillo apoyado giratorismente en dicho alojamiento de apo-
yo de husillo y Que ge extiende hacie fuera por lo menos
‘en un lado del mismo; medios pafa hacer girar dicho husillos;

por lo menos un disco montado coaxilmente sobre dicho husi-
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Jlo y teniendo pistas concéntricas de datos sobre una euper-f
ficie magnetizable sobre ambas caras del mismo; medios que
bloguean dicho disco sobre dicho husillo; por lo menos un !

alojamiento, a modo de caja de parte superior abierta, para

el eje.del brazo de balancin, sujéto a8 un lédo~de dicho pe~- ‘
t
destal prdximo al fondo del mismo y que se extiende hacia

el exterior, sustancialmente en paralelo a dicho husillo;

arco predeterminado dispuesto en dicho alojamiento de eje

i
!
por lo menos un eje de brazo de balancin rotativo por un i
|
de brazo de balancin; por lo menos un brezo de balancin en- !
o i

H

clavado en dicyo-éje\deAbrazo de balanci{n, que se extiende

paralelamente a8 la cera de dicho disco; por lo menos une ca-!

:beza traductora de datos, soportada en el extremo de dicho

}

‘brazo de velancin, para registro y reproduccidén de impulsos !

de datos sobre dicha superficie maghetizable de disco sobre f
pistas concéntricas de la misma; por lo menos un colocador, f
accionado por sefial digital, teniendo un miembro de salida i
capaz de ocupar cuzlesquiera de una serie de poaicioﬁes dis-i
tintas igua;mente espaciadas en respuesta e sefiales eléctri-i

cas de control de una forma binarias; medios que conectan

dicho miembro de salide a dichd eje de brazo de balancinm,
por lo que los desplazgm;entos lineales de dicho miémbro de
Balide son transferidos en désplazaﬁientos angulares de 4di- i
cho btrazo de balanci{n, por lo que se hace que dicha cabeza
traductora de daios se indice para registro y reproduccidn
en relacidn a dichas pistes concéntricas de datos; por lo

menos una pista de sincronizacidn cerca del borde de una de
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las ceras de disco, con impulsos de sincronizacidn registra-
dés:gobre la misma, para sincronizecidn de registro y repro-
duceidn de dichos impulsos de datos y por lo menos una cabe-

za traductora pare leer dichos impulsos de sincronizacién

registrados en diche pista de sincronizecidn. ;

7.- Mejoras segun la reivindicacidén 6, caracteri- f
zadas porque dicho huslllo se extiende en un lado de dicho '
alojamiento de apoyo de husillo; de uno a trece discos es=
tén montados coaxilmente sobre dicho husillo; de uno a cator

ce brazos de balancin estén enclavados a cada uno de dichos

ejes de brazo de balancin; y de una a ocho cabezas $raducto-:
ras de datos estédn soportadas en el extremo de dicho brazo

de balancin.

| e aebia e ra b

8.~ Mejoras segin la reivindicacidén 6, caracteri-
zadas porgue dicho husillo se extiende a ambos lados de di- é
cho alojamiento de apoyo de husillo; de dos & veintiseis '
discos estén coaxilmente montados sobre dicho husillo, si-
nétricamente dispuestos a ambos lados de dicho alojemiento

de apoyo de husillo; de uno & catorce brazos de balancin,

estando enclavado cada uno a dicho eje de brazo de balancin;i

¥ de una a ocho cabezas traductoras de datos estdn soporia-

das en el extremo de cade brazo de balancin mencionado.

S.=- Mejoras en la construccién de aparatos de al-
macenaje de datos magnéticos, ceracterizadas por comprender
en combinacidn; un husillo sustancialmente horizontal, mon—

tado rotativamente e través de un alojamiento situado en la
poreién superior de dicho pedestal; extendiéndose dicho hu-
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8illo hacia el exterior fuera de dicho pedestal en dos lados|
del mismo; un motor impulsor sujeto 8 la parte superior de
dicho alojemiento; medios que transmiten ls rotacidn del _
ejé de dicho motor impﬁlsor a dicho husillo; una pluralided
de discos planos suaincialmente, idénticos, espaciados por
igusl, rigidemente sujebos a dicho husillo para rotacidn
con el mismo; teniendo cada uno de dichqs discos en su por-
cidn centrael un miembro de eubo para sujetar encima de di-

cho husillo; medios que sujetan dicho miembro de cubo a di-

cho husillo y medios que sujetan entre si{ una pluralidad de

miembros de cubo; una capa de superficie registradora magne-i

{

tizable en ambas caras de cada uno de dichos discos entre

dicho miembor de cubo y el borde del disco; por lo menos i
i

una cabeze traductore magnética soportada en préxima yuxta- ;

posicidn con dicha superficie magnetizable para registrar Yy !

leer informecidén en la forma de impulsos magnéticos registra-

dos sobre pistas concéntricas sobre dicha superficie magne-
tizable; un sostén pare dicha cabeze traduc tora mévil para~
lelemente a dicha superficie magnetizable; medios para hacer
que dicho sostén ocupe posiciones radiales predeterminadas
en respuesta & una sefial de mando de direccidn de pista; y

medios para procurar impulsos de sincronizacién para el ob-

Jeto de sjustar el tiempo y sincronizar dicho registro y lec~
|

tura de informacidn sobre dichas pistas concéntricas,

10. Mejoras segin la reivindicacidn 9,caracyeriza-

des porgue dicho sostén para la cabeza traductora es mévil

en arco parslelamente & dicha superficie magnetizable sobre

—— o o S,
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‘los discos.

‘zadas porque la seleccién de la pista apropiada en la zona

‘sostén; y la seleccidn de la zona apropiada se efectda pov |

l
i
i
i
i

11.~ Mejoras segin le relvindicaién g, caraesgriga,
das porque la superficie magnetizable sobre los discos comprgnp

de varias zonas de registro concéntricas teniendo ceda une

une proipa frecuencia registradora; estando subdividida ca- |

da una de dichas zonas en varias pistas regisiradoras concenp
tricas; dicho sostén lleva por lo menos una cebezs traducto
para cada una de dichas zonas registradoras; algungs de les
caras de disco tienen una pista de reloj préxima el borde

de le cara del disco siendo el mimero total de tales pistas

de relog igual 8l pimero de dichas zonas; y un mimero corres-
pondiente de cabezas traductoras estdn montadas en una posi-

cién fije pare leer impulsos de ajuste de tiempo registra-

——— e

dos en dichas pistas de reloj.
12.- Mejoras segin la reiv1ndieac16n 11, caracteri—

apropiada estd determinada por la posicidn radial de dicho.

]

medios, que conectan la apropiada cabeze traductora y desco-

nectan las otras cabezas traductoras.

13.- Mejoras en 18 construccidn de aparatos de
almecenaje de datos magnéticos, caracterizadas por compren=- 5
der en combinacidén; Una base soportadora; un pedestal suje- |
%o & dicha base soportadors; un kusillo sustancialmente ho- |
rizontel apoyado giratoriamente & travéds de un alojamiento
montado encima de dicho pedestal, extendiéndose dicho hugi~
llo hacia el exterior fuera de dicho pedestal en lo menos

un lado del mismo; medios que impulsan giratoriamente dicho
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 dad de pistés concéntricas sobre dichas superficies para re-
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husillo; por lo menos un disco montado sobre dicho husillo !
para rotacién por el mismo; una capa de superficie magneti-
zable en ambos ledos de dicho disco; por lb menos una cabew

ze traductora magnética soportada mévilmente en préxima yux-

téposicién en dicha superficie magnetizeble para registrar
¥ leer impulsos magndticos sobre pistas concéntricas sobre
dicha superficie magnetizable; ¥y medios para hacer que dicha |
cabeza traductora sea arqueadamente mévil de modo paralelo

e dicha superficie magnetizable para explorar pistas selec-

v - 1k - i TS i i . S

cionadas en respuesta a une sefial de seleccidn.

14.- Mejdras segin la reivindicacién 13, caracter17
zadas porque dicha superficie megnetizable estéd dividida en f
varias zonas concéntricas; por lo menos una cabeza traducto-'
ra megnética estd prevista para cada uns de dichas zonas; %
una pista de reloj esté previsfa en dicha superficie magneti-—
zable pare cade uns de dichas gonas; une cgbeza traductora |
por piste de reloj estd montada en una posicién fije pare
leer impulsos de ajuste de tiempo registrados sobre dicha !

piste de reloj.

' 15.~ Mejores segﬁn las reivindicaciones preceden-
tes, caracterizads por comprender una pluralidad de discos
rotativos teniendo superficies megnetizables en ambos lados

de los mismos y montados sobre un husillo comin; una plurali-

gistrar magnéticamente impulsos de informacidn; cebezas tra-
ductoras de dates para registrer dichos impulsos sobre di-

chas pistas concéntricas y peras reproduccién'de impulsos re-
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‘duccidn de dichos impulsos de informacién, estando dichos
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gistrados desde dichas pistas, siendo el mimero de dichas
cabezas traductoras el mismo para cada lado de dichos dis-
cos; medios para hacer girar dichos discos unifdrmemente y
de modo simulténeo; medios para hacer que dichas cabezas

traducioras exploren pistas predeterminadas en respuesta a

una seflal de seleccién; impulsos de ajuste de tiempo almace-'
nados megnéticamente para sincronizar el registro y la repro-

impulsos de ajuste de tiempo sobre una pista de ajuste de

tiempo cerca del borde de algunas de las caras de los dis=- !
cos; y cabezas traductoras de reloj para leer dichos impul- |
soa de ajuste de tiempo.
l6.-Mejoras segin la reivindicacidn 15, caracterizadas g
porque las pistas cerca del borde de las caras de disco, 1li-.
bres de pistas de ajuste de tiempo, se utilizen paras acumu-
lacién provisional de datos; y la cara exterior de lo menos i
un disco més exterior se utiliza pare ascumulacidén provisio- |
nal de datos. {
17.- Mejoras segin la reivindicacidn 15, caracteriza=- :
das porque impilsos de datos estdn registerdos en todas las ;
pistas & una frecuencia de impulso uniforme, irrespectivamen'
tq 2 los radios de las pistas; y un juego de impulsos de ajus—
te de tiempo se registra en una pista de ajuste de tiempo

para sincronizacién con registro y reproduccidn de impulsos

de datose.

18.- Mejoras sezin la reivindicacidén 16, caracteriza-

das porque dichas pistas concéntricas estédn divididas en n |
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| zedas porque haste dos ejes angularmente mdviles estédn dis-
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zonas de frecuencia; los impulsos de datos se registran en
todas las pistas de una zona dede a una frecuencia de impul-
so uniforme; ¥y n juegos de impulso de ajuste de tiempo estén !
registrados sobre n pistas de'ajuste de tiempo, siendo ceds
Juego de dichos impulsos de ajﬁste de tiempo de una frecuen=
cie dada para sincronizacién del registro y de la reproduc-
cidn de impulsos de datos sobre 1las pistas de la zona co-

rrespondiente

19,~ Mejorés segin la reivindicacidn 18,caracteri- |
zedas porque n es igual al mimero de las cabezas traductoras I

|
de datos, que cooperan con la superficie magnetizable de cada;

! lado de dichos discos.

20.~ Mejoras gegin la reivindicacidn 18, caraeter1~]

zadas porque los medios para hacer que dichas cabeazas traduc-:
toras exploren pistas predeterminadas en ;eepuesta e una se- §
fial de seleccidén comprenden: Medios, que montan dichas cabe- i
zas traductoras sobre el extremo de un mieﬁbro de brazo de !
balancin, que s; extiende en el espacio entre discos consecu~§
tivos; medios que montan el otro extremo de dichos miembros
de brazo -de balancin gobre un ?39 mévil engularmente, que se i
extiende sustancialmente paralelo a dicho husillo coming y

mbdios que c¢olocan en posicién'dicho eje en posiciones angu- l

lares distintas en respuesta & una seflal de seleccidn.

'21.;-Mejoras segin la reivindicacidn 18, caracterie-

puestos simétricamente en ambos lados de dicho husillo comin,

llevando cada uno de dichos ejes une pluralidad de brazos de
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balancin soportadores de draductores; y dichos ejes estdn

individualmente colocados a distintas posiciones anguleres
por medios separados controlados por sefiales de seleccidn
separadas.

22.- Mejoras en la construccién de apsratos de
almecenaje de datos magnéticos.

. Segin se describe y reivindica en la presente me-
moria descriptiva y se ilusira con los dibujos que a la mis-
ma se.acompaﬁan.

Consta esta memoria de cuarente y siete hojas fo-

liadas y escritas & mdquina por une sola cara.

e \——— o
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