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82 1604$ 23-9-1982 Francia

. **
7̂) FECHA DE FUBUODAO ¿LABtFtCA&OW [HTERHACtOHAU

P4&C) 2 3//</ ... :
YtTL'LO DE t-A tNVENCtON

"CONJUNTO UNITARIO PARA EMBRAGUE"

...

(7?)S0LiC!TANTE tS) * # * ^
VALEO (BD/LH-CAS 1194)

COMtCtUO DEL SOUCM-AMTE
64, Avenue de la Grande-Armée 75017? París, Francia

(7̂  tNVEHTOR <ES)
Philippe LASSIAZ

^̂TtTUt-AR tES!

(?2) REPHEÍENTAHTE
D. ALBERTO DE ELZABURU MARQUEZ (P.-84,519)

UNE A - 4 MOO 3204 CCF UTiUCESE COMO PRtMF.RA FAGtMA OE t-A MEMORiA



P *  8 4 .5 1 9

5

10

15

20

25

30
10103

ütsjw nftní. 1

El presente invento se refiere de una manera general 
a los embragues de diafragma, especialmente para vehículos 
automóviles, es decir, los embragues en los cuales los me­
dios elásticos necesarios para su aplicación están constituía 
dos por una pieza anular, llamada diafragma, que comprende,
de una sola pieza, una parte periférica que forma arandela

*****
Belleville, y una parte central fragmentada en dedos r^dia- 
les por ranuras.

Para el paso a la configuración de desaplicación de. 
dichos embragues, es necesario intervenir sobre el extreAo 
de los dedos radiales de su diafragma, con ayuda de un ór­
gano de intervención, comúnmente denominado tope de desem-

** *bragúe. ***
+  *  *  +* + +

Dicho tope de desembrague, que comprende usualmenue un
** +rodamiento de bdas para separar en rotación aquél de*Süs 

elementos que está destinado a actuar sobre el diafragma, 
comúnmente llamado elemento de ataque, de éste, comúnmente 
llamado elemento de maniobra, que está adaptado para ser so­
metido, a este efecto, a un órgano de mando cualquiera, en 
la práctica una horquilla de desembrague, puede intervenir 
en empuje o en tracción sobre dicho diafragma.

Cuando interviene en empuje, uno de los anillos del ro­
damiento que comprende, que forma elemento de ataque, se 
puede apoyar de modo muy sencillo directamente sobre el ex­
tremo de los dedos del diafragma.

Pero en la práctica, estando en general el diafragma 
sensiblemente de plano cuando el embrague que equipa está en 
posición de aplicación y las guarniciones de rozamiento de
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su disco de fricción están en estado nuevo, es deseable un 
contacto tórico entre este anillo de rodamiento y los dedos 
del diafragma, debido a la puesta en cono que experimentan 
por flexión éstos cuando su extremo es objeto de un empuje 
axial por parte de dicho anillo de rodamiento.

A este efecto, el extremo de los dedos del diafragma 
puede presentar una protuberancia redondeada.

Esta disposición, que tiene como ventaja permitir I3 ̂* w * *
utilización de un rodamiento con canto de ataque plano^**l;ie-

*  *  +

ne como inconveniente necesitar la aplicación d$ una confi­
guración particular en el extremo de los dedos del diafragma.

En variante, el extremo de los dedos del diafragma pue­
de ser plano, pero el canto de ataque del rodamiento debe
estar entonces, a su vez, redondeado en forma de toro.. ..

* +  *
*  *  +  *Tanto en uno como en otro caso, pueden surgir dific^ul-

* * *
* * * *tades en el curso de una revisión o reconstrucción de.un em­

brague que implique el cambio de su diafragma, si el dia­
fragma de que se dispone para dicho cambio no está adaptado 
al tope de desembrague colocado.

Es deseable, pues, especialmente en tal caso, disponer 
de una pieza, llamada aquí por comodidad pieza de acción que, 
aplicada sobre el extremo de los dedos del diafragma, se be­
neficia de la flexión de éstos en servicio, ofreciendo a la 
vez una superficie de apoyo plana al tope de desembrague 
correspondiente.

Cuando el tope de desembrague interviene en tracción 
sobre el diafragma del embrague con el cual está asociado, 
es necesario que presente un collarín anular, llamado aquí 
por comodidad collarín o anillo de apoyo, dispuesto axial- 

 ̂ mente en el otro lado del diafragma, o que sea solidario
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1

axialmente de una pieza de acción que presente dicho colla­
rín de apoyo.

Usualmente, dicha pieza de acción forma upo de los cons
tituyeptes del tope de desembrague, y de ésto resulta una
cierta complejidad de conjunto para éste.

Es deseable, pues, poder disponer de una pieza de acció
que, aplicada de manera independiente sobre el extremo de
los dedos de un diafragma, es susceptible luego de ser unida

*****
axialmente a un tope de desembrague para permitir a és&a ac-

** +tuar en tracción sobre dicho diafragma.
En la patente francesa presentada el 24 de marzo de.

1972 bajo el número 72 11145 y publicada bajo el número
2.131.731, se describe un embrague de diafragma sobre cuyo
diafragma es aplicada de modo permanente, para el acciona-
miento de un órgano de intervención, que se reduce, por'lo

* * *
demás, en este caso, a un vástago de impulsión que actúa

**
como tope de desembrague, dicha pieza de acción. ***

Esta pieza de acción comprende, por una parte, en un 
primer lado del diafragma, un collarín de apoyo en aplicación 
contra dicho diafragma por una cara de apoyo y, por otra 
parte, en el otro lado del diafragma, resaltos de retención 
apropiados para asegurar su mantenimiento axial sobre este 
último.

Pero los resaltos de retención están formados allí por 
los extremos de lengüetas elásticamente deformables que, al 
formar piezas distintas de la pieza de acción misma, son 
aplicados cada uno individualmente sobre éstas por medios óe 
fijación apropiados.

De esto resulta una realización relativamente compleja, 
y por lo tanto costosa, de dicha pieza de acción, así como
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la posibilidad para los resaltos de retención, de escapar a 
los dedos del ^H^^ragma contra los cuales se apoyan por ro­
tación alrededor de sus medios de fijación, lengüetas elásti­
camente deformables sobre las Cuales son formados.

Además, si basta para la colocación en su sitio de dicha 
pieza de acción sobre el diafragma al que debe equipar, con 
presentar axialmente ésta frente al diafragma, de manera que 
las lengüetas elásticamente deformables que comprende se en-
cuentren a la altura de ranuras de este diafragma y puedan

,* ***así atravesar axialmente éste, y luego hacer girar está'ple-
za de acción alrededor del eje del conjunto hasta que estas

*** *lengüetas elásticamente deformables se apliquen sobre dddos
del diafragma, es necesario en la práctica, habida cuenta
de la extensión circunferencial del extremo de estas lengüe-
tas elásticamente deformables que forma los resaltos de*le-* +*
tención, ensanchar en correspondencia aquellas ranurasudél 
diafragma en las cuales deben se aplicadas. I.

De esto resulta que los dedos del diafragma no tienen 
todos la misma configuración en sus extremos y que, por con­
siguiente, no trabajan todos en las mismas condiciones, en 
perjuicio del conjunto.

En la patente francesa del 13 de diciembre de 1968 
concedida bajo el número 1.595.078, se describe igualmente 
un diafragma para embrague equipado con una pieza de acción.

Pero si en esta patente francesa, esta pieza de acción 
es ventajosamente de una sola pieza, formando cuerpo los re­
saltos de retención que comprende con su collarín de apoyo, 
se extiende toda entera, collarín de apoyo y resaltos de 
retención, en un mismo lado del diafragma, de manera que los 
dedos de este diafragma que están engranados con dichos re-
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saltos de retención se encuentren flexionados de modo per­
manente.

En efecto, la colocación en su sitio de dicha pieza de 
acción implica que, después de una aproximación relativa su­
ficiente del diafragma y de la pieza de acción, se asegura 
axialmente una flexión relativa frente a los otros del extre­
mo de tantos dedos del diafragma como resaltos de retención 
tiene la pieza de acción, y luego, circunferencialmente, una ro-
tación relativa, alrededor del eje del conjunto, de dicha pié-' .** O ^za de acción respecto al diafragma y, al término de esta ro­
tación, aquellos dedos del diafragma que han engranado con*+ *
los resaltos de retención de la pieza de acción, quedan imtíedi-

d%)s por ésta de volver a su configuración natural inicial.
Además de que, a la altura de la zona de afianzamiento

* + ^
de estos dedos con la parte periférica del diafragma, cñ?ev* +* *
forma arandela de Belleville,resulta una modificación 
pestiva de la distribución de los esfuerzos en el senb"3.e 
ésta, susceptible de perturbar sus condiciones de funciona­
miento, estos dedos se encuentran impedidos de participar de 
manera conveniente en el esfuerzo axial de desembrague a 
transmitir en el curso de un paso del embrague a configura- 
ción de desaplicación, en detrimento de la eficacia del con 
junto.

Además, debido a que los resaltos de retención se en­
cuentran dispuestos en el fondo de escotaduras que desembo- ¡ 
can sobre la cara de apoyo del collarín de apoyo para pene­
trar en dichas escotaduras de aquellos dedos del diafragma 
que deben cooperar con dichos resaltos de retención, dicha 
cara de apoyo del collarín de apoyo es discontinua, en de- 

 ̂ trimento de la rigidez de aquélla y de la extensión de su
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superficie de contacto con el diafragma y el desarrollo 
axial del conjunto es relativamente importante.

El presente invento tiene por objeto, de una manera 
general, una disposición que permite evitar estos inconve­
nientes.

De manera más precisa, tiene por objeto, en primer lu
gar, una pieza de acción a aplicar sobre el extremo de los
dedos del diafragma de un embrague, del tipo que comprende,

*******

de una sola pieza, un collarín anular, llamado collarín*<de 
apoyo, que se extiende de modo sensiblemente radial y que,
por una de sus caras, llamada cara de apoyo, está destinado' * ++a venir a apoyarse sobre el extremo de los dedos del dia­
fragma a equipar, y al menos dos resaltos de retención, que
son apropiados para asegurar su mantenimiento axial qob^e

* * ** * * * *dicho diafragma, y caracterizado porque dichos resaltos^de
retención están, axialmente vueltos en dirección a dic^ia cara 
de apoyo de dicho collarín de apoyo. *

Así, la pieza de acción según el invento y, en combi­
nación, por una parte, es de una sola pieza, lo que simpli­
fica ventajosa y económicamente su fabricación y, por otra 
parte, por su collarín de apoyo y sus resaltos de retención, 
está adaptada para encuadrar axialmente por si misma el dia­
fragma que debe equipar, disponiéndose dicho collarín de 
apoyo en un primer lado de este diafragma y dichos resaltos 
de retención en el otro lado de éste, de manera que ninguno 
de los dedos del diafragma es objeto de una flexión defini­
tiva cualquiera.

En la práctica, cada uno de los resaltos de retención 
que tiene la pieza de acción según el invento, está formado 
sobre un dedo de retención que se extiende de modo sensible-
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mente circunferencial en el extremo de una pata de soporte, 
globalmente de modo paralelo al collarín de apoyo asociado.

En la práctica, igualmente, dicha pata de soporte se 
extiende a partir del collarín de apoyo.

Por ejemplo, se puede extender a partir de la periferia 
externa del collarín de apoyo.

En variante, se pueden extender a partir de la perife­
ria interna de éste, incluso cuando, teniendo la pieza dq 
acción correspondiente un casquillo globalmente axial a*^on- 
tar de esta periferia interna sobre una parte, al menos, de
su trayecto, dicha pata de soporte forma cuerpo lateralmente

*  **
con dicho casquillo axial, estando circunferencialmente en 
continuidad con éste.

*'<*.*6
En todos los casos, la cara de apoyo del collarípjle

* * *
- 'apoyo, es decir, la cara de este collarín por la cual.é&te

* * * 'se apoya sobre el diafragma, es siempre.ventajosamente^con­
tinua, lo que es favorable, tanto parala rigidez de este 
collarín de apoyo, como para la extensión de su superficie 
de contacto con dicho diafragma y, por consiguiente, para 
una reducción de los desgastes a la altura de esta superfi­
cie de contacto.

En todos los casos, igualmente, la pieza de acción se­
gún el invento, implica sencillamente, para su colocación, 
una aproximación del diafragma y de la pieza de acción, una 
flexión temporal de algunos de los dedos de este diafragma, 
y una rotación relativa de la pieza de acción respecto a 
dicho diafragma, sin flexión definitiva de los dedos de éste 
afectados por los resaltos de retención de la pieza de ac­
ción.

30
10103

A este respecto, el presente invento tiene, además, por
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objeto, la colocación, en el extremo de los dedos del dia­
fragma de un embrague, de una pieza de acción que compren­
de, de una sola pieza, un collarín anular, llamado collarín 
de apoyo, que se extiende de modo sensiblemente radial,y 
que, por una de sus caras, llamada cara de apoyo, esta des­
tinado, a venir a apoyarse sobre el extremo de los dedos del 
diafragma a equipar, en un primer lado de éste, y en el 
otro lado de dicho diafragma, al menos dos resaltos de re-^ 
tención, que son apropiados para asegurar su mantenimiento 
axial sobre dicho diafragma, efectuándose esta colocación 
de tal manera que, después de una aproximación relativa su­
ficiente del diafragma y de la pieza de acción, se ase^u^a 
axialmente una flexión relativa, respecto a los otros, del 
extremo de tantos dedos del diafragma como resaltos de re-**-+*t-
tención tiene la pieza de acción, y luego, circunferqpqial- 
mente, una rotación relativa alrededor del eje del copj,tin­
to, de dicha pieza de acción respecto a dicho diafragma, y 
actuándose de modo que, presentando la pieza de acción*se- 
gún el invento resaltos de retención, formados sobre dedos 
de retención que se extienden circunferencialmente en el ex 
tremo de patas de soporte aptas para atravesar axialmente 
el diafragma, se deja luego volver a su configuración ini­
cial los dedos anteriormente flexionados de éste.

El presente invento tiene, además,por objeto, un con­
junto unitario para el embrague, del tipo formado, por una 
parte, por un diafragma y, por otra parte, por una pieza 
anular, llamada pieza de acción, aplicada sobre el extremo 
de los dedos de dicho diafragma, estando caracterizado este 
conjunto unitario porque la pieza de acción es una pieza 
según el invento, tal como se ha descrito sucintamente mas
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arriba.
En la práctica, dicho conjunto unitario está caracte­

rizado muy particularmente porque, estando los resaltos de 
retención que tiene la pieza de acción formados sobre dedos
de retención que se extienden circunferencialmente en*-ey.

. *extremo de patas de soporte, dichas patas de soporte atravie­
san axialmente el diafragma, bien a favor de las ranuras que 
existen entre los dedos de éste, bien a favor de su Vaciado 
axial.

En todos los casos, el diafragma que comprende di<qho
conjunto unitario tiene, en reposo, una configuradLónlicIéntica.
a la que sería la suya en ausencia de la pieza de acci&&.* * * *

Además, los extremos de estos dedos radiales tienen... *

todos un mismo contorno.
En efecto, la aplicación sobre el diafragma de la pieza 

de acción según el invento no necesita ventajosamente nin­
gún recorte particular para algunos de los dedos de este 
diafragma, pudiéndose beneficiar esta aplicación, bien de las 
ranuras que separan dos a dos dichos dedos, bien del vaciado 
axial circunscrito por éstos.

Los objetos del invento, sus características y sus ven­
tajas, se deducirán, por lo demás, de la descripción que 
sigue, a titulo de ejemplo, con referencia a los dibujos es­
quemáticos anejos, en los cuales;

-la figura 1 es una vista en corte axial de un conjunto 
unitario para embrague de diafragma según el invento;

-la figura 2 es, a la misma escala, una vista axial en 
corte parcial de la única pieza de acción que tiene según el 
invento dicho conjunto unitario, representada aisladamente, 
estando tomado este corte axial según la línea quebrada
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11-11 de la figura 3;
-la figura 3 es una vista en corte transversal de esta 

pieza de acción, según la línea 111-111 de la figura 2 y
-la figura 4 es, a escala diferente, una vista parcial 

en perspectiva de la misma;
.**-las figura 5, 6 son, cada una, respectivamente,*.uup 

vista en corte axial y una vista en corte transversal que 
ilustran una primera fase de la colocación en su sitió, de 
la pieza de acción según el invento sobre el diafragma al 
que debe equipar; ...*.

-las figuras 7, 8 son, cada una respectivamente).vastas
*  *  *  *

análogas a las de las figuras 5, 6 e ilustran una segúh&a
* * * *

fase de esta colocación; I*.... *
-la figura 9 es una vista análoga a la de la figura 5 

e ilustra una variante de realización;
-la figura 10 es una vista anábga a la de la figura 7 

y se refiere a una variante de realización;
-la figura 11 es igualmente una vista análoga a la de 

la figura 7 y se refiere a otra variante de realización;
-la figura 12 es una vista parcial en perspectiva de 

la pieza de acción utilizada en esta última variante de rea­
lización.

Las figuras 1 a 9 ilustran la aplicación del invento a 
un tope de desembrague arrastrado 1 0, es decir, a un tope de 
desembrague destinado a actuar ep tracción sobre el diafrag­
ma 11 del embrague al que debe mandar.

Dicho de otro modo, para intervenir sobre el diafragma 
1 1, este tope de desembrague 10 es objeto, a su vez, por 
parte de un órgano de mando cualquiera no representado, de 
una tracción que, según la flecha F1 de la figura 1, lo so-
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licita en. dirección, opuesta al, diafragma 1 1.
Ai no formar parte dicho tope de desembrague en sí del 

presente invento, no ha sido esquematizado en la figura 1 , 
y no se describirá aquí.

De manera en si conocida, el diafragma 11 que debe-man-
dar es una pieza globalmente anular que tiene, de una Tsqi&
pieza, una parte periférica 12 circularmente continua, que
está adaptada para formar arandela de Belleville, y uñá'jpieza
central 13, que, alrededor de un vaciado axial 14, está
fragmentada en dedos radiales 15 por ranuras 16 procedentes

** * ***cada una, individualmente, de pasos 17 de sección superior 
practicados en la raíz de los dedos radiales 15, entredicha 
parte periférica 12 y dicha parte central 13 (figuras-T-y 6 )

Estas disposiciones son bien conocidas en sí mismas, y 
al no formar parte del presente invento, no serán descritas 
con más detalle aquí.

De manera igualmente en sí conocida, para la interven­
ción del tope de desembrague 10 sobre el diafragma 1 1, está 
asociado con éste una pieza 19, llamada aquí por simple co­
modidad pieza de acción que, al formar también, a su vez, 
una pieza anular, está adaptada para ser aplicada sobre el 
extremo de los dedos radiales 15 del diafragma 11.

Globalmente, la pieza de acción 19 tiene un collarín 
anular 2 0 , llamado aquí por simple comodidad collarín de 
apoyo, que se extiende de modo sensiblemente radial y que, 
por una de sus caras 2 2 , llamada aquí por simple comodidad 
cara de apoyo, está adaptado para venir a apoyarse sobre el 
extremo de los dedos radiales 15 del diafragma 11, sobre la ! 
cara de éste opuesta al tope de desembrague 1 0, y al menos 
dos resaltos 33, que son apropiados para asegurar su manteni-
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miento axial sobre el diafragma 1 1.
Según el invento,la pieza de. acción 19,que está represen­

tada aisladamente en las figuras 2 a 4,es de una sola pieza, 
y los resaltos de retención 23 que tiene están vueltos axial­
mente en dirección a la cara de apoyo 22 de su collarfn'&e

* *w

apoyo 2 0,de manera que están destinados a cooperar con*ía*ca^a 
del diafragma 11 vuelta hacia el tope de desembrague 1 0. **. .En la práctica, están previstos tres resaltos de reten­
ción 23, repartidos regularmente de modo circular alrededor
del eje del conjunto, y cada uno de ellos está formado*t?óbre

* *.un dedo de retención 25 que se extiende de modo sensi&lementé
circunferencial en el extremo de una pata de soporte *2&,.*glo­
balmente de modo paralelo al collarín de apoyo 2 0.

En la práctica, dicha pata de soporte 26 se extiende a 
partir del collarín de apoyo 2 0 , y, más precisamente,en esta 
forma de realización, a partir de la periferia externa de 
este collarín de apoyo 2 0, de una sola pieza con éste.

Comprende sucesivamente, desde el collarín de apoyo 20 
al dedo de retención 25 correspondiente, un primer tramo 28, 
que se extiende de modo globalmente radial,un segundo tramo 
29 que, en. el plano del primer tramo 28,se extiende de modo 
globalmente circunferencial, y un tercer tramo 30 que, de 
modo sensiblemente perpendicular al plano de los tramos 28,
29 precedentes, se extiende de modo globalmente axial, unién-t 
dose en escuadra tanto al tramo 29 al cual sigue, como al 
dedo de retención 25 afectado.

En la práctica igualmente, la extensión circunferencial 
de un dedo de retención 25 es, de preferencia, inferior a la 
suma de la anchura de un dedo 15 del diafragma 11 y de la 

 ̂ de una ranura 16 de éste, medidas, una y otra, según la cir-
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cunferencia conforme a la cual se extiende, a su vez, dicho 
dedo de retención 25, quedando entendido que, cuanto más re­
ducida es la extensión circunferencial de éste, es más rí­
gido.

Para ser adaptado para actuar sobre el diafragma* Yfí el*** II. * , \ icollarín de apoyo 20 presenta angularmente, sobre su cara de't
apoyo 22, en dirección a los resaltos de retención 23,*una }

J )protuberancia redondeada 32 que, en la práctica, en la'fprma
!de realización representada, está formada por un embutido dej

este collarín de apoyo 2 0, y que es ventajosamente cifCtfnfe-i
rencialmente continuo. '**.*

* * < #

Finalmente, en la forma de realización representará, 
estando destinada la pieza de acción 19 según el invento a ! 
cooperar con un tope de desembrague 10 que actúa en tracción, 
comprende, a contar de la periferia interna de su collarín 
de apoyo 20 y de una sola pieza con éste, un caequillo glo­
balmente axial 33, que se extiende del lado de los resaltos 
de retención 23, prosiguiéndose ampliamente más allá de 
éstos.

Como se observará, los resaltos de retención 23 están 
radialmente a distancia de este caequillo axial 33, estando 
exteriormente separados de éste en una dimensión radial al 
menos igual a la anchura radial del collarín de apoyo 2 0 .

La pieza de acción 19 según el invento puede serreáLi-! 
zada fácilmente, por ejemplo por corte y embutición apropia­
dos de una pieza elemental metálica.

De preferencia, y tal como se representa, las líneas de 
plegadura 35 que dilimitan el tercer tramo 30 de sus patas
de soporte 26 se extienden de modo sensiblemente radial, de

 ̂ -¡ manera que, circunferencialmente, dicho tercer tramo 30 tie-
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ne un grosor reducido, del orden del de la pieza elemental 
inicial, inferior, en todo caso, a la anchura circunferen­
cial de una ranura 16 del diafragma 1 1.

La colocación sobre éste de la pieza de acción 19 se­
gún el invento se puede hacer, por ejemplo, de la mah&fá*.**
siguiente: después de una aproximación axial relativa'.sh^- 
ficiente del diafragma 11 y de la pieza de acción 19 que 
conduce el casquillo axial 33 de esta última a aplicarte? 
axialmente en el vaciado axial 14 de este diafragma 11, se­
gún la flecha F2 de la figura-5, se asegura axialmente**úna

* .flexión relativa respecto a los otros, según la fleché.F3
*  * .  *de esta figura 5, del extremo de tantos dedos radiale^L.15 

del diafragma 11 como resaltos de retención 23 tienq'ia. 
pieza de acción 19, en este caso tres, y luego, circunferen­
cialmente, según la flecha F4 de la figura 6 , y mientras 
que tres dedos del diafragma 11 están así. arqueados, una 
rotación relativa alrededor del eje del conjunto, de la pie­
za de acción 19 respeto al diafragma 11.

Al término de esta rotación relativa de la pieza de 
acción 19, los dedos de retención 25 que presenta ésta vie­
nen a montar sobre aquellos dedos radiales 15 del diafragma 
que han sido anteriormente curvados (figura 8), del lado 
de estos dedos radiales opuesto al collarín de apoyo 20 aso­
ciado.

Basta, pues, con dejar luego volver a su configuración 
inicial los dedos radiales 15 anteriormente curvados del 
diafragma 11 (figura 7).

La pieza de acción 19 según el invento se encuentra 
entonces, en efecto, convenientemente sujeta al diafragma 
1 1 , estando dicho diafragma 11 axialmente ajustado en la
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práctica con holgura entre, por una parte, por un primer 
lado, el collarín de apoyo 20 de esta pieza de acción 19 y, 
por otra parte, por el lado opuesto, los dedos de retención 
25 de ésta, atravesando las patas de soporte 26 de estos 
dedos de retención 25 axialmente*el diafragma 11 por su ter­
cer tramo 30, a favor de las ranuras 16 que presenta &̂t<e

+  * *

diafragma 1 1.
En el conjunto unitario así constituido de un diafragma 

11 y de una pieza de acción 19 aplicada sobre éste, el dia­
fragma 11 se presenta íntegramente bajo la configuración qu<s

* *  * +

es inicialmente su configuración propia y, para la celopa-
* . *

ción de la pieza de acción 19, no ha debido sufrir ningún
*  * * *

recorte particular ni deformación permanente. j.
Conserva, pues, íntegramente, y sin modificación, las 

carcaterísticas mecánicas que le son propias, y cada uno de 
estos dedos 15 está en contacto con la protuberancia redon­
deada 22 que forma el collarín de apoyo 20 de la pieza de 
acción 19, lo que es favorable para una minimización de los 
desgastes.

El conjunto unitario que constituye con la pieza de 
acción 19 puede ser manipulado ventajosamente de modo unita­
rio como tal, especialmente en el curso del acoplamiento 
del mecanismo de embrague a cuyo equipamiento está destinadc.

Basta luego con sujetarle axialmente el tope de desem­
brague 10 correspondiente.

Al no formar parte del presente invento las modalidades 
de dicha sujeción, no se describirán aquí.

Según la variante de realización ilustrada por la fi­
gura 9 , se aprovecha la rigidez de las patas de soporte 26

ii
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de los dedos de retención 25, y más precisamente la de su 
tramo axial 30, para dar por ésta la flexión de los dedos 
15 del diafragma 11 próximos a aquellos sobre los cuales de­
ben ser aplicados dichos dedos de retención 25.

La figura 10 ilustra la aplicación del invento al*t?aso
* * *en que el tope de desembrague 10 está destinado a act&aj^Ipor

empuje sobre el diafragma 1 1 , es decir, al caso en que, para
su intervención sobre el diafragma 1 1, el órgano de mandó qu^
le está asociado lo solicita en dirección a este diafragma
11, segün la flecha F5 de la figura 10. **-*.

* ***En tal caso, la pieza de acción 19 está despr0vi5ta.de
* * .  +casquillo axial, y su collarín de apoyo 20 está prolongúelo 

radialmente de modo suficiente en dirección al eje del'eon- 
junto, para constituir un anillo de apoyo 37 apropiado para 
el accionamiento del tope de desembrague 1 0 .

Mientras que, como anteriormente, el collarín 20 está 
dotado de una protuberancia redondeada circunferencialmente 
continua 32 para su acción sobre el diafragma 11, dicho anillo 
de apoyo 37 puede proporcionar ventajosamente una superficie 
de apoyo plana al tope de desembrague 1 0, de manera que éste 
puede presentar igualmente a este efecto una superficie de 
acción o de ataque ventajosamente plana.

Por lo demás, las modalidades de construcción y de colo­
cación son idénticas a las descritas más arriba.

Se apreciará la compacidad axial de la realización afec­
tada. En lo que precede, las patas de soporte 26 de los de­
dos de retención 25 se extienden a partir de la periferia ex­
terna del collarín de apoyo 2 0 .

En variante, se puede extender a partir de la periferia 
interna de este collarín de apoyo 2
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Dicha posibilidad es ilustrada por las figuras 11 y 12
que conciernen, a título de ejemplo, al caso en que el tope
de desembrague asociado es un tope de desembrague arrastrado
(no representado en las figuras).

En la forma de realización representada, cada pata de
soporte 26 comprende sucesivamente, desde el collarín/áé^

*  *  *

apoyo 20 al dedo de retención 25 correspondiente, un primer
tramo 38, que se extiende de modo globalmente axial, -K.ufi
segundo tramo 39, que se extiende de modo globalmente radial.

Naturalmente, en el caso en que, como se representa, la
*  *  *  +

pieza de acción 19 presenta un casquillo axial 33 a eoatar
-1.

de la periferia interna de su collarín de apoyo 20, s-iaRdo
* + * *

el tope de desmbrague 10 asociado un tope de desembrague 
arrastrado, sobre una parte al menos de su trayecto, el tramo 
axial 38 de cada pata de soporte 26 puede formar cuerpo la­
teralmente de modo ventajoso con dicho casquillo axial 33, 
estando circunferencialmente en continuidad con éste, tal 
como se representa.

En la forma de realización representada, el casquillo 
axial 33 no tiene en la práctica más que una extensión axial 
reducida, y es globalmente en forma de venturi, presentando 
dos porciones globalmente en tronco de cono a uno y otro lado 
de un cuello mediano de diámetro reducido.-

Como quiera que sea, y como anteriormente, los resaltos 
de retención 23 que presenta la pieza de acción 19 en esta 
forma de realización están también radialmente a distancia 
de su casquillo axial 33.

Las modalidades de colocación de dicha forma de realiza­
ción de la pieza de acción 19 según el invento sobre el dia­
fragma 11 al que debe equipar, son idénticas a las anterior­
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mente descritas.
Pero, como se observará, en esta forma de realización, 

las patas de soporte 26 de los dedos de retención 25 y, por 
lo tanto, de los resaltos de retención 23, atraviesan axial­
mente el diafragma 11 no a favor de las ranuras 16 de-és&e,

.**sino a favor de su vaciado axial 14. *..*1
Por este hecho, no teniendo esta forma de realización 

ningún órgano inserto en las ranuras del diafragma, es**sus- 
ceptible ventajosamente de una holgura transversal más ex­
tensa respecto a éste, perpendicularmente al eje del conjunto, 
lo que, cuando el tope de desembrague asociado es un Tfcp^ 
de desembrague autocentrador, es favorable para el au^ocen- 
trado de éste. J*.

Además, en su fabricación, los recortes se encuentran 
minimizados, pudiendo proceder las patas de soporte 26 que 
tiene del inevitable recorte central correspondiente a su 
vaciado axial.

Naturalmente, el presente invento no se limita a las 
formas de realización descritas y representadas, sino que 
engloba cualquier variante de ejecución y/o dé combinación 
de sus diversos elementos.
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Los puntos de invención para que sean objeto de 
esta solicitud de Modelo de Utilidad en España^ por VÉ1MTE 
años, son los que se recogen en las reivindicaciones s4^. 
guientes:

la. Conjunto unitario para embrague, del tipó.for 
mado, por una parte, por un diafragma, es decir, por una 
pieza anular que tiene, de una sola pieza, una parte peyiíe 
rica que forma arandela Belleville y una parte centra^*frac^

!mentada en dedos radiales, y, por otra parte, por una pieza 
anular, llamada por simple comodidad pieza de acción,.apli­
cada sobre el extremo de los dedos de dicho diafragma, com­
prendiendo dicha pieza de acción, en una sola pieza, un co­
llarín anular, llamado a continuación por comodidad colla­
rín de apoyo, que se extiende de modo sensiblemente radial 
y que, por una de sus caras, llamada a continuación por co­
modidad cara de apoyo, está adaptado para venir a apoyarse 
sobre el extremo de los dedos del diafragma, y al menos dos 
resaltos de retención, que son apropiados para asegurar el 
mantenimiento axial sobre dicho diafragma, caracterizado 
porque los resaltos de retención de la pieza de acción es­
tán vueltos axialmente en dirección a la cara de apoyo de 
su collarín de apoyo.

2a. Conjunto según la reivindicación la, carrete- 
rizado porque cada uno de los resaltos de retención de la 
pieza de acción está formado sobre un dedo de retención que 
se extiende de modo sensiblemente circunferencial en el ex-

')
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±remo de una pata de soporte, de modo globalmente paralelo 
a su collarín de apoyo.

3a. Conjunto según la reivindicación 2á, caracte­
rizado porque la pata de soporte de un dedo de retención de 
la pieza de acción se extiende a partir de su collarín de 
apoyo.

.  %
4a. Conjunto según la reivindicación 3a, caracte­

rizado porque la pata de soporte de un dedo de retención de
la pieza de acción se extiende a partir de la periferia-ex­
terna de su collarín de apoyo.

5a. Conjunto según la reivindicación 4a, caracte­
rizado porque la pata de soporte de un dedo de retención de 
la pieza de acción comprende sucesivamente, desde su'.cólla- 
rín de apoyo a dicho dedo de retención, un primer tr̂ picf.que 
se extiende de modo globalmente radial, un segundo tramo 
que se extiende de modo globalmente circunferencial, y un 
tercer tramo que se extiende de modo globalmente axial.

6a. Conjunto según la reivindicación 3a, caracte­
rizado porque la pata de soporte de un dedo de retención de 
la pieza de acción se extiende a partir de la periferia in­
terna de su collarín de apoyo.

7a. Conjunto según la reivindicación 6a, caracte­
rizado porque la pata de soporte de un dedo de retención de 
la pieza de acción comprende sucesivamente, desde su colla­
rín de apoyo a dicho dedo de retención, un primer tramo que 
se extiende de modo globalmente axial, y un segundo tramo 
que se extiende de modo globalmente radial.

8a. Conjunto según la reivindicación 7a, y en el 
cual la pieza de acción tiene un casquillo globalmente 
axial a contar desde la periferia interna de su collarín de

\
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apoyo, caracterizado porque, sobre una parte, al menos, de 
su trayecto, el tramo axial de la pata de soporte de un de­
do de retención de la pieza de acción forma cuerpo lateral­
mente con su casquillo axial, estando circunferencialmente 
en continuidad con éste.

93. Conjunto según una cualquiera de las reivlndí 
caciones 2a a 8a, y en el cual la pieza de acción tiene qn 
casquillo globalmente axial a contar de la periferia inter­
na de su collarín de apoyo, caracterizado porque los Resal­
tos de retención de la pieza de acción están radialmente a 
distancia de su casquillo axial.

loa. Conjunto según una cualquiera de las Reivin­
dicaciones 2& a 9a, caracterizado porque están previátpS 
tres resaltos de retención sobre la pieza de acción, Regu­
larmente repartidos de modo circular sobre ésta.

113. Conjunto según una cualquiera de las reivin­
dicaciones 2a a 1 0a, caracterizado porque, estando formados 
los resaltos de retención que lleva la pieza de acción so­
bre dedos de retención que se extienden circunferencialmen­
te en el extremo de patas de soporte, dichas patas de sopor^ 
te atraviesan axialmente el diafragma.

123. Conjunto según la reivindicación 113, carac­
terizado porque las patas de soporte de los resaltos de re­
tención de la pieza de acción atraviesan axialmente el dia­
fragma a favor de las ranuras que existen entre los dedos 
de éste.

133. Conjunto según la reivindicación 113, carac­
terizado porque las patas de soporte de ios resaltos de re­
tención de la pieza de acción atraviesan axialmente el dia­
fragma a favor del vaciado axial de este último.

Tí
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14a. "CONJUNTO UNITARIO PARA EMBRAGUE".
Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante 

cede, representado en los dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintidós hojas escritas^ 
a máquina por una sola cara.
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