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MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento se re fiere  a un dispositivo de 
acción manual (y eventúalmente mecánica) para la  recogida 
de frutos machros de los  cu ltivos arbóreos que los  han 
producido, y en particular para la  recogida de las acei- 

. tunas.
En esencia, e l aparato consta de un órgano 

actuante que comprende una estructura que forma por lo
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menos una cavidad, provista de una amplia abortara 
guarnecida de una pluralidad de cuerdas tendidas, que 
consienten la  entrada de las frondas o del fruto en la  
cavidad, pero que son aptas para retener el fruto lib e ­
rado en la  propia cavidad, y una o más lumbreras o hende­
duras que se extienden desde la  mencionada abertura en 
una longitud relativamaite muy elevada y son aptas para 
acoger el ramo o ramito y consentir su paso, reteniendo 
el fruto, que de ese modo es separado y no puedepasar 
por las hendeduras mencionadas.

Ventajosamente, e l árgano actuante lleva  dos 
hendeduras contiguas, constituidas por una abertura 
alargada en la  pred de la  caja, en e l centro de la  
cual está tendido longitudinalmente un ta llo  rígido y 
para mayor ventaja revestido de material blando o elás­
t ic o , ta llo  que termina con una punta cueiforme capaz 
de fa c i l i ta r  la  desviación de lo s  ramitos para consentir 
su inserción en una u otra de las hendeduras que están 
definidas entre lo s  bordes de la  abertura alargada y e l 
ta llo .

Las cuerdas están de preferencia montadas en 
dos f i la s  contrapuestas, con las cuerdas de una f i l a  
vueltas hacia las de la  otra, y eventualmente ligeramen­
te inclinadas hacia la  caví dad.

B1 aparato puede llevar un elemento actuante 
único, con una calidad única, y puede asi maniobrarse a 
mano para hacer que un ramo o ramito se inserte y pueda 
deslizarse el aparato a lo  largo del ramo, de modo que 
la  vegetación, o bien e l fruto, atraviesen la  r e j i l la  de 
cuerdas fle x ib le s , quedando e l fruto retenido daitro de
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la  cani dad mientras la  vegetación, con e l ramito, sale 
por la  hendedura o hendeduras.

El aparato puede, en alternativa, realizarse 
de modo mdltiple, es decir, con una pluralidad de cavida­
des aptas para actuar sucesivamente, por estar constitui­
do por una estructura giratoria ; en sentido ax il a dicha 
estructura es ventajoso disponer un conducto de elimina­
ción de la  fruta recogida.

El aparato podría tener también e l órgano ac­
tuante dotado de movimiento alternativo, en particular e l 
que se obtiene por medios de motor.

Las hendeduras pueden ser regulables, ya sea 
haciendo ajustables unas plaquitas que forman lo s  bordes 
de las hendeduras, ya sea haciendo substitu ible e l ta llo  
revestido que define dichas hendeduras.

La caví dad, o cada una de la s  cavidades, puede 
combinarse con un conducto apropiado de descarga, que 
sirva para transportar lo s  frutos, arrancados y retenidos 
en la  cavidad, hacia un medio de reaogida.

El dibujo muestra ejemplos no lim itativos del 
invento, y en é l;

las figuras 1 y 2 muestran, en v is ta  perspecti­
va anterior y posterior, un instrumento de mano realizada 
conforme al invento;

la  figura 3, muestra dicho instrumento en sección 
longitudinal y en una disposición de funcionamiento;

las  figuras 4 y 5 son secciones transversales 
por las  lineas IV-IV y V-V de la  figu ra  3; y

la  figu ra  6 muestra una modalidad de realiza­
ción desarrollada a modo de rotor, accionable también 
con un medio de motor.
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Según el ejemplo del instrumento solo con accio­
namiento manual, se establece una caví dad entre dos 
flancos 1 simétricos, los  cuales forman también bordes 2 
definidores de una abertura longitudinal 3, la  cual se 

5. extiende a partir de una amplia abertura 4 hasta un
talón 5.

Al talón 5 se aplica la  base de un ta llo  6 , reves­
tido o no de material elástico y que termina en una conte­
ra 7; dicho ta llo  6 se desarrolla central y longitudinalmen­

te ¿ te en la abertura alargada 3y de modo que defina con cada
uno de los  bordes 2 una hendedura relativamente angosta y 
alargada, cuya anchura se establece a base de la s  dimen­
siones medias de.los fru tos  que se han de reaoger; ambas 
hendeduras están indicadas con 3a y 3b en las figuras 

15¿ 4 y 5.
La pieza de fundición o de estampación en molde 

que forma las partes 1, 2 y 5, constituye también una 
empuñadura tubular 8. La empuñadura tubular 8 desemboca 
en la  cámara definida por los  flancos 1, por lo s  bordes 2 

20. y por las aberturas 3 y 4; esta empuñadura puede llevar, 
encajado en 11 a su extremo externo, un tubo flex ib le  12 
que conduce a una cámara de recogida de los frutos deteni­
dos en la  cavi dad*

La amplia abertura 4 está provista de una r e j i -  
25. H a cedente, formada por una doble serie de cuerdaá 14 

relativamente flexible s y elásticas, las cuales están 
fijadas por plaquitas 15 a los  labios inclinados la  de los 
flancos 1, a lo  largo de la abertura 4. Estas cuerdas 
forman en esencia una pantalla apta para peim itir e l paso 

30. del ramito R, ya sea con las hojas F, ya sea con los
frutos 0 prendidos a e llas , por la  flex ib ilid a d  elástica
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de las cuerdas 14 y por la resistencia que ofrece el fruto 
a l arranque; por otra parte, las cuerdas 14 son capaces de 
retener e l fruto arrancado impidiéndole la  salida hacia 
fuera por la  abertura 4, apantallada por dichas cuerdas.

5. Las cuerdas 14 de las dos series están vueltas
unas hacia otras, y de preferencia están ligeramente in c li ­
nadas hacia la  caví dqd interna.

El d ispositivo se emplea haciendo que e l  ramito R 
con las hojas F y lo s  frutos 0 (como las aceitunas) se 

10. inserte en las hendeduras 3a y 3b, definidas entre lo s
bordes 2 y la  cuerda 6 , y a través de la  pantalla formada 
por las cuerdas flex ib les  14; se procede en tanto a un 
movimiento dáL aparato aproximadamente según la  flecha f^ 
(figura 3) ,  o sea con un desplazamiento a lo  largo del 

15. ramito R hacia e l extremo de este mismo ramito; con eso la  
vegetación de las hojas F y de lo s  frutos 0 pasa a través 
de la  pantalla de las cuérdad 14, hasta dentro de la  cavi­
dad formada por el propio d ispositivo; esto es permitido 
por la resistencia  que ofrecen los frutos 0 al arranque,

20. resistencia que no es vencida por la  acd.ón de retención 
de las cuerdas 14, relativamente débiles. Con e l de s iiz a -  
miento daL ramito a través de las hendeduras 3a y 3b, las 
hojas F, con e l ramito R, se deslizan nuevamente hacia 
fuera, mientras lo s  frutos 0 son retenidos, en virtud de 

25. su tamaRo, por las paredes definidas por las hendeduras 3a 
y 3b y por lo  tanto son arrancados. Los frutos arrancados 
permanecen en la  cavidad y son suficientemente ligeros 
para ser retenidos por las cuerdas 14 de la  pantalla delan­
tera; de este modo los  frutos se reúnen en la  calidad fm¡c- 

30. mada por e l dispositivo o sin más son dirigidos directamai-
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te , por la  empuñadura hueca 8 y e l tubo 12, hacia e l recipien­
te de recogida de los frutos. Por consiguiente, e l corrimien­
to del instrumento a lo largo de los ramitos R, en una posi­
ción apta y conveniente para el operador y ta l que las 

5. frondas vengan a pasar prime ramal te a través de la  pantalla 
14 y por lo  ta ito  a través de las hendeduras 3a y 3b , per­
mite la  recogida de lo s  frutos 0 del r  amito por el simple 
desplazamiento del d ispositivo  a lo  lafgo de dicho ramito.

Varios complejos como e l descrito pueden reagru- 
10. parse y proveerse de movimientos alternativos desfasados.

Según e l esquema de la  figura 6 , se prevé un 
rotor que presenta una pluralidad de apéndices sobresalien­
tes  (cuatro en e l d ib u jo ), que están formados cada uno, 
en esencia, como órgano actuante análogo al d ispositivo 

15. descrito precedentemente; asi es que existen tantos
ta llo s  16 (correspondientes a lo s  6) como apéndices, y 
una r e j i l la  17 en combinación con cada uno de los  apéndi­
ces, correspondiente a la  r e j i l la  formada por las cuerdas 
14 del ejemplo precedente. Tara e l traslado de lo s  fru - 

20. tos  puede disponerse una abertura 18, en esencia a x il,
que conduzca a un tubo 19, e l cual constituye también el 
apoyo del rotor, que en este caso se hace girar alrededor 
del e je  de simetría, de ta l modo que, sucegLvamaite, los  
diversos órganos actuantes formados por los diversos apén- 

25. dices del rotor puedan intervenir.
Según otras posibles modalidades de rea lización , 

compatiblemente con las exigencias de ligereza y de manio- 
brabilidad puede realizarse un aparato que t enga un frente 
más ancho del previsto para el dispositivo de las figuras 

30. 1 a 5, para e l ordeño simultáneo de los  frutos de varios
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ramitos prácticamente vecinos, cuando lo s  cu ltivos consien­
tan una operación simultánea asi*

Con la  substitución del emento 6 , se puede 
variar la  anchura de las  hendeduras según las exigencias 

5. de lo s  cu ltivos. Las hendeduras pueden también ajustarse 
mediante elementos desplazables sobrepuestos, aplicados a 
lo s  bordes.

El dibujo muestra solo un ejemplo no lim itativo 
del invento.
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Descrito e l  invento se de & aran nuevas y de propia 
invención las  siguientes reivindicaciones, con prioridad 
de la  demanda de patente ita lian a  N° 21.949/61 del 30 de 
noviembre de 1. 961.

1. Aparato para la  recogida de fru tos, y en parti­
cular de aceitunas, de la  planta, en e l que e l. órgano actuante 
se caracteriza por el hecho de que comprende una estructura 
que forma por lo menos una cavidad, provista de amplia 
abertura guarnecida por una pluralidad de cuerdas tendidas, 
que permiten la  entrada de las frondas y del fruto en la  
cavidad, pero que son aptas para retener e l fruto lib re  en 
la  propia cavidad y una o más hendeduras que se extienden 
desde dicha abertura, en una longitud relativamente muy 
elevada, y que son aptas para re c ib ir  e l ramo o ramito y 
permitir e l paso de la  vegetación, mientras retienen e l 
fru to , que asi es separado, al no poder pasar par dicha* 
hendeduras..

20. 2. Aparato conforme a lo  definido en la  reivindicación
precedente, caracterizado por e l hecho de que e l órgano 
actuante llev a  dos ^hendeduras contiguas, constituidas por 
una abertura alargada en la  pared de la  caja, en e l centro 
de la  cual se extiende longitudinalmente un ta llo  rígido 

25. y, para mayor ventaja, revestido de material e lá s t ico , que 
termina con una punta cueiforme capaz de fa c i l i ta r  la
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desviación de lo s  r  ami tos para permitir la  inserción en una 
u otra de las  hendeduras definidas entre los  bordes de la  
abertura alargada y e l  ta llo .

5?

10 F

15*

3* Aparato conforme a *lo definido en las  reiv indi­
caciones precedentes, caracterizado por e l  heoho de que las 
cuerdas están en un caso montadas en dos f i l a s  contrapues­
tas, estando las  cuerdas de una f i l a  vueltas hacia las  de 
la  otra y ligeramente inclinadas hacia la  cavidad.

4* Aparato conforme a lo  definido en las reiv indi­
caciones precedentes, caracterizado por e l  hecho de que pre­
senta una caví dad única y puede maniobrarse a mano para hacer 
que un;, ramo o ramito se inserte y para hacer deslizar el 
aparato.

5. Aparato para la  recogida de fru tos , y en parti­
cular de aceitunas.

20. Segón se. describe y reivindica en la  presente memoria
que consta de nueve páginas foliadas y escritas a máquina 
por una sola de sus caras, acompañadas de 1 lámina de dibujos.

Madrid, a ga MN 1962 
p , a.
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