@)

56

282944

PATENTE
DE

INVENCION

por "A.‘P.ARATO PARA LA RECOGIDA DE FRUTOS, Y EN PARTICULAR

AOEITUNAS", a favwor de D. GIUIIANO POZZOLINI de nacione~

-~

lidad italiana, domiciliado en Via Trento 9, FIRENZE (Italla)

= . =

MEMORIA DESCRIPTIVA
_ Este invento se refiere a un dispositivo de
accifn manual (y eventualmente mecénica) para la remgida
de frutos madiros de los cultivos arbbreos que los han
producido, y en particular para la recogida de las acei~
tunas. '
En esencia, el aparato consta de un érgano

actuante que comprende una estructura que forma por lo
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menos una cavidad, provigta de una amplia abertura
guarnecida de una pluralidad de cuerdas tendidas, que
congistnten la entrada de las frondas o del fruto en la
cavidad, pero que son aptas para retener el fruto libe-
rado en la propia cavi dad, y una o ms lumbreras o0 hende-
duras que se extienden desde la mencionada agbertura en
una longitud relativamen te muy elevade y son aptas para
acoger el ramo o0 ramito y consentir su paso, reteniendo
el fruto, que de eée modo es separado y no puedepasar
por las hendeduras mencionadas.

Ventajosgmente, el érgano actuante lleva dos
hendeduras contfguas, constituidas por una abvertura
alargada en la mred de la caja, en el centro de la
cual estd tendido longitudinalmente un tallo rigido y
para mayor ventaja revestido de material blando o elés-
tico, tallo que temina con una punta cueiforme capaz
de facilitar la desviacién de los ramitos para consentir
su insercién en una u otra de las hendeduras que estén '
definidas entre los bordes de la abertura alargada y el
tallo.

~ Las cuerdas estén de preferencia montadas en
dos filas contrapuestas, con las cuerdas de una fila
vueltas hacia las de 1é otra, y eventualmente ligeranmen~-
te inclinadas hacia la cavi dad.

El aparato puede llevar un elemento actuante
Gnico, con una cavi dad dnica, y puede asi maniobrarse a
mano para hacer que un ramo o ramito se ingerte y pue da
deglizarse el apardto a lo largo del ramo, de modo que
la vegetacidn,'o bien el fruto, atraviesen la rejilla de

cuerdas flexibles, quedando el fruto retenido dentro de
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la cavi dad mientras la vegetacibén, con el ramito, sale

Por la hendedura o hendedurase.

El aparato puede, en alternativa, realizarse
de modo miltiple, es decir, con una pluralidad de cavida-
des aptas para actuar suced vamente, por estar constitui-
dopor una estructura giratoria; en sentido axil a dicha
estructura es irentajoso disponer un conducto de elimina-
c¢ién de la fruta recogida.

| El aparato podria tener también el 6rgano ac-
tuante dotado de movimiento alternativo, en particular el
que se obtiene por medios de motor. ,

las hendeduras pueden ser regulables, ya sea
haciendd ajustables unas plaguitas que forman los bordes
de las hendeduras, ya sea haciendo subgtituible el tallo
revestido que define dichas hendediras.

La cavidad, o cada una de las cavidades, puede
combinarse con un condgeto apropiado de descarga, que
girva para transportar los frutos, arrancados y retmnidos
en la cavidad, hacia un medio de rew gida.

El divujo muestra ejemplos no limitativos del
invento, y en él:

las figuras 1 y 2 muestran, en vista perspécti-
va anterior y posterior, un instrumento de mano realizado
conforme al invento;

1a figura 3, muestra dicho instrumento en seccién
longitudinal y en una disposicién de funcionamiento;

las figuras 4 y 5 son secciones transversales
por las 1fneas IV-IV y V-V de lafigura 3; y

la figura 6 muestra una modalidad de realiza-
cién desarrollada a modo de rotor, accionable también

conn un medio de motor.
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Segfn el ejemplo del instrumento solo con accio-
namiento manual, se egtabl ece una cavidad entre dos
flancos 1 simétricos, los cuales forman también bordes 2
definidores de una aberturg longitudinal 3, la cual se
extiende a partir de una amplia abertura 4 hasta un
talén 5.

Al talén 5 se aplica la base de un tallo 6, reges-
tido o no de material eléstico y que termines en una conte-
ra 7; dicho tallo 6 se desarrolla central y longitudinalmen-
te en la abertura alargade 3, de modo que defina con cada
uno de los bordes 2 una hendedura relativamente angosta y
alargada, cuys anchura se establece a base de las dimen-
siones medias de los frutos que se han de rew ger; ambas
hendeduras estén indicadas con 3a y 3b en las figuras
4y 5. _

la pieza de fundicidén o de estampacién en molde
que forma las partes 1, 2 y 5, constituye también una
empufiadura tubular 8. La empufiadura tubular 8 desemboca
en la cimara definida por los flancos 1, por los bordes 2
Y por las aberturas 3 y 4; esta empuiiadura puede llevar,
encajado en 1l a su extremo externo, un tubo flexible 12
que conduce a una cémara de recogide de los frutos deteni-
dos en la cavidad.

La amplia abertura 4 estd provista de una reji=-
1lla cedente, formada por una doble serie de cuerdad 14
relativamente flexibde s y eldsticas, las cuales estén
fijadas por plamitas 15 a los labios inclinados la de los
flancos 1, a 1o largo de lei aberturas 4. Estas cuerdas
forman en esencia una pantalla apta para permitir el paso
del ramito R, ya sea con las hojas F, ya sea con los
frutos O prendidos a ellas, por la flexibilidad eléstica
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de las cuerdas 14 ¥y por la resi stencia que ofrece el fruto
al arranque; por otra parte, las czierdas 14 son cepaces de
retener el fruto arrancado impidiéndole la éélida hacia
fuera por la abvertura 4, apaballada por dichas cuerdas.

Las cuerdas 14 de las dos series estén vueltas
unas hacia otras, y de preferencia estén ligeramente incli-
nades hacia la cavi dgd interna. }

Bl dispositivo se emplea haciendo que el ramito R
con las hojas F y los frutos 0 (como las aceitunas) se
ingerte en las hendeduras 3a y 3b, definidas entre los
bordes 2 y la cuerda 6, y a través de la pantalla formada
por las cuerdas flexibles 14; se procede en tant‘o a un
movimiento del aparato aproximadamente segin la flesha z,

(figura 3), 0 sea con un desplazamiento a lo largo del

ramito R hacia el extremo de este mismo ramito; con eso la

vegetacién de las hojas F y de los frutos O pasa a través
de la pantalla de las cuerdad 14, hasta dentro de la cavi-
dad formada por el propio dlgpositivo; esto es permitido
por la resistencia que ofrecen los frutos 0 al arramue,

redi stencia que no es vencida por la acd.én de retencidn

.de las cuerdas 14, relativamente débiles. Con el dedliza-

miento del ramito a través de las hendeduras 3a y 3b, las
hojas F, con el ramito R, se deslizan nuevamente hacia
fuera, mientras los frutos O son retenidos, en virtud de
su tamafio, por las paredes definidas por las hendeduras 3a
¥y 3b y por lo tanto son arrancedos. Los frutos arréﬁcadoa
permanecen en la cavidad y son suficientemente ligeros
para ser retenidos por las cuerdas 14 de la pantalla delan-
tera; de este modo los frutos se reunen en la cavidad for-

mada por el dispositivo o sin més son dirigidos directamer -
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te, por la empufiadura hueca 8§ y el tubo 12, hacia el recipien-
te de recogida de los frutos. Por consiguiente, el corrimien-

to del instrumento a lo largoe de los ramitos R, en una posi-
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cién apta y conveniente para el operadr y tal que las
frondas vengan a pasar primeramente a través de la pantalla
14 y por lo tanto a través de las hendeduras 3a y 3b, per-
mite la recogida de losg frutos 0 del ramito por el simple
desplazamiento del dispositivo a lo lafgo de dicho ramito.
Varios complejos como el descrito pueden reagru-
pérse ¥y preveerse de movimientos alternativos desfasados.
Segin el esquema de la figura 6, se prevé un

rotor que presenta una pluralidad de apéndices sobresalien-
tes (cuatro en el dibujo), que estédn formados cada uno,
en esencia, como Srgano actuante an&logo al dispos itivo
descrito preceden temente; asi es que exisbten tantos
tallos 16 (co-rrespondientés a log 6) como apéndicés, y
una rejilla 17 en combinacién con cada uno de los apéndi-
ces, correspondiente a la rejilla formada por las cuerdas
14 del e jemplo precedente. Para el traslado de los fru~
tos puede disponerse una abertura 18, en esencia axil,
que conduzeca a un tubo 19, el cual constituye también el
apoyo del rotor, que en este caso se hace girar alrededor
del e je de simetrfa, de $al modo que, suced vamente, los
diversos érganos actuantes formados por los diversos apén-
dices del rotor puedan intervenir.

. Segfin otras posibles modalidades de realizacién,

compatiblemente con las exigencias de ligereza y de manio=-

brabilidad puede realizarse un aparato que tenga un frente
més ancho del previsto para el dispositivo de las figuras
1 a 5, para el ordefio simulténeo de los frutos de verios
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ramitos pricticamente vecinos, cuando los cultivos consien-
tan una operacifén simulténea asi.
Con la substitucién del emento 6, se puede
variar la anchura de las hendeduras segfin las exigencias
de los cultivos. ILas hendeduras pueden también ajustarse

mediante elementos desplazables sobrepuestos, aplicados a
los bordes. .

El dibtujo muestra solo un ejemplo no limitativo

- del invento.
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NOTA

Desorito el invento se ded aran nuevas y de propia
invencién las siguientes reivindicaciones, con prioridad
de la demanda de patente italiana N¢ 21.949/61 del 30 de
noviembre de 1l.961. " .

1. Aparato para la rew gida de frutos, y en parti-

cular de aceitunas, de la planta, en el que el érgano actuante

‘se caracteriza por el hecho de que comprende una esgructura

que forma por 1o menos una cavidad, provista de amplia
aberturs guarnecida por una pluralidad de cuerdas tendidas,
que permiten la entrada de las frondas y del fruto en la ‘
cavidad, pero que son aptas para retener el fruto libre en
le propia cavidad y una o mis hendeduras que se extienden
degde dicha abertura, en una longitud relativamente muy
elevada; y que son aptas para recibir el ramo o ramito y -
permitir el paso de la vegetacién, mientras retienen el
fruto, que asi es separado, al no poder pasar par dichaw
hendeduras.. |

2. Aparato conforme a lo definido en la reivindicacién
precedente, caracterizado por el hecho de que el 8rgeno
actuante 1leva dos :hendeduras contiguas, constituidas por
una abertura alargada en la paréd de la caja, en el centro
de la cual se extiende longitudinalmente un tallo rigido
¥, para mayor ventaja, revestido de material eléstico, que

termina con una punta cueiforme capaz de facilitar la
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desviacibén de los ramitos para permitir la insgercién en una
u otra de las hendeduras definidas entre los bordes de la
abertura alargada y el tallo.

3. Aparato conforme a -lo definido en las reivindi-
caciones preceden.tes,: caracterizado por el hecho de que las
ouerdas estén en un caso montadas en dos filas contrapues-
tas, estando las cuerdas de una fila vueltas hacia.las de

la otra y ligeramente inclinadas hacia la cavidad.

4. Aparato conforme a lo definido en las reivindi-
caciones precedentes, caracterizado por el hecho de que. pre-
senta una cavi dad Gnice y puede maniobrarse a manb para hacer
que un: ramo o ramito se inserte y para hacer deslizar el

aparato.

5« Aparato para la recogida de frutos, y en padti-

cular de aceitunase

Segfin se. deseribe y reivindica en la presente memoris
que conste de nueve plginas foliadas y escritas a mAquina
por wna gola de sus caras, acompafiadas de 1 18mina de dibujos.

Madrid, a 929 NOV. 1962
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