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PATENTE DE INVENCION 

por 20 eHos

por "UN DISPOSITIVO PARA EL CONTROL DE LA MECHA EN 

LAS MARINAS PEINADORAS TEXTILES", a favor de D. Rosan 
do Bové Pont y D. Antonio Torres C1 arena, de naciona­

lidad  española, dom iciliados en Tarrasa (Barcelona), 
Salvá, 71.

NEMCaiA DESCRIPTIVA

Esta Patente de invención hace referen cia  a 
un d isp ositivo  para e l  control de la  mecha, ap licable 

a la s  maquinas peinadoras te x t ile s  con singular venta­

ja  sobre lo s  sistemas actualmente conocidos, lo s  cua­

le s  son puramente manuales y ofrecen pocas garantías 

Para que e l  galgado de la  mecha que proporciona la  

maquina peinadora sea constante y se mantenga entre 
lo s  lim ites que se desea-

Como es sabido, en la  operación d e l peinado



t e x t i l  se empieza ya a proceder a la  conformación de 

una mecha con la s  fib ra s  convenientemente orientadas 

siendo un requ isito  previo de gran importancia para que 

luego la  h ilatura de la  f ib r a  y la  posterior fabricación  
del te jid o  tenga lugar con la s  mejores garantías. Es par­

ticularmente importante que la  numeración de lo s  h ilo s  

fabricados en la  h ilatura  t e x t i l  tenga una constancia 

elevada para que e l  te jid o  pueda acusar esa miaña regu­

laridad de manufactura y todo e l lo  viene ya influenciado 
por la  operación de peinado en la  que la  mecha que pro­

cede de la  máquina se va acumulando en e l  bote de trans­
porte pasando por entre unos r o d il lo s  de prensado y sin 
e x is t ir  ningún tip o  de control automático del e spesor 

re a l de dicha mecha? es d ecir , del peso de la  misma por 

unidad de longitud, debiendo recu rrirse  para tener un 
con trol más o menos aproximado de dicho peso, a l corte 

periód ico de una sección  de dicha mecha y proceder a su 
pesado aparte con la s  oportunas correcciones de tempera­
tura y presión atmosférica* Como es ló g ico  este sistema 

representa un engorro en e l  trabajo continuado de la  má­

quina peinadora y unas operaciones que son bastante im­
precisas, puesto que de un modo corriente no se tienen 

en cuenta la s  correcciones por humedad, temperatura y 
presión, dando lagar a errores que luego se transmitan 
a l h i lo  obtenido en la  h ilatura y después a l t e j id o .

Esta Patente de invención se re fie re  p rec i­
samente a un d isp ositivo  que és aplicable a la s  máquinas " 

peinadoras te x t ile s  y que tiene por fina lidad  la  de pro­

porcionar una medida continua y automática del grosor 

re a l de la  mecha procedente de la  máquina peinadora, lo  
cual representa una s im plificación  del trabajo de in s -



%

pección de dichas máquinas. En esencia e l  d isp ositivo  

ob jeto de la  presante Patente se basa en hacer propor­

ciona l e l  grosor rea l de la  mecha, a la  anchura de una 

mecha convenientemente galgada que produce dicho d isp o- 

5. s it iv o  a base de la  mecha precedente de la  máquina peina­

dora, de modo que después de un prensado moderado de 

dicha mecha, la  anchura que la  misma alcanza entre dos 

r o d il lo s  es controlada por unas palancas que con un s is ­

tema cinemático determinado mueven una aguja graduada 
10. que dá lugar a una lectu ra  informativa del grosor rea l 

de la  mecha y asimismo controla  unos contactos e lé c t r i ­

cos que causan e l  paro automático de la  máquina s i e l  

galgado de la  mecha no es e l  correcto y e l  que se ha d is ­

puesto previamente en e l  d isp os it iv o .

1$. De un modo esencia l se basa en disponer un em­
budo concentrador que conduce la  mecha hacia dos r o d il lo s  

g ira tor io s  sobre sus e je s , lo s  cuales determinan una me­

cha alargada que queda lim itada por sus extremos por dos 
pequeñas palancas que están en rozamiento continuamente 

20. con la  mecha, de modo que la  anchura e fe ct iv a  de la  mis­

ma se controla  mediante la  separación de dichas palancas, 
la s  cuales provocan e l  g iro  de unos brazos intermedios 

que están f i j o s  a unos pivotes que controlan una aguja 

indicadora y una esfera  graduada de modo que la  posición  
25. re la tiv a  entre ambos elementos r e f le ja  la s  variaciones 

de galgado de la  mecha. De igpial modo se combinan d i­
chas palancas con unos contactos extremos que sobrepa­
sando c ie rtos  lim ites  de galgado de la  mecha, producen 

e l paro automático de la  misma.

Para mi mejor comprensión, se adjuntan, a t i ­

tu lo  de ejemplo, unos dibujos exp lica tivos  del d isp o s it i­

vo ob jeto  de la  presente Patente.

30.
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La figura  1 es una v ista  en perspectiva com­

p le ta  del d isp ositivo  objeto de la  presente Patente.

La figu ra  2 es una v is ta  en perspectiva que 

muestra e l  d isp ositivo  objeto de la  Patente conveniente­

mente despiezado.

figura  3 es un deta lle  del propio d isp osi­
t iv o  mostrando lo s  r o d il lo s  de galgado y la s  palancas 

seguidoras de la  mecha.

La figura  4 es una v is ta  en perspectiva que 
muestra la  colocación  del d isp ositivo  en una m&quina 

peinadora t e x t i l .

La figu ra  5 es una sección que muestra en de­

ta lle  la  constitución  de lo s  r o d il lo s  de galgado y la s  - 
palancas seguidoras.

Segdn se aprecia en ta les  figu ras, e l  dispo­

s it iv o  ob jeto de la  presente Patente consiste esencia l­
mente en una pieza -1 — dotada de un embudo concentra­

dor - 2 -  cuya boca de sa lid a  in fe r io r  conduce la  mecha 
procedente de la  peinadora, t a l  como puede verse en 
la  figu ra  4, hacia dos r o d il lo s  de galgado -3 -  y -4 - ,  

figu ra  3. lo s  cuales son g ira torios  sobre sus e jes  y 

en general quedan constitu idos por material dotado 

de cromado duro su p erfic ia l para conseguir una gran re ­

s is ten cia  a la  abrasión y  garantizar con e l lo  un uso 
continuado de dichos r o d il lo s , Los e jes  de g iro  de lo s  
mismos quedan determinados por unos to rn illo s  -5 -  lo s  

cuales quedan roscados en sendos sa lien tes  -6 -  y -7 -  

de la  placa de soporte -8 - ,  sobre la  cual se f i j a  la  
p ieza -1 -  portadora de l cono condensador.

Mediante la  d isposición  de lo s  r o d il lo s  de 

galgado -3 -  y -4 -  se consigue que la  mecha procedente
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de la  máquina peinadora adopte una forma en la  que ee 

constante e l  espesor, siendo variable la  anchura de la  

misma, la  cual es  convenientemente controlada mediante 

e l  sistema de palancas que accionan lo s  d isp ositiv os  
dichos de paro automático de la  máquina y de indicación  

sobre una esfera  graduada.

Dicho sistema de palancas queda constitu ido 

t a l  como se aprecia en la s  figu ras 2 y 3, por dos brazos 

- 9 -  y -1 0 - lo s  cuales están dispuestos perpendicularmente 

a la  ren d ija  - 11-  de separación de lo s  dos r o d il lo s  - 3-  

y -4 - ,  siendo so lid a rios  dichos brazos de sendas palan­

cas - 12-  y - 13- ,  figu ra  2, lo s  cuales transmiten la s  tra s ­

la cion es de aquéllos, a sendos elementos arqueados -14 - 

y -1 5 -) lo s  cuales son g ira torios  alrededor de dos e je s  

únicos -1 6 - y -1 7 - determinados sobre la  placa de sopor- 
t e -8-  , combinándose su g iro  con unas v a r illa s  - 32-  y 
-1 8 - f i j a s  a aquellos elementos arqueados y destinadas 

a accionar respectivamente una aguja indicadora - 19-  y 

una pieza laminar -20-  portadora de la  eaoala graduada 
superior -2 1 -. De este modo se consigue que lo s  incre­

mentos p os itiv os  o negativos en la  anchura de l a  mecha 
se transmitan en g iros  de lo s  elementos arqueados -1 4 - 

y -1 5 - y asimismo en desplazamientos re la t iv o s  de la  agu­

ja  -1 9 - y de la  pieza laminar -2 0 - , de modo que puede 
leerse  en la  parte graduada - 21- ,  un índice de re lación  
de la  anchura de la  mecha.

El sistema dicho es fácilmente asociable a un 

con trol automático de l paro de la  máquina, poseyendo 
Para e l lo  loa  brazos - 32-  y -1 8 -, sendos terminales -22-  

y -2 3 -, lo s  cuales están destinados a producir e l  paro 
automático de la  máquina a l establecer contacto con loa

1



contactos f i j o s  superiores -2 4 - o in fe r io res  -25 -, lo s  ' 
cuales pueden adoptar cualquier tip o  de versión construc­

t iv a  manteniendo como carácter común e l  hecho de que 

sea graduable su separación re la t iv a  a lo s  terminales 

**22* y - 23- ,  de modo que se pueda graduar fácilmente 

e l  máximo de anchura de la  mecha que debe provocar e l 
paro automático de la  máquina.

En la  figura  4 se aprecia la  d isp osición  del 
mecanismo anteriormente d escrito , e l  cual queda fi ja d o  

mediante e l  brazo -2 6 - que forma parte in tegral de la  

pieza -8 - ,  sobre e l  armazón de la  máquina peinadora 
- 27- ,  de modo que la s  d istin ta s  mechas parcia les -2 6 - 

son concentradas inicialmente per e l  embudo condensador 

- 29— y luego pasan a l embudo -2 -  del d isp os itiv o  antes 

descrito  y de a l l í  una vez convenientemente controlado, 

pasa a lo s  c ilin d ros  de prensado -30— y a l correspondien­
te bote de almacenado y transporte -3 1 -.

Todo (Manto no a fecte , a ltere , cambie o modi­

fique l a  esencia del d isp os itiv o  anteriormente d escrito , 

será variable a lo s  e fectos  de la  presente Patente.
N O T A .

Se re iv in d ica  como objeto de este reg istro  
por Patente de invención:

1 . -  Un d isp ositivo  para e l  control de la  mecha en la s  

máquinas peinadoras t e x t i le s , caracterizado esencialmen­
te por quedar constitu ido por un cono concentrador de 

la  mecha procedente de la  máquina peinadora suministran­

do la  misma a un par de r o d il lo s  g ira tor io s  sobre sus 
e je s , lo s  cuales tienen por misión e l  galgado de la  me­

cha dándole un espesor constante y una anchura varia­

ble de acuerdo con e l  t itu lo  de la  mecha quedando con­



trolada la  anchura e fe ctiv a  de dicha mecha mediante des 
juegos de palancas que quedan en contacto con lo s  bordee 

de l a  misma? y que transmiten la s  oscila cion es que produ­

cen la s  variaciones de anchura de la  mecha? a una aguja 
indicadora y a una placa portadora de una esfera  gradua­
da quedando indicada la  anchura e fectiva  de la  mecha por 

e l  desplazamiento re la t iv o  de la  aguja sobre dicha esfera  

graduada y existiendo además una combinación de dichas agu­

jas y esfera  graduada con sendos contactos e lé c tr ico s  para 

producir e l  paro automático de la  máquina en oaso de que 

e l  galgado de la  mecha exceda unos lim ites  predetermina­
dos.

2 .  -  El propio d isp ositivo  de la  re iv in d icación  anterior? 
caracterizado esencialmente porque e l  conjunto de c i l in ­

dros de galgado y palancas de con trol de la  anchura de la  

mecha queda dispuesto en una placa de soporte portadora 
del e je  de g iro  de la  aguja y de la  esfera  graduada co­

nectadas mediante palancas a lo s  brazos que controlan la  

anchura de la  mecha? poseyendo además dicha placa? un bra­
zo en prolongación para perm itir la  f i ja c ió n  del d isp osi­
t iv o  a la  máquina y recibiendo una pieza superior porta­

dora del cono concentrador y asimismo recibiendo upa car­

casa de cubrición  fro n ta l para la  aguja y la  esfera  gra¡- 
duada.

3 . -  El propio d isp ositivo  de la s  re iv in d icacion es anterio­

res , caracterizado esencialmente porque la  carcasa delan­
tera  de cubrición del mismo lle v a  montados lo s  contactos 

e lé c tr ic o s  de control de l paro automático de la  máquina? 

en sendos pares entre lo s  cuales quedan interpuestos unos 
sa lien tes montados en sendas v a r illa s  conectadas a lo s  

brazos que son sensibles a la  anchura de la  mecha? siendo
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graduables contactos e lá ctr ico s  par. .1  . . i
cm r .n i.n ta  d . 1 .  macha pan. producir .1  automático
de la  máquina.

Sesn cuáles fueren la s  circunstancias que con 
curran en la  esencialidad de la  Patente defin ida en la s  
anteriores reiv indicaciones, cuyo ob jeto es :

4 . -  "UN DISPOSITIVO PARA EL CONTROL DE LA MECHA EN LAS 

MAQUINAS PEINADORAS TEXTILES".

Consta la  presente memoria de ocho hojas f o l ia ­

das, mecanografiadas por una so la  cara y  de lo s  dibujos 
adjuntos .

Barcelona, quince de noviembre de mil novecien 

toe  sesenta y dos.

je .
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